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“Hepsi Bir Arada” UYGULAMA KILAVUZU HAKKINDA

Hepsi Bir Arada Uygulama Paketi’‘nde bulunan farkli uygulamalar hakkindaki bilgiyi Hepsi Bir
Arada Uygulama Kilavuzu’nda bulabilirsiniz. Bu uygulamalar sizin slrecinizin gereklerini yerine
getirmiyorsa 6zel uygulamalar ile ilgili bilgi hakkinda lutfen Ureticiye basvurun.

Bu kilavuzun hem yazili hem de elektronik niishalar bulunmaktadir. Eger miimkiinse elektronik
versiyonu kullanmanizi 6neririz. Elektronik versiyon’u kullanma imkaniniz varsa asagidaki
Ozelliklerden yararlanabilirsiniz:

Kilavuz, okuyucunun kilavuz iginde gezinmesini, bazi seyleri daha hizli bir sekilde kontrol
etmesini ve bulmasini kolaylastiran, kilavuz igcindeki diger yerlere bir cok baglanti ve capraz
basvuru icerir.

Ayni zamanda, kilavuz web sayfalarina kopruler de igerir. Baglantilar yoluyla bu web sayfalarini
gezmek igin bilgisayariniza ylklenmis bir internet tarayicisina sahip olmaniz gerekir.
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Temel UYGULAMA VACON ® 5

1. TEMEL UYGULAMA
1.1 Giris

Temel Uygulama’nin kullanimi, cok yonli alan 6zellikleri dolayisiyla kolay ve esnektir.
Fabrikadan geldiginde varsayilan ayarlar yukludar. Eger yikla dedilse, sayfa S6.2'deki M6
mendstinden Temel Uygulama'yi segin. Bakiniz Vacon NX Kullanici Kilavuzu 7.3.6.2 Bdlima

Dijital girdi DIN3 programlanabilir.

Temel Uygulamanin parametreleri, bu kilavuzda 8. Bélimde aciklanmistir. Agiklamalar,
parametrenin kendi tanitict numarasina bagl olarak dizenlenir.

1.1.1 Temel Uygulamada motor koruma islevleri

Temel Uygulama, diger uygulamalarla neredeyse tamamen ayni koruma islevlerini saglar:

Harici hata korumasi
Girdi faz izleme

Dusuk voltaj korumasi
Cikti fazi izleme

Toprak hatasi korumasi
Motor termal korumasi
Termistor hata korumasi
Alan yolu hata korumasi
Yuva hatasi korumasi

Diger uygulamalarin aksine, Temel Uygulama, tepki islevini secmek ya da hatalar icin dederleri
sinirlamak icin herhangi bir parametre saglamaz. Motor termal korumasi 1 no’lu sayfada daha
ayrintili bir sekilde agiklanmigtir.

24 saat destek +358 (0)40 837 1150 « E-posta: vacon@vacon.com
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1.2

Referans potansiyometresi,

Kontrol G/C

1..10 kQ NXOPTA1 :
Terminal Sinyal Aciklama
r—— ——— 1| +10V.s | Referans ciktisi Potansiyometre icin voltaj, vb.
| 2 All+ Analog girdi, voltaj arahdi Voltaj girdisi frekans referansi
T T T 0—10v DC
I
b ——— 3 All- G/C Toprak hatti Referans ve kontroller igin toprak
hatt
4 AI2+ Analog girdi, akim arahgi Voltaj girdisi frekans referansi
5 AI2- 0—20mA
T T T T T T T T T T T 6 +24V ®| Kontrol voltaj ciktisi Anahtarlar icin voltaj, vb. maks 0.1 A
I 7 GND G/C toprak hatti Referans ve kontroller igin toprak
I__/ * hatti
e 8 DIN1 Ileriye baslat Baglanti kapal = ileriye baglat
|
"_/ 9 [[ DIN2 || Geriye baslat Baglanti kapali = geriye baslat
| / ________ riye basla aglanti kapali = geriye basla
I
r—— ________ 10 DIN3 Harici hata girdisi Baglanti acik = hata yok
| (programlanabilir) Baglanti kapal = hata
: 11 CMA DIN 1—DIN 3 igin ortak GND'ye ya da +24V’'ye baglayin.
|
| 12 +24V @| Kontrol voltaj ciktisi Anahtarlar igin voltaj(bakiniz #6)
| —————| 13 |@ GND G/C toprak hatti Referans ve kontroller igin toprak
L—/ : hatti
: ———-r—-——-—|14 DIN4 Cok-asamali hiz segimi 1 DIN4 DINS Frekans ref.
I | 15 DINS Cok-asamali hiz segimi 2 Acik Acik Ref.Uin
I / I Kapal Acik Gok-asamali
== —-—— - Acgik Kapali ref.1
: / : Kapali Kapali Eeofkéasamall
L | ;
- SRl e RefMAks
I 16 DIN6 Hata sifirla Bagdlanti acik = etkin degil
I Badlanti kapall = hata sifirla
: 17 CMB DIN4—DINSG igin ortak GND’ye ya da +24V’ye baglayin.
| —— 18 AO1+ Cikti frekansi Programlanabilir
HAZIR | 19 [® AO1- | Analog gikti Aralik 0—20 mA/R,, maks. 500Q
___®_____|___—— 20 | DoO1 Dijital cikti Programlanabilir
: HAZIR Acik kollektér, I<50mA, U<48 VDC
| NXOPTA2
| 21 RO1 Réle giktisi 1
GALISTIR [ 22| RO1 _ CALISTIR
e S __ 23| RrRO1 |—
24 RO2 Réle giktisi 2
220-—— /F————— 25 RO2 j/ HATA
VAC-———/ e — 26| RO2 |—
—— — Tablo 1-1. Temel uygulama varsayilan G/C konfiglirasyonu.

Not: Asagidaki jumper segimlerine
bakin. Vacon NX Kullanici Kilavuzu
Bdlim 6.2.2.2°de daha fazla bilgi

bulabilirsiniz.

Jumper blok X1:
CMA ve CMB topraklama

[@®] GND'ye bagl CMB
[®@®] GND'ye bagl CMA

®[® | GND'ye yaltims CMB
®[® | GND'ye yaltimis CMA
[ ) CMB ve CMA

Igte birbirine bagl,
GND’den yaltimig

= Varsayllan fabrika ayarlan

Tel. +358 (0)201 2121  Fax +358 (0)201 212 205
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1.3 Temel Uygulamada kontrol sinyal mantigi

— R3.2 Tus takim) referans;

R — ID117 G/C Referans;

— D106 Ayarlanmig hiz 2

|
:
|
| ID105 Ayarlanmig hiz 1
:
|
|

D|N4®_"_____________"________: _______ N 7 -|ID125Kontroneri
DINS®- f-=============f-———coodoo F ===

! l

[}

[}

Al ®
A2 & :N\

| ID102 Maks. Frekans |—‘

Dahili frekans

_‘\}\ referans;

\j

—e
WA

i

Sifirla digmesi —
L__{ Alan yolundan referans; Baslat/Durdur. "
Alan yolundan Baslat/Durdur ditdmeteri :
|
Alan yolundan yén || :
lleriye baglat Baglat/Durdu : Dahili BaglatDurdur
DIN1 @ Baglat/Durdur L o ? >
ve ters mantik .
DIN2&® Geriye baglat :
Geri : I
D123 Tus takimi yon0 | o aniiger -
DING ® Hata sifirlama girdisi ] > 1 Dahili hata srﬂrlarpa
DIN ® Harici hata girdisi (programlanabilir) >
NX12k00.th8

Sekil 1-1. Temel Uygulamada kontrol sinyal mantigi

=

24 saat destek +358 (0)40 837 1150 « E-posta: vacon@vacon.com




8 ® VACON Temel UYGULAMA

1.4 Temel Uygulama - Parametre listeleri

Takip eden sayfalarda, ilgili parametre gruplari icinde parametre listelerini bulacaksiniz. Her bir
parametre, ilgili parametre agiklamasina bir baglantiyi icerir. Parametre aciklamalari 120 no'lu
sayfadan 194 no’lu sayfaya kadar olan bélimde verilmistir.

Siitun aciklamalar::

Kod = Tus takimi UGzerindeki yer gdstergesi; operatére o anki parametre numarasini
gosterir

Parametre = Parametre adi

Min = Parametrenin minimum degeri

Maks = Parametrenin maksimum dederi

Birim = Parametre dederinin birimi; mevcutsa verilir

Varsayilan = Fabrika tarafindan ayarlanan deger

Ozel = Mdusterinin kendi ayar

Taniticl = Parametrenin tanitici numarasi

= Parametre dederi yalnizca frekans donistiriict durdurulduktan sonra
degistirilebilir.

1.4.1 Izleme degerleri (Kontrol tus takimi: menii M1)

izleme dederleri, konumlar ve olgiimler gibi, parametre ve sinyallerin gercek dederleridir.
Izleme degerleri diizenlenemez.
Daha fazla bilgi igin bakiniz Vacon NX Kullanici Kilavuzu Bélim 7.

Kod Parametre Birim | Tanitici Aciklama
CGikt frekansi Hz 1 Motora giden gikti
V1.1
frekansi
Frekans referansi Hz 25 Motor kontrole
V1.2
frekans referansi
V1.3 Motor hizi rpm 2 rpm olarak motor hizi
V1.4 Motor akimi A 3
V1.5 Motor torku % 4 Motor nominal
) torkunun % icinde
V1.6 Motor guicu % 5 Motor mil gici
V1.7 Motor voltaji V 6
V1.8 DC-baglantisi voltaji \Y 7
Unite sicakhdi °C 8 Sogutma plakasi
V1.9 o
sicakligi
V1.10 | Motor sicakhgi % 9 Hesapluanmls motor
sicakhgi
V1.11 | Voltaj girdisi V 13 AIl
V1.12 Akim girdisi mA 14 AI2
V1.13 | DIN1, DIN2, DIN3 15 Dijital girdi durumlan
V1.14 | DIN4, DIN5, DIN6 16 Dijital girdi durumlari
V1.15 | DO1, RO1, RO2 17 | Duital ve role gikt
durumlari
V1.16 | Analog I mA 26 AO1
Ug secilebilir
M1.17 | Coklu izleme parcalari izleme degeri
gosterir.

Tablo 1-2. Izleme degerleri

Tel. +358 (0)201 2121  Fax +358 (0)201 212 205
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1.4.2

Temel parametreler (Kontrol tus takimi: Menii M2 > G2.1)

Kod

Parametre

Min

Maks

Birim

Varsayil
an

Ozel

Tani
tici

Not

P2.1

Minimum frekans

0,00

Par. 2.2

Hz

0,00

101

P2.2

Maksimum frekans

Par. 2,1

320,00

Hz

50,00

102

NOT: Eger fmas > motor
anuyumlu hiz ise, motor
ve sirucu sistemi
uygunlugunu kontrol edin

P2.3

Hizlanma zamani 1

0,1

3000,0

3,0

103

P2.4

Yavaslama zamani 1

0,1

3000,0

n

3,0

104

P2.5

Akim limiti

0,4 X IH

2XIH

L

107

P2.6

Motorun nominal
voltaji

180

690

NX2: 230V
NX5: 400V
NX6: 690V

110

Motorun tip plakasini
kontrol edin

P2.7

Motorun nominal
frekansi

30,00

320,00

Hz

50,00

111

Motorun tip plakasini
kontrol edin

P2.8

Motorun nominal
hizi

300

20 000

rpm

1440

112

Motorun tip plakasini
kontrol edin
Varsayilan, 4-kutuplu
motor ve bir nominal
boyut frekans
doénulstiricisi igin
uygundur.

P2.9

Motorun nominal
akimi

0,4 X Iy

2XIH

L

113

Motorun tip plakasini
kontrol edin

P2.10

Motor cos phi

0,30

1,00

0,85

120

Motorun tip plakasini
kontrol edin

P2.11

Baslat islevi

505

0=Rampa
1=Hizl baglangig

P2.12

Durdur islevi

506

O=Yavagslatma

1=Rampa
2=Rampa+GCalistir
yavagslatmayi devreye sok
3=Yavaslat+Calistir
rampayl devreye sok

P2.13

U/f optimizasyonu

109

0=Kullanilmadi
1=0Otomatik tork destegi

P2.14

G/C frekans
referans segimi

117

0=AI1

1=AI2
2=Tus takimi
3=Alan yolu

P2.15

Akim girdisi igin
referans ofset

302

0= Ofset yok, 0—20mA
1= Ofset, 4mA—20 mA

P2.16

Analog cikti iglevi

307

0=Kullanilmadi

1=Cikt frek. (0—fmaks)

2=Freks. referansi (0—

f:rnaks)

3=Motor hizi (0—Motor
nominal hizi)

4=Cikti akimi (C-Gnwmotor)

5=Motor torku (0—Tnmotor)

6=Motor gicl (0—Pnmotor)

7=Motor voltaji (0-Unmotor)

8=DC-baglanti volt (0—

1000V)

P2.17

DIN3 islevi

301

0=Kullaniimadi

1=Harici hata, kapanan
bagl.

2=Harici hata, agilan
bagl.

3=Calistir devreye sok, cc
4=Calistir devreye sok, oc
5=GC'ye cp.'yi zorla
6=Tus takimina cp."yi
zorla

7=Alan yoluna cp.'yi zorla

P2.18

Ayarlanmis hiz 1

0,00

Par. 2.1.2

Hz

0,00

105

Operator tarafindan
ayarlanmisg hizlar

24 saat destek +358 (0)40 837 1150 « E-posta: vacon@vacon.com
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10 ® VACON Temel UYGULAMA

Operator tarafindan

P2.19 Ayarlanmis hiz 2 0,00 Par. 2.1.2 Hz 50,00 106
ayarlanmis hizlar
Otomatik yeniden 0=Devre disl
P2.20 baslatma 0 ! 0 /31 1=Devrede

Tablo 1-3. Temel parametreler G2.1
1.4.3 Tus takimi kontrolii (Kontrol tus takimi: Menii M3)

Kontrol yeri ve yonlUnin tus takimi Gzerinde secgimi icin parametreler asagida verilmistir. Bakiniz
Vacon NX Kullanicr Kilavuzu Tus takimi kontrol menusd.

Varsayil Tan

Kod Parametre Min Maks Birim Ozel Not
an 1tici
0 = G/C terminal
P3.1 Kontrol yeri 1 3 1 125 | 1 = Tus takimi
2 = Alan yolu

R3.2 Tus takimi referansi| Par. 2,1 Par. 2.2 Hz

Panelden etkinlestirilen

P3.3 Tus takimi yonu 0 1 0 123 | . O, - .
istegi tersine gevir.

0=Durdur digmesinin
sinirh iglevi

1= Durdur digmesi her
zaman devrede

Stop digmesi

etkinlestirildi 0 1 1 114

R3,4

Tablo 1-4. Tus takimi kontrol parametreleri, M3

1.4.4 Sistem meniisii (Kontrol tus takimi: Menii M6)

Frekans donUstiricisinin genel kullanimi ile ilgili parametre ve islevler icin, 6rnegin uygulama
ve dil secimi, 6zellestiriimis parametre gruplarn ya da donanim ve yazilim hakkinda bilgi igin
bakiniz Vacon NX Kullanici Kilavuzu Bolim 7.3.6.

1.4.5 Genisletici paneller (Kontrol tus takimi: Menii M7)

M7 mendisi, kontrol paneline eklenen genisletici ve opsiyon panellerini ve panelle ilgili bilgiyi
gosterir. Daha fazla bilgi icin, bakiniz Vacon NX Kullanici Kilavuzu Bolim 7.3.7.

Tel. +358 (0)201 2121  Fax +358 (0)201 212 205
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2. STANDART UYGULAMA
2.1 Giris
Sayfa S6.2'deki M6 menUlsinden Standart Uygulama'yi segin.

Standart Uygulama genel olarak, Temel Uygulamanin gok kisitli kaldigi ancak 6zel islevlerin
gerekmedigi pompa ve fan uygulamalarinda ve konveyérlerde kullanilir.

e Standart Uygulama, Temel Uygulama ile ayni G/C sinyallerine ve ayni kontrol
mantigina sahiptir.

o Dijital girdi DIN3 ve tum cgiktilar serbestge programlanabilir.

Ek islevler:
e Programlanabilir Baslat/Durdur ve Ters sinyal mantidi
e Referans derecelendirme
e Bir frekans limitli izleme
e Ikinci rampalar ve S-bicimli rampay! programlama
e Programlanabilir basglat ve durdur islevleri
e Durdur isleminde DC-freni
e Bir frekans bélgesi engelleme
e Programlanabilir U/f edrisi ve anahtarlama frekansi
e Otoyenidenbaslat
e Motor termal ve durma korumasi: Programlanabilir hareket; kapali, uyari, hata

Standart Uygulamanin parametreleri, bu kilavuzda 8. Bélimde agiklanmistir. Agiklamalar,
parametrenin kendi tanitici numarasina bagh olarak dutzenlenir.

24-hour support +358 (0)40 837 1150 ¢ Email: vacon@vacon.com




12 ® VACON Standart UYGuLAMA

2.2 Kontrol G/C

Referans potansiyometresi, | NXOPTA1
1..10 kQ A Terminal Sinyal Aciklama
r—— ———| 1] +10V.s | Referans ciktisi Potansiyometre icin voltaj, vb.
I 2 All+ Analog girdi, voltaj arahdi Voltaj girdisi frekans referansi
rf T T T T 0—10VvV DC
I
L] 3 All- G/C Toprak hatti Referans ve kontroller igin toprak
hatt
4 AI2+ Analog girdi, akim arahgi Voltaj girdisi frekans referansi
5 AI2- 0—20mA
T T T T T T T T T T T 6 +24V@®| Kontrol voltaj ciktisi Anahtarlar icin voltaj, vb. maks 0.1 A
I 7 |® GND G/C toprak hatti Referans ve kontroller igin toprak
I__/ hatti
e 8 DIN1 Ileriye baslat Baglanti kapal = ileriye baglat
| e
I——/ ________ (prqgramlanabmr) _ — :
| 9 DIN2 Geriye baslat Baglanti kapall = geriye baslat
I / (programlanabilir)
r-r— - =-—=—77--= 10 DIN3 Harici hata girdisi Baglanti acik = hata yok
| (programlanabilir) Baglanti kapal = hata
: 11 CMA DIN 1—DIN 3 igin ortak GND'ye ya da +24V’'ye baglayin.
|
| 12 +24V Kontrol voltaj ciktisi Anahtarlar igin voltaj(bakiniz #6)
| 1————| 13 |@ GND g | G/C toprak hatti Referans ve kontroller igin toprak
L—/ ———— hatti
: | 14 DIN4 Cok-asamali hiz segimi 1 DIN4 DINS Frekans ref.
I : 15 DINS Cok-asamali hiz segimi 2 Acik Acik Ref.Uin
I / | Kapali Acik Gok-agsamali
:—— - Acik Kapali ref.1
| Kapali Kapali Gok-asamali
L / I ref.2
- ____:____ Ref.In
I | 16 DIN6 Hata sifirla Bagdlanti acik = etkin degil
| | Badlanti kapall = hata sifirla
' | 17 CMB DIN4—DINSG igin ortak GND’ye ya da +24V’ye baglayin.
: ' —— 18 AO1+ Cikti frekansi Programlanabilir
| HAZIR | \COL 719 [® A01- | Analog gikts Aralik 0—20 mA/R,, maks. 5000
I———-®——————t———— 20 DO1 Dijital cikti Programlanabilir
| | HAZIR Acik kollektér, I<50mA, U<48 VDC
: | NXOPTA2
| 21 RO1 Réle giktisi 1 | Programlanabilir
| cAUSTR  l___ S5 t—er CALISTIR
Y O W 23| RrRO1 |—
24 RO2 j/ Réle giktisi 2 | Programlanabilir
20— /F————— 25 RO2 HATA
VAC-———/ p————— 26 | RO2 |—

Tablo 2-1. Standart uygulama varsayilan G/C konfiglirasyonu.

— —
Not: Asadidaki jumper segimlerine Jumper blok X1:
bakin. Vacon NX Kullanici Kilavuzu CMA ve CMB topraklama
B6lim 6.2.2.2'de daha fazla bilgi [®®] GND'ye bagl CMB
bulabilirsiniz. [@®] GND'ye bagl CMA

®[® | GND'ye yalitims CMB
©®[® | GND'ye yalitims CMA

[ ) CMB ve CMA
Igte birbirine bagl,
GND’den yaltimig

= Varsayllan fabrika ayarlan

Tel. +358 (0)201 2121  Fax +358 (0)201 212 205
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2.3 Standart Uygulamada kontrol sinyal mantigi

DIN4 &
DIN5 @~

—{R3.2 Tus takimi referansi

Al @

A2 &

|mm e ] ID117 G/C Referans)
—————— ID121  Tug takimi Ctrl Referansi
r---11D122 Alan yolu Ctrl Referansi

__ | ID106 Ayarlanmig hiz 2

ID105 Ayarlanmis hiz 1

_____ - 1D 125 Kontrol yeri

Dahili frekans

_‘\.\ referansi

| >

N

L| Alanyolundan referans

Alanyolundan Baglat/Durdur

Alanyolundan yon

lleriye baglat

DIN1 ®

(programlanabilir)

DIN2 ®

Geriye baglat(programlanabilir

Programlanabilir
Baglat/Durdur
ve ters mantik

[ 1D123 Tus takimi yonu

Hata sifirlama girdisi

Sifirla digmesi——— 1 —
Baglat/Durdur. |
d|"|gmnlnri :
|
|
|
Baglat/Durdur | Dahili BaglatDurdur
—e | @ >
i
|
Geri ! . .
| ~ Danhili geri
| s 1 Dahili hata srﬂrlarya

DING &

Harici hata girdisi (programlanabilir)

DIN3 &

NX12k01

Sekil 2-1. Standart Uygulamada kontrol sinyal mantigi

24-hour support +358 (0)40 837 1150 e Email: vacon@vacon.com
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14 ® VACON Standart UYGuLAMA

2.4 Standart Uygulama - Parametre listeleri

Takip eden sayfalarda, ilgili parametre gruplari icinde parametre listelerini bulacaksiniz. Her bir
parametre, ilgili parametre agiklamasina bir baglantiyi icerir. Parametre aciklamalari 120 no'lu
sayfadan 194 no’lu sayfaya kadar olan bélimde verilmistir. Agiklamalar, parametrenin kendi
tanitict numarasina bagl olarak duzenlenir.

Siitun aciklamalari:

Kod = Tus takimi Gzerindeki yer gbstergesi; operatére o anki parametre numarasini
gosterir

Parametre = Parametre adi

Min = Parametrenin minimum degeri

Maks = Parametrenin maksimum degeri

Birim = Parametre degerinin birimi; mevcutsa verilir
Varsayilan = Fabrika tarafindan ayarlanan deger

Ozel = Mdusterinin kendi ayari

Tanitic = Parametrenin tanitici numarasi

= Parametre sirasinda: Bu parametreleri programlamak icin TTF yontemini
kullanin.

= Parametre kodu Ustinde: Parametre dederi yalnizca frekans dénustlrtci
durdurulduktan sonra degistirilebilir.

2.4.1 Izleme degerleri (Kontrol tus takimi: menii M1)

izleme degerleri, konumlar ve olgiimler gibi, parametre ve sinyallerin gercek dederleridir.
Izleme dederleri dlizenlenemez.
Daha fazla bilgi igin bakiniz Vacon NX Kullanici Kilavuzu Bélim 7.

Kod Parametre Birim Ta Aciklama
niti
ci
V1.1 Cikti frekansi Hz 1 Motora giden ciktl frekansi
Vi.2 Frekans referansi Hz 25 | Motor kontrole frekans
) referansi
V1.3 Motor hizi rpm 2 rpm olarak motor hizi
V1.4 Motor akimi A 3
V1.5 Motor torku % 4 !Vl_otor nominal torkunun %
icinde
V1.6 Motor glcl % 5 Motor mil glicl
V1.7 Motor voltaji \Y 6
V1.8 DC-b_athant|S| \Y, 7
voltaji
V1.9 Unite sicakligi °C 8 | Sodutma plakasi sicakhdi
V1.10 | Motor sicaklidi % 9 | Hesaplanmig motor sicakhgi
Vi.11 Analog girdi 1 V 13 | All
V1.12 | Analog girdi 2 mA 14 | AI2
V1.13 DIN1, DIN2, DIN3 15 | Dijital girdi durumlan
V1.14 DIN4, DIN5, DIN6 16 | Dijital girdi durumlari
V1.15 | DO1, RO1, RO2 17 | Duital ve role cikt
durumlari
V1.16 Analog It mA 26 | AO1
M1.17 | izleme parcalani Ug seg.ilebilir izleme dederi
gosterir.

Tablo 2-2. Izleme dederleri
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2.4.2 Temel parametreler (Kontrol tus takimi: Menii M2 > G2.1)
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayil | Ozel | Ta Not
an niti
cl
P2.1.1 Minimum frekans 0,00 |[Par.2.1.2 Hz 0,00 101
NOT: Eger fraks >
Par motor anuyumlu hiz
P2.1.2 | Maksimum frekans 21 1 320,00 Hz 50,00 102 | ise, motor ve surlcl
T sistemi uygunlugunu
kontrol edin
P2.1.3 | Hizlanma zamani 1 0,1 3000,0 S 3,0 103
P2.1.4 | Yavaslama zamani 1 0,1 3000,0 S 3,0 104
P2.1.5 Akim limiti 0'14 1 2x1, A I 107
H
Mot inal NX2: 230V
P2.1.6 © °rv“c:‘|t2;.’lm'”a 180 690 V. [NX5: 400V 110
NX6: 690V
Motorun nominal Motorun tip plakasini
P2.1.7 frekansi 30,00 | 320,00 Hz 50,00 111 kontrol edin
Varsayilan, 4-kutuplu
motor ve bir nominal
P2.1.8 |Motorun nominal hizi 300 20 000 rpm 1440 112 | boyut frekans
doénusturicisu igin
uygundur.
Motorun nominal 0,4 x Motorun tip plakasini
P2.1.9 akimi IH 2x IH A IH 113 kontrol edin
910 | Motor cos phi 0,30 | 1,00 0,85 120 | Motorun tip plakasini
kontrol edin
0=AI1
G/C frekans referans 1=AI2
2.1.11 secimi 0 3 0 117 2-Tus takimi
3=Alan yolu
0=AI1
Tus takimi frekans 1=AI2
2112 | rerans secimi 0 3 2 121 1 5 _Tus takimi
3=Alan yolu
0=AI1
Alan yolu frekans 1=AI2
2.1.13 referans segimi 0 3 3 122 2=Tus takimi
3=Alan yolu
2.1.14 Ayarlanmig hiz 1 0,00 |Par.2.1.2 Hz 10,00 105 | Operatér tarafindan
2.1.15 | Ayarlanmis hiz 2 0,00 |[Par.2.1.2 Hz 50,00 106 | ayarlanmis hizlar

Tablo 2-3. Temel parametreler G2.1

24-hour support +358 (0)40 837 1150 e Email: vacon@vacon.com
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Standart UYGuLAMA

2.4.3

Girdi sinyalleri (Kontrol tus takimi: Menii M2 > G2,2)

Kod Parametre

Maks

Birim

Varsa
yilan

Ozel

Tani
tici

Not

Baslat/Durdur

P2.2.1 mantik segimi

300

DIN1 DIN2

0| ileri baslat
1| Baslat/
Durdur
2 | Baslat/
Durdur
3 | Baslat
darbesi
4| ileri*

5| Baglat*/
Durdur
6 | Baslat*/
Durdur

Geri baglat
Geri/lIleri

Devreye
sok calistir
Durdur
darbesi
Geri*
Geri/lleri

Devreye
sok calistir

P2.2.2 DIN3 islevi

301

0=Kullaniimadi

1=Harici hata, kapanan
bagl.

2=Harici hata, acilan bagl.
3=Calistir devreye sok
4=Hiz./Yavl. Zamani
segimi.

5=GC'ye cp.'yi zorla
6=Tus takimina cp.'yi
zorla

7=Alan yoluna cp.'yi zorla
8=Geri (eger par 2.2.1=3)

Akim girdisi igin

P2.2.3 referans ofset

302

0=0—20mA
1=4—20mA

Referans
derecelendirme,
minimum deder

P2.2.4

0,00

Hz

0,00

303

Min. referans sinyaline
karsilik gelen frekansi
secger

0,00 = Derecelendirme
yok

Referans
derecelendirme,
maksimum deger

P2.2.5

0,00

Hz

0,00

304

Maks. referans sinyaline
karsilik gelen frekansi
secer

0,00 = Derecelendirme
yok

P2.2.6 | Referans degisimi

305

0 = Degistirilmedi
1 = Dedistirildi

P2.2.7 | Referans degisimi

0,00

0,10

306

0 = Filtreleme yok

P2.2.8 All sinyal segimi

Al

377

TTF programlama yéntemi
kullanildi Bakiniz sayfa 72.

P2.2.9 Al2 sinyal segimi

A.2

388

TTF programlama yontemi
kullanildi Bakiniz sayfa 72.

Tablo 2-4. Girdi sinyalleri, G2.2

* = Baslatilmasi gereken
ylikselen kenar
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2.4.4 Cikti1 sinyalleri (Kontrol tus takimi: Menii M2 > G2,3)

Kod Parametre Min Maks Biri | Varsayi | Ozel | Ta Not
m lan niti
cl

TTF programlama
0 A.l 464 | yontemi kullanildi
Bakiniz sayfa 72.

Analog cikti 1 sinyal

P2.3.1 segimi

0=Kullaniimadi

1=Ciktl frek. (0—fmaks)

2=Freks. referansi (0—

fmaks)

3=Motor hizi (0—Motor
nominal hizi)

4=Motor akimi (0—

. . InMotor)
P2.3.2 Analog cikti islevi 0 8 1 307 5=Motor torku (0—

TnMotor)

6=Motor glct (0—
I:)nMotor)

7=Motor voltaji (0-

UnMotor)
8=DC-baglanti volt (0—

1000V)
p2.3.3 | Analegeknfire | 900 | 10,00 | s 1,00 308 | O=Filtreleme yok

Analog cikti 0 = Degdistirilmedi
P2.3.4 degistirme 0 1 0 309 1 = Degistirildi

Analog cikti 0 1 0 310 0=0mA

P2.3.5 minimum 1=4mA

P2.3.6 Analog gikti 10 1000 % 100 311

derecesi

0=Kullaniimadi
1=Hazir

2=Calistir

3=Hata

4=Hata degdistirildi
5=FC asiri 1Isinma uyarisi
6=Harici hata ya da
uyari

7=Ref. hatasi ya da
uyari

8=Uyari

P2.3.7 Dijital cikti islevi 0 16 1 312 | 9=Ters gevrildi
10=Ayarlanmis hiz 1
11=Hizh

12=Mot. regilatoéri
etkin

13=0P freks. limiti 1
izleme.

14=Kontrol yeri: GC
15=Termistor
hatasi/uyari
16=Alan yolu girdi
verileri

N

P2.3.8 |[Role ciktisi 1 iglevi 0 16 313 | Parametre 2.3.7 olarak

P2.3.9 |Réle ciktisi 2 islevi 0 16 3 314 | Parametre 2.3.7 olarak

0=Limit yok
0 2 0 315 | 1=Dusik limit izleme
2=Ylksek limit izleme

Cikti frekansi limit

P2.3.10 izleme iglevi

Cikti frekansi limit
izleme degeri

P2.3.11 0,00 320,00 Hz 0,00 316

=
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TTF programlama
P2.3.12 ’;[‘nay"a’?s‘g';fr'mz 0 0.1 471 | yéntemi kullanildi
Bakiniz sayfa 72.
P2.3.13 |Analog cikti 2 islevi 0 8 4 472 | Parametre 2.3.2 olarak
P2.3.14 |Anelog okt 2filtre | g o9 | 10,00 s 1,00 473 | 0=Filtreleme yok
Analog cikti 2 0=Degistirilmedi
P2.3.15 | "I 0 1 0 474 | 1=Degistirildi
Analog cikti 2 0=0 mA
P2.3.16 minimum 0 1 0 475 1=4 mA
Analog cikti 2
P2.3.17 | 4erecelendirme 10 1000 % 100 476
Tablo 2-5. Cikti sinyalleri, G2.3
2.4.5 Siiriicii kontrol parametreleri ( Kontrol tus takimi: Menii M2 > G2,4)
Kod Parametre Min Maks Biri | Varsay: | Ozel | Ta Not
m lan niti
cl
Hizlanma/Yavaslama 0= DO(jrusaI
P2.4.1 rampasi 1 sekli 0,0 10,0 s 0,0 500 | >0 = S-egrisi rampa
zamani
Hizlanma/Yavaslama 0 = Dogrusal
P2.4.2 rampasi 2 sekli 0,0 10,0 s 0,0 501 | >0 = S-egrisi rampa
zamani
P2.4.3 | Hizlanma zamani 2 0,1 3000,0 s 10,0 502
P2.4.4 |Yavaslama zamani 2[ 0,1 3000,0 s 10,0 503
0=Devre disI birakildi
1=Calisirken kullanihr
2=Harici fren dislisi
P2.4.5 Fren dislisi 0 4 0 504 | 3=Durduruldugunda/ga
sirken kullanilir
4=Calisirken kullanihr
(test yok)
) . O0=Rampa
P2.4.6 Baslat islevi 0 1 0 505 1=Hizli baslangic
O=Yavaslatma
1=Rampa
2=Rampa+Galistir
P2.4.7 Durdur iglevi 0 3 0 506 | yavaslatmayi devreye
sok
3=Yavaslat+Calistir
rampayi devreye sok
P2.4.8 | DC frenleme akimi | 0,4 x Iy 2 x Iy A Iy 507
Durdur isleminde 0=Cihaz galismiyorken
P2.4.9 |5 frenleme zamanil 0700 600,00 s 0,00 508 DC freni kapalidir
Durdur isleminde
P2.4.10 DC-frenleme 0,10 10,00 Hz 1,50 515
frekansi
i ) 0=Cihaz galismaya
Baslat isleminde DC- ;
P2.4.11 frenleme zamani 0,00 600,00 s 0,00 516 | baslarken DC freni
kapalidir
P2.4.12 Akis freni 0 1 0 520 | 9=Kapali
al 1=Acik
P2.4.13 |Akis frenleme akimi| 0,4 x Iy 2 x Iy A Iy 519

Tablo 2-6. Sdricl kontrol parametreleri, G2.4
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2.4.6 Frekans parametrelerini engelle (Kontrol tus takimi: Menii M2 > G2,5)
Kod Parametre Min Maks Biri | Varsayi | Ozel | Ta Not
m lan niti
(o]
Frekans alanini ar
P2.5.1 | engelle 1; Dusik | 0,00 par. Hz 0,00 509
limit 2.5.2
Frekans alanini
P2.5.2 | engelle 1; Yiksek 0,00 320,00 Hz 0,0 510
limit
Frekans engelle
limitleri arasinda
Hizlanma/yavasglama
P2.5.3 rampa hiz 0,1 10,0 1,0 518
derecelendirme
orani

Tablo 2-7. Frekans parametrelerini engelle, G2.5
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20 ® VACON Standart UYGULAMA
2.4.7 Motor kontrol parametreleri ( Kontrol tus takimi: Menii M2 > G2,6)
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayil Ozel | Tan Not
an 1tici
NXS:
0=Frekans kontroli
1=Hiz kontroll
NXP igin ek:
2=Tork kontroli
P2.6.1 Motor kontrol modu 0 1/6 0 600 | 3=Kapali dongii hiz
kontrol
4=Kapali déngu tork kntrl
5=Ileri acik déngl frek.
kontroli
6=Gelismis acik dongl hiz
kontroll
L 0=Kullaniimadi
P2.6.2 U/f optimizasyonu 0 1 0 109 1-Otomatik tork destegi
0=Dogrusal
1=Kare
P2.6.3 U/f oran segimi 0 3 0 108 | 2=Programlanabilir
3=En uygun akis ile
dogrusal
P2.6.4 Alan zayiflatici noktal 8,00 320,00 Hz 50,00 602
Alan zayiflatici o o
P2.6.5 noktada voltaj 10,00 200,00 %o 100,00 603 | Nn% X Unmot
U/F egrisi, orta par.
e nokta frekansi 0,00 P2.6.4 Hz 50,00 604
[ n% x Unmot
P2.6.7 U/F egrisi, orta 0,00 | 100,00 % 100,00 605 | Parametre maks. deger =
nokta voltaji
par. 2.6.5
p2.68 P frebi[‘t?jrl‘da okt 0,00 40,00 % 0,00 606 | N% X Upmot
Anahtarlama . oo Tam dederler igin bakiniz
P2.6.9 frekansi 1,0 Degisir kHz Degisir 601 Tablo 8-12
Asirt voltai 0=Kullaniimadi
P2.6.10 sir vo'ta) 0 2 1 607 | 1=Kullanildi (rampa yok)
kontrol6ri
2=Kullanildi (rampa var)
Dusuk voltaj 0=Kullaniimadi
P2.6.11 kontrol6ri 0 ! ! 608 1=Kullanildi
P2.6.12 YUk sarkmasi 0,00 100,00 % 0,00 620
I Kapal dongii parametre grubu 2.6.13 (yalnizca NXP
P2.6.13.1 Miknatislayan akim 0,00 100,00 A 0,00 612
P2.6.13.2 Hiz kontrold P artisi 0 1000 30 613
P2.6.13.3 Hiz kontrol I zamani 0,0 500,0 ms 30,0 614
P2.6.13.5 Hizlanma telafisi 0,00 300,00 S 0,00 626
P2.6.13.6 Kayma ayari 0 500 % 100 619
MotAki
P2.6.13.7 Baslangicta m | MotAkim 4, 0,00 627
miknatislayan akim Min Maks
P2.6.13.8 Baslangicta 0,0 600,0 s 0,0 628
miknatislayan akim
p2.6.13.9 [|Paslatisleminde sifiri 32000 ms 100 615
hiz zamani
p2.6.13.10 |Paslatisleminde sifirf 32000 ms 100 616
hiz zamani
0=Kullaniimadi
1= Tork bellegi
P2.6.13.11 Baslangig torku 0 3 0 621 | 2= Tork referansi
3= Baslangig torku
ileri/geri
P2.6.13.12 |Baslangic torku, ilerif -300,0 300,0 S 0,0 633
P2.6.13.13 |Baslangig torku, gerif -300,0 300,0 S 0,0 634
p2.6.13.15 | Kodlayic filtre 0 1000 ms 0 618
zamani
P2.6.13.17 | AKM 'a‘ftrl‘;lro'“ Pl 000 | 100,00 | % 40,00 617
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Gelismis acik dongii parametre

P2.6.14.1 Sifir hizi akimi 0,0 250,0 % 120,0 625
P2.6.14.2 Minimum akim 0,0 100,0 % 80,0 622
P2.6.14.3 Akis referansi 0,0 100,0 % 80,0 623
P2.6.14.4 Frekans limiti 0,0 100,0 % 20,0 635
P2.6.14.5 Frekans limiti 0 1 0 632

Tablo 2-8. Motor kontrol parametreleri, G2.6
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2.4.8 Korumalar (Kontrol tus takimi: Menii M2 > G2,7)
Kod Parametre Min Maks Birim LEIZERTL R BEE Not
an 1tici
0=Cevap yok
1=Uyan
2=Uyari+Onceki Frek.
3=Uyr+AyarlanmisFrek
P2.7.1 i?télgifigaiis 0 5 0 700 | 2.7.2
P 4=Hata, 2.4.7'ye gore
durdur
5=Hata, yavaslatarak
durdur
UmA referans hatasi:
P2.7.2 ayarlanmis frekans 0,00 Par. 2.1.2 Hz 0,00 728
referansi
P2.7.3 Harici hataya tepki 0 3 2 701 | 0=Cevap yok
1=Uyarn
2=Hata, 2.4.7'ye gore
P2.7.4 Girdi faz izleme 0 3 0 730 | durdur
3=Hata, yavaslatarak
durdur
- . 0=Gegmiste saklanan
P2.7.5 hzﬁasgl';;"t’gaii 0 1 0 727 | hata
P 1=Saklanmayan hata
P2.7.6 Cikti fazi izleme 3 702 | 0=Cevap yok
Toprak hatasi 1=Uyarn
P2.7.7 Korumas: 0 3 2 703 | 2=Hata, 2.4.7'ye gére
Motor t | durdur
P2.7.8 okor erma 0 3 2 704 | 3=Hata, yavaslatarak
orumasi durdur
p2.7.9 |Motorortam sicakl. | ;465 | 1000 % 0,0 705
faktoru
p2.7.10 | Sfirhizda motor | 150,0 % 40,0 706
sogutma faktori
P2.7.11 Zaman sabiti 1 200 min 45 707
P2.7.12 Motor goérev devri 0 100 % 100 708
0=Cevap yok
1=Uyarn
P2.7.13 | Durma korumasi 0 3 0 709 | 2=Hata, 2.4.7ye gore
durdur
3=Hata, yavaslatarak
durdur
P2.7.14 Durma akim limiti 0,1 TnMotor X 2 A I 710
P2.7.15 Durma zamani 1,00 120,00 S 15,00 711
P2.7.16 |Durma frekans limiti{ 1,0 2Pa1r.2 Hz 25,0 712
0=Cevap yok
1=Uyarn
P2.7.17 | Azyik korumasi 0 3 0 713 | 2=Hata, 2.4.7've gore
durdur
3=Hata, yavaslatarak
durdur
p2.7.18 |Alan ZaCEiEC' bolgel 19 150 % 50 714
P2.7.19 Sifir frekansi yuku 5,0 150,0 % 10,0 715
pP2.7.20 Az ylik zamani 2 600 s 20 716
0=Cevap yok
1=Uyan
P2.7.21 Termistor h_atasma 0 3 5 732 2=Hata, 2.4.7'ye gbre
tepki durdur
3=Hata, yavaslatarak
durdur
p2.7.22 |Alan y‘ig‘pﬂftas'”a 733 | Bakiniz P2.7.21
P2.7.23 [|Yuva hatasina tepki 0 734 | Bakiniz P2.7.21

Tablo 2-9. Korumalar, G2.7
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2.4.9 Otoyenidenbaslat parametreleri (Kontrol tus takimi: Menii M2 > G.8)
Biri | Varsayi 2ol 1)
Kod Parametre Min Maks niti Not
m lan P
P2.8.1 Bekleme zamani 0,10 10,00 s 0,50 717
P2.8.2 Deneme zamani 0,00 60,00 s 30,00 718
O0=Rampa
P2.8.3 Baslat islevi 0 2 0 719 | 1=Hizh baslangig
2= Par. 2.4.6'ya gbre
Dusulk voltaj hata
P2.8.4 sorunu ardindan 0 10 0 720
deneme sayisi
Dusuk voltaj sorunu
P2.8.5 ardindan deneme 0 10 0 721
sayisl
Asiri akim sorunu
P2.8.6 ardindan deneme 0 3 0 722
sayisl
Referans sorunu
P2.8.7 ardindan deneme 0 10 0 723
sayisi
Motor sicaklidi hata
P2.8.8 sorunu ardindan 0 10 0 726
deneme sayisi
Harici hata sorunu
P2.8.9 ardindan deneme 0 10 0 725
sayisl
Az yik hata sorunu
P2.8.10 | ardindan deneme 0 10 1 738

sayisi

Tablo 2-10. Otoyenidenbaslat parametreleri, G2.8

2.4.10 Tus takimi kontrolii ( Kontrol tus takimi: Menii M3)

Kontrol yeri ve yoninin tus takimi Uzerinde secimi igin parametreler asagida verilmistir. Bakiniz
Vacon NX Kullanicr Kilavuzu Tus takimi kontrol menusd.

. Ozel | Ta
Kod Parametre Min Maks LI BT nit1 Not
m lan P
0 = G/C terminal
P3.1 Kontrol yeri 1 3 1 125 | 1 = Tus takimi
2 = Alan yolu
Par. Par.
R3.2 Tus takimi referansi 21.1 2.1.2 Hz
. 0 = Ileri
P3.3 Tus takimi yona 0 1 0 123 1 = Geri
0=Durdur diagmesinin
R3,4 Stop digmesi 0 1 1 114 sinirli iglevi

etkinlestirildi

1= Durdur digmesi
her zaman devrede

Tablo 2-11. Tus takimi kontrol parametreleri, M3

2.4.11

Sistem meniisii (Kontrol tus takimi: M6)

Frekans donlstlricisinin genel kullanimi ile ilgili parametre ve islevler igin, érnedin uygulama
ve dil secimi, 6zellestiriimis parametre gruplarn ya da donanim ve yazilim hakkinda bilgi igin
bakiniz Vacon NX Kullanici Kilavuzu Bolim 7.3.6.

24-hour support +358 (0)40 837 1150 e Email: vacon@vacon.com
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24 ® VACON Standart UYGuLAMA

2.4.12 Genisletici paneller (Kontrol tus takimi: Menii M7)

M7 mendisi, kontrol paneline eklenen genisletici ve opsiyon panellerini ve panelle ilgili bilgiyi
gosterir. Daha fazla bilgi igin, bakiniz Vacon NX Kullanici Kilavuzu Bélim 7.3.7.
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3. YEREL/UZAKTAN KUMANDA UYGULAMASI

3.1 Giris

Sayfa S6.2'deki M6 menusinden Yerel/Uzaktan Kumanda Uygulamasi’ni segin.

Yerel/Uzaktan Kumanda Uygulamasi‘ni kullanirken iki farkh kontrol yerine sahip olmak
muUmkuadndir. Her bir kontrol yeri icin frekans referansi, kontrol tus takimindan, G/C
terminalinden ya da alan yolundan secilebilir. Aktif kontrol yeri, dijital girdi DING ile secilir.

e Tum ciktilar serbestce programlanabilir.
Ek islevler:

Programlanabilir Baglat/Durdur ve Ters sinyal mantigi

Referans derecelendirme

Bir frekans limitli izleme

Ikinci rampalari ve S-bigimli rampayi programlama

Programlanabilir baslat ve durdur islevleri

Durdur isleminde DC-freni

Bir frekans bélgesi engelleme

Programlanabilir U/f egrisi ve anahtarlama frekansi

Otoyenidenbaslat

Motor termal ve durma korumasi: Programlanabilir hareket; kapali, uyari, hata

Yerel/Uzaktan Kumanda Uygulamasinin parametreleri, bu kilavuzda 8. Bélimde acgiklanmistir.
Aciklamalar, parametrenin kendi tanitici numarasina bagh olarak diizenlenir.

24-hour support +358 (0)40 837 1150 ¢ Email: vacon@vacon.com
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3.2

Kontrol G/C

24V

Referans potansiyometresi, | NXOPTA1
1...10 kQ Terminal Sinyal Aciklama
r—— ——— 1| +10V.s | Referans ciktisi Potansiyometre icin voltaj, vb.
| 2 All+ Analog girdi, voltaj arahdi Yer B frekans referansi
| T 0—10v DC aralik 0-10 V DC
I
b ——— 3 All- G/C Toprak hatti Referans ve kontroller igin toprak
hatt
Uzaktan referans __ __ _ 4 AI2+ Analog girdi, akim arahgi Yer A frekans referansi,
0(4)-20 MA - ———__ 5 Al2- 0—20mA aralik 0-20 mA
Uzak kontrol 6 +24V @| Kontrol voltaj ciktisi Anahtarlar igin voltaj, vb. maks 0.1 A
zak kontro 7 | ® GND G/C toprak hatti Referans ve kontroller igin toprak
hatti
| e ——— 8 DIN1 A yeri, ileri baslat Baglanti kapal = ileriye baglat
| / (programlanabilir)
:— ———————— 9 DIN2 A yeri, geriye baslat Baglanti kapall = geriye bagslat
(programlanabilir)
/ ________ 10 DIN3 Harici hata girdisi Baglanti acik = hata yok
(programlanabilir) Baglanti kapal = hata
Uzak kontrol topragi 11 CMA ° DIN 1—DIN 3 igin ortak GND’ye ya da +24V'ye baglayin.
——— 12 +24V Kontrol voltaj ciktisi Anahtarlar icin voltaj(bakiniz #6)
re e 13 GND G/C toprak hatti Referans ve kontroller icin t k
| ® p Gin topra
:__/ N _ hatti
I : 14 DIN4 (B yeri: Ileiriyebt_)la_as)lat Baglanti kapal = ileriye baslat
I programlanabilir
I - -
:__/ e L____|15 DIN5S B yeri: Geriye t_)gslat 5 _
| | (programlanabilir) Baglanti kapali = geriye baglat
|
:__/ ___:_____ 16 DIN6 Yer A/B segimi Bag:;lantl acik = A yeri e_tkin_
| | Baglanti kapali = B yeri etkin
| | 17 CMB DIN4—DINSG igin ortak GND’ye ya da +24V’ye baglayin.
| I ‘—— 18 | |AO1+ GCikti frekansi Programlanabilir
: HAZIR I ——| 19 |®A01- | Analog gikti Aralik 0—20 mA/R;, maks. 500Q
|——— _ L 120 DO1 Dijital cikti Programlanabilir
| : HAZIR Acik kollektér, I<50mA, U<48 VDC
: | NXOPTA2
| 21 RO1 Réle ciktisi 1 | Programlanabilir
|
| CGALISTIR R 22| ROl _ GALISTIR
|___®_ _________ 23| RrO1 |—
24 RO2 j/ Réle giktisi 2 | Programlanabilir
20—/~~~ 25 RO2 HATA
VAC-——-/ b————— 26 | rO2 |—!

Tablo 3-1. Yerel/uzaktan kumanda uygulamasi varsayilan G/C

konfigdrasyonu.

Not: Asagidaki jumper segimlerine
bakin. Vacon NX Kullanici Kilavuzu
6.2.2.2 Béluminde daha fazla bilgi
bulabilirsiniz.

Jumper blok X1:
CMA ve CMB topraklama

[@®] GND'ye bagl CMB
[®@®] GND'ye bagl CMA

®[® | GND'ye yaltims CMB
®[® | GND'ye yaltimis CMA
[ ) CMB ve CMA

Igte birbirine bagl,
GND’den yaltimig

= Varsayllan fabrika ayarlan
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3.3 Yerel/Uzaktan Kumanda Uygulamasinda kontrol sinyal mantig:
e !
|
DING @-f-—-—--=—-—-mm oo m oo ! ———[D124 Faslal calgma hz ref]
ID122 Alan yolu Ctrl Referans [------------- 1 ' |
ID121 Tug takimi Ctrl Referansi|- - - - - - -~~~ 5! ! i
ID131 GIC BReferansi  |-———___ coob i !
ID117 G/C A Referans; B i | i | i
] I
R3.2 Keypad reference |_ i ' : : ' : 1 —— [ID125 Kontrol yeri
1 ! 1 !
AT @ 1 I R A | :
A2 ® L A ! l
® Motor * i | ' g | '
potansiyo- re- [ ! |
® metresi T D I || :
* T ! 1
® ] |
. o ! l
| | \ |
) | | |
- ! |
, o 4o | ! Dahili frekans
e 1 . [ ' ™. referans
-— ! : i
. . !
! |
! |
! |
I===-=-=-==-=-- 4 I
—e | |
o ' ! Baslat/Durd
. T - o dugmelen
! Sifirla digmesi
|
Alan ydundan referans; 1+ X
[Nan ydundan Bagat/Durdur ;
|
Alan yolundan yén :
|
|
lleriye baglat !
DIN1® ——{Programlanabilir A
(gogram':”a:""t” Baglat/Durdur | BaglatDurdur
DIN2® eriye a§§. veters mantkA | —e |
(programlanabilir) B
|
DINA® lleriye baglat _ |
Fovee Ly | o
ve ters mantk B hd
DIN5® (programlanabilir) B -
_ 1 Danhili geri
[ ID123 Tug takimi yonii | .
- s - Dahili hata sifrlama
DIN3 ® Harici hata girdisi (programlanabilir) >1 —— »
NX12k05.fh8

Sekil 3-1. Yerel/Uzaktan Kumanda Uygulamasinda kontrol sinyal mantigi
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3.4 Yerel/Uzaktan Kumanda Uygulamasi - Parametre listeleri

Takip eden sayfalarda, ilgili parametre gruplari iginde parametre listelerini bulacaksiniz. Her bir
parametre, ilgili parametre agiklamasina bir baglantiyi igerir. Parametre agiklamalari 120 no’lu
sayfadan 194 no’lu sayfaya kadar olan bélimde verilmistir.

Siitun aciklamalari:

Kod = Tus takimi Gzerindeki yer gbstergesi; operatére o anki parametre numarasini
gosterir

Parametre = Parametre adi

Min = Parametrenin minimum degeri

Maks = Parametrenin maksimum degeri

Birim = Parametre degerinin birimi; mevcutsa verilir
Varsayilan = Fabrika tarafindan ayarlanan deger

Ozel = Mdisterinin kendi ayari

Tanitic = Parametrenin tanitici numarasi

= Parametre sirasinda: Bu parametreleri programlamak icin TTF yontemini
kullanin.

= Parametre numarasi l(izerinde: Parametre dederi yalnizca frekans donistirici
durdurulduktan sonra degistirilebilir.

3.4.1 Izleme degerleri (Kontrol tus takimi: menii M1)

izleme degerleri, konumlar ve olgiimler gibi, parametre ve sinyallerin gercek dederleridir.
Izleme dederleri dliizenlenemez.
Daha fazla bilgi igin bakiniz Vacon NX Kullanici Kilavuzu Bélim 7.

Kod Parametre Birim | Tani Aciklama
tici
V1.1 | Cikti frekansi Hz 1 Motora giden cikti frekansi
V1.2 | Frekans referansi Hz 25 Motor kontrole frekans
referansi
V1.3 | Motor hizi rpm 2 rpm olarak motor hizi
V1.4 | Motor akimi A 3
i o,
V15 | Motor torku % 4 Motor nominal torkunun %
icinde
V1.6 | Motor giici % 5 Motor mil guci
V1.7 | Motor voltaj V 6
V1.8 DC—bf'agIant|5| Vv 7
voltaji
V1.9 | Unite sicaklidi °C 8 Sodutma plakasi sicakhdi
V1.10 | Motor sicakhgi % 9 Hesaplvanmls motor
sicakhgi
V1.11 | Analog girdi 1 V 13 | All
V1.12 | Analog girdi 2 mA 14 | AI2
V1.13 | DIN1, DIN2, DIN3 15 Dijital girdi durumlar
V1.14 | DIN4, DIN5, DIN6 16 Dijital girdi durumlari
V1.15 | DO1, RO1, RO2 17 | Duital ve role gikt
durumlari
V1.16 | Analog Iyt mA 26 | AO1
Coklu izleme Uc secilebilir izleme degeri
M1.17 Z :
pargalari g0sterir.

Tablo 3-2. Izleme dederleri
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3.4.2 Temel parametreler (Kontrol tus takimi: Menii M2 > G2.1)
Kod Parametre Min Maks Biri Varsayil Ozel | Tan Not
m an 1tici
P2.1.1 Minimum frekans 0,00 [Par.2.1.2] Hz 0,00 101
NOT: Eger fmas > motor
P2.1.2 Maksimum frekans  [Par. 2.1.1| 320,00 | Hz 50,00 102 | @nuyumlu hiz ise, motor
ve surucu sistemi
uygunlugunu kontrol edin
P2.1.3 Hizlanma zamani 1 0,1 3000,0 5 3,0 103
P2.1.4 Yavaslama zamani 1 0,1 3000,0 S 3,0 104
P2.1.5 Akim limiti 0,4 x Iy 2 X Iy A I 107
NX2: 230V
P2.1.6 |Motorun nominal voltaji 180 690 \% NX5: 400V 110
NX6: 690V
P2.1.7 Motorun nominal 30,00 320,00 Hz 50,00 111 Motorun ti_p plakasini
frekansi kontrol edin
Varsayilan, 4-kutuplu
motor ve bir nominal
P2.1.8 Motorun nominal hizi 300 20 000 rpm 1440 112 | boyut frekans
doénlstiricusi igin
uygundur.
P2.1.9 |Motorun nominal akimi | 0,4 x Iy 2x1Iy A Iy 113 I\k/lotorun t'.p plakasini
ontrol edin
P2.1.10 Motor cos phi 0,30 1,00 0,85 120 °k4°t°r”” tip plakasini
ontrol edin
0=AI1
1=AI2
paiiigy | G/G frekans referans 0 4 1 117 | 2=Tus takimi
segiml 3=Alan yolu
4=Motor potansiyometresi
0=AI1
1=AI2
P2.1.12 G/Csfgzikniinsyreerf%rans 0 4 0 131 | 2=Tus takimi
! 3=Alan yolu
4=Motor potansiyometresi
0=AI1
Tus takimi frekans 1=AI2
23S ererans segimi 0 3 2 121 2=Tus takimi
3=Alan yolu
0=AI1
P2.1.14 Alan yolu frekaqs 0 3 3 122 1=AI2
referans segimi 2=Tus takimi
3=Alan yolu
p2.1.15 | rastlal calisma hizi 0,00 [Par.2.1.2| Hz 0,00 124
referansi

Tablo 3-3. Temel parametreler G2.1

24-hour support +358 (0)40 837 1150 e Email: vacon@vacon.com

=



30 ® VACON

Yerel/Uzaktan KUMANDA UYGULAMASI

3.4.3 Girdi sinyalleri (Kontrol tus takimi: Menii M2 > G2,2)
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayi Ozel Tan Not
lan 1itici
DIN1 DIN2
0| ileri baglat | Geri baslat
1| Baslat/ Geri
Durdur
2| Baslat/ Devreye sok
Durdur calistir
3| Baslat Durdur
P2.2.1 Yer A baglat/D_ur_dur 0 8 0 300 qarpesi darbesi
mantik segimi 4| Ileri baglat | Mot.pot UP
5| Ileri* Geri*
6| Bagslat*/ Geri/lleri
Durdur
7 | Bagslat*/ Devreye sok
Durdur calistir
8| Ileri Mot.pot UP
baglat*
0=Kullaniimadi
1=Harici hata, kapanan bagl.
2=Harici hata, acilan bagl.
3=Calistir devreye sok
4=Hiz./Yavl. Zamani segimi.
5=GC'ye cp.'yi zorla
6=Tus takimina cp.'yi zorla
. . 7=Alan yoluna cp.'yi zorla
P2.2.2 DIN3 islevi 0 13 1 301 8=Geri (eder par 2.2.1=3)
9=Fasilali galisma hizi
10= Hata sifirla
11=Hizl./Yvsl. Operasyon
yasagdi
12=DC Frenleme komutu
13=Motor potansiyometre
ASAGI
AIl sinyal TTF programlama yéntemi
e segimi g Al 07 kullanildi Bakiniz sayfa 72.
0=0...100%**
P2.2.4 AlIl sinyal aralidi 0 2 0 320 | 1=20..100%**
2=0zel ayar arahgr**
P2.2.5 ALl ozel ayar 0,00 100,00 % 0,00 321 | Analog girdi 1 derece
minimum minimum
P2.2.6 AIl ozgl ayar 0,00 100,00 % 100,0 322 Analo.g girdi 1 derece
maksimum maksimum
. - Analog girdi 1 referans
P2.2.7 AIl sinyal degistirme 0 1 0 323 degisimi evet/hayir
P2.2.8 AIl sinyal filtresi 0,00 10,00 S 0,10 324 Analog g|rd|_1 referans filtre
zamani zamanli, sabit
. - TTF programlama ydntemi
P2.2.9 AI2 sinyal segimi 0 A.2 388 kullanildi Bakiniz sayfa 72.
0=0 - 20 mA**
P2.2.10 AI2 sinyal araligi 0 2 1 325 | 1=4 - 20 mA**
2=0zel ayar araligi
P2.2.11 AI2 Gzel ayar 0,00 | 100,00 | % 0,00 326 | Analog girdi 2 derece
minimum minimum
P2.2.12 AI2 6zel ayar 0,00 | 100,00 | % | 100,00 327 | Analog girdi 2 derece
maksimum maksimum
P2.2.13 AI2 degisimi 0 1 0 328 | Analog girdi 2 referans
degisimi evet/hayir
P2.2.14 AI2 sinyal filtresi 0,00 10,00 s 0,10 329 Analog g|rd|.2 referans filtre
zamani zamani, sabit
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DIN4 DINS5
0 | ileri baslat | Geri baslat
1| Baslat/ Geri/lleri
Durdur
2 | Baslat/ Devreye sok
Baslat/Durdur 3 g:;glér E)aL::%ter
P2.2.15 mantik segimi, yer 0 6 0 363 darbesi darbesi
B 4| ileri* Geri*
5 | Baslat*/ Geri/lleri
Durdur
6 | Baslat*/ Devreye sok
Durdur calistir
Referans
derecelendirme, par. Min. referans sinyaline
P2.2.16 minimum deger, yer 0,00 2.2.17 Hz 0,00 303 karsilik gelen frekansi seger
A
Referans Maks. referans sinyaline
derecelendirme karsilik gelen frekansi seger
P2.2.17 maksimum deger ’yer 0,00 320,00 Hz 0,00 304 | 0,00 = Derecelendirme yok
A ! >0 = derecelendirilmis maks.
deder
Referans
derecelendirme, par. Min. referans sinyaline
P2.2.18 minimum deger, yer 0,00 2.2.19 Hz 0,00 364 karsilik gelen frekansi seger
B
Referans Maks. referans sinyaline
derecelendirme karsilik gelen frekansi seger
P2.2.19 maksimum deger ’yer 0,00 320,00 Hz 0,00 365 | 0,00 = Derecelendirme yok
B ! >0 = derecelendirilmis maks.
deger
Serbest analog 0=Kullaniimadi
P2.2.20 irdisi. sinval secimi 0 2 0 361 | 1=Ui, (analog volt. girdisi
girdisi, siny s 2=I;, (analog akim. girdisi)
0=islev yok
1=Akim limitini azaltir (par.
2.1.5)
P2.2.21 Serbe_sF a!nalog 0 4 0 362 2= DC frenleme akimini
girdisi, islev azaltir
3=Hizl. ve yavasl.
zamanlarini azaltir
4=Tork izleme limitini azaltir
Motor
P2.2.22 potansiyometresi 0,1 2000,0 Hz/s 10,0 331
rampa zamani
Motor 0=Sifirlama yok
P2.2.23 potansiyometresi 0 2 1 367 1=Durdurulursa ya da gicl
o bellek sifirlama azaltilirsa sifirla
(Frekans referansi) 2= Glcl azaltilirsa sifirla
0=Calisma durumu
P2.2.24 |Baslat vurusu bellegi 0 1 0 498 'I‘ipé:'lf‘;[‘:fjﬂ'rumu
kopyalandi

Tablo 3-4. Girdi sinyalleri, G2.2
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3.4.4 Cikt1 sinyalleri (Kontrol tus takimi: Menii M2 > G2,3)
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayi Ozel Tan Not
lan 1tici
Analog gikti 1 sinyal TTF programlama yéntemi

F2atk secimi v Al il kullanildi Bakiniz sayfa 72.
0=Kullanilmadi
1=Cikti frek. (0—fmaks)
2=Freks. referansi (0—
fmaks)
3=Motor hizi (0—Motor

. . nominal hizi)

P2.3.2 Analog cikti islevi 0 8 1 307 4=Motor akimi (0—Inmeter)
5=Motor torku (0—Tqmotor)
6=Motor gicii (0—Pnmotor)
7 =Motor voltaji (0-Unmotor)
8=DC-badlanti volt (0—

1000V)

p2.3.3 | Analog ciku filtre 0,00 10,00 s 1,00 308 | 0=Filtreleme yok

zamani
Analog gkt 0=Degdistiriimedi

P2.3.4 degistirme 0 1 0 309 | 4 _pegistirildi

P2.3.5 Analog cikti 0 1 0 310 | 950 mA

minimum 1=4 mA

P2.3.6 |Analog ciktl derecesi 10 1000 % 100 311
0=Kullanilmadi
1=Hazir
2=Calistir
3=Hata
4=Hata degdistirildi
5=FC asiri 1Isinma uyarisi
6=Harici hata ya da uyari
7=Ref. hatasi ya da uyari
8=Uyari
9=Ters gevrildi
10=Fasilah galisma hizi
segildi
11=Hizh
12=Mot. regulatdru etkin

P2.3.7 | Dijital cikti 1 islevi 0 22 1 312 | 13=OP freks.limitl
izleme. 1
14=0P freks.limitli
izleme. 2
15=Tork limit izleme.
16=Ref. limitli izleme.
17=Dis fren kontroll
18=Kontrol yeri: GG
19=FC sicaklik limit
izleme.
20=Istenmeyen déniis

yoénu
21=Harici fren kontroli
degdistirildi
22=Termistor
hatasi/uyari.
P2.3.8 | Rdle giktisi 1 iglevi 0 22 2 313 | Parametre 2.3.7 olarak
P2.3.9 | Role ciktisi 2 islevi 0 22 3 314 | Parametre 2.3.7 olarak
o 0=Limit yok

p2.3.10 |O'KU flre"an.s'l limit 1 0 2 0 315 | 1=Disik limit izleme

lzieme Islev 2=Ylksek limit izleme

p2.3.11 |Gk frekansilimitl | g 55 | 35000 | He 0,00 316

izleme degeri
L 0=Limit yok
P2.3.12 C”I(::J;f(':l ':(’:/'It 2 0 2 0 346 | 1=Diisiik limit izleme
3 2=Yilksek limit izleme
p2.3.13 |CKU frekansi imit 24 4 5 | 35500 | 1 0,00 347

izleme degeri
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Tork limit, izleme 0=Hayr
P2.3.14 ey 0 2 0 348 | 1=Disiik limit
3 2=Yiiksek limit
p2.3.15 | rorklimit, izleme 0,0 200,0 % 0,0 349
islevi
L O=Hayir
P2.3.16 RSTZEZSI 'I';“V'it' 0 2 0 350 | 1=Diisiik limit
3 2=Yiiksek limit
p2.3.17 | Referans limit, 0,0 100,0 % 0,0 351
izleme degeri
p2.3.1g | Harici fren-kapali 0,0 100,0 s 0,5 352
gecikmesi
p2.3.19 | Haric fren-acik 0,0 100,0 s 1,5 353
gecikmesi
Frekans 0=Hayir
P2.3.20 |do6nistaricu sicakhk 0 2 0 354 | 1=Dusuk limit
limit izleme 2=Ylksek limit
Frekans
P2.3.21 |d6nustaricu sicakhk -10 75 °C 0 355
limit izleme
P2.3.22 Analog glk_tl 2 sinyal 0 0.1 471 TTF programlama yéntemi
secimi kullanildi Bakiniz sayfa 72.
P2.3.23 | Analog cikti 2 islevi 0 8 4 472 | Parametre 2.3.2 olarak
p2.3.24 |Analog Gkt 2filtre | 54 10,00 s 1,00 473 | 0=Filtreleme yok
Zaman
Analog cikti 2 0=Degistiriimedi
P23.25 | degistirme 0 ! 0 474 | 1=Degistirildi
p2.3.26 | Analog gikti2 0 1 0 475 | 9=0mA
minimum 1=4 mA
p2.3.27 | Analog cikti 2 10 1000 % 100 476

derecelendirme

Tablo 3-5. Cikti sinyalleri, G2.3
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3.4.5 Siiriicii kontrol parametreleri ( Kontrol tus takimi: Menii M2 > G2,4)
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayi Ozel Tan Not
lan 1itici
0=Dogrusal
p2.4.1 [HZlanma/vavaslama o 10,0 s 0,0 500 | >0 = S-egrisi rampa
rampasi 1 sekli
zamani
0=Dogrusal
p2.4.2 [fZlanma/Yavaslamal 10,0 s 0,0 501 | >0 = S-egrisi rampa
rampasi 2 sekli
zamanl
P2.4.3 Hizlanma zamani 2 0,1 3000,0 S 10,0 502
P2.4.4 [Yavaglama zamani 2 0,1 3000,0 s 10,0 503
0=Devre dis! birakildi
1=Calisirken kullanilir
2=Harici fren dislisi
P2.4.5 Fren diglisi 0 4 0 504 | 3=Durduruldugunda/calisi
rken kullanilir
4=Calisirken kullanihr
(test yok)
. . 0=Rampa
P2.4.6 Baslat islevi 0 1 0 505 1=Hizli baslangic
0=Yavagslatma
1=Rampa
P2.4.7 Durdur islevi 0 3 0 506 | 2=Rampa+Calistir
yavagslatmayi devreye sok
3=Yavaslat+Calistir
rampayl devreye sok
P2.4.8 DC frenleme akimi | 0,4 x Iy 2 x Iy A Iy 507
P2.4.9 Durdur isleminde 0,00 600,00 s 0,00 508 0=C_ihaz cgalismiyorken DC
DC-frenleme zamani freni kapahdir
Durdur igleminde
P2.4.10 DC-frenleme 0,10 10,00 Hz 1,50 515
frekansi
) ) 0=Cihaz calismaya
p2.4.11 [Paslatisleminde DC- 4 o4 | 660 0o s 0,00 516 | baslarken DC freni
frenleme zamani
kapahdir
. 0=Kapal
P2.4.12 Akis freni 0 1 0 520 1=Ack
P2.4.13 [Akig frenleme akimi| 0,4 x Iy 2 X Iy A Iy 519

Tablo 3-6. Slirticli kontrol parametreleri, G2.4

3.4.6 Frekans parametrelerini engelle (Kontrol tus takimi: Menii M2 > G2,5)
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayi Ozel Tan Not
lan 1itici
Frekans alanini par.
P2.5.1 |angelle 1; Dusik limit] 200 2.5.2 Hz 0,00 209
Frekans alanini
pP2.5.2 engelle 1; Yiksek 0,00 320,00 Hz 0,0 510 | 0=Aralk 1'i engelle kapali
limit
Frekans alanini par.
P2.5.3 |angelle 2; Dusik limit] 200 2.5.2 Hz 0,00 11
P2.5.4 Frekarlws g_la_mnl_ _ 0,00 320,00 Hyz 0,0 512 0=Aralik 2'yi engelle
engelle 2; Dusuk limit kapal
Frekans alanini par.
P2.5.5 lohgelle 3; Disiik limit] 2790 2.5.2 Hz 0,00 >13
Frekans alanini 0=Aralik 3’0 engelle
P2.5.6 engelle 3; Yuksek 0,00 320,00 Hz 0,0 514 - 9
T kapal
limit
Frekans engelle
limitleri arasinda
pP2.5.7 Hizlanma/yavaglama 0,1 10,0 1,0 518

rampa hizi
derecelendirme orani

Tablo 3-7. Frekans parametrelerini engelle, G2.5
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3.4.7 Motor kontrol parametreleri ( Kontrol tus takimi: Menii M2 > G2,6)
Kod Parametre Min Maks Biri | Varsayil Ozel Tan Not
m an 1tici
0=Frekans kontroli
1=Hiz kontroll
NXP icin ek:
2=Tork kontroli
3=Kapal déngi hiz
P2.6.1 Motor kontrol modu 0 1/6 0 600 Kkontrol
4=Kapali déngu tork kntrl
5=Ileri acik dongu frek.
kontroll
6=Gelismis agik dongu hiz
kontroli
- 0=Kullaniimadi
P2.6.2 U/f optimizasyonu 0 1 0 109 1=Otomatik tork destegi
0=Dogrusal
1=Kare
P2.6.3 U/f oran segimi 0 3 0 108 | 2=Programlanabilir
3=En uygun akis ile
dogrusal.
P2.6.4 Alan zayiflatici noktal| 8,00 320,00 Hz 50,00 602
P2.6.5 Alan zayiflatict |y o9 | 200,00 | % | 100,00 603 | n% X Upmor
noktada voltaj
U/F edrisi, orta par.
RZ6ES nokta frekansi 000 | p36.4 | Hz | 2000 604
U/F egrisi, orta n% X Unmot .
P2.6.7 ey 0,00 100,00 % 100,00 605 | Parametre maks. deger =
nokta voltaji
par. 2.6.5
p2.68 " frebiﬂ;‘;‘da okt 9,00 | 40,00 | % 0,00 606 | % X Upmor
Anahtarlama o o, . Tam dederler igin bakiniz
P2.6.9 frekans 1,0 Degisir kHz Degisir 601 Tablo 8-12
Asiri voltai 0=Kullaniimadi
P2.6.10 3ir vo'ta) 0 2 1 607 | 1=Kullanildi (rampa yok)
kontrol6ri
2=Kullanildi (rampa var)
Dusuk voltaj 0=Kullaniimadi
P2.6.11 kontroléri 0 1 1 608 1=Kullanildi
P2.6.12 YUk sarkmasi 0,00 100,00 % 0,00 620
l Kapal dongii parametre grubu 2.6.13 (yalnizca NXP)
P2.6.13.1 Miknatislayan akim 0,00 100,00 A 0,00 612
P2.6.13.2 Hiz kontroll P artisi 0 1000 30 613
P2.6.13.3 Hiz kontrol I zamani 0,0 500,0 ms 30,0 614
P2.6.13.5 Hizlanma telafisi 0,00 300,00 S 0,00 626
P2.6.13.6 Kayma ayari 0 500 % 100 619
MotAkiI
P2.6.13.7 Baslangicta m MotAkim |, 0,00 627
miknatislayan akim Min Maks
P2.6.13.8 Baslangicta 0,0 600,0 s 0,0 628
miknatislayan akim
p2.6.13.9 |Paslat isleminde sifii 32000 | ms 100 615
hiz zamani
p2.6.13.10 |Paslat isleminde sifiri 32000 | ms 100 616
hiz zamani
0=Kullaniimadi
1= Tork bellegi
P2.6.13.11 Baslangig torku 0 3 0 621 | 2= Tork referansi
3= Baslangig torku
ileri/geri
P2.6.13.12 |[Baslangig torku, ileri| -300,0 300,0 S 0,0 633
P2.6.13.13 |Baslangig torku, geri| -300,0 300,0 s 0,0 634
P2.6.13.15 Kodlayici filtre 0 1000 ms 0 618
zamani
P2.6.13.17 | AKIM :ft?stlm'“ Pl 0,00 | 100,00 | % | 40,00 617
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P2.6.14.1 Sifir hizi akimi 0,0 250,0 % 120,0 625
P2.6.14.2 Minimum akim 0,0 100,0 % 80,0 622
P2.6.14.3 Akis referansi 0,0 100,0 % 80,0 623
P2.6.14.4 Frekans limiti 0,0 100,0 % 20,0 635
P2.6.14.5 U/f destegi 0 1 0 632

Tablo 3-8. Motor kontrol parametreleri, G2.6
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3.4.8 Korumalar (Kontrol tus takimi: Menii M2 > G2,7)

Kod Parametre Min Maks LI VBTV gy UETH Not
m an 1tici
0=Cevap yok
1=Uyarn
2=Uyarn+Onceki Frek.
3=Uyr+AyarlanmisFrek
P2.7.1 i?télgifigirl‘ds 0 5 0 700 | 2.7.2
4=Hata, 2.4.7'ye gore
durdur
5=Hata, yavaslatarak
durdur
UmA referans hatasi:
P2.7.2 ayarlanmis frekans 0,00 Par. 2.1.2 Hz 0,00 728
referansi
P2.7.3 Harici hataya tepki 0 3 2 701 | 0=Cevap yok
1=Uyarn
2=Hata, 2.4.7'ye gore
P2.7.4 Girdi faz izleme 0 3 0 730 | durdur
3=Hata, yavagslatarak
durdur
- . 0=Gegmiste saklanan
P2.7.5 hz‘tjassl';;"t’ggil 0 1 0 727 | hata
1=Saklanmayan hata
P2.7.6 Cikti fazi izleme 0 3 2 702 | 0=Cevap yok
Toprak hatasi 1=Uyarn
P2.7.7 Korumas: 0 3 2 703 | 2=Hata, 2.4.7'ye gore
durdur
P2.7.8 Motor termal 0 3 2 704 | 3=Hata, yavaslatarak
korumasi durdur
p2.7.9 [Motorortamsicakl | 1500 | 1000 | % 0,0 705
faktoru
p2.7.10 | S'fir hizda motor |4 1500 | % 40,0 706
sogutma faktori
P2.7.11 Zaman sabiti 1 200 min 45 707
P2.7.12 Motor goérev devri 0 100 % 100 708
0=Cevap yok
1=Uyarn
P2.7.13 | Durma korumasi 0 3 0 709 | 2=Hata, 2.4.7've gore
durdur
3=Hata, yavaslatarak
durdur
P2.7.14 Durma akim limiti 0,1 TnMotor X 2 A I 710
P2.7.15 Durma zamani 1,00 120,00 S 15,00 711
P2.7.16 |Durma frekans limiti{ 1,0 2Pa1r.2 Hz 25,0 712
0=Cevap yok
1=Uyarn
P2.7.17 | Az yiik korumasi 0 3 0 713 | 2=Hata, 2.4.7'ye gore
durdur
3=Hata, yavaslatarak
durdur
p2.7.18 |Alan ZaCEiEC' bolgel 19 150 % 50 714
P2.7.19 | Sifir frekansi yuki 5,0 150,0 % 10,0 715
pP2.7.20 Az ylik zamani 2 600 s 20 716
0=Cevap yok
1=Uyarn
P2.7.21 Termistor h_atasma 0 3 2 732 2=Hata, 2.4.7'ye gore
tepki durdur
3=Hata, yavagslatarak
durdur
p2.7.22 |Alan y‘i'e‘jpﬂf‘tas'”a 0 3 2 733 | Bakiniz P2.7.21
P2.7.23 [Yuva hatasina tepki 0 3 2 734 | Bakiniz P2.7.21

Tablo 3-9. Korumalar, G2.7

=
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3.4.9 Otoyenidenbaslat parametreleri (Kontrol tus takimi: Menii M2 > G.8)

Kod Parametre Min Maks Birim | VarSaY! | §ze | Tan Not
lan itici
P2.8.1 Bekleme zamani 0,10 10,00 S 0,50 717
P2.8.2 Deneme zamani 0,00 60,00 S 30,00 718
0=Rampa
P2.8.3 Baslat islevi 0 2 0 719 | 1=Hizli baslangig

2= Par. 2.4.6'ya gore

Dusulk voltaj hata
P2.8.4 sorunu ardindan 0 10 0 720
deneme sayisi

Dusik voltaj sorunu
P2.8.5 ardindan deneme 0 10 0 721
sayisi

Asiri akim sorunu
P2.8.6 ardindan deneme 0 3 0 722
sayisl

Referans sorunu
P2.8.7 ardindan deneme 0 10 0 723
sayisl

Motor sicaklidi hata
P2.8.8 sorunu ardindan 0 10 0 726
deneme

Harici hata sorunu
P2.8.9 ardindan deneme 0 10 0 725
sayisl

Az yik hata sorunu
P2.8.10 ardindan deneme 0 10 1 738
sayisi

Tablo 3-10. Otoyenidenbaslat parametreleri, G2.8

3.4.10 Tus takimi kontrolii ( Kontrol tus takimi: Menii M3)

Kontrol yeri ve yoninin tus takimi tzerinde segimi igin parametreler asagida verilmistir. Bakiniz
Vacon NX Kullanici Kilavuzu Tus takimi kontrol mendsda.

Kod Parametre Min Maks Birim VETEERT Ozel UCIL Not
lan 1itici
0=G/C terminal
P3.1 Kontrol yeri 1 3 1 125 | 1=Tus takimi
2=Alan yolu
Par. Par.
R3.2 Tus takimi referansi 21.1 2.1.2 Hz
o O=ileri
P3.3 Tus takimi yonu 0 1 0 123 1=Geri
0=Durdur diigmesinin
Stop diigmesi sinirh iglevi
R3,4 etkinlestirildi 0 1 1 114 1= Durdur digmesi her
zaman devrede

Tablo 3-11. Tus takimi kontrol parametreleri, M3

3.4.11 Sistem meniisii (Kontrol tus takimi: Menii M6)

Frekans donustiricisinin genel kullanimi ile ilgili parametre ve islevler icin, 6rnegin uygulama
ve dil secimi, 6zellestiriimis parametre gruplar ya da donanim ve yazilim hakkinda bilgi igin
bakiniz Vacon NX Kullanici Kilavuzu Bolim 7.3.6.

3.4.12 Genisletici paneller (Kontrol tus takimi: Menii M7)

M7 mendisi, kontrol paneline eklenen genisletici ve opsiyon panellerini ve paneller ilgili bilgiyi
gosterir. Daha fazla bilgi icin, bakiniz Vacon NX Kullanici Kilavuzu Bolim 7.3.7.
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4. COK-ASAMALI HIZ KONTROL UYGULAMASI
(Yazilim ASFIFF04)

4.1  Giris

Sayfa S6.2'deki M6 menustnden Cok-asamali Hiz Kontrol Uygulamasi’'ni segin.

Cok-asamal Hiz Kontrol Uygulamasi, sabit hizlarin gerektigi uygulamalarda kullanilabilir. Toplam
olarak 15 + 2 farkh hiz programlanabilir: bir temel hiz, 15 ¢ok-asamali hiz ve bir fasilali calisma
hizi.Bu hiz asamalari, DIN3, DIN4, DIN5 ve DIN6 dijital sinyalleriyle secilir. Eger fasilali calisma
hizi kullanilirsa, DIN3 hata sifirladan fasilali galisma hiz secimine kadar programlanabilir.

Temel hiz referansi, analog girdi terminalleri yoluyla voltaj ya da akim sinyali olabilir. (2/3 ya da
4/5).
Analog girdilerden diger bir tanesi, diger amacglar igin programlanabilir.

e Tum ciktilar serbestce programlanabilir.
Ek islevler:

Programlanabilir Baslat/Durdur ve Ters sinyal mantigi

Referans derecelendirme

Bir frekans limitli izleme

Ikinci rampalari ve S-bigimli rampayi programlama

Programlanabilir baslat ve durdur islevleri

Durdur isleminde DC-freni

Bir frekans bélgesi engelleme

Programlanabilir U/f egrisi ve anahtarlama frekansi

Otoyenidenbaslat

Motor termal ve durma korumasi: Programlanabilir hareket; kapali, uyar, hata

Cok-Asamal Hiz Kontrol Uygulamasinin parametreleri, bu kilavuzda 8.Bélimde acgiklanmistir.
Aciklamalar, parametrenin kendi tanitici numarasina bagli olarak dizenlenir.
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4.2

Kontrol G/C

Referans potansiyometresi,
1.

.10 kQ

{——{figk;;;

Basic reference— — —
(optional)

\

T
.
i__/ S —

CALISTIR

°

NXOPTA1
Terminal Sinyal Aciklama
1 | +10V.s | Referans ciktisi Potansiyometre icin voltaj, vb.
2 All+ Analog girdi, voltaj arahdi Temel referans (programlanabilir),
0—10V DC aralik 0-10 vV DC
3 All- G/C Toprak hatti Referans ve kontroller igin toprak
hatt
4 AI2+ Referans akimi igin girdi Temel referans (programlanabilir),
5 Al2- aralik 0-20 mA
6 +24V @| Kontrol voltaj ciktisi Anahtarlar icin voltaj, vb. maks 0.1 A
7 | ® GND G/C toprak hatti Referans ve kontroller igin toprak
hatti
8 DIN1 Ileriye baslat Baglanti kapal = ileriye baglat
(programlanabilir)
9 DIN2 Geriye baslat Baglanti kapall = geriye bagslat
(programlanabilir)
10 DIN3 Harici hata girdisi Baglanti acik = hata yok
(programlanabilir) Baglanti kapal = hata
11 CMA DIN 1—DIN 3 igin ortak GND’ye ya da +24V'ye baglayin.
12 +24V @| Kontrol voltaj ciktisi Anahtarlar igin voltaj(bakiniz #6)
13 | ¢ GND G/C toprak hatti Referans ve kontroller igin toprak
hatti
14 DIN4 Gok-asamali hiz segimi 1 seg seg sel 3 sel 4 (DIN3 ile)
1 2 0 0 temel hiz
0 0
15 DINS Cok-asamali hiz segimi 2 1 0 0 0 hiz 1
0 1 0 0 hiz 2
16 DIN6 Cok-asamali hiz segimi 3 --- --
1 1 1 1 hiz 15
17 CMB DIN4—DING igin ortak GND'ye ya da +24V'ye baglayin.
18 AO1+ Gikti frekansi Programlanabilir
19 |@AO1- Analog cikti Aralik 0—20 mA/R;, maks. 500Q
20 DO1 Dijital gikti Programlanabilir
HAZIR Acik kollektér, I<50mA, U<48 VDC
NXOPTA2
21 RO1 j/ Réle giktisi 1 | Programlanabilir
22 RO1 CALISTIR
23| RrRO1 |—
24 RO2 Réle giktisi 2 | Programlanabilir
25 RO2 j/ HATA
26 | RO2 |—

Tablo 4-1. Cok-asamali hiz kontrol uygulamasi varsayilan G/C

konfiglirasyonu.

Not: Asadidaki jumper segimlerine
bakin. Vacon NX Kullanici Kilavuzu
Bolim 6.2.2.2°de daha fazla bilgi
bulabilirsiniz.

Jumper blok X1:
CMA ve CMB topraklama

[@®] GND'ye bagl CMB
[®@®] GND'ye bagl CMA

®[® | GND'ye yaltims CMB
©[® | GND'ye yaltimis CMA
[ ) CMB ve CMA

Igte birbirine bagl,
GND’den yaltimig

= Varsayllan fabrika ayarlan

Tel. +358 (0)201 2121  Fax +358 (0)201 212 205




Cok-asamali H1Z KONTROL UYGULAMASI

VACON ©® 41

4.3 Cok-Asamali Hiz Kontrol Uygulamasinda kontrol sinyal mantigi
R3.2 Tug takim referansi| i ID117  G/C Referans
: S —— ID121 Tus takim Ctrl Referans
: i ----1D122 Alan yolu Ctrf Referans;
\ o Z T TS5 Ayarlanmis hiz 1
! o ..2.1.29 Ayarlanmis hiz 15
DINS@==-mmmmmmmmm o g oo es HE ID124 Fasial
Ayarlanmis hiz 1 e e --1 |calsma hiz referans
DINA@®-F--2 Xl ___ R ) S —_— . |
Ayarlanmig hiz 2 | Lo | !
DINS@-p---—--— > -l e e T Tl :
Ayarlanmig hiz 3 [ Lo P |
DIN6®-1 -7 =T i on 2 [~ " R R T ' 3.1 Kontrol yeri
DIN3@-fF-==-=--mmmmmmmpmmmmmm— B ininiui itk Bt Pt l !
All @ L o !
A2 © N
[ | 11— |
* | | |
. [ !
1 | :
SRR i Dabhili frekans
— ! I referans
. i : __vaéon
| ! g
______ ; : M.
L—e : | 1 .,
|
- | |
s l
Sifrla digmesi — I
Alan yolundan referans) Baslat/Durdur —
Alan yolundan Baglat/Durdur digmsler :
|
Alan yolundanyén !
lleriye baglat Baslat/Durdur \ o
DIN1&® — Programlanabilir 2 .\}\‘Dahm Baglat/Durdur
(programlanabilir) Baslat/Durdur e T >
DIN2® - ve ters mantk ol
Geriye baglat programianabilir) Geri !
! Dahili geri
D123 Tug takim yoni > -
Harici hata girdisi ] s ’ Dahili hata sifirlama
DIN3® = >
(programlanabilir)
NX12k03.fh8

Sekil 4-1. Cok-asamali Hiz Uygulamasinin kontrol sinyal mantigi
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4.4 Cok-asamali hiz kontrol uygulamasi — Parametre listeleri

Takip eden sayfalarda, ilgili parametre gruplari icinde parametre listelerini bulacaksiniz. Her bir
parametre, ilgili parametre agiklamasina bir baglantiyi icerir. Parametre agiklamalari 120 no'lu
sayfadan 194 no’lu sayfaya kadar olan bélimde verilmistir.

Siitun aciklamalar::

Kod = Tus takimi tGzerindeki yer gdstergesi; operatére o anki parametre numarasini
gosterir

Parametre = Parametre adi

Min = Parametrenin minimum degeri

Maks = Parametrenin maksimum dederi

Birim = Parametre dederinin birimi; mevcutsa verilir

Varsayilan = Fabrika tarafindan ayarlanan deger

Ozel = Mdusterinin kendi ayar

Taniticl = Parametrenin tanitici numarasi

= Parametre sirasinda: Bu parametreleri programlamak igin TTF yontemini
kullanin.

Parametre kodu Ustlinde: Parametre dederi yalnizca frekans dontsttricl
durdurulduktan sonra degistirilebilir.

4.4.1 Izleme degerleri (Kontrol tus takimi: menii M1)

izleme dederleri, konumlar ve olcimler gibi, parametre ve sinyallerin gercek dederleridir.
Izleme degerleri dlizenlenemez.
Daha fazla bilgi igin bakiniz Vacon NX Kullanici Kilavuzu Bélim 7.

Kod Parametre Biri Ta Aciklama
m niti
cl
V1.1 | Cikti frekansi Hz 1 Motora giden gikt
frekansi
V1.2 | Frekans referansi Hz 25 Motor kontrole frekans
referansi
V1.3 | Motor hizi rpm 2 rpm olarak motor hizi
V1.4 | Motor akimi A 3
V1.5 | Motor torku % 4 Mo_to_r nominal torkunun
% icinde
V1.6 | Motor gucu % 5 Motor mil gici
V1.7 | Motor voltaji V 6
Visg DC—bf'agIant|5| Vv 5
voltaji
V1.9 | Unite sicakhdi °C 8 | Sodutma plakasi sicaklig
V1.10 | Motor sicaklidi % 9 HesapLanm|§ motor
sicakhgi
V1.11 | Analog girdi 1 V 13 | AIl
V1.12 | Analog girdi 2 mA 14 | AI2
V1.13 | DIN1, DIN2, DIN3 15 | Dijital girdi durumlari
V1.14 | DIN4, DIN5, DIN6 16 | Dijital girdi durumlan
V1.15 | DO1, RO1, RO2 17 | Diital ve role cikti
durumlar
V1.16 | Analog I, mA 26 | AO1
Coklu izleme Ug secilebilir izleme
M1.17 o T .
parcalari degeri gosterir.

Tablo 4-1. Izleme dederleri
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4.4.2 Temel parametreler (Kontrol tus takimi: Menii M2 > G2.1)
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayil Ozel | Tan Not
an 1tici
P2.1.1 Minimum frekans 0,00 Par. 2.1.2 Hz 0,00 101
NOT: Eger fmas > motor
P2.1.2 | Maksimum frekans |Par. 2.1.1| 320,00 Hz 50,00 102 | @nuyumlu hiz ise, motor
ve slrucu sistemi
uygunlugunu kontrol edin
P2.1.3 Hizlanma zamani 1 0,1 3000,0 5 3,0 103
P2.1.4 [Yavaslama zamani 1 0,1 3000,0 S 3,0 104
P2.1.5 Akim limiti 0,4 x I 2 x Iy A I 107
Motorun nominal NX2: 230V
P2.1.6 voltail 180 690 V| NX5: 400V 110
] NX6: 690V
P2.1.7 Motorun nominal 30,00 320,00 Hz 50,00 111 Motorun tlp plakasini
frekansi kontrol edin
Varsayilan, 4-kutuplu
Motorun nominal motor ve bir nominal
P2.1.8 hiz1 300 20 000 rpm 1440 112 | boyut frekans
doénulstlricisi igin
uygundur.
Motorun nominal Motorun tip plakasini
P2.1.9 akim, 0,4 x Iy 2 x Iy A Iy 113 | | ontrol edin
P2Uili0 | Motor cos phi 0,30 1,00 0,85 120 | Motorun tip plakasini
kontrol edin
0=AI1
P2.1.11 G/G frekans 0 3 1 117 | 1=A2
referans segimi 2=Tus takimi
3=Alan yolu
0=AI1
P2.1.12 Tus takimi fre!(aljs 0 3 2 121 1=AI2
referans segimi 2=Tus takimi
3=Alan yolu
0=AI1
Alan yolu frekans 1=AI2
s referans segimi 0 3 3 122 2=Tus takimi
3=Alan yolu
p2.1.14 |Fasialcalismahizi | o0 | par 512 | Hz 0,00 124
referansi
P2.1.15 Ayarlanmis hiz 1 0,00 Par. 2.1.2 Hz 5,00 105 | Cok-asamal hiz 1
P2.1.16 | Ayarlanmis hiz 2 0,00 | Par.2.1.2 Hz 10,00 106 | Gok-asamali hiz 2
P2.1.17 | Ayarlanmis hiz 3 0,00 | Par.2.1.2 Hz 12,50 126 | Gok-asamali hiz 3
P2.1.18 | Ayarlanmis hiz 4 0,00 |Par.2.1.2| Hz 15,00 127 | Gok-asamali hiz 4
P2.1.19 | Ayarlanmis hiz 5 0,00 Par. 2.1.2 Hz 17,50 128 | Gok-asamali hiz 5
P2.1.20 | Ayarlanmis hiz6 0,00 |Par.2.1.2| Hz 20,00 129 | Gok-asamali hiz 6
P2.1.21 | Ayarlanmis hiz 7 0,00 Par. 2.1.2 Hz 22,50 130 | Gok-asamali hiz 7
P2.1.22 | Ayarlanmis hiz 8 0,00 | Par.2.1.2 Hz 25,00 133 | Gok-asamali hiz 8
P2.1.23 | Ayarlanmis hiz 9 0,00 Par. 2.1.2 Hz 27,50 134 | Gok-agamali hiz 9
P2.1.24 | Ayarlanmis hiz 10 0,00 | Par.2.1.2 Hz 30,00 135 | Gok-agamali hiz 10
P2.1.25 | Ayarlanmis hiz 11 0,00 |Par.2.1.2| Hz 32,50 136 | Gok-asamali hiz 11
P2.1.26 | Ayarlanmis hiz 12 0,00 | Par.2.1.2 Hz 35,00 137 | Gok-asamali hiz 12
P2.1.27 | Ayarlanmis hiz 13 0,00 | Par.2.1.2 Hz 40,00 138 | Gok-asamali hiz 13
P2.1.28 | Ayarlanmis hiz 14 0,00 Par. 2.1.2 Hz 45,00 139 | Cok-agamali hiz 14
P2.1.29 | Ayarlanmis hiz 15 0,00 Par. 2.1.2 Hz 50,00 140 | Gok-agamali hiz 15

Tablo 4-2. Temel parametreler G2.1
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Cok-asamali

H1Z KONTROL UYGULAMASI

4.4.3 Girdi sinyalleri (Kontrol tus takimi: Menii M2 > G2,2)
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayil Ozel | Tan Not
an 1tici
DIN1 DIN2
0| ileri baslat | Geri baslat
1| Baglat/ Geri/lleri
Durdur
2| Bagslat/ Devreye sok
Baslat/Durdur Durdur calistir
S masntlli segimi 0 6 0 300 |3 Baglat Durdur
darbesi darbesi
4| fileri* Geri*
5| Baslat*/ Geri/lleri
Durdur
6 | Baglat*/ Devreye sok
Durdur calistir
0=Kullaniimadi
1=Harici hata, kapanan bagl.
2=Harici hata, agilan bagl.
3=Calistir devreye sok
4=Hiz./Yavl. Zamani segimi.
5=GC'ye cp.'yi zorla
6=Tus takimina cp.'yi zorla
P2.2.2 DIN3 islevi 0 13 1 301 | 7=Alan yoluna cp.'yi zorla
8=Geri (eder par 2.2.1=3)
9=Fasilali galisma hizi
10= Hata sifirla
11=Hizl./Yvsl. Operasyon
yasagdi
12=DC Frenleme komutu
13=0nceden ayarli hiz
. - TTF programlama yéntemi
P2.2.3 AIl sinyal segimi 0 A.l 377 kullanildi Bakiniz sayfa 72.
0=0..100%*
P2.2.4 Al1l sinyal arahgi 0 2 0 320 | 1=20...100%%*
2=0zel ayar araligr*
P2.2.5 All ozel ayar 0,00 | 100,00 | % 0,00 321 | Analog girdi 1 derece
minimum minimum
P2.2.6 ALl ozel ayar 0,00 | 100,00 | % 100,0 322 | Analog girdi 1 derece
maksimum maksimum
. - Analog girdi 1 referans
P2.2.7 |AIl sinyal degistirme 0 1 0 323 degisimi evet/hayir
P2.2.8 AIl sinyal filtresi 0,00 10,00 s 0,10 324 Analog girdill referans filtre
zamani zamani, sabit
. . TTF programlama yontemi
P2.2.9 AI2 sinyal segimi 0 A.2 388 kullanildi Bakiniz sayfa 72.
0=0 - 20 mA*
P2.2.10 AI2 sinyal araligi 0 2 1 325 | 1=4 - 20 mA*
2=0zel ayar aralgi
P2.2.11 AI2 6zel ayar 0,00 | 100,00 | % 0,00 326 | Analog girdi 2 derece
minimum minimum
P2.2.12 AI2 ozel ayar 0,00 | 100,00 % 100,00 327 | Analog girdi 2 derece
maksimum maksimum
P2.2.13 AI2 degisimi 0 1 0 32g | Analog girdi 2 referans
degisimi evet/hayir
P2.2.14 AI2 sinyal filtresi 0,00 10,00 s 0,10 329 Analog girdi_2 referans filtre
zamanl zamani, sabit
Referans . f . r
P2.2.15 | derecelendirme, 0,00 o Hz 0,00 303 L"'”' reterans sinyaiine
L o 2. arsilik gelen frekansi seger
minimum deger
Maks. referans sinyaline
Referans karsilik gelen frekansi secer
P2.2.16 derecelendirme, 0,00 320,00 Hz 0,00 304 | 0,00 = Derecelendirme yok
maksimum deger >0 = derecelendirilmis maks.
deder
Serbest analog 0=Kullaniimadi o
P2.2.17 girdisi, sinyal seciml 0 2 0 361 | 1=U, (analog volt. girdisi)
! 2=I;, (analog akim. girdisi)
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P2.2.18

Serbest analog
girdisi, islev

0 362

0=islev yok

1=Akim limitini azaltir (par.
2.1.5)

2= DC frenleme akimini
azaltir

3=Hizl. ve yavasl.
zamanlarini azaltir

4=Tork izleme limitini azaltir

Tablo 4-3. Girdi sinyalleri, G2.2

CP=kontrol yeri
cc=kapanan baglanti
oc=acilan baglanti

*Blok X2'nin bujilerini uygun sekilde yerlestirmeyi
unutmayin. Bakiniz NX Kullanici Kilavuzu, béliim

6.2.2.2
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Cok-asamali HIZ KONTROL UYGULAMASI

4.4.4 Cikt1 sinyalleri (Kontrol tus takimi: Menii M2 > G2,3)
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayil Ozel | Tan Not
an 1tici
Analog gikti 1 sinyal TTF programlama yéntemi

F2atk secimi v Al il kullanildi Bakiniz sayfa 72.
0=Kullanilmadi
1=Cikti frek. (0—fmaks)
2=Freks. referansi (0—
fmaks)
3=Motor hizi (0—Motor

. . nominal hizi)

P2.3.2 Analog cikti islevi 0 8 1 307 4=Motor akimi (0—Inmeter)
5=Motor torku (0—Tqmotor)
6=Motor gicii (0—Pnmotor)
7 =Motor voltaji (0-Unmotor)
8=DC-badlanti volt (0—

1000V)

p2.3.3 | Analog ciku filtre 0,00 10,00 s 1,00 308 | O=Filtreleme yok

zamani
Analog gkt 0=Degdistiriimedi

P2.3.4 degistirme 0 1 0 309 | 4 _pegistirildi

P2.3.5 Analog cikti 0 1 0 310 | 9=0mA

minimum 1=4 mA

P2.3.6 |Analog ciktl derecesi 10 1000 % 100 311
0=Kullanilmadi
1=Hazir
2=Calistir
3=Hata
4=Hata degdistirildi
5=FC asiri 1Isinma uyarisi
6=Harici hata ya da uyari
7=Ref. hatasi ya da uyari
8=Uyari
9=Ters gevrildi
10=Fasilah galisma hizi
segildi
11=Hizh
12=Mot. regulatdru etkin

P2.3.7 | Dijital cikti 1 islevi 0 22 1 312 | 13=OP freks.limitli
izleme. 1
14=0P freks.limitli
izleme. 2
15=Tork limit izleme.
16=Ref. limitli izleme.
17=Dis fren kontroll
18= Kontrol yeri: GC
19=FC sicaklik limit
izleme.
20=Istenmeyen déniis

yoénu
21=Harici fren kontroli
degdistirildi
22=Termistor
hatasi/uyari.
P2.3.8 | Rdle giktisi 1 iglevi 0 22 2 313 | Parametre 2.3.7 olarak
P2.3.9 | Role ciktisi 2 islevi 0 22 3 314 | Parametre 2.3.7 olarak
o 0=Limit yok

p2.3.10 |O'KU flre"an.s'l limit 1 0 2 0 315 | 1=Dusik limit izleme

lzieme Islev 2=Ylksek limit izleme

p2.3.11 |Gk frekansilimitl | g 55 | 35000 | He 0,00 316

izleme degeri
L 0=Limit yok
P2.3.12 C”I(::J;f(':l ':(’:/'It 2 0 2 0 346 | 1=Dusik limit izleme
3 2=Yilksek limit izleme
p2.3.13 |CKU frekansi imit 24 4 5 | 35500 | 1 0,00 347

izleme degeri
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Tork limit, izleme 0=Hayr
P2.3.14 ey 0 2 0 348 | 1=Dusiik limit
3 2=Yiiksek limit
p2.3.15 | rorklimit, izleme 0,0 200,0 % 100,0 349
islevi
L O0=Hayir
P2.3.16 RSTZEZSI 'I';“V'it' 0 2 0 350 | 1=Dusiik limit
3 2=Yiiksek limit
p2.3.17 | Referans limit, 0,0 100,0 % 0,0 351
izleme degeri
p2.3.1g | Harici fren-kapali 0,0 100,0 s 0,5 352
gecikmesi
p2.3.19 | Haric fren-acik 0,0 100,0 s 1,5 353
gecikmesi
Frekans 0=Hayir
P2.3.20 |do6nistaricu sicakhk 0 2 0 354 | 1=Duslk limit
limit izleme 2=Ylksek limit
Frekans
P2.3.21 |d6nustaricu sicakhk -10 75 °C 0 355
limit izleme
P2.3.22 Analog glk_tl 2 sinyal 0 0.1 471 TTF programlama yéntemi
secimi kullanildi Bakiniz sayfa 72.
P2.3.23 | Analog cikti 2 islevi 0 8 4 472 | Parametre 2.3.2 olarak
p2.3.24 |Analog Gkt 2filtre | 54 10,00 s 1,00 473 | 0=Filtreleme yok
Zaman
Analog cikti 2 0=Degistiriimedi
P23.25 | degistirme 0 ! 0 474 | 1=Degistirildi
p2.3.26 | Analog gikti2 0 1 0 475 | 9=0mA
minimum 1=4 mA
p2.3.27 | Analog cikti 2 10 1000 % 100 476

derecelendirme

Tablo 4-2. Cikti sinyalleri, G2.3
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Cok-asamali HIZ KONTROL UYGULAMASI

4.4.5 Siiriicii kontrol parametreleri ( Kontrol tus takimi: Menii M2 > G2,4)
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayil Ozel | Tan Not
an 1tici
0=Dogrusal
p2.4.1 [HZlanma/vavaslama o 10,0 s 0,0 500 | >0 = S-egrisi rampa
rampasi 1 sekli
zamani
0=Dogrusal
p2.4.2 [fZlanma/Yavaslamal 10,0 s 0,0 501 | >0 = S-egrisi rampa
rampasi 2 sekli
zamanl
P2.4.3 Hizlanma zamani 2 0,1 3000,0 S 10,0 502
P2.4.4 [Yavaglama zamani 2 0,1 3000,0 s 10,0 503
0=Devre dis! birakildi
1=Calisirken kullanilir
2=Harici fren dislisi
P2.4.5 Fren diglisi 0 4 0 504 | 3=Durduruldugunda/calisi
rken kullanilir
4=Calisirken kullanihr
(test yok)
. . O0=Rampa
P2.4.6 Baslat islevi 0 1 0 505 1=Hizli baslangic
0=Yavagslatma
1=Rampa
P2.4.7 Durdur islevi 0 3 0 506 | 2=Rampa+Calistir
yavagslatmayi devreye sok
3=Yavaslat+Calistir
rampayl devreye sok
P2.4.8 DC frenleme akimi | 0,4 x Iy 2 x Iy A Iy 507
P2.4.9 Durdur isleminde 0,00 600,00 s 0,00 508 0=C_ihaz cgalismiyorken DC
DC-frenleme zamani freni kapahdir
Durdur igleminde
P2.4.10 DC-frenleme 0,10 10,00 Hz 1,50 515
frekansi
) ) 0=Cihaz calismaya
p2.4.11 [Paslatisleminde DC- 4 o4 | 660 0o s 0,00 516 | baslarken DC freni
frenleme zamani
kapahdir
. 0=Kapal
P2.4.12 Akis freni 0 1 0 520 1=Ack
P2.4.13 [Akig frenleme akimi| 0,4 x Iy 2 X Iy A Iy 519

Tablo 4-4. Slrticli kontrol parametreleri, G2.4

4.4.6 Frekans parametrelerini engelle (Kontrol tus takimi: Menii M2 > G2,5)
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayil Ozel | Tan Not
an 1tici
Frekans alanini engelle par.
P2.5.1 1; Diisiik limit 0,00 2.5 Hz 0,00 509
p2.5.p |frekans alanini engellel o 55 | 35090 | HZ 0,0 510 | 0=Aralik 1'i engelle kapal
1; Yiksek limit
Frekans alanini engelle par.
P2.5.3 2. Diisiik limit 0,00 2.5 Hz 0,00 511
P2.5.4 Frekallws ajla_mnl_ er_wgelle 0,00 320,00 Haz 0,0 512 0=Aralik 2'yi engelle
2; Dlsuk limit kapali
Frekans alanini engelle par.
P2.5.5 3. Diisiik limit 0,00 252 Hz 0,00 513
P2.5.6 Freka.nsialanlnller?gelle 0,00 320,00 Hz 0,0 514 0=Aralik 3’0 engelle
3; Ylksek limit kapal
Frekans engelle
limitleri arasinda
P2.5.7 | Hizlanma/yavaslama 0,1 10,0 1,0 518
rampa hizi
derecelendirme orani

Tablo 4-5. Frekans parametrelerini engelle, G2.5
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4.4.7 Motor kontrol parametreleri ( Kontrol tus takimi: Menii M2 > G2,6)
Kod Parametre Min Maks Biri | Varsayil Ozel Tan Not
m an 1tici
NXS:
0=Frekans kontroli
1=Hiz kontroll
NXP igin ek:
2=Tork kontroli
P26l  |Motor kontrol modu| 0 1/6 0 600 | 3=Kapali dongi hiz
kontrol
4=Kapali déngu tork kntrl
5=Ileri acik déngl frek.
kontroli
6=Gelismis acik déngl hiz
kontroli
. 0=Kullaniimadi
P2.6.2 U/f optimizasyonu 0 1 0 109 1-Otomatik tork destegi
0=Dogrusal
1=Kare
P2.6.3 U/f oran segimi 0 3 0 108 | 2=Programlanabilir
3=En uygun akis ile
dogrusal.
P2.6.4 Alan zayiflatici noktal 8,00 320,00 Hz 50,00 602
Alan zayiflatici
P2.6.5 noktada voltaj 10,00 200,00 % 100,00 603 | Nn% X Unmot
U/F egrisi, orta par.
e nokta frekansi 0,00 P2.6.4 Hz 20,00 604
[ n% x Unmot
P2.6.7 U/F egrisi, orta 0,00 | 100,00 | % | 100,00 605 | Parametre maks. deger =
nokta voltaji
par. 2.6.5
p2.68 P frebi[‘tz"jrl‘da okt 0,00 40,00 % 0,00 606 | N% X Upmot
Anahtarlama o o Tam dederler igin bakiniz
P2.6.9 frekans 1,0 Degisir kHz Degisir 601 Tablo 8-12
Asirt voltai 0=Kullaniimadi
P2.6.10 sir vo'ta) 0 2 1 607 | 1=Kullanildi (rampa yok)
kontrol6ri
2=Kullanildi (rampa var)
Dusuk voltaj 0=Kullaniimadi
P2.6.11 kontrol6ri 0 ! ! 608 1=Kullanildi
P2.6.12 YUk sarkmasi 0,00 100,00 % 0,00 620
I Kapah dongii parametre grubu 2.6.13 (yalnizca NXP)
P2.6.13.1 Miknatislayan akim 0,00 100,00 A 0,00 612
P2.6.13.2 Hiz kontroll P artisi 0 1000 30 613
P2.6.13.3 Hiz kontrol I zamani 0,0 500,0 ms 30,0 614
P2.6.13.5 Hizlanma telafisi 0,00 300,00 s 0,00 626
P2.6.13.6 Kayma ayari 0 500 % 100 619
MotAKkiI
P2.6.13.7 Baslangicta m MotAkim | 0,00 627
miknatislayan akim Min Maks
P2.6.13.8 Baslangicta 0,0 600,0 s 0,0 628
miknatislayan akim
p2.6.13.9 |Baslatisleminde sifiri 32000 ms 100 615
hiz zamani
p2.6.13.10 |Baslatisleminde sifiri 32000 ms 100 616
hiz zamani
0=Kullaniimadi
1= Tork bellegi
P2.6.13.11 Baslangig torku 0 3 0 621 | 2= Tork referansi
3= Baslangig torku
ileri/geri
P2.6.13.12 |Baslangig torku, ileril -300,0 300,0 S 0,0 633
P2.6.13.13 |Baslangig torku, gerif -300,0 300,0 s 0,0 634
p2.6.13.15 | Kodlavic filtre 0 1000 | ms 0 618
zamani
P2.6.13.17 | AKIM 'a‘ftrl‘;lro'“ Pl 000 | 100,00 | % | 40,00 617
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Gelismis acik dongii parametre grubu 2.6.

P2.6.14.1 Sifir hizi akimi 0,0 250,0 % 120,0 625
P2.6.14.2 Minimum akim 0,0 100,0 % 80,0 622
P2.6.14.3 Akis referansi 0,0 100,0 % 80,0 623
P2.6.14.4 Frekans limiti 0,0 100,0 % 20,0 635
P2.6.14.5 U/f destegi 0 1 0 632

Tablo 4-6. Motor kontrol parametreleri, G2.6
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4.4.8 Korumalar (Kontrol tus takimi: Menii M2 > G2,7)
Kod Parametre Min Maks Birim LEIZERTL R BEE Not
an 1tici
0=Cevap yok
1=Uyan
2=Uyari+0Onceki Frek.
3=Uyr+AyarlanmisFrek
p2.7.1 [*MA ref‘:;arl‘(f hatsinal 5 0 700 | 2.7.2
P 4=Hata, 2.4.7'ye gore
durdur
5=Hata, yavaslatarak
durdur
4mA referans hatasi:
P2.7.2 ayarlanmis frekans 0,00 Par. 2.1.2 Hz 0,00 728
referansi
P2.7.3 Harici hataya tepki 0 3 2 701 | 0=Cevap yok
1=Uyarn
2=Hata, 2.4.7'ye gore
P2.7.4 Girdi faz izleme 0 3 0 730 | durdur
3=Hata, yavaslatarak
durdur
- . 0=Gegmiste saklanan
p2.7.5 |PUstk V‘t’('ataiihatas'”a 0 1 0 727 | hata
P 1=Saklanmayan hata
P2.7.6 Cikti fazi izleme 0 3 702 | 0=Cevap yok
Toprak hatasi 1=Uyarn
P2.7.7 korumasi 0 3 2 703 2=Hata, 2.4.7'ye gobre
Motor t | durdur
P2.7.8 okor erma 0 3 2 704 | 3=Hata, yavaslatarak
orumasi durdur
p2.7.9 |Motorortam sicakl. | 1460 | 100,0 % 0,0 705
faktoru
p2.7.10 | Sifirhizda motor 4 150,0 % 40,0 706
sogutma faktori
P2.7.11 Zaman sabiti 1 200 min 45 707
P2.7.12 Motor goérev devri 0 100 % 100 708
0=Cevap yok
1=Uyarn
p2.7.13 | Durma korumasi 0 3 0 709 | 2=Hata, 2.4.7ye gore
durdur
3=Hata, yavaslatarak
durdur
P2.7.14 Durma akim limiti 0,1 TnMotor X 2 A I 710
P2.7.15 Durma zamani 1,00 120,00 S 15,00 711
P2.7.16 |Durma frekans limiti| 1,0 2Pa1r.2 Hz 25,0 712
0=Cevap yok
1=Uyarl
P2.7.17 | Az yiik korumasi 0 3 0 713 | 2=Hata, 2.4.7'ye gore
durdur
3=Hata, yavaslatarak
durdur
p2.7.18 |Alan ZaCEiEC' bolge| 49 150 % 50 714
P2.7.19 Sifir frekansi yuku 5,0 150,0 % 10,0 715
pP2.7.20 Az ylik zamani 2 600 s 20 716
0=Cevap yok
1=Uyar
P2.7.21 Termistor h_atasma 0 3 > 732 2=Hata, 2.4.7'ye gbre
tepki durdur
3=Hata, yavaslatarak
durdur
p2.7.22 | Alan y‘igjpﬂf‘tas'”a 0 3 2 733 | Bakiniz P2.7.21
P2.7.23 |Yuva hatasina tepki 0 3 2 734 | Bakiniz P2.7.21

Tablo 4-7. Korumalar, G2.7

=

24-hour support +358 (0)40 837 1150 e Email: vacon@vacon.com




52 ® VACON Cok-asamali HIZ KONTROL UYGULAMASI

4.4.9 Otoyenidenbaslat parametreleri (Kontrol tus takimi: Menii M2 > G.8)

Kod Parametre Min Maks Birim WEHEET ZEEl || E Not
an 1tici
P2.8.1 Bekleme zamani 0,10 10,00 5 0,50 717
P2.8.2 Deneme zamani 0,00 60,00 S 30,00 718
0=Rampa
P2.8.3 Baslat islevi 0 2 0 719 | 1=Hizli baslangig

2= Par. 2.4.6'ya gore

Dusulk voltaj hata
P2.8.4 sorunu ardindan 0 10 0 720
deneme sayisi

Distk voltaj sorunu
P2.8.5 ardindan deneme 0 10 0 721
sayisi

Asiri akim sorunu
P2.8.6 ardindan deneme 0 3 0 722
sayisl

Referans sorunu
P2.8.7 ardindan deneme 0 10 0 723
sayisl

Motor sicaklidi hata
P2.8.8 sorunu ardindan 0 10 0 726
deneme

Harici hata sorunu
P2.8.9 ardindan deneme 0 10 0 725
sayisl

Az ylik hata sorunu
P2.8.10 ardindan deneme 0 10 1 738
sayisi

Tablo 4-8. Otoyenidenbaslat parametreleri, G2.8

4.4.10 Tus takimi kontrolii ( Kontrol tus takimi: Menii M3)

Kontrol yeri ve yoninin tus takimi tGzerinde segimi igin parametreler asagida verilmistir. Bakiniz
Vacon NX Kullanici Kilavuzu Tus takimi kontrol mendsda.

Kod Parametre Min Maks Birim T R E Not
an 1tici
0 = G/C terminal
P3.1 Kontrol yeri 1 3 1 125 | 1 = Tus takimi
2 = Alan yolu
Par. Par.
R3.2 Tus takimi referansi 211 2.1.2 Hz
o 0 = Ileri
P3.3 Tus takimi yona 0 1 0 123 1 = Geri
0=Durdur diigmesinin
Stop diigmesi sinirh iglevi
R3,4 etkinlestirildi 0 1 1 114 1= Durdur digmesi her
zaman devrede

Tablo 4-3. Tus takimi kontrol parametreleri, M3

4.4.11 Sistem meniisii (Kontrol tus takimi: M6)

Frekans donUstiricisinin genel kullanimi ile ilgili parametre ve islevler icin, 6rnegin uygulama
ve dil secimi, 6zellestiriimis parametre gruplar ya da donanim ve yazilim hakkinda bilgi igin
bakiniz Vacon NX Kullanici Kilavuzu Bolim 7.3.6.

4.4.12 Genisletici paneller (Kontrol tus takimi: Menii M7)

M7 mendisi, kontrol paneline eklenen genisletici ve opsiyon panellerini ve panelle ilgili bilgiyi
gosterir. Daha fazla bilgi icin, bakiniz Vacon NX Kullanici Kilavuzu Bolim 7.3.7.
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5. PID KONTROL UYGULAMASI
(Yazilim ASFIFFO5)

5.1 Giris
Sayfa S6.2'deki M6 menisinden PID Kontrol Uygulamasi'ni secin.

PID Kontrol Uygulamasi’'nda, iki G/C terminal kontrol yeri vardir; A yeri PID kontroléridir ve B
kaynadi ise dogrudan frekans referansidir. Kontrol yeri A ya da B, dijital girdi DING ile segilir.

PID kontroldr referansi, analog girdilerden, alan yolundan, motorize potansiyometreden ve PID
Referans 2'yi devreye sokarak ya da kontrol tus takimi referansini uygulayarak secilebilir. PID
kontrol6r gercek degeri, analog girdilerden, alan yolundan, motorun gergek dederlerinden ya da
bunlarin matematiksel fonksiyonlari yoluyla secilebilir.

Dogrudan frekans referansi, PID kontroléri olmaksizin kontrol igin kullanilabilir ve analog
girdilerden, alan yolundan, motor potansiyometresinden ya da tus takimindan secilebilir.

PID Uygulamasi, dizey dlcimini ya da pompalar ve fanlari kontrol etmek icin kullanilir. Bu
uygulamalarda, PID Uygulamasi, sorunsuz bir kontrol ile entegre 6lgiim ve ek bilesenlerin
gerekmedigi kontrol paketi saglar.

e Dijital girdiler DIN2, DIN3, DIN5 ve tim ciktilar serbestce programlanabilir.

Ek islevler:
e Analog girdi sinyal araligi segimi
Iki frekans limit izleme
Tork limit izleme
Referans limit izleme
Ikinci rampalari ve S-bigimli rampayi programlama
Programlanabilir baslat ve durdur islevleri
Baglat ve durdur isleminde DC-freni
Ug sinirh frekans alani
Programlanabilir U/f egrisi ve anahtarlama frekansi
Otoyenidenbaslat
Motor termal ve durma korumasi: tam programlanabilir; kapali, uyari, hata
Motor dislik ylk korumasi
Girdi ve cikti faz izleme
PID ciktisina ek olarak nokta frekansi toplami
PID kontrol paneli ek olarak G/C B kontrol alanlarindan, tus takimindan ve alan
yolundan da kullanilabilir.
e Kolay Degisme Iglevi
e Uyku islevi

PID Kontrol Uygulamasinin parametreleri, bu kilavuzda 8. Bélimde acgiklanmistir. Aciklamalar,
parametrenin kendi tanitict numarasina bagl olarak dizenlenir.
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5.2

Kontrol G/C
Referans potansiyometresi,
1..10 kQ NXOPTA1
Terminal Sinyal Aciklama
r——m——— 1 | +10V.s | Referans ciktisi Potansiyometre icin voltaj, vb.
| 2 All+ Analog girdi, voltaj arahdi Voltaj girdisi frekans referansi
2-h r T T 0—10v DC
-hizli |
veric L 3 All- G/C Toprak hatti Referans ve kontroller igin toprak
Gergek T —————— hatti
deger - 4 AI2+ Analog girdi, akim aralidgi Voltaj girdisi frekans referansi
I + ----| 5| AI2- |0—20mA
< (004.20mA F——————
: i 6 +24V @ | Kontrol voltaj ciktisi Anahtarlar igin voltaj, vb. maks 0.1 A
I / --- - 7 | ® GND G/C toprak hatti Referans ve kontroller igin toprak
- === hatti
| 8 | | DIN1 Baslat/Durdur Baglanti kapal = baslat
IF_/ ________ Kontrol yeri A (PID
kontroldri)
:__/ ________ 9 DIN2 Harici hata girdisi Baglanti kapali = hata
(programlanabilir) Badlanti acik = hata yok
10 DIN3 Hata sifirla Baglanti kapali = hata sifirla
(programlanabilir)
|m—————————————— 11 CMA DIN 1—DIN 3 igin ortak GND’ye ya da +24V’ye baglayin.
: 12 +24V @ | Kontrol voltaj ciktisi Anahtarlar igin voltaj(bakiniz #6)
: ————- 13 GND G/C toprak hatti Eeferans ve kontroller igin toprak
| atti
' | 14 DIN4 Baglat/Durdur Kontrol yeri Baglanti kapali = Baglat
:__/ ____L____ Ee(flzcgag“];tsjgan frekans
' | — -
| / L 15 DINS Fasilal galisma hizi segimi Baglanti kapali = Fasilali galisma hizi
I~ T T T (programlanabilir) etkin
:__/ ___:_____ 16 DIN6 Kontrol yeri A/B segimi Baglantl aglk = Kontrol A yeri gtkirf
| | _ Baglanti kapali = Kontrol I%yerl etkin
I | 17 CMB DIN4—DING igin ortak GND'ye ya da +24V'ye baglayin.
| | —— 18 | [AO1+ | Cikti frekansi Programlanabilir
| HAZIR | —— 19 |@AO01- Analog cikti Aralik 0—20 mA/R;, maks. 500Q
: I 20 DO1 Dijital gikti Programlanabilir
=== ————JI-———— HAZIR Acik kollektdr, I<50mA, U<48 VDC
I I NXOPTA2
I | 21 RO1 j/ Réle giktisi 1 | Programlanabilir
: CALISTIR L __ 22 | _RO1 CALISTIR
| 23| ROl |—
]
®_ 24 RO2 j/ Réle giktisi 2 | Programlanabilir
220 -——- /F———— 25 | RO2 HATA
VAC -——:|Z|: ————— 26 | RO2 |—
— Tablo 5-1. PID uygulamasi varsayilan G/C konfiglrasyonu (2-

kablolu verici ile).

Not: Asadidaki jumper segimlerine
bakin. Vacon NX Kullanici Kilavuzu
6.2.2.2 Boliminde daha fazla bilgi
bulabilirsiniz.

Jumper blok X1:
CMA ve CMB topraklama

[®®] GND'ye bagl CMB
[®@®] GND'ye bagh CMA

®[® | GND'ye yalitims CMB
®[®@ | GND'ye yaltims CMA

EI |g| CMB ve CMA

Iéte birbirine bagl,
ND’den yaltiimis

= Varsayllan fabrika ayarlan
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5.3 PID Kontrol Uygulamasinda kontrol sinyal mantigi

Harici hata (programlanabilir)

>

DINZ2 @
DIN5 @- | _Fasilal calgma hiz (programlanabilir)

/

[R8.2 Tug takimi referansi

¢ ¢ @ 4

DING &- | _YerAlBsegimi _______________________._ ;!
b
D77 Alan yolu Cir Referansi| ~ ------- Coa !
|
2.2.6 Tug takimi Ctrl Referansi - i ! \
|
2.2.5 G/C B Referans == Lo | !
[
P-2.4PID anareferans] ------- T i Lo !
| ol R35 PID tus takim ref. 2
! T T B
DIN2 @ otor _ e O I B -/'_1
DING @ potansiyo- ma A © PID _C.D
.t Lo ! : Gercek degerlAct 1 [Gercek deger
|2-1-11 PID referansi |————--——-———, | : : P! >lsecimi, par.  |Act 2
Al ® ol b [[p2982210 secimi par. 2.2.8
A2 ® el ! 0o
R3.4 PID tus takmiref} »2 A : ,
® | ) |
9 ! | !
l L
- 1
[
b
[
[
b
: I
\ L

S

~o|loubhwNn_/Oo AWON
@

l—,—‘2.1.19 Fasilall caigma hizi ref]
|

[3. T Rontrol'yeri

Sfrla digmesi

Dahili frekans
referans,

Alan yolundan referang

e yolunden Bes T Baslat/Durdur

Alan yolundan yon dagmeleri

Baslat; Yer A I B i
DIN1®— 2% L5, [BaslatDurdur [ *\__Dahili Bagiat/Durdur
DIN4® Baslat; Yer B 2 ! M
DIN2 :
DIN3 - .
DIN5 [ TDT23 Tug fakmi yont | o~ Dahiigeri

- s - ] Dahili hata sifirlama

DIN3 ® Harici hata girdisi (programlanabilir) >1 >

NX12k04 .fh8

Sekil 5-1. PID Kontrol Uygulamasinda kontrol sinyal mantigi
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5.4 PID Uygulamasi - Parametre listeleri

Takip eden sayfalarda, ilgili parametre gruplari icinde parametre listelerini bulacaksiniz. Her bir
parametre, ilgili parametre agiklamasina bir baglantiyi icerir. Parametre aciklamalari 120 no’lu
sayfadan 194 no’lu sayfaya kadar olan bélimde verilmistir.

Siitun aciklamalar::

Kod = Tus takimi Uzerindeki yer gostergesi; operatére o anki parametre numarasini
gosterir

Parametre = Parametre adi

Min = Parametrenin minimum dederi

Maks = Parametrenin maksimum dederi

Birim = Parametre degerinin birimi; mevcutsa verilir

Varsayilan = Fabrika tarafindan ayarlanan deger

Ozel = Mdusterinin kendi ayar

Tanitic = Parametrenin tanitici numarasi

= Parametre sirasinda: Bu parametreleri programlamak icin TTF yontemini
kullanin.

= Parametre kodu Ustlinde: Parametre dederi yalnizca FC (frekans dontstiricl)
durdurulduktan sonra degistirilebilir.

5.4.1 Izleme degerleri (Kontrol tus takimi: menii M1)

izleme dederleri, konumlar ve dlgiimler gibi, parametre ve sinyallerin gercek degerleridir.
Izleme dederleri diizenlenemez.

Daha fazla bilgi icin bakiniz Vacon NX Kullanici Kilavuzu Bolim 7. V1.19°dan V1.22'ye kadar olan
izleme dederlerinin yalnizca PID kontrol uygulamasi ile mimkin oldugunu unutmayin.

Kod Parametre Biri Ta Aciklama
m niti
cl

V1.1 | Cikti frekansi Hz 1 Motora giden cikti frekansi
V1.2 | Frekans referansi Hz 25 | Motor kontrole frekans referansi
V1.3 Motor hizi rpm 2 rpm olarak motor hizi
V1.4 | Motor akimi A 3
V1.5 | Motor torku % 4 Motor nom. torkunun %
V1.6 Motor glcl % 5 Motor mil gici
V1.7 | Motor voltaji \Y 6
V18 DC-bg(annt|S| \Y 7

voltaji
V1.9 | Unite sicakhd °C 8 | Sogutma plakasi sicakhdi
V1.10 | Motor sicakhgi % 9 | Hesaplanmig motor sicakhgi
V1.11 | Analog girdi 1 vV 13 | All
V1.12 | Analog girdi 2 mA 14 | AI2
V1.13 | Analog girdi 3 27 | AI3
V1.14 | Analog girdi 4 28 | Al4

DIN1, DIN2, 15 | Dijital girdi durumlari
V1.15 DIN3

DIN4, DIN5, 16 | Dijital girdi durumlar
V1.16 DIN6
V1.17 | DO1, RO1, RO2 17 | Dijital ve réle cikti durumlari
V1.18 | Analog Iyt mA 26 | AO1
V1.19 | PID Referansi % 20 | Maks. frekansin %/’sinde
V1.20 | PID Gergek deger % 21 | Maks. gercek dederin %’sinde
V1.21 | PID Hata degeri % 22 | Maks. hata dederinin %’sinde
V1.22 | PID Cikti % 23 | Maks. cikti dederinin %/’sinde
V1.23 | PT-100 Sicaklik co Kullamulmls girdilerin en ylUksek

sicakhgi
fzleme parcalart Ug segilebilir izleme degeri
gosterir.
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Tablo 5-1. Izleme dederleri

5.4.2 Temel parametreler (Kontrol tus takimi: Menii M2 > G2.1)
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayil Ozel | Tam Not
an tici
P2.1.1 Minimum frekans 0,00 Par. 2.1.2 Hz 0,00 101
NOT: Eder fmaks > motor
P2.1.2 | Maksimum frekans |Par. 2.1.1| 320,00 Hz 50,00 102 | @nuyumlu hiz ise, motor
ve surdcu sistemi
uygunlugunu kontrol edin
NOT: PID-kontroléri
P2.1.3 |Hizlanma zamani 1| 0,1 3000,0 s 1,0 103 | kullanilirsa, Hizlanma
zamani 2 (par. 2.4.3)
otomatik olarak uygulanir
NOT: PID-kontrolori
P2.1.4 |Yavaslama zamani 1 0,1 3000,0 s 1,0 104 kullanilirsa, Yavaslama
zamani 2 (par. 2.4.4)
otomatik olarak uygulanir
P2.1.5 Akim limiti 0,4 x1Iy 2 x I A I 107
Motorun nominal NX2: 230V
P2.1.6 voltail 180 690 Y, NX5: 400V 110
) NX6: 690V
P2.1.7 Motorun nominal 30,00 320,00 Hz 50,00 111 Motorun tlp plakasini
frekansi kontrol edin
Varsayilan, 4-kutuplu
Motorun nominal motor ve bir nominal
P2.1.8 hizi 300 20 000 rpm 1440 112 | boyut frekans
doénlstiricisi igin
uygundur.
Motorun nominal Motorun tip plakasini
P2.1.9 akim 0,4 x1Iy 2 x Iy A Iy 113 kontrol edin
P211110 | Motor cos phi 0,30 1,00 0,85 120 | Motorun tip plakasini
kontrol edin
0=Anal.volt. girdi (#2—3)
1=Anal.akim girdi (#4—
5)
PID kontrolér 2=Tus takimi kontrol
P2.1.11 referans sinyali 0 4 0 332 sayfasindan PID ref,
(Yer A) par. 3.4
3=Alan yolundan PID ref
(ProsesVerileriIN 1)
4=Motor potansiyometresi
P2.1.12 [PID kontrolor artisi 0,0 1000,0 % 100,0 118
p2.1.13 | PID kontrolorI- 0,00 | 320,00 s 1,00 119
zamani
p2.1.14 | PID kontrolor D- 0,00 | 100,00 s 0,00 132
zamani
P2.1.15 | Uyku frekansi  |Par. 2.1.1 Zpalr'z Hz 10,00 1016
P2.1.16 Uyku gecikmesi 0 3600 S 30 1017
P2.1.17 Uyanma dlzeyi 0,00 100,00 % 25,00 1018
0=Uyanma dlzeyinin
altinda dustste
P2.1.18 Uyanma iglevi 0 1 0 1019 uyanma (2.1.17)
1=Uyanma dlizeyini asan
uyanma (2.1.17)
p2.1.19 |Fastlalicalismahizi | o0 | par 211 | Hz 10,00 124

referansi

Tablo 5-2. Temel parametreler G2.1
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5.4.3 Girdi sinyalleri (Kontrol tus takimi: Menii M2 > G2,2)

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayil Ozel | Tan Not
an 1tici

0=Kullaniimadi

1=Harici hata cc

2=Harici hata oc

3=Calistir devreye sok

4=Hiz./Yavl. Zamani

segimi.

5=CP: G/C Terminali

6=CP: Tus takimi

P2.2.1 DIN2 iglevi 0 13 1 319 | 7=CP: Alan yolu

8=Illeri/Geri

9=Fasilali galisma frekansi

(cc)

10=Hata sifirla (cc)

11=Hizl/Yavasl engelle
(cc)

12=DC Frenleme komutu

13=Motor pot. UP (cc)

Asadidaki harig yukariya

P2.2.2 DIN3 islevi 0 13 10 301 | bakin:

13=Motor pot. ASAGI (cc)

Asadidaki harig yukariya

bakin:

13= PID referans 2'yi

devreye sok

0=Dogrudan PID cikti

dederi

1=AI14PID ciktisi

2=AI2+PID giktisi

3=AI3+PID giktisi

0 7 0 376 | 4=AI4+PID ciktisi

5=PID tus takimi+PID

ciktisi

6=Alan yolu+PID ciktisi
(Veri isleme IN3)

7 =Mot.pot.+PID ciktisi

0=AI1

1=AI2

2=AI3

3=AI4

0 7 1 343 | 4=Tus takimi referansi

5= Alan yolu referansi
(FBHizReferansi)

6=Motor potansiyometresi

7=PID kontroldri

0 7 4 121 | Par. 2.2.5'te oldugu gibi

P2.2.3 DINS5 iglevi 0 13 9 330

PID toplam nokta

P2.2.4
referansi

G/C B frekans

P2.2.5 .
referans segimi

Tus takimi frekans
referans segimi
Alan yolu frekans
referans secimi

P2.2.6

P2.2.7 0 7 5 122 | Par. 2.2.5'te oldugu gibi

0=Gergek deger 1

1=Gergek 1 + Gergek 2

2=Gergek 1 + Gergek 2

3=Gergek 1 * Gergek 2

4=Maks(Gergek 1, Gergek
PID kontrol6ri 2)

gergek deder segimi 0 7 0 333 5=Min(Gergek 1, Gergek

2)

6=0Orta(Gergek1,

Gergek?2)

7=Kare (Gergl) + Kare

(Gerg2)

P2.2.8

CP=kontrol yeri
cc=kapanan
baglanti

Am—am~alan
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0=Kullaniimadi

1=AI1 sinyali (c-paneli)
2=AI2 sinyali (c-paneli)
3=AI3

4=A14
Gergek deder 1 5=Alan yolu
E2rN segimi 0 10 2 334 (ProsesVerileriIN2)
6=Motor torku
7=Motor hizi
8=Motor akimi
9=Motor glicl
10=Sifreleyici frekansi
0=Kullanilmadi
1=AI1 sinyali (c-paneli)
2=AI2 sinyali (c-paneli)
3=AI3
o 4=A14
P2.2.10 Ger‘f'ef ‘ij:}?er 2 0 9 0 335 | 5=Alan yolu (Proses
s VerileriIN3)
6=Motor torku
7=Motor hizi
8=Motor akimi
9=Motor gucu
Gergek deger 1 - o 0=Minimum
P2.2.11 minimum derece 1000,0 1000,0 Yo 0,0 336 derecelendirme yok
Gergek deger 1 - o 100= Maksimum
P2.2.12 maksimum derece 1000,0 1000,0 Yo 100,0 337 derecelendirme yok
Gercgek deger 2 - o 0=Minimum
P2.2.13 minimum derece 1000,0 1000,0 Yo 0,0 338 derecelendirme yok
Gercek deger 2 - o 100= Maksimum
P2.2.14 maksimum derece 1000,0 1000,0 Yo 100,0 339 derecelendirme yok
. A TTF programlama yontemi
P2.2.15 AI1l sinyal segimi 0 A.l 377 kullanildi Bakiniz sayfa 72.
0=Sinyal araligi %0-100*
=Ci T -
P2.2.16 | AI1 sinyal araligi 0 2 0 320 :()‘05,:"ya' aralg: %20
2=0zel aralik*
p2.2.17 |  AlLozelayar 0,00 | 100,00 | % 0,00 321
minimum
p2.2.18 | ALl ozelayar 0,00 | 100,00 % 100,00 322
maksimum
) o 0=Dedistirilmedi
P2.2.19 |AI1l sinyal degistirme 0 1 0 323 1-Degistirildi
p2.2.20 | Allsinvalfiltresi | 5 10,00 s 0,10 324 | 0=Filtreleme yok
zamani
. A TTF programlama yontemi
P2.2.21 AI2 sinyal segimi 0 A.2 388 kullanildi Bakiniz sayfa 72.
0=0—20 mA*
pP2.2.22 AI2 sinyal aralid 0 2 1 325 | 1=4—20 mA*
2=0zellestirilmis*
p2.2.23 | Al2 ozelavar 0,00 | 100,00 | % 0,00 326
minimum
P2.2.24 Al2 6zel ayar 0,00 | 100,00 % 100,00 327
maksimum
o 0=Degistirilmedi
pP2.2.25 AI2 degisimi 0 1 0 328 1-Degistirildi
p2.2.26 | Al2sinvalfiltresi | 4 54 10,00 s 0,10 329 | 0=Filtreleme yok
zamani
Motor
P2.2.27 potansiyometresi 0,1 2000,0 Hz/s 10,0 331
rampa zamani
Motor 0=Sifirlama yok
P2.2.28 potansiyometresi 0 > 1 367 1=Durdurulursa ya da

bellek sifirlama
(Frekans referansi)

gucu azaltilirsa sifirla
2= Glcl azaltilirsa sifirla
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Motor 0=Sifirlama yok
potansiyometresi 1=Durdurulursa ya da
P2.2.29 bellek sifirlama (PID 0 2 0 370 glcu azaltilirsa sifirla
referansi) 2= Gucl azaltilirsa sifirla
PID kontrol6r - Par. o
P2.2.30 minimum limit 1000,0 2.2.29 Yo 0,00 359
PID kontrol6r Par.
P2.2.31 maksimum_limit 2.2.28 1000,0 % 100,00 360
p2.2.32 | Plhatadegeri 0 1 0 340 | 9=Degistirme yok
degistirme 1=Degistirme
p2.2.33 |  PID referans 0,0 100,0 s 5,0 341
yikselme zamani
p2.2.34 | PID referans disme | 4 100,0 s 5,0 342
zamani
Referans
p2.2.35 | derecelendirme 0,00 Par. Hz 0,00 344
minimum degder, yer 2.2.34
B
Referans
derecelendirme Par.
P2.2.36 maksimum deger, yer 2.2.33 320,00 Hz 0,00 345
B
0=Referans sakla
P2.2.37 Kolay degisme 0 1 0 366 | 1=Gergek referansi
kopyala
P2.2.38 | AI3 sinyal secimi 0 0.1 gt || THER RO el
- ) kullanildi Bakiniz sayfa 72.
. o 0=Sinyal araligi 0—10V
P2.2.39 AI3 sinyal arahgi 0 1 1 143 1=Sinyal arali§i 2—10V
. A 0=Degistiriimedi
P2.2.40 |AI3 sinyal degistirme 0 1 0 151 1=Degistirildi
p2.2.41 | A3 sinvalfiltresi 0,00 10,00 s 0,10 142 | O=Filtreleme yok
zamanli
. - TTF programlama yéntemi
P2.2.42 AlI4 sinyal segimi 0 0.1 152 kullanildi Bakiniz sayfa 72.
. o 0=Sinyal aralii 0—10V
P2.2.43 Al4 sinyal arahgi 0 1 1 154 1=Sinyal arali§i 2—10V
) N 0=Degistirilmedi
P2.2.44 |Al4 sinyal degistirme 0 1 0 162 1=Degistirildi
p2.2.45 | Aldsinvalfiltresi | 4 54 | 10,00 s 0,10 153 | 0=Filtreleme yok
zamani

Tablo 5-3. Girdi sinyalleri, G2.2
*Blok X2'nin bujilerini uygun sekilde
yerlestirmeyi unutmayin. Bakiniz NX Kullanici
Kilavuzu, béliim 6.2.2.2
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5.4.4 Cikti1 sinyalleri (Kontrol tus takimi: Menii M2 > G2,3)

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayil Ozel | Tan Not
an 1tici

Analog gikti 1 sinyal
secimi

TTF programlama yéntemi

P2.3.1 kullanildi Bakiniz sayfa 72.

0 Al 464

0=Kullaniimadi

1=Cikti frek. (0—fimaks)

2=Freks. referansi (0—

f:maks)

3=Motor hizi (0—Motor
nominal hizi)

4=Motor akimi (0—Inmotor)

5=Motor torku (0—Tamotor)

6=Motor gicl (0—Pnmotor)

7=Motor voltaji (0-Unmotor)

P2.3.2 Analog cikti iglevi 0 14 1 307 | 8=DC-bagdlanti volt (0—
1000V)

9=PID kontrolor ref.
degeri

10=PID kontr. gerg. degeri
1

11=PID kontr. gerg. degeri
2

12=PID kontr. hata dederi

13=PID kontroldr giktisi

14=PT100 sicaklig

Analog cikti filtre
zamani

P2.3.3 0,00 10,00 s 1,00 308 | O=Filtreleme yok

Analog cikti 0=Degistiriimedi

P2.3.4 degistirme 1=Degistirildi

0 1 0 309

Analog cikti 0 1 0 310 0=0 mA

P2.3.5 minimum 1=4 mA

Analog gikt 10 1000 % 100 311

P2.3.6 .
derecesi

0=Kullaniimadi

1=Hazir

2=Calistir

3=Hata

4=Hata dedistirildi

5=FC agiri 1Isinma uyarisi
6=Harici hata ya da uyari
7=Ref. hatasi ya da uyari
8=Uyari

9=Ters gevrildi
10=Ayarlanmis hiz 1
11=Hizh

P2.3.7 Dijital gikti 1 iglevi 0 23 1 312 | 12=Mot. regulatori etkin
13=0P frek. limit izleme.1
14=0P frek.limit izleme.2
15=Tork limit izleme.
16=Ref. limit izleme
17=Harici fren kontrol
18=Kontrol yeri: GG
19=FC sicaklik limit izleme.
20=Istenmeyen yon
21=Dis fren kontroli
degstrl.

22=Termistor hatasi/uyari.
23=Alan yolu girdi verileri

P2.3.8 [Rdle ciktisi 1 islevi 0 23 2 313 | Parametre 2.3.7 olarak

P2.3.9 [Rdle ciktisi 2 iglevi 0 23 3 314 | Parametre 2.3.7 olarak

Cikti frekansi limit 0=Limit yok

P2.3.10 . . . 0 2 0 315 | 1=Dusuk limit izleme
1 izleme islevi

2=Yilksek limit izleme
Cikti frekansi limit Par

P2.3.11 : [ 0,00 . Hz 0,00 316
1 izleme degeri

O=Limit yok
0 2 0 346 | 1=Dduslk limit izleme
2=Yiksek limit izleme

Cikti frek. limit 2

P2.3.12 ) ] )
izleme iglevi

=
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Gikti frekansi limit Par.
P2.3.13 2 izleme degeri 0,00 2.1.2 Hz 0,00 347
Tork limit, izleme 0=Kullanilmad
P2.3.14 i Ie(xi 0 2 0 348 | 1=Dulsuk limit izleme
3 2=Yiksek limit izleme
p2.3.15 | oK "{‘;I';(/i'z'eme 0,0 300,0 % 100,0 349
Referans limit 0=Kullaniimadi
P2.3.16 iZleme islevi ! 0 2 0 350 | 1=Ddsuk limit
s 2=Yiiksek limit
Referans limit, Par.
P2.3.17 ) o 0,00 Hz 0,00 351
izleme degeri 2.1.2
p2.3.1g | Haric fren-kapal 0,0 100,0 s 0,5 352
gecikmesi
p2.3.19 | Harid fren-acik 0,0 100,0 s 1,5 353
gecikmesi
Frekans 0=Kullaniimadi
P2.3.20 donlstarici 0 2 0 354 | 1=Dusuk limit
sicaklik limit izleme 2=Yiksek limit
Frekans
P2.3.21 donlstarici -10 75 °C 40 355
sicakhk limit izleme
Analog cikti 2 TTF programlama yontemi
P92 sinyal segimi v 0L ke kullanildi Bakiniz sayfa 72.
P2.3.23 [Analog cikti 2 islevi 0 14 4 472 | Parametre 2.3.2 olarak
p2.3.24 |Analog Gkt 2filtre | g 54 10,00 s 1,00 473 | 0=Filtreleme yok
zaman
Analog cgikti 2 0=Degistiriimedi
P2.3.25 degistirme 0 1 0 474 | 1 —Degistirildi
p2.3.26 | Analog cikti2 0 1 0 475 | 90 mA
minimum 1=4 mA
p2.3.27 | Analogcikti 2 10 1000 % 100 476

derecelendirme

Tablo 5-4. Cikti sinyalleri, G2.3
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5.4.5 Siiriicii kontrol parametreleri ( Kontrol tus takimi: Menii M2 > G2,4)
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayil Ozel | Tan Not
an 1tici
0=Dogrusal
p2.4.1 [HZlanma/vavaslama o 10,0 s 0,0 500 | >0 = S-egrisi rampa
rampasi 1 sekli
zamani
0=Dogrusal
p2.4.2 [fZlanma/Yavaslamal 10,0 s 0,0 501 | >0 = S-egrisi rampa
rampasi 2 sekli
zamanl
P2.4.3 Hizlanma zamani 2 0,1 3000,0 S 0,1 502
P2.4.4 [Yavaglama zamani 2 0,1 3000,0 s 0,1 503
0=Devre dis! birakildi
1=Calisirken kullanilir
2=Harici fren dislisi
P2.4.5 Fren diglisi 0 4 0 504 | 3=Durduruldugunda/calisi
rken kullanilir
4=Calisirken kullanihr
(test yok)
. . O0=Rampa
P2.4.6 Baslat islevi 0 1 0 505 1=Hizli baslangic
0=Yavagslatma
1=Rampa
P2.4.7 Durdur islevi 0 3 0 506 | 2=Rampa+Calistir
yavagslatmayi devreye sok
3=Yavaslat+Calistir
rampayl devreye sok
P2.4.8 DC frenleme akimi | 0,4 x I 2 x Iy A Iy 507
P2.4.9 Durdur isleminde 0,00 600,00 s 0,00 508 0=C_ihaz cgalismiyorken DC
DC-frenleme zamani freni kapahdir
Durdur igleminde
P2.4.10 DC-frenleme 0,10 10,00 Hz 1,50 515
frekansi
) ) 0=Cihaz calismaya
p2.4.11 [Paslatisleminde DC- 4 o4 | 660 0o s 0,00 516 | baslarken DC freni
frenleme zamani
kapahdir
. 0=Kapal
P2.4.12 Akis freni 0 1 0 520 1=Ack
P2.4.13 [Akig frenleme akimi| 0,4 x Iy 2 X Iy A Iy 519

Tablo 5-5., Slirticii kontrol parametreleri, G2.4

5.4.6 Frekans parametrelerini engelle (Kontrol tus takimi: Menii M2 > G2,5)
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayil Ozel | Tan Not
an 1tici

Frekans alanini engelle Par. _

P2.5.1 1: Diisik limit 0,0 252 Hz 0,0 509 | O0=Kullanilmadi
Frekans alanini engelle Par. _

P2.5.2 1: Yiiksek limit 0,0 21.2 Hz 0,0 510 | O0=Kullanilmadi
Frekans alanini engelle Par. _

P2.5.3 2; Disiik limit 0,0 2.5.4 Hz 0,0 511 | O=Kullaniimadi
Frekans alanini engelle Par. _

P2.5.4 2. Disiik limit 0,0 21.2 Hz 0,0 512 | O0=Kullaniimadi
Frekans alanini engelle Par. _

P2.5.5 3. Disiik limit 0,0 256 Hz 0,0 513 | 0=Kullaniimadi
Frekans alanini engelle Par. _

P2.5.6 3: Yiiksek limit 0,0 2.1.2 Hz 0,0 514 | O0=Kullaniimadi
Frekans engelle limitleri

arasinda Siirel
P2.5.7 Hizlanma/yavaglama 0,1 10,0 er 1,0 518
rampa hizi
derecelendirme orani

Tablo 5-6. Frekans parametrelerini engelle, G2.5
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5.4.7 Motor kontrol parametreleri (Kontrol tus takimi: Menii M2 > G2.6)
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayil Ozel | Tan Not
an 1tici
NXS:
0=Frekans kontroli
1=Hiz kontroll
NXP igin ek:
2=Tork kontroli 3=
P2.6.1 Motor kontrol modu 0 1/6 0 600 | Kapali déngu hiz kntrl
4=Kapali dongi tork kntrl
5={leri acik déngii frek.
kontroll
6=Gelismis agik déngu hiz
kontroli
L 0=Kullaniimadi
P2.6.2 U/f optimizasyonu 0 1 0 109 1-Otomatik tork destegi
0=Dogrusal
1=Kare
P2.6.3 U/f oran segimi 0 3 0 108 | 2=Programlanabilir
3=En uygun akis ile
dogrusal.
P2.6.4 Alan zayiflatici nokta| 8,00 320,00 Hz 50,00 602
P2.6.5 /:'oakr;az(fay'\fl';ttg 10,00 | 200,00 % 100,00 603 | N% X Upmot
U/F egrisi, orta ar.
e nf)ktagfrekany 0,00 PS.6.4 Hz 50,00 604
[OR n% X Unmot
P2.6.7 U/F egrisi, orta 0,00 100,00 % 100,00 605 | Parametre maks. deger =
nokta voltaji
par. 2.6.5
p26.8 ['M" fretzﬂzgﬁ‘da okt 9,00 40,00 % 0,00 606 | N% X Unmot
P2.6.9 Anahtarlama 1,0 Degisir | kHz | Degisir 601 Eartglgesg-eflzer igin bakiniz
Asin voltaj 0=Kullaniimadi
P2.6.10 K - 0 2 1 607 | 1=Kullanildi (rampa yok)
ontrolori
2=Kullanildi (rampa var)
Dislik voltaj 0=Kullaniimadi
P2.6.11 kontrol6ri 0 ! ! 608 | 1—kullanildi
P2.6.12 Yk sarkmasi 0,00 100,00 % 0,00 620
| Kapali déngii parametre grubu 2.6.13 (yalnizeaNXP) |
P2.6.13.1 Miknatislayan akim 0,00 100,00 A 0,00 612
P2.6.13.2 [Hiz kontroll P artisi 0 1000 30 613
P2.6.13.3 |Hiz kontrol I zamani 0,0 500,0 ms 30,0 614
P2.6.13.5 Hizlanma telafisi 0,00 300,00 s 0,00 626
P2.6.13.6 Kayma ayari 0 500 % 100 619
P2.6.13.7 Baslangicta MontnAkl MotAkim | 5 0,00 627
miknatislayan akim Min Maks
P2.6.13.8 Baslangcta 0,0 600,0 s 0,0 628
miknatislayan akim
P2.6.13.9 [Paslatislemindesifir -, 32000 | ms 100 615
Iz zamani
p2.6.13.10 |P@slatislemindesifir 32000 | ms 100 616
hiz zamani
0=Kullaniimadi
1= Tork bellegi
P2.6.13.11 Baslangig torku 0 3 0 621 | 2= Tork referansi
3= Baslangig torku
ileri/geri
P2.6.13.12 |Baslangig torku, ilerif -300,0 300,0 s 0,0 633
P2.6.13.13 [Baslangic torku, geri| -300,0 300,0 s 0,0 634
p2.6.13.15 | Kodlayia filtre 0 1000 ms 0 618
zamani
p2.6.13.17 | AKIM :ft?;m'“ Pl 0,00 | 10000 | % 40,00 617
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Gelismis acik dongii parametre grubu 2.6.14 (yalnizca NXP)
P2.6.14.1 Sifir hizi akimi 0,0 250,0 % 120,0 625
P2.6.14.2 Minimum akim 0,0 100,0 % 80,0 622
P2.6.14.3 Akis referansi 0,0 100,0 % 80,0 623
P2.6.14.4 Frekans limiti 0,0 100,0 % 20,0 635
P2.6.14.5 U/f destegi 0 1 0 632

Tablo 5-7. Motor kontrol parametreleri, G2.6

Z
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5.4.8 Korumalar (Kontrol tus takimi: Menii M2 > G2,7)

Kod Parametre Min Maks Birim LEIZERTL R BEE Not
an 1tici
0=Cevap yok
1=Uyarn
2=Uyarn+Onceki Frek.
3=Uyr+AyarlanmisFrek
P2.7.1 i?télgifigirl‘ds 0 5 4 700 | 2.7.2
4=Hata, 2.4.7'ye gore
durdur
5=Hata, yavaslatarak
durdur
UmA referans hatasi:
P2.7.2 ayarlanmis frekans 0,00 Par. 2.1.2 Hz 0,00 728
referansi
P2.7.3 Harici hataya tepki 0 3 2 701 | 0=Cevap yok
1=Uyarn
2=Hata, 2.4.7'ye gore
P2.7.4 Girdi faz izleme 0 3 0 730 | durdur
3=Hata, yavaslatarak
durdur
- . 0=Gegmiste saklanan
P2.7.5 hz‘tjassl';;"t’gslil 0 1 0 727 | hata
1=Saklanmayan hata
P2.7.6 Cikti fazi izleme 0 3 2 702 | 0=Cevap yok
Toprak hatasi 1=Uyarn
P2.7.7 Korumas: 0 3 2 703 | 2=Hata, 2.4.7'ye gére
durdur
P2.7.8 Motor termal 0 3 2 704 | 3=Hata, yavaslatarak
korumasi durdur
p2.7.9 [Motorortamsicakl. 11500 | 100,0 % 0,0 705
faktoru
p2.7.10 | S'fir hizda motor |4 150,0 % 40,0 706
sogutma faktori
P2.7.11 Zaman sabiti 1 200 min 45 707
P2.7.12 Motor goérev devri 0 100 % 100 708
0=Cevap yok
1=Uyarn
P2.7.13 | Durma korumasi 0 3 1 709 | 2=Hata, 2.4.7've gore
durdur
3=Hata, yavaslatarak
durdur
P2.7.14 Durma akim limiti 0,1 TnMotor X 2 A I 710
P2.7.15 Durma zamani 1,00 120,00 S 15,00 711
P2.7.16 |Durma frekans limiti{ 1,0 2Pa1r.2 Hz 25,0 712
0=Cevap yok
1=Uyarn
P2.7.17 | Az yiik korumasi 0 3 0 713 | 2=Hata, 2.4.7'ye gore
durdur
3=Hata, yavaslatarak
durdur
p2.7.18 |Alan ZaCEiEC' bolgel 19 150 % 50 714
P2.7.19 Sifir frekansi yuku 5,0 150,0 % 10,0 715
pP2.7.20 Az ylik zamani 2 600 s 20 716
0=Cevap yok
1=Uyar
P2.7.21 Termistor h_atasma 0 3 5 732 2=Hata, 2.4.7'ye gobre
tepki durdur
3=Hata, yavaslatarak
durdur
p2.7.22 |Alan y‘i'e‘jpﬂf‘tas'”a 0 3 2 733 | Bakiniz P2.7.21
P2.7.23 |Yuva hatasina tepki 0 3 2 734 | Bakiniz P2.7.21
Kullanimda olan
pP2.7.24 PT100 girdileri 0 3 0 739
sayisi
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0=Cevap yok
1=Uyarn
P2.7.25 PT100 hat_asma 0 3 5 240 2=Hata, 2.4.7'ye gore
tepki durdur
3=Hata, yavaslatarak
durdur
P2.7.26 [ PT100 uyari limiti -30,0 200,0 Cco 120,0 741
P2.7.27 | PT100 hata limiti -30,0 200,0 Cco 130,0 742

Tablo 5-8. Korumalar, G2.7

5.4.9 Otoyenidenbaslat parametreleri (Kontrol tus takimi: Menii M2 > G.8)
Kod Parametre Min Maks Birim eyl QzelyTan Not
an 1tici
P2.8.1 Bekleme zamani 0,10 10,00 S 0,50 717
P2.8.2 Deneme zamani 0,00 60,00 S 30,00 718
0=Rampa
P2.8.3 Baslat islevi 0 2 0 719 | 1=Hizli baslangig
2= Par. 2.4.6'ya gore
Disik voltaj hata
P2.8.4 sorunu ardindan 0 10 0 720
deneme sayisi
Dislik voltaj sorunu
P2.8.5 ardindan deneme 0 10 0 721
sayisl
Asiri akim sorunu
P2.8.6 ardindan deneme 0 3 0 722
sayisl
Referans sorunu
P2.8.7 ardindan deneme 0 10 0 723
sayisi
Motor sicaklidi hata
P2.8.8 sorunu ardindan 0 10 0 726
deneme
Harici hata sorunu
P2.8.9 ardindan deneme 0 10 0 725
sayisi
Az yik hata sorunu
P2.8.10 ardindan deneme 0 10 1 738

sayisl

Tablo 5-9. Otoyenidenbaslat parametreleri, G2.8

5.4.10 Tus takimi kontrolii ( Kontrol tus takimi: Menii M3)

Kontrol yeri ve yonlnin tus takimi Uzerinde secimi icin parametreler asagida verilmistir. Bakiniz

Vacon NX Kullanici Kilavuzu Tus takimi kontrol menusu.

Varsayil

Ozel

Tan

Kod Parametre Min Maks Birim Not
an 1tici
0=G/C terminal
P3.1 Kontrol yeri 1 3 1 125 | 1=Tus takimi
2=Alan yolu
Par. Par.
R3.2 Tus takimi referansi 211 21.2 Hz
. O=Ileri
P3.3 Tus takimi yonu 0 1 0 123 1=Geri
R3,4 PID referansi 1 0,00 100,00 % 0,00
R3,5 PID referansi 2 0,00 100,00 % 0,00
0=Durdur digmesinin
R3,6 Stop digmesi 0 1 1 114 sinirh iglevi

etkinlestirildi

1= Durdur digmesi her

zaman devrede

Tablo 5-10. Tus takimi kontrol parametreleri, M3
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5.4.11 Sistem meniisii (Kontrol tus takimi: M6)

Frekans donusttractstunian genel kullanimi ile ilgili parametre ve islevler igin, 6rnedin uygulama

ve dil segimi, 6zellestirilmis parametre gruplari ya da donanim ve yazilim hakkinda bilgi igin
bakiniz Vacon NX Kullanicr Kilavuzu Bolim 7.3.6.

5.4.12 Genisletici paneller (Kontrol tus takimi: Menii M7)

M7 menisi, kontrol paneline eklenen genisletici ve opsiyon panellerini ve panelle ilgili bilgiyi
gosterir. Daha fazla bilgi icin, bakiniz Vacon NX Kullanici Kilavuzu Bélim 7.3.7.
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6. COK-AMACLI KONTROL UYGULAMASI
(Yazilim ASFIFF06)

6.1 Giris

Sayfa S6.2'deki M6 menustnden Cok-amacl Kontrol Uygulamasi’'ni segin.

Cok-amacl kontrol uygulamasi, motorlari kontrol etmek icin pek cok parametre sunar. G/C
sinyallerinin blaylk bir oranda esnekligine ihtiyag duyuldugu ve PID kontroliin gerekmedigi (PID-
kontrol islevlerine ihtiyac duyarsaniz, PID-kontrol Uygulamasi ya da Pompa ve Fan Kontrol
Uygulamasi kullanin) farkli tirlerdeki prosesler igin kullanilabilir.

Frekans referansi, 6rnedin analog girdilerden, joystick kontrolden, motor potansiyometresinden
ve analog girdilerin matematiksel bir islevinden secilebilir. Alan yolu iletisimi igin de
parametreler vardir. Cok-asamal hizlar ve fasilali calisma hizi da, eger dijital girdiler bu islevler
icin programlanmisgsa, segilebilirler.

e Dijital girdiler ve tim ciktilar serbestce programlanabilir ve uygulama tim G/C
panellerini destekler

Ek islevler:

Analog girdi sinyal araligi segimi

iki frekans limit izleme

Tork limit izleme

Referans limit izleme

Ikinci rampalari ve S-bigimli rampayi programlama
Programlanabilir Baglat/Durdur ve Ters mantik
Baslat ve durdur isleminde DC-freni

Ug sinirh frekans alani

Programlanabilir U/f egrisi ve anahtarlama frekansi
Otoyenidenbaslat

Motor termal ve durma korumasi: tam programlanabilir; kapal, uyari, hata
Motor dislk yik korumasi

Girdi ve cikti faz izleme

Joystick gecikmesi

Uyku islevi

Cok-Amacgh Kontrol Uygulamasinin parametreleri, bu kilavuzda 8. Bélimde agiklanmistir.
Aciklamalar, parametrenin kendi tanitici numarasina baglh olarak diizenlenir.
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6.2 Kontrol G/C

Referans potansiyometresi,

1..10 kQ NXOPTA1
Terminal Sinyal Aciklama
r——m——— 1 | +10V.s | Referans ciktisi Potansiyometre icin voltaj, vb.
| 2 All+ Analog girdi, voltaj arahdi Voltaj girdisi frekans referansi
: _____ 0—10V DC
e 3 All- G/C Toprak hatti Referans ve kontroller igin toprak
hatt
4 AI2+ Analog girdi, akim arahgi Voltaj girdisi frekans referansi
5 AI2- 0—20mA
T T T T T T T T T T T 6 +24V@®| Kontrol voltaj ciktisi Anahtarlar icin voltaj, vb. maks 0.1 A
: 7 |® GND G/C toprak hatti Referans ve kontroller igin toprak
hatti
:__/ ________ 8 DIN1 Ileriye baslat Baglanti kapal = ileriye baglat
I (programlanabilir)
:__/ ________ 9 DIN2 Geriye baslat Baglanti kapall = geriye bagslat
| / (programlanabilir)
L~ ________ 10 DIN3 Hata sifirla Baglanti kapali = hata sifirla
(programlanabilir)
| —————= 11 CMA DIN 1—DIN 3 igin ortak GND'ye ya da +24V’'ye baglayin.
I —_——_——
| / :_ 12 +24V @| Kontrol voltaj giktisi Anahtarlar icin voltaj(bakiniz #6)
:__ TTTTTTT 7| 13 |@ GND G/C toprak hatti Referans ve kontroller igin toprak
|__/ ____:_____ hatti
| | 14 DIN4 Fasilal galisma hizi segimi Baglanti kapal = Fasilali galisma hizi
| / I (programlanabilir) etkin
== T 7777 77| 15 || DIN5 | Harici hata Baglanti acik = hata yok
: | (programlanabilir) Baglanti kapal = hata
| : 16 DIN6 Hlz. /yavasl. zamani Baglanti agik = par. 2.1.3, 2.1.4
| | segimi kullanimda
| I (programlanabilir) Baglanti kapall = par. 2.4.3, 2.4.4
| | kullanimda
: | 17 CMB DIN4—DING igin ortak GND'ye ya da +24V'ye baglayin.
| : —— 18 | [AOA1+ | Cikti frekansi Programlanabilir
| HAZIR I —— 19 |@AOA1- | Analog gikti Aralik 0—20 mA/R;, maks. 500Q
| I 20 | DOA1 | Dijital ikt Programlanabilir
:——— T T HAZIR Acik kollektdr, I<50mA, U<48 VDC
| : NXOPTA2
| I 21 RO1 j/ Réle giktisi 1 | Programlanabilir
| CALISTIR F———— 22 RO1 GALISTIR
T N 23| RrRO1 |—
24 RO2 j/ Réle giktisi 2 | Programlanabilir
220-—— /F————— 25 RO2 HATA
VAC -——:|Z|: ————— 26 | RO2 |—

Tablo 6-1. Cok-amach kontrol uygulamasi varsayilan G/C

) konfiglirasyonu ve baglanti érnegi.
Not: Asagidaki jumper segimlerine Jumper blok X1:
bakin. Vacon NX Kullanici Kilavuzu CMA ve CMB topraklama
6.2.2.2 Bélimunde daha fazla bilgi [@®] GNDYye bagl CMB
bulabilirsiniz. [®@®] GND'ye bagh CMA

®[® | GND'ye yalitims CMB
®[® | GND'ye yaltims CMA

[ ] CMB ve CMA
Iéte birbirine bagl,
ND’den yaltiimis

= Varsayllan fabrika ayarlan
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6.3 Cok-Amach Kontrol Uygulamasinda kontrol sinyal mantigi

3.2 Tug takim referansi|—

——————————— 2.1.11 G/C Referans)

|
: R —— 2.1.12 Tus takimi Ctrl Referansi
: | ---- 2.1.13 Alan yolu Ctrl Referans
: ! 2.1.15 Ayarlanmis hiz 1
| | |
______________________ | - ..2.1.21 Ayarlanmig hiz 7
DIN#@®- } | o 2.1.14 Fasllal calsma
Ayarlanmig hiz 1 ittt e nliaitdiataddaty --1 |hzreferansi
DIN#@-F----o e m e el e oo - e it . [
Ayarlanmig hiz 2 | L | !
DIN#@-F-== = — == e e — e f e R s i ol BT 1) !
Ayarlanmig hiz 3 [ Lo ' | \
DIN#@--=======%-----p-====--- R Ty ! 3.1 Kontrol yeri
! [ 1! , !
! [ 1! !
Al# @ I [ 1! : !
A © . IR
. i 1. :
Lo
DIN# . Lo :
® Motor . | Dahili frekans
® potansiyo- —e I " ! referans
DIN# metresi f/l/' : N, N
- ! — !
L : |
; l
—e Ir _____ |
p— ] | :
/l' I
|
|
— Sifirla diigmesi—
Alan yolundan referans Baglat/Durdur !
Alan yolundan Baglat/Durdur dtigmetert |
|
Alan yolundan yon :
lleriye baglat — Baglat/Durdur !
DIN#Q Programlanabilir
(programlanabilir) Ba?lat/Durdur _:\E\; >
DIN# —ve ters mantk -
® Geriye baslat(programlanabilir) !
Geri !
[ 3.3 Tus takimi yoni } o~ _Dahili geri >
Harici hata glrdISI ] > 1 Dahili hata sifirlama
DIN#® Z >
(programlanabilir)
NX12k103.th8

Sekil 6-1. Cok-amach Kontrol Uygulamasinin kontrol sinyal mantigi
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6.4 “Terminalden isleve” (TTF) programlama ilkesi

Pompa ve Fan Kontrol Uygulamasi’'nda oldugu gibi Cokamach Kontrol Uygulamasi’'nda da
girdi ve cikti sinyallerinin programlama ilkesi, diger Vacon NX uygulamalarinda kullanilan
geleneksel ydnteme gore farklidir.

Geleneksel programlama ydnteminde, Islevden Terminale Programlama Yéntemi (FTT), belli bir
islev tanimladiginiz sabit bir girdi ya da ciktiniz vardir. Ancak, Ustte s6zi edilen uygulamalar,
programlama prosesinin diger sekilde yapildi§i Terminalden Isleve Programlama Yéntemi’ni
(TTF) kullanirlar. Islevler, operatériin belli bir girdi/cikti tanimladigi parametreler olarak
gorindarler. Uyari, bakiniz sayfa 73.

6.4.1 Tus takimi iizerindeki belli bir islev icin bir girdi/¢ikti tanimlama

Belli bir girdi ya da ciktiy! belli bir islevle (parametre) baglamak, parametreye uygun bir deger
vermekle olur. Deder, Vacon NX kontrol paneli (bakiniz Vacon NX Kullanici Kilavuzu, Bolim
6.2)ve ilgili sinyal numarasi Gzerinde Panel yuva’sinda olusturulur, asagiya bakiniz.

[READY]
P233 EED

Al Ref Faul/Warn
DigPUT:F.].\ +

/ .
l Yuva Terminal numarasi
Terminal tipi

Islev adi

v

Ornek: Dijital cikti islevi Referans hata/uyari’y1 (parametre 2.3.3.7) temel panel NXOPTA1
Uzerindeki dijital gikti DC1’e baglamak istiyorsunuz (bakiniz Vacon NX Kullanici Kilavuzu, B6lim
6.2).

Ilk olarak parametre 2.3.3.7'yi tus takimi (izerinde bulun. Diizenleme moduna girmek igin Sag
meni diigmesine bir kez basin. Deger satiri Gizerinde, sol (DigIN, DigOUT, An.IN, An.OUT) ve
sag tarafta terminal tipini, eder islev bagliysa (B.3, A.2 vb.) o anki girdi/ciktiyl, ya da bagl
degilse bir deger (0.#) goreceksiniz.

Deder yanip sénerken, istenilen panel yuvasini ve sinyal numarasini bulmak icin Tarayici
diigmesini asagi ya da yukari basin. Program, 0’dan baslayip A’dan E'ye dogru giderek ve G/C
segimini 1’den 10’a yaparak panel yuvalarini kaydiracaktir.

Istenilen degeri bir kez ayarladi§inizda, degisikligi onaylamak igin Enter diigmesi’ne basin.

[READY (READY] (READY]
P233 1D P23 D P2331 D

Al Ref Faul/Warn | P> |AI Ref Faul/Warn | A |AL Ref Faul/Warn
DigOUT:0.0 + DigOUT:0.0- + DigOUT;B.1- +
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6.4.2 NCSiiriicii programlama aleti ile belli bir islev icin terminal tanimlama

Parametre islemi icin NCSirici Programlama Aleti kullaniyorsaniz, islev ve girdi/cikti arasindaki
baglantiyi, kontrol panelinde oldugu gibi saglamalisiniz. Deder slitunundaki agilan mentiden
adres kodunu alin (asadgidaki sekle bakiniz).

P 2.3.1.6 Extemal Fault

F 2.3.1.8 OverTemp Wam.
P 2.31.9 Reserved

P 2.3.1.10 Direct. Differenc
P 2.31.11 &t Ref. Speed

P 2.31.12 Jogging Spe=d
P 2.3.1.13 ExtContral Place
P 2.3.1.14 Ext Brake Contrl

F 2.3.1.15 ExtBrakeCtl I

P 2.3.1.16 FregOut SupvLim1
P 2.3.1.17 FregOut SupvLim2
P 23118 Ref Lim Supere. = -

o
LOADED Compare. .. |
[ G 225AMAL0G INPUT 4 ;I Index Wariable Text Walue Diefault Llrit Iir [GEH |
[ G226 DIGITAL IMPUTS P231.3 [Fault DigOUT:A1 DigQUT:0.1 2igDUT:E. 10 ﬂ
F231.4 |Fauk, Inverted DigDUT:0.1 DigOUT:0.1 [nglUT:E. 10
o JoesIul et ie et e P2315 |Waming DigdUT:0.1 DighUT:01 Digh UT-E.10
EE3 G 237 DIG OUT SIGNALS P 2316 |Extemal Faul DigDUT:0.1 DigOUT:0.1 DigQUT:E.10
P 2.31.1 Ready ' 2.3.1.7 | Al Bef Faul\Wamn DigDUT:E 1S DigQUT:0.1 [2igdUT:E.10
by DigDUT 4.4 -
P 2.3.1.2 Run DT A5
P 231.3Fault DighUT A5
F 2.3.1.4 Fault, Inverted DigQUT:A.7
P 2,315 Waming BiohUlEee

DigOUT:A.9
DigOUT:A.10

Sekil 6-1. NCSiirticii programlama aletinin ekran gériintiisi; adres kodunu girme

WARNING

Ust iiste islev yazmayi 6nlemek ve hatasiz bir operasyonu
garanti altina almak icin iki islevi bir ve ayni ciktiya
baglamadiginizdan KESINLIKLE emin olun.

Not: Girdiler, ¢ktilar gibi CALISTIR konumunda degistirilemezler.
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6.4.3 Kullaniimayan girdi/ciktilari tanimlamak

Kullanilmamis tum girdiler ve giktilara panel yuva degeri olarak 0 ve terminal numarasi igin 1
dederi verilmelidir. Deder 0.0, islevlerin ¢odu icin varsayilan dederdir. Ancak, 6rnedin yalnizca
test amagli olarak bir dijital sinyalin degerlerini kullanmak isterseniz, girdiyi GERCEK bir
konuma yerlestirmek icin yuva dederini 0'a terminal numarasini da 2 ile 10 arasinda herhangi
bir numaraya ayarlayabilirsiniz. Baska bir deyisle, deder 1 “acik baglanti”ya ve 2’den 10’a kadar
dederler ise kapali baglantiya karsilik gelir.

Analog girdiler s6z konusu oldugunda, terminal numarasina 1 dederi vermek %0'a, 2 dederi
vermek %20'ye ve 3 ile 10 arasinda herhangi bir deder vermekse %100’e karsilik gelir.
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6.4.4 Cok-amach Kontrol Uygulamalari — Parametre listeleri

Takip eden sayfalarda, ilgili parametre gruplari icinde parametre listelerini bulacaksiniz. Her bir
parametre, ilgili parametre agiklamasina bir baglantiyi icerir. Parametre aciklamalari 120 no'lu
sayfadan 194 no’lu sayfaya kadar olan bélimde verilmistir.

Siitun aciklamalar::

Kod = Tus takimi UGzerindeki yer gdstergesi; operatére o anki parametre numarasini
gosterir

Parametre = Parametre adi

Min = Parametrenin minimum degeri

Maks = Parametrenin maksimum dederi

Birim = Parametre dederinin birimi; mevcutsa verilir

Varsayilan = Fabrika tarafindan ayarlanan deger

Ozel = Mdusterinin kendi ayar

Taniticl = Parametrenin tanitici numarasi

= Parametre kodu Ustinde: Parametre dederi yalnizca FC (frekans dontsturici)

durdurulduktan sonra degistirilebilir.

e = Bu parametrelere (bakiniz bolim 6.4)Terminalden Isleve yéntemini (TTF)

uygulayin.

6.4.5 Izleme degerleri (Kontrol tus takimi: menii M1)

izleme degerleri, konumlar ve olgimler gibi, parametre ve sinyallerin gergek degerleridir.
Izleme dederleri diizenlenemez.
Daha fazla bilgi icin bakiniz Vacon NX Kullanici Kilavuzu Bélim 7.

Kod Parametre Birim | Ta Aciklama
niti
cl
V1.1 | Cikti frekansi Hz 1 Motora giden cikti frekansi
V1.2 | Frekans referansi Hz 25 Motor kontrole frekans
referansi
V1.3 | Motor hizi rpm 2 rpm olarak motor hizi
V1.4 | Motor akimi A 3
V1.5 | Motor torku % 4 !Vl_otor nominal torkunun %
icinde
V1.6 | Motor gicu % 5 Motor mil glict
V1.7 | Motor voltaj V 6
V1.8 DC—bf'aéIant|S| \Y 7
voltaji
V1.9 | Unite sicakhg °C 8 | Sogutma plakasi sicakhdi
V1.10 | Motor sicakhgi % 9 | Hesaplanmig motor sicakhgi
V1.11 | Analog girdi 1 V/mA | 13 | All
V1.12 | Analog girdi 2 V/mA | 14 | A2
V1.13 | DIN1, DIN2, DIN3 15 | Dijital girdi durumlan
V1.14 | DIN4, DIN5, DIN6 16 | Dijital girdi durumlan
V1.15 | Analog I mA 26 | AOA1L
V1.16 | Analog girdi 3 V/mA | 27 | AI3
V1.17 | Analog girdi 4 V/mA | 28 | Al4
V1.18 | Tork referansi % 18
Kullaniimis PT100
V1.19 | PT-100 Sicaklk Cco girdilerinin en ylksek
sicakhdi
G1.20 | Goklu izleme Ug secilebilir izleme degeri
! parcalari goOsterir.

Tablo 6-1. Izleme degerleri
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6.4.6 Temel parametreler (Kontrol tus takimi: Menii M2 > G2.1)
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayil | 6zel | Tam Not
an tici
P2.1.1 Minimum frekans 0,00 Par. 2.1.2 Hz 0,00 101
NOT: Eger fmas > motor
P2.1.2 | Maksimum frekans |Par. 2.1.1| 320,00 | Hz 50,00 102 | @nuyumlu hiz ise, motor
ve surucu sistemi
uygunlugunu kontrol edin
P2.1.3 Hizlanma zamani 1 0,1 3000,0 S 1,0 103
P2.1.4 [Yavaslama zamani 1 0,1 3000,0 S 1,0 104
P2.1.5 Akim limiti 0,4 x Iy 2 X Iy A I 107
Motorun nominal NX2: 230V
P2.1.6 voltaj| 180 690 \Y NX5: 400V 110
NX6: 690V
P2.1.7 Motorun nominal 30,00 320,00 Hz 50,00 111 Motorun ti_p plakasini
frekansi kontrol edin
Varsayilan, 4-kutuplu
Motorun nominal motor ve bir nominal
P2.1.8 hiz1 300 20 000 rpm 1440 112 | boyut frekans
doénlstiricusi igin
uygundur.
Motorun nominal Motorun tip plakasini
P2.1.9 . 04xIy | 2xIy A In 113 | pontrol edin’
P2.1.10 | Motor cos phi 0,30 1,00 0,85 120 | Motorun tip plakasini
kontrol edin
0=AI1
1=AI2
2=AI1+AI2
3=AI1-AI2
4=AI2-Al1
5=AI1xAI2
6=AI1 Joystick
P2.1.11 G/C frekan.s . 0 14 0 117 7=AI2 Joystick
referans segimi 8=Tus takimi
9=Alan yolu
10=Motor
potansiyometresi
11=AI1, AI2 minimum
12=AI1, AI2 maksimum
13=Maks frekans
14=AI1/AI2 secimi
0=AI1
1=AI2
2=AI1+AI2
3=AI1-Al2
Tus takimi frekans 4=AI2-Al1l
P2.1.12 referans segimi 0 2 8 121 5=AI1xAI2
6=AI1 Joystick
7=AI2 Joystick
8=Tug takimi
9=Alan yolu
p2.1.13 | Alan yolu frekans 0 9 9 122 | Bakiniz par. 2.1.12
referans secimi
p2.1.14 |Fasiahcalismahizi | 50 oot 545 5,00 124
referansi
P2.1.15 Ayarlanmis hiz 1 0,00 [Par.2.1.2 Hz 10,00 105 [ Cok-asamali hiz 1
P2.1.16 Ayarlanmisg hiz 2 0,00 [Par.2.1.2 Hz 15,00 106 | Cok-asamali hiz 2
P2.1.17 | Ayarlanmis hiz 3 0,00 |Par.2.1.2| Hz 20,00 126 | Cok-asamali hiz 3
P2.1.18 Ayarlanmis hiz 4 0,00 [Par.2.1.2 Hz 25,00 127 | Cok-asamali hiz 4
P2.1.19 Ayarlanmig hiz 5 0,00 [Par.2.1.2 Hz 30,00 128 [ Cok-asamali hiz 5
P2.1.20 Ayarlanmis hiz 6 0,00 [Par.2.1.2 Hz 40,00 129 [ Cok-asamali hiz 6
P2.1.21 Ayarlanmis hiz 7 0,00 [Par.2.1.2 Hz 50,00 130 | Cok-asamali hiz 7

Tablo 6-2. Temel parametreler G2.1
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6.4.7 Girdi sinyalleri
6.4.7.1  Temel Ayarlar. (Kontrol tus takimi: Meni M2 2 G2,20,1)
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayil Ozel | Tanit Not
an 1]
Baslat Baslat
sinyali 1 sinyali 2
(Varsayila (Varsayila
n: DIN1) n: DIN2)
ileriye Geri
baslat baslat.
1| Baslat/ Geri
Durdur
2| Baglat/ Devreye
p3:5147 | Baslat/Durdur mantik 0 7 0 300 Durdur sok caligtir
segimi 3| Baslat Durdur
darbesi darbesi
4| Baslat Mot.pot UP
5| ileri Geri
darbesi darbesi
6 | Baslat Geri
darbesi darbesi
7 | Baslat Devreye
darbesi sok
darbesi
paiaiing [Motor potansiyometresi) o 4| 55000 | Hz/s 10,0 331
rampa zamani
Motor potansiyometresi g;gllilrrtljirpua;u{g: ya da glci
P2.2.1.3 bellek sifirlama 0 2 1 367
(Frekans referansi) aza_l_ltl_!lrsa sifirla
2= Gucl azaltilirsa sifirla
0=Kullaniimadi
1=AI1
2=AI2
P2.2.1.4 Girdiyi ayarla 0 5 0 493 3=AI3
4=A14
5=Alan yolu (FBProses
verileri IN3)
P2.2.1.5 Minimumu ayarla 0,0 100,0 % 0,0 494
P2.2.1.6 Maksimumu ayarla 0,0 100,0 % 0,0 495
Tablo 6-3. Girdi sinyalleri: temel ayarlar, G2.2.1
6.4.7.2  Analog girdi 1 (Kontrol tus takimi: Mend M2 2 G2,200,2)
Kod Parametre Min Maks Birim Varas:yll pi=s ;I;?; Not
P2.2.2.1 AIl sinyal segimi 0 A.1l 377
P2.2.2.2 ALl sinyal filtresi 0,00 10,00 s 0,10 324 | O=Filtreleme yok
zamani
0=0...100%*
. . 1=20...100%%*
P2.2.2.3 AIl sinyal arahgi 0 3 0 320 2- -10V._.+10V*
3= Ozel aralik*
P2.2.2.4 |AIl 6zel ayar minimum 100_,00 100,00 % 0,00 321
AlIl 6zel ayar -
p2.2.2.5 maksimuZn 100,00 100,00 % 100,00 322
AIl Referans Min. referans sinyaline
P2.2.2.6 derecelendirme, 0,00 320,00 Hz 0,00 303 | karsilik gelen frekansi
minimum deder secer
AIl Referans Maks. referans sinyaline
P2.2.2.7 derecelendirme, 0,00 320,00 Hz 0,00 304 | karsilik gelen frekansi
maksimum deger secer
P2.2.2.8 | All joystick gecikmesi 0,00 20,00 % 0,00 384
P2.2.2.9 ALl uyku limiti 0,00 100,00 % 0,00 385
P2.2.2.10 AIl uyku gecikmesi 0,00 320,00 S 0,00 386
P2.2.2.11 AlIl joystick ofset -50,00 50,00 % 0,00 165

Tablo 6-4. Analog girdi 1 parametreleri, G2.20,2

*Blok X2'nin bujilerini uygun sekilde yerlestirmeyi
unutmayin. Bakiniz NX Kullanici Kilavuzu, bélim

6.2.2.2
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6.4.7.3  Analog girdi 2 (Kontrol tus takimi: MenU M2 2 G2.2.3)
Kod Parametre Min Maks Birim ErEEpl R Not
an 1tici
P2.2.3.1 AI2 sinyal segimi 0 A.2 388
p2.2.3.2 | Al2sinvalfiltresi | 4, 10,00 s 0,10 329 | O=Filtreleme yok
zamani
0=0...100%*
. . 1=20...100%%*
P2.2.3.3 AI2 sinyal arahgi 0 3 1 325 2= -10V..+10V*
3= Ozel aralik*
AI2 6zel ayar - o
pP2.2.3.4 minimum 100,00 100,00 Yo 0,00 326
AI2 6zel ayar -
P2.2.3.5 maksimum 100,00 100,00 % 100,00 327
AI2 referans Min. referans sinyaline
P2.2.3.6 derecelendirme, 0,00 320,00 Hz 0,00 393 | karsilik gelen frekansi
minimum deger seger
AI2 referans Maks. referans sinyaline
P2.2.3.7 derecelendirme, 0,00 320,00 Hz 0,00 394 | karsilik gelen frekansi
maksimum deder secer
P2.2.3.8 A2 joystick 0,00 20,00 % 0,00 395
gecikmesi
P2.2.3.9 AI2 uyku limiti 0,00 100,00 % 0,00 396
P2.2.3.10 | AI2 uyku gecikmesi 0,00 320,00 S 0,00 397
P2.2.3.11 AlI2 joystick ofset -50,00 50,00 % 0,00 166
Tablo 6-5. Analog girdi 2 parametreleri, G2.20,3
6.4.7.4  Analog girdi 3 (Kontrol tus takimi: Mend M2 2 G2,20,4)
Kod Parametre Min Maks Birim ErEEpl R Not
an 1tici
P2.2.4.1 AI3 sinyal secimi 0 0.1 141
p2.2.4.2 | Al3sinvalfiltresi | 4, 10,00 s 0,10 142 | o=Filtreleme yok
zamani
0=0...100%
. . 1=20...100%
P2.2.4.3 AI3 sinyal arahgi 0 3 0 143 2= -10V..+10V
3= Ozel aralik
AI3 6zel ayar - o
P2.2.4.4 minimum 100,00 100,00 Yo 0,00 144
AI3 ozel ayar - o
P2.2.4.5 maksimum 100,00 100,00 Yo 100,00 145
. - 0=Degistiriimedi
P2.2.4.6 |AI3 sinyal degistirme 0 1 0 151 1=Degistirildi

Tablo 6-6. Analog girdi 3 parametreleri, G2.20,4

*Blok X2'nin bujilerini uygun sekilde yerlestirmeyi
unutmayin. Bakiniz NX Kullanicr Kilavuzu, bélim
6.2.2.2
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6.4.7.5  Analog girdi 4 (Kontrol tus takimi: Mend M2.2 G2,200,5)
Kod Parametre Min Maks Birim WEHEET ZEEl || E Not
an 1tici
P2.2.5.1 Al4 sinyal secimi 0 0.1 152
P2.2.5.2 |[AI4 filtreleme zamani 0,00 10,00 S 0,10 153 [ O=Filtreleme yok
0=0...100%
. N 1=20...100%
P2.2.5.3 Al4 sinyal arahgi 0 3 1 154 2= -10V..+10V
3= Ozel aralik
Al4 6zel ayar -
P2.2.5.4 minimum 100,00 100,00 % 0,00 155
Al4 6zel ayar - o
P2.2.5.5 minimum 100,00 100,00 Yo 100,00 156
P2.2.5.6 | Al4 sinyal degistirme 0 1 0 162 | 9=Degistiriimedi

1=Degistirildi

Tablo 6-7. Analog girdi 4 parametreleri, G2.2.5

6.4.7.6  Serbest analog. girdisi, sinyal secimi (Tus takimi: MenU M2 2.G2.2.6)
Kod Parametre Min Maks Birim ezl SHEL | T Not
an 1tici
0=Kullanilmadi
1=AI1
N 2=AI2
P2.26.1 | e’*;'g;g:";‘ﬂ';gsi 0 5 0 399 | 3=AI3
4=A14
5=Alan yolu
(FBProsesVerileriIN2)
p2.2.6.2 |DC frenleme akimining 5 0 400 | Bakiniz par. 2.2.6.1
derecelendirmesi
Hizlanma ve
P2.2.6.3 yavaslama 0 5 0 401 | Bakiniz par. 2.2.6.1
zamanlarinin azaltimi
P2.2.6.4 | Torkizleme limitinin |, 5 0 402 | Bakiniz par. 2.2.6.1
azaltilmasi
P2.2.6.5 Tork limiti 0 5 0 485 | Bakiniz par. 2.2.6.1

Tablo 6-8. Serbest analog girdi sinyal secimi, G2.2.6
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6.4.7.7  Dijital girdiler (Kontrol tus_takimi: MenU M2 2. G2.20,4)

Kod Parametre Min LEIZERTL R UCLE Not
an 1tici
P2.2.7.1 Baslat sinyali 1 0 A.l 403
P2.2.7.2 Baslat sinyali 2 0 A.2 404
Motor baslangic devreye
P2.2.7.3 Devreye sok calistir 0 0.2 407 sokuldu (cc)
P2.2.7.4 Geri 0 0.1 ang || Je = (oe)
Yon geri (cc)
P2.2.7.5 Ayarlanmis hiz 1 0 0.1 419
P2.2.7.6 Ayarlanmis hiz 2 0 0.1 420
P2.2.7.7 Ayarlanmis hiz 3 0 0.1 421
Motor potansiyometresi Mot.pot referans azaliyor
P2.2.7.8 ASAG 0 0.1 417 (o)
Motor potansiyometresi
P2.2.7.9 YUKARI 0 0.1 418 | Mot.pot referansi artiyor (cc)
P2.2.7.10 Hata sifirla 0 A.3 414 [ Tam hatalar sifirlandi (cc)
P2.2.7.11 Harici hata (kapat) 0 A.5 405 | Harici hata goérintilendi (cc)
P2.2.7.12 Harici hata (agik) 0 0.2 406 [ Harici hata géruntulendi (oc)
P2.2.7.13 H|zIanma/Yava_§Ia_1ma 0 A6 408 Hizl/Yavsl zamani 1 (oc)
zamanl secimi Hizl/Yavsl zamani 2 (oc)
P2.2.7.14 H|zIanma/Yava_sIama 0 0.1 415 | Hizl/Yavasl engellendi (cc)
engellendi
P2.2.7.15 DC freni 0 0.1 416 | DC frenleme etkin (cc)
P2.2.7.16 Fasilali calisma hizi 0 A.4 cilz | IFELEIS FEEEIAE) G Szelien
(cc) fasilali cahisma hizi
P2.2.7.17 AI1l/AI2 segimi 0 0.1 422
P2.2.7.18 | G/C terminal'den kontrol | 0 0.1 409 | Kontrol yerini G/¢
terminaline zorla (cc)
P2.2.7.19 | Tus takimindan kontrol 0 0.1 Al || RO YERIT LS EETIRE
zorla (cc)
P2.2.7.20 | Alan yolundan kontrol 0 0.1 caly, || emirEl el Elen el
zorla (cc)
Kapali bagl.= Grup 2
P2.2.7.21 | Parametre Seti/setz | 0.1 496 | kullanildi
s Acik bagl.= Grup 1 kullanildi
Kapali bagl.= Mod 2
kullanild
P2.2.7.22 Motor kontrol modu 1/2 0 0.1 164 Acik bagl.= Grup 1 kullanildi
Bakiniz par 2.6.1, 2.6.12

Tablo 6-9. Dijital girdi sinyalleri, G2.2.4

cc = kapanan
baglanti
oc = acilan
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6.4.8 Cikti1 sinyalleri
6.4.8.1  Gecikmis dijital ¢ikti 1 (Tus takimi: MenU M2 2 G2,30,1)
Kod Parametre Min Maks Birim sl ShEl ) TR Not
an 1tici
55,0 || ATERE gl LetEl g 0.1 486
secimi
0=Kullanilmadi
1=Hazir
2=Calistir
3=Hata
4=Hata degistirildi
5=FC agiri Isinma uyarisi
6=Harici hata ya da uyarn
7=Ref. hatasi ya da uyari
8=Uyari
9=Geri
10=Fasilali galisma hizi
secildi
11=Hizh
12=Mot. reglilatori etkin
13=Frek. limit 1 izleme.
13=Frek. limit 2 izleme.
15=Tork limit izleme.
P2.3.1.2 Dijital cikti 1 islevi 0 26 1 312 | 16=Ref. limit izleme
17=Harici fren kontrolli
18=G/C kontrol yeri
etkin.
19=FC sicaklik limit
izleme.
20=Referans degistirildi
21 =Harici fren kontroli
degistirildi
22=Termistor hatasi ya
da uyari.
23=Acik/Kapali kontrol
24=Alan yolu girdi
verileri 1
25=Alan yolu girdi
verileri 2
26=Alan yolu girdi
verileri 3
P2.3.1.3 Dijital Gikti 1 0,00 | 320,00 s 0,00 4g7 | 0:00 = gecikme
gecikmeli kullanimda degil
P2.3.1.4 Dijital cikt: 1 0,00 | 32000 | s 0.00 agg | 0,00 = gecikme
gecikmesiz kullanimda degil
Tablo 6-10. Gecikmis dijital ¢ikti 1 parametreleri, G2.30, 1
6.4.8.2  Gecikmig dijital cikti 2 (Tus takimi: MenU M2 2 G2,300,2)
Kod Parametre Min Maks Birim eyl Qzelyiran Not
an 1tici
s |AuslEgele 2eimEl) g 0.1 489
segimi
P2.3.2.2 Dijital gikt1 2 islevi 0 26 0 490 [ Bakiniz par. 2.3.1.2
P2.3.2.3 Dijital gikti 2 0,00 | 320,00 s 0,00 491 | /00 = gecikme
gecikmeli kullanimda degil
P2.3.2.4 Dijital okt 2 0,00 | 32000 | s 0,00 492 | 000 = gecikme
gecikmesiz kullanimda degil

Tablo 6-11. Gecikmis dijital ¢ikti 2 parametreleri, G2.3.2
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6.4.8.3  Dijital cikti sinyalleri (Kontrol tus takimi: MenU M2 2. G2,30,3)

Kod Parametre Min VELEE Grc] LCLL Not
an 1tici
P2.3.3.1 Hazir 0 A.l 432
P2.3.3.2 Calistir 0 B.1 433
P2.3.3.3 Hata 0 B.2 434
P2.3.3.4 Degistirilen hata 0 0.1 435
P2.3.3.5 Uyari 0 0.1 436
P2.3.3.6 Harici hata ya da uyari 0 0.1 437
P2.3.3.7 Referans hatasi ya da 0 0.1 438
uyarisi
P2.3.3.8 Asiri sicaklik uyarisi 0 0.1 439
P2.3.3.9 Geri 0 0.1 440
P2.3.3.10 Istenmeyen yén 0 0.1 441
P2.3.3.11 Hizh 0 0.1 442
P2.3.3.12 Fasilali calisma hizi 0 0.1 443
P2.3.3.13 Harici kontrol yeri 0 0.1 444
P2.3.3.14 Harici fren kontrold 0 0.1 445
5.5,3.45 | e en kemsall, 0 0.1 446
degistirildi
pagp || S TE sl me 0 0.1 447
izleme
oy || S ek Tl 2 0 0.1 448
izleme
P2.3.3.18 Referans limit izleme 0 0.1 449
P2.3.3.19 Sicaklik limit izleme 0 0.1 450
P2.3.3.20 Tork limit izleme 0 0.1 451
P2.3.3.21 Motor termal korumasi 0 0.1 452
55,90z | A0k el e 0 0.1 463
limiti
P2.3.3.23 sl o tEHer 0 0.1 454
etkinlestirme
P2.3.3.24 | Alan yolu girdi verileri 1 0 0.1 455
P2.3.3.25 | Alan yolu girdi verileri 2 0 0.1 456
P2.3.3.26 | Alan yolu girdi verileri 3 0 0.1 457

Tablo 6-12. Dijital cikti sinyalleri, G2.3.3

N

WARNING

Ust iiste islev yazmayi 6nlemek ve hatasiz bir operasyonu
garanti altina almak icin iki islevi bir ve ayni ciktiya
baglamadiginizdan KESINLIKLE emin olun.
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6.4.8.4  Limit ayarlari (Kontrol tus takimi: MenUM2.2.G2.3.4)
Kod Parametre Min Maks Birim LEIZERTL R BEE Not
an 1tici
0=Limit yok
Cikti frekansi limit 1=Disuk limit izleme
P2.3.4.1 1 izleme iglevi 0 3 0 315 2=Ylksek limit izleme
3=Frenli kontrol
p2.3.4.2 |Gkt frekansi limit | Par. Hz 0,00 316
1 izleme degeri 2.1.2
0=Limit yok
L 1=Dusuk limit izleme
p2.3.4.3 | Gk frek. fmit 2 0 4 0 346 | 2=Yiksek limit izleme
3 3=Frensiz kontrol
4=Frenli/frensiz kontrol
p2.3.4.4 |Gkt frekansi limit | Par. Hz 0,00 347
2 izleme degeri 2.1.2
0=Kullanilmadi
P2.3.4.5 Tork I|m|t, _|zIeme 0 3 0 348 liD_gsuk Ilmlt_ |;Ieme
islevi 2=Yiksek limit izleme
3=Frensiz kontrol
p2.3.4.6 | 1O nimsg,;zleme -1000,0 | 1000,0 % 100,0 349
Referans limit 0=Kullaniimadi
P2.3.4.7 izleme islevi ! 0 2 0 350 | 1=Dusuk limit
3 2=Yiiksek limit
p2.3.4.8 | Referans limit, 0,00 Par. Hz 0,00 351
izleme degeri 2.1.2
p2.3.4.9 | Harici fren-kapal 0,0 100,0 s 0,5 352
gecikmesi
p2.3.4.10 | Haric fren-acik 0,0 100,0 s 1,5 353
gecikmesi
Frekans 0=Kullaniimadi
P2.3.4.11 doénuastiricu 0 2 0 354 | 1=Ddistk limit
sicaklik limit izleme 2=Yiksek limit
Frekans
P2.3.4.12 donustiraca -10 75 °C 0 355
sicaklik limit izleme
0=Kullanilmadi
1=AI1
p2.3.4.13 |AGk/Kapall kontrol 0 4 0 356 | 2=AI2
sinyali 3-AI3
4=A14
Acik/Kapali kontrol Par. o
P2.3.4.14 dilisiik limit 0 2.3.4.15 Yo 10,00 357
Acik/Kapali kontrol P o
P2.3.4.15 yiiksek limit 23.4.14 100,00 Yo 90,00 358

Tablo 6-13. Limit ayarlari, G2.3.4
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Kod Parametre Min Maks Birim VEIERL || el e Not
an 1tici
2.a.5 |AIERE E L S 0 A1 464
secimi
0=Kullaniimadi
1=Cikti frek. (0—fmaks)
2=Freks. referansi (0—
fmaks)
3=Motor hizi (0—Motor
nominal hizi)
4=Motor akimi (0—Imotor)
5=Motor torku (0—Tnmotor)
6=Motor glici (0—Pnwmotor)
. . 7=Motor voltaji (0-Unmotor)
P2.3.5.2 Analog cikti islevi 0 14 1 307 8=DC-baglanti volt (0—
1000V)
9=AI1
10=AI2
11=Cikti frek. (fmin - fmaks)
12=Motor torku
(_2---+2XTNmot)
13=Motor gicl
(_2---+2XTNmot)
14=PT100 sicakhgi
p2.3.5.3 | Analog aikti 1filtre | 4 44 10,00 s 1,00 308 | O=Filtreleme yok
zamani
Analog ikt 1 0=Degistirilmedi
P2.3.5.4 dedistirme 0 ! 0 309 1=Degdistirildi
p2.3.5.5 | Analoggktl 0 1 0 310 | 970 mA
minimum 1=4 mA
P2.3.5.6 A”g'og gikti 1 10 1000 % 100 311
erecesi
P2.3.5.7 Analog cikti ofset -100,00 100,00 % 0,00 375
Tablo 6-14. Analog cikti 1 parametreleri, G2.3.5
6.4.8.6 Analog. cikti 2 (Kontrol tus takimi: MenU M2 2 G2.3.6)
Kod Parametre Min Maks Birim WEHEET ZEEl || E Not
an 1tici
. E e, || AT E 2 el 0 0.1 471
secimi
P2.3.6.2 | Analog cikti 2 islevi 0 14 4 472 | Bakiniz par. 2.3.5.2
p2.3.6.3 | Analog cikti 2 filtre 0,00 10,00 s 1,00 473 | 0=Filtreleme yok
zamani
Analog cikti 2 0=Degdistiriimedi
P2.3.6.4 degistirme 0 1 0 474 | 1 _Degistirildi
p2.3.6.5 | Analog cikti2 0 1 0 475 | 9=0mA
minimum 1=4 mA
p2.3.6.6 | Analogcikti2 10 1000 % 100 476
derecelendirme
P2.3.6.7 | Analog ciktl 2 ofset -100,00 100,00 % 0,00 477

Tablo 6-15. Analog cikti 2 parametreleri, G2.3.6
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Kod Parametre Min Maks Birim WEHEET ZEEl || E Not
an 1tici
e | AiElg ks 0 0.1 478
sinyal secimi
P2.3.7.2 | Analog cikti 3, islev 0 14 5 479 | Bakiniz par. 2.3.5.2
p2.3.7.3 | Analog cikti 3, filtre 1 5 10,00 s 1,00 480 | 0=Filtreleme yok
zamani
Analog cikti 3 0=Degistiriimedi
p2.3.7.4 degjistirme 0 ! 0 481 | 1-Degistirildi
p2.3.7.5 | Analog gkt 3 0 1 0 4g2 | 9=0 mA
minimum 1=4 mA
p2.3.7.6 | Analog gkt 3 10 1000 % 100 483
derecelendirme
P2.3.7.7 | Analog ciktl 3 ofset -100,00 100,00 % 0,00 484

Tablo 6-16. Analog cikti 3 parametreleri, G2.3.7
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6.4.9 Siiriicii kontrol parametreleri ( Kontrol tus takimi: Menii M2 > G2,4)
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayil Ozel | Tan Not
an 1tici
0=Dogrusal
p2.4.1 [HZlanma/Yavaslamal oo | 190 | s 0,0 500 | >0 = S-egrisi rampa
rampasi 1 sekli
zamani
0=Dogrusal
p2.4.2 [hZzlanma/Yavaslamal g 10,0 s 0,0 501 | >0 = S-egrisi rampa
rampasi 2 sekli
zamani
P2.4.3 Hizlanma zamani 2 0,1 3000,0 S 10,0 502
P2.4.4 |Yavaslama zamani 2 0,1 3000,0 s 10,0 503
0=Devre dis! birakildi
1=Calisirken kullanilir
2=Harici fren dislisi
P2.4.5 Fren diglisi 0 4 0 504 | 3=Durduruldugunda/calisir
ken kullanilir
4=Calisirken kullanihr
(test yok)
. . 0=Rampa
P2.4.6 Baslat islevi 0 1 0 505 1=Hizli baslangic
O0=Yavaslatma
1=Rampa
P2.4.7 Durdur islevi 0 3 0 506 | 2=Rampa+Calistir
yavaglatmayi devreye sok
3=Yavagslat+Calistir
rampayl devreye sok
P2.4.8 DC frenleme akimi | 0,4 xIy| 2x1Iy A Iy 507
P2.4.9 Durdur isleminde 0,00 600,00 s 0,00 508 0=C_ihaz cgalismiyorken DC
DC-frenleme zamani freni kapahdir
Durdur igleminde
P2.4.10 DC-frenleme 0,10 10,00 Hz 1,50 515
frekansi
) ) 0=Cihaz calismaya
P2.4.11 Bafs'at isleminde DC- 5 | 600,00 | s 0,00 516 | baslarken DC freni
renleme zamani
kapahdir
. 0=Kapal
P2.4.12 Akis freni 0 1 0 520 1=Ack
P2.4.13 |[Akis frenleme akimi| 0,4 xIq| 2 x Iy A Iy 519

Tablo 6-17. Sdricl kontrol parametreleri, G2.4

6.4.10 Frekans parametrelerini engelle (Kontrol tus takimi:

Menii M2 > G2,5)

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayil Ozel | Tan Not
an 1tici
Frekans alanini engelle Par. _
P2.5.1 1; Disik limit 0,00 2.5 Hz 0,00 509 | O0=Kullaniimadi
Frekans alanini engelle Par. _
pP2.5.2 1: Yiksek limit 0,00 21.2 Hz 0,00 510 | O=Kullaniimadi
Frekans alanini engelle Par. _
P2.5.3 2. Disiik limit 0,00 254 Hz 0,00 511 | O=Kullaniimadi
Frekans alanini engelle Par. _
P2.5.4 2. Diisiik limit 0,00 2.1.2 Hz 0,00 512 | O0=Kullaniimadi
Frekans alanini engelle Par. _
P2.5.5 3. Diisiik limit 0,00 256 Hz 0,00 513 | O0=Kullaniimadi
Frekans alanini engelle Par. _
P2.5.6 3; Yitksek limit 0,00 21.2 Hz 0,00 514 | O0=Kullanilmadi
Frekans engelle
limitleri arasinda Siirel
P2.5.7 | Hizlanma/yavaslama 0,1 10,0 er 1,0 518
rampa hizi
derecelendirme orani

Tablo 6-2. Frekans parametrelerini engelle, G2.5
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6.4.11 Motor kontrol parametreleri ( Kontrol tus takimi: Menii M2 > G2,6)
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayil Ozel | Tan Not
an 1tici
NXS:
0=Frekans kontroli
1=Hiz kontroll
2=Tork kontroli
NXP igin ek:
P2.6.1 Motor kontrol 0 2/6 0 600 | 3=Kapal déngdi hiz
modu kontrol
4=Kapali déngi tork kntrl
5=Ileri acik dongl frek.
kontroll
6=Gelismis agik dongu hiz
kontroli
. 0=Kullaniimadi
P2.6.2 U/f optimizasyonu 0 1 0 109 1-Otomatik tork destegi
0=Dogrusal
1=Kare
P2.6.3 U/f oran segimi 0 3 0 108 | 2=Programlanabilir
3=En uygun akis ile
dogrusal.
P2.6.4 Alan zayiflatici 8,00 320,00 Hz 50,00 602
nokta
Alan zayiflatici o o
P2.6.5 noktada voltaj 10,00 200,00 %o 100,00 603 | N% X Unmot
U/F egrisi, orta par.
260 nokta frekansi 0,00 P2.6.4 Hz 50,00 604
[ n% x Unmot
P2.6.7 U/F egrisi, orta | 4 100,00 | % 100,00 605 | Parametre maks. deger =
nokta voltaji
par. 2.6.5
Sifir frekansinda o o
P2.6.8 cikti voltaii 0,00 40,00 %o 0,00 606 | N% X Unmot
Anahtarlama o . .. . Tam dederler igin bakiniz
P2.6.9 frekans 1,0 Degisir kHz Degisir 601 Tablo 8-12
Asiri voltai 0=Kullaniimadi
P2.6.10 s 2 0 2 1 607 | 1=Kullanildi (rampa yok)
kontrol6ri
2=Kullanildi (rampa var)
Diislik voltaj 0=Kullaniimadi
P2.6.11 kontrolori 0 ! ! 608 | 1—kullanildi
P2.6.12 Motor control 0 2/6 2 521 | Bakiniz par. 2.6.1
mode 2
p2.6.13 | iz kontrolori P 4 g 32767 3000 637
artisi, Agcik Déngi
p2.6.14 | 'z kontrolord I 0 32767 300 638
artisi, Acik DOngl
pP2.6.15 YUk sarkmasi 0,00 100,00 % 0,00 620
[ Kapali dongii parametre gru .6.
P2.6.16.1 [Miknatislayan akim 0,00 100,00 A 0,00 612
P2.6.16.2 |Hiz kontroll P artisi 0 1000 30 613
p2.6.16.3 | 'z kontroll 0,0 500,0 | ms 30,0 614
zamani
P2.6.16.5 Hizlanma telafisi 0,00 300,00 S 0,00 626
P2.6.16.6 Kayma ayari 0 500 % 100 619
MotAki
P2.6.16.7 Baslangicta m MotAkim |, 0,00 627
miknatislayan akim Min Maks
P2.6.16.8 Baslangicta 0,0 600,0 s 0,0 628
miknatislayan akim
p2.6.16.9 | Baslatisleminde 0 32000 | ms 100 615
sifir hiz zamani
p2.6.16.10 | Baslat isleminde 0 32000 | ms 100 616
sifir hiz zamani
0=Kullaniimadi
1= Tork bellegi
P2.6.16.11 Baslangig torku 0 3 0 621 | 2= Tork referansi
3= Baslangig torku
ileri/geri
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Baslangig torku,

P2.6.16.12 o -300,0 | 300,0 s 0,0 633
P2.6.16.13 Bas'a”ggé‘iitork“' -300,0 | 300,0 s 0,0 634
p2.6.16.15 | Kedlayic filtre 0 1000 ms 0 618
Zamani

p2.6.16.17 | AKIM :ft:‘tlro'” Pl 000 | 100,00 | % 40,00 617
Gelismis acik dongii parametre grubu 2.6.17 (yalnizca NXP)

P2.6.17.1 Sifir hizi akimi 0,0 250,0 % 120,0 625
P2.6.17.2 Minimum akim 0,0 100,0 % 80,0 622
P2.6.17.3 | AKis referansi 0,0 100,0 % 80,0 623
P2.6.17.4 Frekans limiti 0,0 100,0 % 20,0 635
P2.6.17.5 U/f destegi 0 1 0 632

Tablo 6-18. Motor kontrol parametreleri, G2.6
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6.4.12 Korumalar (Kontrol tus takimi: Menii M2 > G2,7)

Kod Parametre Min Maks Birim VEIEE (CEC | Ut Not
an 1tici
0=Cevap yok
1=Uyan
2=Uyari+Onceki Frek.
3=Uyr+AyarlanmigFrek
P2.7.1 ‘:\?{;;‘Zﬁ;’ﬁ 0 5 0 700 | 2.7.2
4=Hata, 2.4.7'ye gore
durdur
5=Hata, yavaslatarak
durdur
4mA referans
P2.7.2 hatasi: ayarlanmis 0,00 Par. 2.1.2 Hz 0,00 728
frekans referansi
P2.7.3 Harici hataya tepki 0 3 2 701 | 0=Cevap yok
1=Uyarn
2=Hata, 2.4.7'ye gobre
P2.7.4 Girdi faz izleme 0 3 0 730 | durdur
3=Hata, yavaslatarak
durdur
- . 0=Gegmiste saklanan
P2.7.5 hgfj;ﬁ;?g;il 0 1 0 727 | hata
1=Saklanmayan hata
P2.7.6 Cikti fazi izleme 0 3 702 | 0=Cevap yok
Toprak hatasi 1=Uyarn
P2.7.7 korumasi 0 3 2 703 2=Hata, 2.4.7'ye gore
Motor termal durdur
P2.7.8 0 3 2 704 | 3=Hata, yavaslatarak
korumasi durdur
p2.7.9 [Motorortamsicakl. | 1500 | 100,0 % 0,0 705
faktoru
p2.7.10 | S'firhizda motor |4 4 150,0 % 40,0 706
sogutma faktori
P2.7.11 Zaman sabiti 1 200 min 45 707
P2.7.12 Motor gérev devri 0 100 % 100 708
0=Cevap yok
1=Uyan
P2.7.13 | Durma korumasi 0 3 0 709 | 2=Hata, 2.4.7've gore
durdur
3=Hata, yavaslatarak
durdur
P2.7.14 Durma akim limiti 0,1 TnMotor X 2 A I 710
P2.7.15 Durma zamani 1,00 120,00 S 15,00 711
P2.7.16 |Durma frekans limiti{ 1,0 zpir'z Hz 25,0 712
0=Cevap yok
1=Uyan
P2.7.17 | Az yiik korumasi 0 3 0 713 | 2=Hata, 2.4.7ye gore
durdur
3=Hata, yavaslatarak
durdur
p2.7.18 [Alan Za‘;‘gigc' bolgel 100 150,0 % 50,0 714
P2.7.19 | Sifir frekansi yuku 5,0 150,0 % 10,0 715
P2.7.20 Az ylik zamani 2,00 600,00 s 20,00 716
0=Cevap yok
1=Uyan
P2.7.21 Termistor h_atasma 0 3 2 732 2=Hata, 2.4.7'ye gore
tepki durdur
3=Hata, yavaslatarak
durdur
p2.7.22 |Alan y‘i'e“ptftas'”a 0 3 2 733 | Bakiniz P2.7.21
P2.7.23 [Yuva hatasina tepki 0 3 2 734 | Bakiniz P2.7.21
Kullanimda olan
P2.7.24 PT100 girdileri 0 3 0 739
sayisl
P2.7.25 PT100 hatasina 0 3 2 740 | 0=Cevap yok
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tepki

1=Uyarn

2=Hata, 2.4.7'ye gore
durdur

3=Hata, yavaslatarak
durdur

P2.7.26

PT100 uyari limiti

-30,0

200,0

co

120,0

741

P2.7.27

PT100 hata limiti

-30,0

200,0

Cco

130,0

742

Tablo 6-19. Korumalar, G2.7

6.4.13 Otoyenidenbaslat parametreleri (Kontrol tus takimi: Menii M2 > G.8)

Kod Parametre Min Maks Birim Varas:yll sl .II;?; Not
P2.8.1 Bekleme zamani 0,10 10,00 s 0,50 717
P2.8.2 Deneme zamani 0,00 60,00 s 0,10 718
0=Rampa
P2.8.3 Baslat islevi 0 2 0 719 | 1=Hizl baslangig
2= Par. 2.4.6'ya gore
Dusuk voltaj hata
P2.8.4 sorunu ardindan 0 10 0 720
deneme sayisi
Dislik voltaj sorunu
P2.8.5 ardindan deneme 0 10 0 721
sayisl
Asiri akim sorunu
P2.8.6 ardindan deneme 0 3 0 722
sayisl
Referans sorunu
P2.8.7 ardindan deneme 0 10 0 723
sayisl
Motor sicaklidi hata
P2.8.8 sorunu ardindan 0 10 0 726
deneme
Harici hata sorunu
P2.8.9 ardindan deneme 0 10 0 725
sayisl
Az yik hata sorunu
P2.8.10 ardindan deneme 0 10 1 738

sayisi

Tablo 6-20. Otoyenidenbaslat parametreleri, G2.8

6.4.14 Alan yolu parametreleri (Kontrol tus takimi: Menii M2 > G2,9)

Varsayil

Ozel

Tan

segimleri 5

Kod Parametre Min Maks Birim Not
an 1tici
Alan yolu referansi
P2.9.1 minimum 0,00 320,00 Hz 0,00 850
derecelendirme
Alan yolu referansi
P2.9.2 maksimum 0,00 320,00 Hz 0,00 851
derecelendirme
Alan yolu verileri gikti Parametre ID ile
P2.9.3 ) - 0 10000 1 852 | géruntileme verilerini
segimleri 1 .
segin
Alan yolu verileri gikti Parametre ID ile
P2.9.4 yolu veriert ¢ 0 10000 2 853 | gérintiileme verilerini
segimleri 2 )
segin
Alan yolu verileri gikti Parametre ID Ile
P2.9.5 you ene 0 10000 3 854 | géruntileme verilerini
segimleri 3 )
segin
Alan yolu verileri gikti Parametre ID ile
P2.9.6 ) - 0 10000 4 855 | géruntileme verilerini
segimleri 4 .
segin
Alan yolu verileri gikti Parametre ID ile
P2.9.7 0 10000 5 856 | goruntileme verilerini

segin
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Alan yolu verileri gikti

Parametre ID ile

segimleri 8

P2.9.8 ) . 10000 6 857 | goruntileme verilerini
segimleri 6 .
segin
Alan yolu verileri gikti Parametre ID ile
P2.9.9 . . 10000 7 858 | goruntlleme verilerini
segimleri 7 h
segin
Alan yolu verileri gikti Parametre ID ile
P2.9.10 10000 37 859 | gorintileme verilerini

secin

Tablo 6-21. Alan yolu parametreleri
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6.4.15 Tork kontrol parametreleri ( Kontrol tus takimi: Menii M2 > G2,10)

Kod Parametre Min Maks Birim Val;s:yll e T?(:'t Not
P2.10.1 Tork limiti 0,0 400,0 % 400,0 609
p2.10.2 | TO'K "F[‘_"'ttkontm'” 0,0 32000 3000 610 | Yalnizca Acik Déngii
- z_ar 151 — Kontrol modunda
p2.10.3 | Tork limit kontrold | ¢ o 32000 200 611 | kullanilir
I-artisi
0=Kullanilmadi
1=AI1
2=AI2
3=AI3
L 4=A14
P2.10.4 [Tork referans segimi 0 8 0 641 5=AI1 joystick
6=AI2 joystick
7=Tus takimindan tork
referansi, R3.5
8=Alan yolu
Tork referans
P2.10.5 derecelendirme, -300,0 300,0 % 100 642
maksimum deder
Tork referans
P2.10.6 derecelendirme, -300,0 300,0 % 0,0 643
minimum deder
0=Maks. frekans
P2.10.7 Tork hiz limiti 0 2 1 644 1=Seqili frek.referansi
2=Ayarlanmis hiz 7
Agik Déngl tork
P2.10.8 kontrolU igin 0,00 par.2.1.1 Hz 3,00 636
minimum frekans
p2.10.9 | 'ork kontrolord P 0 32000 150 639
artigi
p2.10.10 | 'O k;’rrllt;"or“ ! 0 32000 10 640

Tablo 6-22. Tork kontrol parametreleri, G2.10

6.4.16 Tus takimi kontrolii (Kontrol tus takimi: Menii M3)

Kontrol yeri ve yonlUnin tus takimi Gzerinde secgimi icin parametreler asagida verilmistir. Bakiniz
Vacon NX Kullanici Kilavuzu Tus takimi kontrol menusa.

Kod Parametre Min Maks Birim Vars:ylla Ozel .II;?; Not
0=G/C terminal
P3.1 Kontrol yeri 1 3 1 125 | 1=Tus takimi
2=Alan yolu
Par. Par.
R3.2 Tus takimi referansi 211 21.2 Hz
o O=ileri
P3.3 Tus takimi yonu 0 1 0 123 1=Geri
0=Durdur diigmesinin
Stop digmesi sinirh iglevi
P3.4 etkinlestirildi 0 1 114 1= Durdur diigmesi her
zaman devrede
R3,5 Tork referansi 0,0 100,0 % 0,0

Tablo 6-23. Tus takimi kontrol parametreleri, M3
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6.4.17 Sistem meniisii (Kontrol tus takimi: Menii M6)

Frekans donusttractstunian genel kullanimi ile ilgili parametre ve islevler igin, 6rnedin uygulama
ve dil segimi, 6zellestirilmis parametre gruplari ya da donanim ve yazilim hakkinda bilgi igin
bakiniz Vacon NX Kullanicr Kilavuzu Bolim 7.3.6.

6.4.18 Genisletici paneller (Kontrol tus takimi: Menii M7)

M7 menisi, kontrol paneline eklenen genisletici ve opsiyon panellerini ve panelle ilgili bilgiyi
gosterir. Daha fazla bilgi icin, bakiniz Vacon NX Kullanici Kilavuzu Bélim 7.3.7.
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7. POMPA VE FAN KONTROL UYGULAMASI
(Yazilim ASFIFF07)

7.1 Giris
Sayfa S6.2'deki M6 menisiinden Pompa ve Fan Kontrol Uygulamasi’'ni segin.

Pompa ve Fan Kontrol Uygulamasi, bir degisken hiz striclsini ve en fazla dért yardimai
strlciyl kontrol etmek icin kullanilabilir. Frekans dénistlricisinin PID kontrolori, degisken
hiz stricisinin hizini kontrol eder ve toplam akisi kontrol etmek igin yardimci strtculeri
durdurmak ve baglatmak Uzere kontrol sinyalleri verir. Standart olarak verilen sekiz parametre
grubuna ek olarak, coklu pompa ve fan kontrol islevleri igin bir parametre grubu da vardir.

Uygulamanin G/C terminali Gzerinde iki kontrol yeri vardir. A yeri pompa ve fan kontroll, B yeri
ise dogrudan frekans referansidir. Kontrol yeri, girdi DING6 ile segilir.

Adindan da anlasilacadi gibi, Pompa ve Fan Kontrol Uygulamasi pompa ve fanlarin operasyonunu
kontrol etmek igin kullanilir. Olglilmis girdi basinci, kullanici tarafindan belirlenmig bir limitin
altina dlserse, 6rnedin yardimcl istasyonlardaki dagitim basincini azaltmak igin kullanilabilir.

Uygulama, frekans donusturiclye baglanan motorlar arasinda gidip gelmek igin harici otomatik
anahtarlar kullanir. Otodegistir 6zelligi, yardimci surlculerin baslangic komutunu degistirme
olanagdini saglar. 2 slrici (ana slricl + 1 yardimal siricl) arasindaki otodegistirme,
varsayllan olarak ayarlanmistir, bakiniz bélim 7.4.1.

e Tum girdiler ve ciktilar serbestce programlanabilir.

Ek islevler:
e Analog girdi sinyal araligi segimi
iki frekans limit izleme
Tork limit izleme
Referans limit izleme
Ikinci rampalari ve S-bigimli rampayi programlama
Programlanabilir Baslat/Durdur ve Ters mantik
Baslat ve durdur isleminde DC-freni
Ug sinirh frekans alani
Programlanabilir U/f egrisi ve anahtarlama frekansi
Otoyenidenbaslat
Motor termal ve durma korumasi: tam programlanabilir; kapal, uyari, hata
Motor dislk yik korumasi
Girdi ve giktl faz izleme
Uyku iglevi

Pompa ve Fan Kontrol Uygulamasinin parametreleri, bu kilavuzda 8. Bélimde agiklanmistir.
Aciklamalar, parametrenin kendi tanitici numarasina bagli olarak dizenlenir.
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7.2 Kontrol G/C
Referans potansiyometresi, NXOPTA1
1..10 kQ Terminal Sinyal Aciklama
I—ﬁ——— 1 | +10V.s | Referans ciktisi Potansiyometre icin voltaj, vb.
| 2 All+ Analog girdi, voltaj arahdi Voltaj girdisi frekans referansi
r T T 0—10v DC
2-hizh |
Verici R 3 All- G/C Toprak hatti Referans ve kontroller igin toprak
hatt
Ggrcek ——————— 4 AI2+ Analog girdi, akim arahgi Voltaj girdisi frekans referansi
deger T .| 5] A2- |0—20mA
(0)4..20 + !
-~ +———1t—=[ 6 +24V @| Kontrol voltaj ciktisi Anahtarlar igin voltaj, vb. maks 0.1 A
: ----[ 7 [®GND G/C toprak hatti Referans ve kontroller igin toprak
hatti
:__/ _________ 8 DIN1 2as|at/Durdur Kontrol yeri | Baglanti kapal = baglat
|
: (PID kontrolorii)
(programl.)
L_/ _________ 9 | | DIN2 || Ickilit1 Baglanti kapali = Ig kilit kullanildi
I (programlanabilir) Baglanti acik = Ic kilit kullaniimadi
|__/ _________ 10 | | DIN3 || Igkilit 2 Baglanti kapali = Ig kilit kullanildi
(programlanabilir) Baglanti acik = Ig kilit kullanilmadi
11 CMA DIN 1—DIN 3 igin ortak GND’ye ya da +24V'ye baglayin.
[——————————————= 12 +24V @| Kontrol voltaj ciktisi Anahtarlar igin voltaj(bakiniz #6)
| 13 |@ GND G/C toprak hatti Referans ve kontroller igin toprak
| r———- hatt
: | 14 DIN4 Baglat/Durdur Kontrol yeri Baglanti kapal = Bagslat
| B
:__/ ____:_____ (Dogrudan frekans
| | referansi)
| | (programlanabilir)
: / | 15 DIN5S Fasilali galisma hizi segimi Baglanti kapal = Fasilali calisma hizi
- -t (programlanabilir) etkin
I / _L 16 DIN6 Kontrol yeri A/B segimi Baglanti agik = Kontrol A yeri etkin
I— I | - (programlanabilir) Badlanti kapali = Kontrol B yeri etkin
| I 17 CMB DIN4—DINSG igin ortak GND’ye ya da +24V’ye baglayin.
: | 18 AO1+ Cikti frekansi Programlanabilir; bakiniz
I | 19 AO1- Analog cikti bélimler7.5.4.3, 7.5.4.4 ve 7.5.4.5
| HATA : ®(GND) Aralik 0—20 mA/R,, maks. 5000
Y v L____?20 DO1 Dijital gikti Programlanabilir
I ® | HATA Acik kollektdr, I<50mA, U<48 VDC
: | NXOPTA2
| : 21 RO1 j/ Réle giktisi 1 | Programlanabilir; Bakiniz B6lim
S 22 RO1 Yard/Otodegdistir 1 | 7.5.4.1.
L % _____ 23| ROr |—!
24 RO2 j/ Réle giktisi 2 | Programlanabilir; Bakiniz Bolim
20-——— /F————— 25 RO2 Yard/Otodedistir 2 | 7.5.4.1.
VAC“—:IZ|: ————— 26 | rO2 |—

Tablo 7-1. Pompa ve Fan kontrol uygulamasi varsayilan G/C
konfiglrasyonu ve baglanti érnegi (2-kablolu verici ile).

Not: Asadidaki jumper segimlerine
bakin. Vacon NX Kullanici Kilavuzu
6.2.2.2 Boliminde daha fazla bilgi
bulabilirsiniz.

Jumper blok X1:
CMA ve CMB topraklama

®®] GND'ye bagl CMB
[@®] GND'ye bagl CMA

®[® | GND'ye yalitimis CMB
©[® | GND'ye yaltims CMA

[ ) CMB ve CMA
Igte birbirine bagl,
GND'den yaltimis

= Varsayllan fabrika ayarlan
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230 VAC
22 VACON NXOPTA2 25
RO1 avoe RO2
12 9 DIN2 DIN3 ¢ 10
23 I\ 26
Autom. O Mains ‘ Autom. O Mains
o, | / o o 1
St , s2 )y ,
K2 K1
K2 K1
K11 K1 7- . K2.1 K2 7_
K1 K11 K2 K2.1
NX12k105.dsf
M1/Vacon  M1/ana elektrik sebekesi M2/vacon M2/ana elektrik sebekesi

Sekil 7-1. 2-pompall otodegistir sistemi, temel kontrol semasi

230 VAC
VACON NXOPTA1 VACON NXOPTA1 VACON NXOPTA1
24VDC  DIN2 DIN3 10 DIN4
12 9 14
22 VACON NXOPTB5 ¢ 25 'ACON NXOPTB534 28
23 26 29
A O Mains| A O Mains A O Mains
st i - 2 " i : / s l 8 A
K2 K1 K2

K31 K3 7'

: = o7 W AN
h Y )
/ 4
- -

ki [ ] okt [ ke [ 1 ke [_

K3 K3.1
NX12k106.dsf

M1/Vacon M1/ana elektrik sebekesi M2/Vacon M2/ana elektrik sebekesi M3/Vacon M3/ana elektrik sebekesi

Sekil 7-2. 3-pompall otodegistir sistemi, temel kontrol semasi
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7.3 Pompa ve Fan Kontrol Uygulamasinda kontrol sinyal mantig:
DIN5 - [ -Fasial calgma hz (programlanabilir, par. 2.2.6.12) .
Yer A/B segimi (programlanabilir, par. 2.2.6.3) |
DING®- F -z omm = = - o2 e e .
ckilit 1 (programlanabilir, par. 2.2.6.18) p ol
DIN2 &1l 2 (programianabil, par. 2.2.6.19) ™
DIN3® -
P2 1.3 Alan yolu CifTReferansi] _ _ ________ S
1 PID Kiny Tet. 2
2.2.1.2 Tug takim Ctrl Referansg - - - - - - - - - ! i : sok(tpuai_ta2_lgjl6r_623) devreye
021.1G/CB Referansi  {_______ N
0214 PID Referans 2 cemmp b 1
[
0111 PID Referans: 1 |
IR o e ve
A2 & SIS i
Al3 o2 ! : : siiriiciilerin kontrol
° 3 1 [ ! mantg,. Otodeistir 1 RO1
Al4 . | PID anabili
o o I Olodegistir |-0ogomereoi
FBProcessDatalN1) | "6 ro | : ?fmt used [ mant g Otodegigtrz ~ RO2
'_:? ! [ : : : [ 2 ;AIZ (programlanabilir)
$2 A2 10 [ f3= A1
|PID tus takimi ref. 1 4 L) S N N A
R3.4 b o b ] -
*5 R 5 = Alan yolu
PID tus takim, ref. 2 M 1 : : : 1 Gergek deger 2
R3.5 * P 0 = Not used
PID alan yolu ref. 2 0 -4 | ' 1=Al1
| (FBProcessDataiNg) ’_?2\'\._ i i i ! %:ﬁ:%
[Tus takimiref., R3.2 '2 B Vo : i 4=Al4
.5 N 5 = Alan yolu
*6 Vo i Areferentie
b0 [ !
1 [ !
o2 L
Up 3 | | P 119 Fasfd, calsma
DIN#® DOWnﬁotor potansiyo- b ! ! f‘—m
DINA® etresi 3
( ) L o0 _J____1 :
—e1 ! Dahili frekans
—0§ referansi
L L .
—‘45/"F \Alan yolu !
h b : ) __vasen
1 Ay g 3
! ! i)
Alan yolundan referans || ' ! Sfirla digmesi L5 |
! 1
1
Alan yolundan Baslat/Durduri : ! Baglat/Durdur
Alan yolundan yon : ' dagmeleri
mmm e T s P
Baglat; Yer A, progr. par. 2.2.6.1 ! ! ) )
DIN1® S progr. p: Al StaryStop \,'\ Dahili Basiat/Durdur | Durdur dugmesi
DIN4® B e i etkin, P3.6=1
Baslat; Yer B, progr. par.2.2.6.2 . : L] > 1 P
GJG geri, par. 2.2.6.11 '
DIN#@—f-7 ) , s Dahili geri
. |3.3 Tus takim yoni | : -
é ] Dahili hata sifrlama
o |Alan yolundan sfirla | >1 5

AL =PID referans; (G/C A); A2 = PID referans; 2 (G/C A); B = Dogrudan frekans referans; (G/C
B); K = Tus takim ref.; F = alan yolu referans)

Sekil 7-3. Pompa ve Fan Kontrol Uygulamasinda kontrol sinyal mantigi
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7.4 Islev ve ana parametrelerin kisa tanimi
7.4.1 Siiriiciiler arasinda otomatik degisme (Otodegistir, P2.9.24 )

Otodegistir islevi, surlcullerin calistirma ve durdurma komutlarinin pompa ve fan otomatigi
tarafindan istenen araliklarla degistiriimek Gzere kontrol edilmesine izin verir. Frekans
dénustaricu tarafindan kontrol edilen slrtici, otomatik degistirme ve kilitleme sirasi icine de
dahil edilebilir (par. 2.9.25). Otodegistir islevi, motorlarin calisma slrelerini esitlemeye olanak
saglar ve 6rnegin cok uzun calisma araliklari dolayisiyla meydana gelebilecek pompa durmalarini
onler.

e Otodegistir islevini parametre 2.9.24 ile uygula, Otodegistir.

e Parametre 2.9.26, Otodegdistir araligi, ile ayarlanan slre doldugunda ve kullanilan kapasite
parametre 2.9.28, Otodedistir frekans limiti ile tanimlanan dizeyin altindaysa otodegistir
devreye girer.

e Calisan siriciler yeni komuta gore durdurulur ve yeniden baslatilir.

e Frekans donustiricinin role ciktilar yoluyla kontrol edilen harici kontrolérler, siricileri
frekans donistlricusine ya da ana elektrik sebekesine baglar. Frekans donustlrtci
tarafindan kontrol edilen motor otodegistir sirasina dahilse, her zaman ilk etkinlestirilen réle
ciktisi yoluyla kontrol edilir. Daha sonra etkinlestirilen diger réleler yardimci striculeri
kontrol eder (bakiniz Sekil 7-5 ve Sekil 7-6).

Parametre 2.9.24, Otodegistir

0 Otodegistir kullaniimadi
1 Otodedistir kullanildi

Baslat ve durdur otomatik dedistir 6zelligi etkinlestirilir ve frekans dénistirici tarafindan
kontrol edilen yardimci stricullere ya da yardimci siricller ve surtctye uygulanir. Bu da 2.9.25
parametresi ayarina baghdir, Otomatik secimi. Varsayilan olarak, Otodedistir 2 adet sirtci igin
etkinlestirilir. Bakiniz Sekil 7-1 ve Sekil 7-5.

Parametre 2.9.25, Otodegistir/Ickilitler otomasyon secimi

0 Yalnizca yardimal sirlicltilere uygulanan otomasyon (otodegistir/igkilitler)

Frekans donutstirici tarafindan kontrol edilen sirica ayni kalir. Bu nedenle, ana elektrik
sebekesi otomatik anahtar yalnizca bir yardimci siirlicl igin gerekir.

1 Tum siariculer otodegistir/igkilitler sirasina dahildir
Frekans donustliriict tarafindan kontrol edilen sirici otomasyona dahildir ve her slirtictiyl ana

elektrik sebekesine ya da frekans donuUstlricliye baglamak igin her strlcl icin bir otomatik
anahtar gereklidir.
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Parametre 2.9.26, Otodegistir araligi

Bu parametre ile tanimlanan slirenin dolmasindan sonra, kullanilan kapasite 2.9.28
(Otodegistir frekans limiti) ve 2.9.27 (Yardimci sdriictilerin maksimum sayisr)
parametreleri ile tanimlanan dizeyin altindaysa otodegistir islevi meydana gelir.
Kapasite P2.9.28 dederini asarsa, kapasite bu limitin altina inene kadar otodegistir
meydana gelmez.

e Yalnizca Baslat/Durdur istegi kontrol yeri A'da etkin ise zaman sayaci etkin hale
gelir.

e Zaman sayacl, otodedistir meydana geldikten sonra ya da Baslat istegi kontrol
yeri A'dan kaldirilinca sifirlanir

Parametreler 2.9.27, Yardimci siiriiciilerin maksimum sayisi ve
2.9.28, Otodegistir frekans limiti

Bu parametreler, kullanilan kapasitenin altinda kalmasi gereken diizeyi tanimlar
boylece otodedistir meydana gelebilir.

Bu diizey asadidaki gibi tanimlanir:

e Calisan yardimci sirlcilerin sayisi 2.9.27 parametresinden kiigiikse otodegistir
islevi meydana gelebilir.

e Calisan yardimci slrlcllerin sayisi 2.9.27 parametresine esitse ve kontrol edilen
sirictnin frekansi 2.9.28 parametresinin altindaysa otodegistir meydana
gelebilir.

e Parametre 2.9.28 dederi 0.0 Hz ise, parametrenin 2.9.27 dederinden bagimsiz

olarak otodegistir, yalnizca dinlenme konumunda (Durdur ve Uyut) meydana
gelebilir.
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7.4.2  Ickilit secimi (P2.9.23)

Bu parametre, ickilit girdilerini etkinlestirmek igin kullanilir. Birbirine baglanan sinyaller motor
anahtarlarindan gelir. Sinyaller (islevler) ilgili parametreleri kullanarak igkilit girdileri olarak
programlanan dijital girdilere baglanir. Pompa ve fan kontrol otomasyonu yalnizca etkin igkilit
verileri olan motorlar kontrol eder.

o Ickilit verileri, Otodedistir islevi etkinlestiriimemis olsa bile kullanilabilir.

e Bir yardimci siridcinin igkilidi etkinlestirilmemisse ve kullanilmayan baska bir
yardimci siricu varsa, ikincisi frekans déntstlriciyl durdurmadan devreye
sokulacaktir.

e Kontrol edilen siriclnin igkilidinin etkinligi kaldiriimissa, tim motorlar
durdurulacak ve yeni bir kurulum ile yeniden baglatilacaktir.

o Ickilit, Calistir konumunda yeniden etkin hale getirilmigse, otomasyon 2.9.23
parametresine gore isler, Igkilit segimi:

0 Kullanilmadi
1 Durdur’da giincelleme

Ickilitler kullanihyor. Yeni siiriicli, sistemi durdurmadan otodedistir hattinda en
son olarak yerlestirilecektir. Ancak, otodegistir komutu simdi gerceklesirse,
oérnedin, [P1 = P3 > P4 > P2], bir sonraki Durma konumunda gincellenecektir
(otodegistir, uyku, durdur, vb.)

Ornek:

[P1 - P3 > P4] = [P2 LOCKED] - [P1 - P3 » P4 » P2] - [SLEEP] - [P1 - P2 - P3 >
P4]

2 Durdur & Giincelle

Ickilitler kullanihyor. Otomasyon tiim motorlari hemen durduracak ve yeni bir
kurulum ile yeniden baslatacaktir

Ornek:
[P1 > P2 > P4] 2 [P3 LOCKED] = [STOP] = [P1 3 P2 = P3 3 P4]

Bakiniz Bolim 7.4.3.
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7.4.3 Ornekler

Ickilitler ile ve otodegistir olmaksizin pompa ve fan otomasyonu

Durum: Bir kontrol edilen siricu ve (g yardimci stricd.
Parametre ayarlari: 2.9.1=3, 2.9.25=0
Ickilit geri besleme sinyalleri kullanildi, otodegistir kullaniimadi.
Parametre ayarlari: 2.9.23=1, 2.9.24=0
Ickilit geri besleme sinyalleri, 2.2.6.18 - 2.2.6.21 arasI parametrelerle secilen dijital
girdilerden gelir.
Yardimai stiriicti 1 kontrolii (par. 2.3.1.27) ickilit 1 (par. 2.2.6.18) yoluyla devreye
sokuldu, Yardimai stirticii 2 kontroli (par. 2.3.1.28), Ickilit 2(par. 2.2.6.19) yoluyla
devreye sokuldu, vb.

Fazlar: 1) Frekans donidstliricl tarafindan kontrol edilen sistem ve motor baslatildi.

2) Ana slirtict baslangig frekans ayarina (par. 2.9.2) eristiginde Yardimci strtct 1
baslar.

3) Ana slricl, Yardimar slrtcta 1 Durdur frekansina par. 2.9.3) dogru hiz azaltir ve
eder gerekirse, Yardimci slrlcl 2'nin Baslat frekansina dogru ylikselmeye
baslar.

4) Ana suricl baslangic frekans ayarina (par. 2.9.2) eristiginde Yardimci slrtca 2
baslar.

5) Ickilit geri besleme, Yardimci stiriici 2’den kaldirilir. Clinkii Yard. Suriici 3
kullanilmiyor, kaldirilan Yard. Sirici 2'nin yerini almak igin baglatilacaktir.

6) Ana slricl, hizint maksimuma gikarir glinkl baska yardimci sirici yoktur.

7) Kaldirilan Yard. Surtci 2 yeniden baglanir ve su an icin 1-3-2 olan yardimci
slricl baslat sirasinda sona yerlestirilir. Ana stricd, hizint ayarlanmis durdur
frekansina azaltir. Yardimci siirtict baslat sirasi hemen ya da 2.9.23
parametresine gére bir sonraki Durdur’da (otodegistir, uyku, durdur, vb.)
glncellenecektir.

8) Hala, daha fazla glce ihtiyag varsa, ana slrlici hizi maksimum frekansa yukselir
ve sistemin tasarrufundaki gikti glicinin %100°GnUn yerini alir.

Glc ihtiyaci azalinca, yardimci siriculer ters yonde kapanir (2-3-1;
guncellemeden sonra 3-2-1).

Ickilitler ve otodedistir ile pompa ve fan otomasyonu

Otodedistir islevi kullanihyorsa, yukarida belirtilen de uygulanabilir. Degistirilen ve glincellenen
baslat sirasina ek olarak, ana sirictlerin degisim sirasi da 2.9.23 parametresine baghdir.

24-hour support +358 (0)40 837 1150 e Email: vacon@vacon.com
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Ickilitler
Ickilit 4
Igkilit 3

ACIK
KAPALI

ACGIK
KAPALI

ACIK

KAPALI 5!—! 7

ACIK
KAPALI

Ickilit 2
Ickilit 1

Yard 3 calisiyor
Aux 2 calisiyor
Aux 1 calisiyor

ACIK
KAPALL

Role  ACIK j
kontrolii ;iéﬁ?'—’ ’_E 1
KAPALL——— :

. Ana surici calisiyor

ACIK
KAPALI
al : .
Maks Frel 2 4 . 6 : .8
Yard. 1,2 ve 3 — & —
Baslat frekansi K S CRCE 5 5
Ana suriicu 4
cikti frek. i s ] 5 ;
Yard. 1,2 ve 3 : i E g k
. s = — . —— = — — ] — — —— - — — — — — — . — — e = m——  — . — ——
Durdur frekansi |77 : )
Min Frek. F 1 i

fa

Ana
surici

100%

Yard. surtcu 2

PID ciktisi

Yard. surtcu 3

Yard. surtci 1
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Sekil 7-6. 3-pompall otodegdistir 6rnegi, ana sema

24-hour support +358 (0)40 837 1150 ¢ Email: vacon@vacon.com




104 ® VACON Pompa VE FAN KONTROL UYGULAMASI

7.5 Pompa ve Fan Kontrol Uygulamasi — Parametre listeleri

Takip eden sayfalarda, ilgili parametre gruplari icinde parametre listelerini bulacaksiniz. Her bir
parametre, ilgili parametre agiklamasina bir baglantiyi icerir. Parametre aciklamalari 120 no'lu
sayfadan 194 no’lu sayfaya kadar olan bélimde verilmistir.

Siitun aciklamalar::

Kod = Tus takimi Gzerindeki yer gostergesi; operatére o anki parametre numarasini
gosterir

Parametre = Parametre adi

Min = Parametrenin minimum dederi

Maks = Parametrenin maksimum dederi

Birim = Parametre degerinin birimi; mevcutsa verilir

Varsayilan = Fabrika tarafindan ayarlanan deger

Ozel = Mdlsterinin kendi ayari

Tanitic = Parametrenin tanitici numarasi

= Parametre kodu Ustinde: Parametre dederi yalnizca FC (frekans dontsturici)

durdurulduktan sonra dedistirilebilir.

e = Bu parametrelere (bakiniz bélim 6.4)Terminalden Isleve yéntemini (TTF)

uygulayin.

7.5.1 Izleme degerleri (Kontrol tus takimi: menii M1)

izleme dederleri, konumlar ve dlgiimler gibi, parametre ve sinyallerin gercek degerleridir.
Izleme dederleri diizenlenemez.

Daha fazla bilgi icin bakinizVacon NX Kullanici Kilavuzu Bolim 7. V1.18’dan V1.23'ye kadar olan
izleme dederlerinin yalnizca PFC kontrol uygulamasi ile mimkin oldugunu unutmayin.

Kod Parametre Birim | Ta Aciklama
nit
ICI
V1.1 Cikti frekansi Hz 1 Motora giden cikti frekansi
V1.2 Frekans referansi Hz 25 | Motor kontrole frekans referansi
V1.3 Motor hizi rpm 2 rpm olarak motor hizi
V1.4 Motor akimi A 3
V1.5 Motor torku % 4 Motor nominal torkunun % iginde
V1.6 Motor glcl % 5 Motor mil gici
V1.7 Motor voltaji \Y 6
V1.8 DC-badlantisi voltaji \Y 7
V1.9 Unite sicakligi °C 8 | Sodutma plakasi sicakligi
V1.10 | Motor sicakhgi % 9 | Hesaplanmis motor sicakligi
V1.11 | Analog girdi 1 V/mA | 13 | AIl girdi degeri
V1.12 | Analog girdi 2 V/mA | 14 | AI2 girdi degeri
V1.13 DIN1, DIN2, DIN3 15 | Dijital girdi durumlar

V1.14 | DIN4, DIN5, DIN6 16 | Dijital girdi durumlar

V1.15 | Analog I mA 26 | AO1

V1.16 | Analog girdi 3 V/mA | 27 | AI3 girdi degeri

V1.17 | Analog girdi 4 V/mA | 28 | Al4 girdi degeri

V1.18 PID Referansi % 20 | Maks. frekansin %’sinde

V1.19 | PID Gergek deder % 21 | Maks. gergek dederin %/’sinde

V1.20 | PID Hata degeri % 22 | Maks. hata dederinin %/’sinde

V1.21 | PID Cikti % 23 | Maks. cikti dederinin %'’sinde

V1.22 Yardima srlcdleri 30 | Galisan yardimci surlcilerin sayisi
calistirma

V1.23 G"er_c_;ek"de(_“;er icin 6zel 29 Bakiniz parametreler2.9.29 to
gérintu 2.9.31

V1.24 | PT-100 Sicaklik co KHIIan|Im|s PT}OO girdilerinin en

yliksek sicakhgi

Coklu izleme pargalari Ug secilebilir izleme dederi gdsterir.
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Tablo 7-1. Izleme dederleri

7.5.2 Temel parametreler (Kontrol tus takimi: Menii M2 > G2.1)
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayil | 6zel | Tam Not
an tici
P2.1.1 Minimum frekans 0,00 Par. 2.1.2 Hz 0,00 101
NOT: Eder fmaks > motor
P2.1.2 | Maksimum frekans [Par. 2.1.1| 320,00 | Hz 50,00 102 | @nuyumlu hiz ise, motor
ve suricu sistemi
uygunlugunu kontrol edin
P2.1.3 Hizlanma zamani 1 0,1 3000,0 s 1,0 103
P2.1.4 [Yavaglama zamani 1 0,1 3000,0 S 1,0 104
P2.1.5 Akim limiti 0,4 x Iy 2 x Iy A in 107
Motorun nominal NX2: 230V
P2.1.6 voltaj| 180 690 \Y NX5: 400V 110
NX6: 690V
P2.1.7 Motofrun nominal 30,00 320,00 Hz 50,00 111 Motorun ti_p plakasini
rekansi kontrol edin
Varsayilan, 4-kutuplu
Motorun nominal motor ve bir nominal
P2.1.8 hizi 300 20 000 rpm 1440 112 | boyut frekans
doénlstiricusi igin
uygundur.
Motorun nominal Motorun tip plakasini
P2.1.9 Al 0,4xIy| 2xIy A Iy 113 | oo edi‘:]p
211110 | Motor cos phi 0,30 1,00 0,85 120 | Motorun tip plakasini
kontrol edin
0=AI1 (#2—3)
1=AI2 (#4—5)
2=AI3
" 3=Al4
PID kontrol6r
P2.1iid | referanssinyali | -{}-0 6 4 332 | 4=Tus takimi kontrol
(Yer A) sayfasindan PID ref,
par. 3.4
5= Alan yolundan PID ref.
(FBPProsesVerileriIN1)
6=Motor potansiyometresi
P2.1.12 |PID kontrolor artisi 0,0 1000,0 % 100,0 118
p2.1.13 | PID kontrolorI- 0,00 | 320,00 | s 1,00 119
zamani
p2.1.14 | PIDkontrolorD- 14 55 | 10,00 s 0,00 132
zamani
P2.1.15 | Uyku frekansi 0 Zpalr'z Hz 10,00 1016
P2.1.16 Uyku gecikmesi 0 3600 s 30 1017
pP2.1.17 Uyanma dizeyi 0,00 100,00 % 25,00 1018
0=Uyanma dizeyinin
altinda duslste
uyanma (2.1.17)
1=Uyanma dizeyini asan
P2.1.18 | Uyanma islevi 0 3 0 1019 zzb‘;aa:‘]”nlz Ejzdzlé%)in
altinda dustiste
uyanma (PID ref)
3=Uyanma dlizeyini asan
uyanma (PID ref)
p2.1.19 |Fasialcalismahizi | 50 |por 54 4| gz 10,00 124
referansi

Tablo 7-2. Temel parametreler G2.1

24-hour support +358 (0)40 837 1150 e Email: vacon@vacon.com
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7.5.3
7.5.3.1

Girdi sinyalleri

Kod

Parametre

Maks

Birim

Varsayil
an

Ozel

Tan
1tici

Not

P2.2.1.1

G/C B frekans
referans segimi

343

0=AI1

1=AI2

2=AI3

3=Al4

4=Tus takimi referansi

5= Alan yolu referansi
(FB Hiz Referansi)

6=Motor potansiyometresi

7=PID kontrol6ri

P2.2.1.2

Tus takimi frekans
referans secimi

121

Par. 2.2.1.1’de oldugu gibi

P2.2.1.3

Alan yolu frekans
referans secimi

122

Par. 2.2.1.1’de oldugu gibi

P2.2.1.4

PID referansi 2

371

0=AI1

1=AI2

2=AI3

3=Al4

4= Tus takimindan PID
referans 1

5= Alan yolu referansi
(FBPProsesVerileriIN3)

6=Motor potansiyometresi

7= Tus takimindan PID
referans 2

P2.2.1.5

PI hata degeri
dedistirme

340

0=Degistirme yok
1=Degistirme

P2.2.1.6

PID referans
ylkselme zamani

0,0

100,0

5,0

341

%0’dan %100’e
dedistirmek Uzere
referans dederi icin sure

P2.2.1.7

PID referans diisme
zamani

0,0

100,0

5,0

342

%100’den %0’a
degistirmek lizere
referans dederi icin sire

P2.2.1.8

PID kontrolori
gercek deder segimi

333

0=Gergek deder 1
1=Gergek 1 + Gergek 2
2=Gergek 1 + Gergek 2
3=Gergek 1 * Gergek 2
4=Maks(Gergek 1, Gergek
2)

5=Min(Gergek 1, Gergek
2)

6=0Orta(Gergek1,
Gergek?2)

7=Kare (Gergl) + Kare
(Gerg2)

P2.2.1.9

Gergek deger 1
segimi

334

0=Kullaniimadi

1=AI1 (kontrol paneli)

2=AI2 (kontrol paneli)

3=AI3

4=Al4

5=Alan yolu
(FBProsesVerileriIN2)

P2.2.1.10

Gergek deder 2
secimi

335

0=Kullaniimadi

1=AI1 (kontrol paneli)

2=AI2 (kontrol paneli)

3=AI3

4=Al4

5=Alan yolu
(FBProsesVerileri IN3)

p2.2.1.11

Gergek deder 1
minimum derece

1000,0

1000,0

%

0,0

336

0=Minimum
derecelendirme yok

P2.2.1.12

Gergek deder 1
maksimum derece

1000,0

1000,0

%

100,0

337

100= Maksimum
derecelendirme yok

Tel. +358 (0)201 2121  Fax +358 (0)201 212 205




Pompa VE FAN KONTROL UYGULAMAS1

VACON ® 107

p2.2.1.13 | (Gercekdeger2 5041 1000,0 % 0,0 33g | 9=Minimum
minimum derece derecelendirme yok
P2.2.1.14 Gergek deger 2 -1000,0 1000,0 % 100,0 339 100= Maksimum
maksimum derece derecelendirme yok
Motor
P2.2.1.15 potansiyometresi 0,1 2000,0 Hz/s 10,0 331
rampa zamani
Motor 0=Sifirlama yok
P2.2.1.16 potansiyometresi 0 5 1 367 1=D__ur_<_:luru|ursa ya da
bellek sifirlama glcl azaltilirsa sifirla
(Frekans referansi) 2= Glcu azaltilirsa sifirla
Motor 0=Sifirlama yok
potansiyometresi 1=Durdurulursa ya da
P2.2.1.17 bellek sifirlama (PID 0 2 0 370 glict azaltilirsa sifirla
referansi) 2= Gicl azaltilirsa sifirla
derggglegr?dnisrme 0=Derecelendirme kapali
P2.2.1.18 _ ” 0,0 P2.2.1.19 Hz 0,0 344 | >0=Derecelendirilmis
minimum deger, yer - o
B min. deger
dereRfélegr?dnisl'me 0=Derecelendirme kapali
P2.2.1.19 ; o 0,0 320,0 Hz 0,0 345 | >0=Derecelendirilmis
maksimum deger, yer o
B maks. deder
Tablo 7-3. Girdi sinyalleri, Temel Ayarlar
7.5.3.2 Analog girdi 1.(Kontrol tus takimi: Mend M2 2.G2,200,2)
Kod Parametre Min Maks Birim L ARl R Not
an 1tici
pP2.2.2.1 All sinyal secimi 0 A.l 377
p2.2.2.2 | AL sinvalfitresi |6 qq | 19,00 s 0,10 324 | O=Filtreleme yok
zamani
0=Sinyal araligi 0-100%*
P2.2.2.3 All sinyal arahdi 0 2 0 320 | 1=Sinyal araligi 20-100%*
2=0zel aralik
AIl 6zel ayar -
p2.2.2.4 minimum 100,00 100,00 % 0,00 321
AIl 6zel ayar - o
P2.2.2.5 maksimum 100,00 100,00 Yo 100,00 322
All sinyal 0=Degistirilmedi
P2.2.2.6 dedistirme 0 ! 0 323 1=Degistirildi
Tablo 7-2. Girdi sinyalleri, Analog girdi 1
7.5.3.3  Analog girdi 2 (Kontrol tus takimi: MenU M2 2 .G2,200,3)
Kod Parametre Min Maks Birim UELEETL | el T Not
an 1tici
P2.2.3.1 AI2 sinyal segimi 0 A.2 388
p2.2.3.2 | Al2sinyalfiltresi 0,00 10,00 s 0,10 329 | O=Filtreleme yok
zamani
0=0—20 mA*
P2.2.3.3 AI2 sinyal aralid 0 2 1 325 | 1=4—20 mA*
2=0zellestirilmis*
AI2 6zel ayar -
P2.2.3.4 minimum 100,00 100,00 % 0,00 326
AI2 6zel ayar -
P2.2.3.5 maksimum 100,00 100,00 % 100,00 327
p2.2.3.6 | Analoggirdi Al2 0 1 0 32g | 9=Degistirimedi
degisimi 1=Degistirildi

Tablo 7-4. Girdi sinyalleri, Analog girdi 2

*Blok X2'nin bujilerini uygun sekilde
yerlestirmeyi unutmayin. Bakiniz NX

Kullanici Kilavuzu,

24-hour support +358 (0)40 837 1150 e Email: vacon@vacon.com

bélim 6.2.2.2

Z



108 ® VACON Pompa VE FAN KONTROL UYGULAMASI

7.5.3.4  Analog girdi 3 (Kontrol tus takimi: Mendi M2 2 G2.20,4)

Kod Parametre Min Maks Birim LEIZERTL R BEE Not
an 1tici
P2.2.4.1 AI3 sinyal secimi 0 0.1 141
p2.2.4.2 | Al3sinyal filtresi 0,00 10,00 s 0,10 142 | 0=Filtreleme yok
zamani
0=0—20 mA
P2.2.4.3 AI3 sinyal araligi 0 2 1 143 | 1=4—20 mA
2=0zellegtirilmis
AI3 6zel ayar -
P2.2.4.4 minimum 100,00 100,00 % 0,00 144
AI3 6zel ayar - o
P2.2.4.5 maksimum 100,00 100,00 Yo 100,00 145
. A 0=Degistiriimedi
P2.2.4.6 | AI3 sinyal degistirme 0 1 0 151 1=Degistirildi
Tablo 7-5. Girdi sinyalleri, Analog girdi 3
7.5.3.5  Analog girdi 4 (Kontrol tus takimi: Mend M2 2 G2.200,5)
Kod Parametre Min Maks Birim UELEETL | el T Not
an 1tici
P2.2.5.1 Al4 sinyal secimi 0 0.1 152
P2.2.5.2 [AI4 filtreleme zamani 0,00 10,00 s 0,10 153 [ O=Filtreleme yok
0=0—20 mA
P2.2.5.3 Al4 sinyal araligi 0 2 1 154 | 1=4—20 mA
2=0zellesgtirilmis
Al4 6zel ayar - o
P2.2.5.4 minimum 100,00 100,00 Yo 0,00 155
AI4 6zel ayar -
P2.2.5.5 minimum 100,00 100,00 % 100,00 156
. A 0=Degistiriimedi
P2.2.5.6 | Al4 sinyal degistirme 0 1 0 162 1=Degistirildi

Tablo 7-3. Girdi sinyalleri, Analog girdi 4
*Blok X2'nin bujilerini uygun sekilde

yerlestirmeyi unutmayin. Bakiniz NX
Kullanici Kilavuzu, bolim 6.2.2.2
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7.5.3.6  Dijital girdiler.(Kontrol tus takimi: MenU M2.2.G2.2.4)
Kod Parametre Min eyl Ozel iiah Not
an 1tici
P2.2.6.1 Baslat A sinyali 0 A.1 423
P2.2.6.2 Baglat B sinyali 0 A.4 424
P2.2.6.3 Kontrol yeri A/B 0 A6 425 Kontrol yeri A (oc)
secimi Kontrol yeri B (cc)
P2.2.6.4 | Harici hata (kapat) 0 0.1 405 E'Cacg'c' 21 GORITT el
P2.2.6.5 Harici hata (acik) 0 0.2 406 '(*oacr)'c' it glrilEne
Motor baslangig devreye
P2.2.6.6 Devreye sok calistir 0 0.2 407 sokuldu (cc)
P2.2.6.7 H|z|anma/Yava_§|a_1ma 0 0.1 408 Hizl/Yavsl zamani 1 (oc)
zamanl segimi Hizl/Yavsl zamani 2 (oc)
P2.2.6.8 G/C terminal’den 0 0.1 409 Kont_rol yerini G/C
kontrol terminaline zorla (cc)
P2.2.6.9 Tus takimindan 0 0.1 410 Kontrol yerini tus takimina
kontrol zorla (cc)
P2.2.6.10 Alan yolundan 0 0.1 411 Kontrol yerini alan yoluna
kontrol zorla (cc)
P2.2.6.11 Geri 0 0.1 qrn || BN IET (@E)
Yon geri (cc)
Frekans referansi igin
P2.2.6.12 Fasilali galisma hizi 0 A.5 413 | secilen (cc) fasilali galisma
hizi
P2.2.6.13 Hata sifirla 0.1 414 [ Tum hatalar sifirlandi (cc)
P2.2.6.14 H|z|anma/Yava_§|ama 0.1 415 | Hizl/Yavasl engellendi (cc)
engellendi
P2.2.6.15 DC freni 0 0.1 416 | DC frenleme etkin (cc)
ielgely Mot.pot referans azaliyor
P2.2.6.16 potansiyometresi 0 0.1 417 (CC)'p Y
ASAGI
eleely Mot.pot referansi artiyor
P2.2.6.17 potansiyometresi 0 0.1 418 (CC)'D y
YUKARI
P2.2.6.18 Otodegistir 1 ickilit 0 A.2 426 | cc ise etkinlestirildi
P2.2.6.19 Otodedistir 2 ickilit 0 A.3 427 | cc ise etkinlestirildi
P2.2.6.20 Otodegistir 3 ickilit 0 0.1 428 | cc ise etkinlestirildi
P2.2.6.21 Otodegistir 4 ickilit 0 0.1 429 | cc ise etkinlestirildi
P2.2.6.22 Otodedistir 5 ickilit 0 0.1 430 | cc ise etkinlestirildi
2.1.11 ile segildi (oc)
P2.2.6.23 PID referansi 2 0 0.1 431 2.2.1.4 ile secildi (cc)

Tablo 7-6. Girdi sinyalleri, Dijital girdiler

24-hour support +358 (0)40 837 1150 e Email: vacon@vacon.com
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7.5.4 Cikti1 sinyalleri
7.5.4.1 Dijital cikti_sinyalleri (Kontrol tus.takimi; MenU M2 2> G2.3.1)

Kod Parametre Min el == ETL Not
an 1tici
P2.3.1.1 Hazir 0 0.1 432
P2.3.1.2 Calistir 0 0.1 433
P2.3.1.3 Hata 0 A.l 434
P2.3.1.4 Degdistirilen hata 0 0.1 435
P2.3.1.5 Uyari 0 0.1 436
P2.3.1.6 Harici hata ya da uyari 0 0.1 437
P2.3.1.7 Referans hatasi ya da 0 0.1 438
uyarisi
P2.3.1.8 Asiri sicaklik uyarisi 0 0.1 439
P2.3.1.9 Geri 0 0.1 440
P2.3.1.10 Istenmeyen yén 0 0.1 441
P2.3.1.11 Hizh 0 0.1 442
P2.3.1.12 Fasilali calisma hizi 0 0.1 443
P2.3.1.13 Harici kontrol yeri 0 0.1 444
P2.3.1.14 Harici fren kontroli 0 0.1 445
P2 5| | — e T Lol 0 0.1 446
degistirildi
e || S U ERED s & 0 0.1 447
izleme
g S TEEm ([ 2 0 0.1 448
izleme
P2.3.1.18 Referans limit izleme 0 0.1 449
P2.3.1.19 Sicaklik limit izleme 0 0.1 450
P2.3.1.20 Tork limit izleme 0 0.1 451
P2.3.1.21 | Motor termal korumasi 0 0.1 452
ppEaa || AP el HEme 0 0.1 463
limiti
P2.3.1.23 st e ey 0 0.1 454
etkinlestirme
P2.3.1.24 Alan yolu gllrdl verileri 0 0.1 455
P2.3.1.25 Alan yolu gzlrdl verileri 0 0.1 456
P2.3.1.26 Alan yolu %lrdl verileri 0 0.1 457
PR || PEEEY e YAETElTE 0 B.1 458
surlict 1 kontrold
PR || SEEE e ANETElTE 0 B.2 459
surlict 2 kontrold
2.5, 0] || HEEE B SR 0 0.1 460
surlici 3 kontroli
. g || PP S IR i 0 0.1 461
stricl 4 kontrold
P2.3.1.31 | Otodedistir 5 kontrol 0 0.1 462

Tablo 7-7. Dijital ¢ikti sinyalleri
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7.5.4.2  Limit ayarlari (Kontrol tus takimi: MenU M2 2 G2.3.2)
Kod Parametre Min Maks Birim LEIZERTL R BEE Not
an 1tici
L 0=Limit yok
P2.3.2.1 Cllitglzfl;enliznisulvr}wlt 0 2 0 315 | 1=Dsiik limit izleme
s 2=Ylksek limit izleme
Cikti frekansi limit Par.
P2.3.2.2 1 izleme dederi 0,00 515 Hz 0,00 316
L 0=Limit yok
P2.3.2.3 C”I‘::ef;fgl ':gl'lt 2 0 2 0 346 | 1=Disik limit izleme
3 2=Ylksek limit izleme
p2.3.2.4 |Gkt frekans limit | Par. Hz 0,00 347
2 izleme degeri 2.1.2
Tork limit, izleme O=Kullaniimadi
P2.3.2.5 clevi 0 2 0 348 | 1=Diisiik limit izleme
3 2=Ylksek limit izleme
p2.3.2.6 | oK "imsl';(,i'z'eme 0,0 300,0 % 100,0 349
Referans limit 0=Kullaniimadi
P2.3.2.7 lame islevi 0 2 0 350 | 1=Diisiik limit
3 2=Yiiksek limit
P2.3.2.8 Referans limit, 0,0 100,0 % 0,0 351
izleme degeri
p2.3.2.9 | Harici fren-kapal 0,0 100,0 s 0,5 352
gecikmesi
p2.3.2.10 | Haric fren-acik 0,0 100,0 s 1,5 353
gecikmesi
Frekans 0=Kullaniimadi
P2.3.2.11 déniistirici 0 2 0 354 | 1=Diisiik limit
sicaklik limit izleme 2=Ylksek limit
Frekans
P2.3.2.12 dénistirici -10 75 °C 40 355
sicaklik limit izleme
izlenen analog 0=AI1
P2.3.2.13 girdisi 0 3 0 372 | {_aD
T 0=Limit yok
P2.3.2.14 A”a'°glg:;‘l' limit 0 2 0 373 | 1=Dusik limit izleme
2=Ylksek limit izleme
P2.3.2.15 A”a'ogdg'id' izlenen | 4590 | 100,00 % 0,00 374
eger

Tablo 7-4. Cikti sinyalleri, Limit ayarlari
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7.5.4.3  Analog ¢Ikti 1 (Kontrol tus takimi: MenU M2 2 G2.3.3)
Kod Parametre Min Maks Birim VEIERL || el e Not
an 1tici
pRE g | e ER L el 0 A1 464
secimi
0=Kullaniimadi
1=Cikti frek. (0—fmaks)
2=Freks. referansi (0—
fmaks)
3=Motor hizi (0—Motor
nominal hizi)
4=Motor akimi (0—Imotor)
5=Motor torku (0—Tnmotor)
6=Motor glici (0—Pnwmotor)
7 =Motor voltaji (0-Unmotor)
) . 8=DC-baglanti volt (0—
P2.3.3.2 Analog cikti iglevi 0 14 1 307 1000V)
9=PID kontrolor ref.
dederi
10=PID kontr. gerg.
dederi 1
11=PID kontr. gerg.
dederi 2
12=PID kontr. hata
dederi
13=PID kontrolor giktisi
14=PT100 sicakhgi
p2.3.3.3 [Analog gkt Lfiltre | o, 10,00 s 1,00 308 | O=Filtreleme yok
zamani
Analog ikt 1 0=Degistirilmedi
P2.3.3.4 dedistirme 0 ! 0 309 1=Degdistirildi
p2.3.3.5 | Analogakul 0 1 0 310 | 90 MA
minimum 1=4 mA
P2.3.3.6 A”g'og gikti 1 10 1000 % 100 311
erecesi
P2.3.3.7 Analog cikti ofset 100,00 100,00 % 0,00 375
Tablo 7-8. Analog ¢ikti 1 parametreleri
7.5.4.4  Analog cikti 2 (Kontrol tus takimi: MenU M2 2 G2.3.4)
Kod Parametre Min Maks Birim WEHEET ZEEl || E Not
an 1tici
. || AmEle Ei 0 0.1 471
sinyal segimi
P2.3.4.2 [Analog cikti 2 islevi 0 14 0 472 | Bakiniz par. 2.3.3.2
p2.3.4.3 |Analog ikt 2filtre 1 4, 10,00 s 1,00 473 | 0=Filtreleme yok
zamani
Analog gikti 2 0=Degistiriimedi
P2.3.4.4 degistirme 0 1 0 474 | 41 _Degistirildi
p2.3.4.5 | Analogcikti2 0 1 0 475 | 9=0 mA
minimum 1=4 mA
P2.3.4.6 Analog gikti 2 10 1000 % 100 476
derecelendirme
N 0
P2.3.4.7 |Analog gikti 2 ofset 100,00 100,00 %o 0,00 477

Tablo 7-9. Cikti sinyalleri, Analog ¢ikti 2
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7.5.4.5  Analog ¢Ikti 3 (Kontrol tus takimi: MenU M2 2 G2.3.5)
Kod Parametre Min Maks Birim Varsayil = L Not
an 1tici
s || AUEE gl 2, 0 0.1 478
sinyal secimi
P2.3.5.2 |Analog gikti 3, islev 0 14 0 479 | Bakiniz par. 2.3.3.2
p2.3.5.3 |Analog gkt 3, filtre 1 4, 10,00 s 1,00 480 | 0=Filtreleme yok
Zamani
Analog cikti 3 0=Degistiriimedi
p2.3.54 degistirme 0 ! 0 481 | 1-Degistirildi
p2.3.5.5 | Analogckt3 0 1 0 4g2 | 9=0 mA
minimum 1=4 mA
P2.3.5.6 Analog cikti 3 10 1000 % 100 483
derecelendirme
- o,
P2.3.5.7 |Analog gikti 3 ofset 100,00 100,00 Yo 0,00 484

Tablo 7-10. Cikti sinyalleri, Analog ¢ikti 3

24-hour support +358 (0)40 837 1150 e Email: vacon@vacon.com
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7.5.5 Siiriicii kontrol parametreleri ( Kontrol tus takimi: Menii M2 > G2.4)

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayil Ozel | Tan Not
an 1tici
0=Dogrusal
p2.4.1 [H1zlanma/Yavaslamal 10,0 s 0,0 500 | >0 = S-egrisi rampa
rampasi 1 sekli
zamani
0=Dogrusal
p2.4.2 [HZlanma/Yavaslama 10,0 s 0,0 501 | >0 = S-egrisi rampa
rampas! 2 sekli
zamani
P2.4.3 | Hizlanma zamani 2 0,1 3000,0 S 10,0 502
P2.4.4 |Yavaslama zamani 2 0,1 3000,0 s 10,0 503

0=Devre dis! birakildi

1=Calisirken kullanilir

2=Harici fren dislisi

P2.4.5 Fren diglisi 0 4 0 504 | 3=Durduruldugunda/calisi
rken kullanilir

4=Calisirken kullanihir
(test yok)

0=Rampa

P2.4.6 Baglat islevi 0 1 0 505 1=Hizli baslangic

0=Yavagslatma

1=Rampa
2=Rampa+Calistir
yavagslatmayi devreye sok
3=Yavagslat+Calistir
rampayl devreye sok

P2.4.7 Durdur iglevi 0 3 0 506

P2.4.8 | DC frenleme akimi 0,4 x Iy 2 x Iy A Iy 507

Durdur isleminde 0=Cihaz galismiyorken DC

P2.4.3 DC-frenleme zamani 0,00 600,00 s 0,00 208 freni kapalidir
Durdur isleminde
P2.4.10 DC-frenleme 0,10 10,00 Hz 1,50 515
frekansi
. ) ) 0=Cihaz calismaya
p2.4.11 [Paslatisleminde DCH ¢ 55 | go600 | s 0,00 516 | baslarken DC freni
frenleme zamani
kapahdir
. 0=Kapal
P2.4.12 Akis freni 0 1 0 520 1=Ack
P2.4.13 | Akis frenleme akimi 0,4 x Iy 2 X Iy A Iy 519

Tablo 7-11. Slriici kontrol parametreleri, G2.4

7.5.6 Frekans parametrelerini engelle (Kontrol tus takimi: Menii M2 > G2,5)

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayil Ozel | Tan Not
an 1tici
Frekans alanini engelle Par. _
P2.5.1 1: Diisik limit 0,0 252 Hz 0,0 509 | O0=Kullanilmadi
Frekans alanini engelle Par. _
P2.5.2 1: Yiiksek limit 0,0 21.2 Hz 0,0 510 | O0=Kullanilmadi
Frekans alanini engelle Par. _
P2.5.3 2. Diisiik limit 0,0 2.5.4 Hz 0,0 511 | O0=Kullanilmadi
Frekans alanini engelle Par. _
P2.5.4 2. Diisiik limit 0,0 21.2 Hz 0,0 512 | O0=Kullanilmadi
Frekans alanini engelle Par. _
P2.5.5 3. Diisiik limit 0,0 256 Hz 0,0 513 | 0=Kullaniimadi
Frekans alanini engelle Par. _
P2.5.6 3: Yiiksek limit 0,0 2.1.2 Hz 0,0 514 | O0=Kullanilmadi
Frekans engelle limitleri
arasinda Siirel
P2.5.7 Hizlanma/yavaglama 0,1 10,0 er 1,0 518
rampa hizi
derecelendirme orani

Tablo 7-12. Frekans parametrelerini engelle, G2.5
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7.5.7 Motor kontrol parametreleri ( Kontrol tus takimi: Menii M2 > G2,6)
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayi Ozel Tan Not
lan 1itici
NXS:
P2.6.1 Motor kontrol modu 0 1 0 600 | 0=Frekans kontroli
1=Hiz kontroll
- 0=Kullaniimadi
P2.6.2 U/f optimizasyonu 0 1 0 109 1-Otomatik tork destegi
0=Dogrusal
1=Kare
P2.6.3 U/f oran segimi 0 3 0 108 | 2=Programlanabilir
3=En uygun akis ile
dogrusal.
P2.6.4 Alan zayiflatici nokta 8,00 320,00 Hz 50,00 602
P2.6.5 Alan zayiflatic 10,00 | 200,00 | % | 100,00 603 | N% X Unmot
noktada voltaj
U/F edrisi, orta par.
261G nokta frekansi 0,00 P2.6.4 Hz 50,00 604
U/F egrisi, orta N% X Unmot 3
P2.6.7 . 0,00 100,00 % 100,00 605 | Parametre maks. deger =
nokta voltaji
par. 2.6.5
p2.6.8 [ fre'\‘/iﬂi‘;‘da okt 9,00 40,00 % 0,00 606 | N% X Unmot
Anahtarlama o o Tam degerler igin bakiniz
P2.6.9 frekans! 1,0 Degisir kHz Degisir 601 | T4pblo 8-12
Asiri voltai 0=Kullaniimadi
P2.6.10 3in vo'ta) 0 2 1 607 | 1=Kullanildi (rampa yok)
kontroléri
2=Kullanildi (rampa var)
P2.6.11 Dusuk voltaj 0 1 1 608 0=Kullaniimadi

kontrolori

1=Kullanildi

Tablo 7-13. Motor kontrol parametreleri, G2.6
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7.5.8 Korumalar (Kontrol tus takimi: Menii M2 > G2,7)

Kod Parametre Min Maks Birim LEIEESTL ezl e Not
an 1tici
0=Cevap yok
1=Uyarn
2=Uyarn+0Onceki Frek.
3=Uyr+AyarlanmisFrek
P2.7.1 ‘:]’:t’;:;fet’;rl‘ds 0 5 4 700 | 2.7.2
4=Hata, 2.4.7'ye gore
durdur
5=Hata, yavaslatarak
durdur
4mA referans
P2.7.2 hatasi: ayarlanmis 0,00 Par. 2.1.2 Hz 0,00 728
frekans referansi
P2.7.3 [ Harici hataya tepki 0 3 2 701 | 0=Cevap yok
1=Uyarn
2=Hata, 2.4.7'ye gore
P2.7.4 Girdi faz izleme 0 3 0 730 | durdur
3=Hata, yavaslatarak
durdur
- . 0=Gegmiste saklanan
P2.7.5 hzﬁasgl';;“t’gs&i 0 1 0 727 | hata
1=Saklanmayan hata
P2.7.6 Cikti fazi izleme 0 3 2 702 | 0=Cevap yok
Toprak hatasi 1=Uyarn
P2.7.7 korumasi 0 3 2 703 2=Hata, 2.4.7'ye gore
durdur
P2.7.8 Moktor termal 0 3 2 704 | 3=Hata, yavaslatarak
orumasi durdur
p2.7.9 [Motorortam sicakl. |15 o | 1000 % 0,0 705
faktoru
p2.7.10 | Sfir hizda motor | 150,0 % 40,0 706
sogutma faktori
P2.7.11 Zaman sabiti 1 200 min 45 707
P2.7.12 | Motor gorev devri 0 100 % 100 708
0=Cevap yok
1=Uyarn
P2.7.13 | Durma korumasi 0 3 1 709 | 2=Hata, 2.4.7've gore
durdur
3=Hata, yavaslatarak
durdur
P2.7.14 | Durma akim limiti 0,1 TnMotor X 2 A I 710
P2.7.15 Durma zamani 1,00 120,00 S 15,00 711
P2.7.16 |Durma frekans limiti 1,0 Par. 2.1.2 Hz 25,0 712
0=Cevap yok
1=Uyarn
P2.7.17 | Az yik korumas 0 3 0 713 | 3=Hata, 2.4.7ve gore
urdur
3=Hata, yavaslatarak
durdur
p2.7.18 [Mlan Za‘;‘g’igc' bolgel 4 150 % 50 714
P2.7.19 | Sifir frekansi ylki 5,0 150,0 % 10,0 715
P2.7.20 Az yik zamani 2 600 5 20 716
0=Cevap yok
1=Uyar
P2.7.21 Termistor h_atasma 0 3 > 732 2=Hata, 2.4.7'ye gore
tepki durdur
3=Hata, yavaslatarak
durdur
Alan yolu hatasina
P2.7.22 tepki 3 2 733 | Bakiniz P2.7.21
P2.7.23 |Yuva hatasina tepki 0 3 2 734 | Bakiniz P2.7.21
Kullanimda olan
P2.7.24 PT100 girdileri 0 3 0 739
sayisl
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0=Cevap yok
1=Uyan
P2.7.25 PT100 hat_asma 0 3 2 240 2=Hata, 2.4.7'ye gore
tepki durdur
3=Hata, yavaslatarak
durdur
P2.7.26 | PT100 uyari limiti -30,0 200,0 Cco 120,0 741
P2.7.27 | PT100 hata limiti -30,0 200,0 Cco 130,0 742

Tablo 7-14. Korumalar, G2.7

7.5.9 Otoyenidenbaslat parametreleri (Kontrol tus takimi: Menii M2 > G.8)
Kod Parametre Min Maks Birim Val;snayll el .II;?:: Not
P2.8.1 Bekleme zamani 0,10 10,00 s 0,50 717
P2.8.2 Deneme zamani 0,00 60,00 S 30,00 718
0=Rampa
P2.8.3 Baslat islevi 0 2 0 719 | 1=Hizl baslangig
2= Par. 2.4.6'ya gore
Dustlik voltaj hata
P2.8.4 sorunu ardindan 0 10 1 720
deneme sayisi
Dislik voltaj sorunu
P2.8.5 ardindan deneme 0 10 1 721
sayisi
Asiri akim sorunu
P2.8.6 ardindan deneme 0 3 1 722
sayisl
Referans sorunu
P2.8.7 ardindan deneme 0 10 1 723
sayisi
Motor sicakligi hata
P2.8.8 sorunu ardindan 0 10 1 726
deneme
Harici hata sorunu
P2.8.9 ardindan deneme 0 10 0 725
sayisl
Az ylk hata sorunu
P2.8.10 ardindan deneme 0 10 1 738

sayisl

Tablo 7-15. Otoyenidenbaslat parametreleri, G2.8
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7.5.10 Pompa ve fan kontrol parametreleri ( Kontrol tus takimi: Menii M2 > G2,9)

Kod Parametre Min Maks Birim Val;s:yll Grc] T?:I't Not
P2.9.1 Yardimca suricilerin 0 4 1 1001
sayisl
p2.9 | Baslat frekansi, Par. 320,00 Hz 51,00 1002
yardimci sirici 1 2.9.3
Durdur frekansi, Par. Par.
P29.3 | yardima siriici 1 | 2.1.1 2.9.2 Hz 10,00 1003
p2.9.4 | Baslat frekansi, Par. 320,00 Hz 51,00 1004
yardimci surici 2 2.9.5
Durdur frekansi, Par. Par.
P2.9.5 | yardima siriici 2 | 2.1.1 2.9.4 Hz 10,00 1005
p2.9.6 | PBaslat frekansi, Par. 320,00 Hz 51,00 1006
yardimci slrici 3 2.9.7
Durdur frekansi, Par. Par.
P2.9.7 yardimci slrici 3 2.1.1 2.9.6 Hz 10,00 1007
p2.9.g | Baslat frekansi, Par. 320,00 Hz 51,00 1008
yardimci slrici 4 2.9.9
Durdur frekansi, Par. Par.
P2.99 | | ardima sirici 4 | 2.1.1 2.9.8 Hz 10,00 1009
p2.9.10 |Yardima surictlering 300,0 s 4,0 1010
baslat gecikmesi
p2.g.11 |Yardima slrictlering 300,0 s 2,0 1011
durma gecikmesi
Yardimci strtci 1'0n
P2.9.12 baslatilmasindan 0,0 100,0 % 0,0 1012
sonra referans adimi
Yardimci strtct 2'Un
P2.9.13 baslatilmasindan 0,0 100,0 % 0,0 1013
sonra referans adimi
Yardimci strict 3’Un
P2.9.14 baslatilmasindan 0,0 100,0 % 0,0 1014
sonra referans adimi
Yardimci strtci 4'0n
P2.9.15 baslatilmasindan 0,0 100,0 % 0,0 1015
sonra referans adimi
p2.9.16 | PID kontrolord 0 1 0 1020 | 1=PID kontr. atlandi
baypasi
0=Kullaniimadi
1=AI1
Girdi basing hareketi 2=AI2
P2.9.17 icin analog girdi 0 5 0 1021 | 3=AI3
segimi 4=Al4
5=Alan yolu sinyali
(FBProsesVerileriIN3)
p2.9.18 | G baﬁ;]:ict'i ylksek ] g9 100,0 % 30,00 1022
p2.9.19 | GIrdi baﬁ;‘ft‘i ylksek | g g 100,0 % 20,00 1023
p2.9.20 | G'ktibasincidisme | 100,0 % 30,00 1024
degeri
baglatiktan sona 0=Gecikme yok
P2.9.21 . 0,0 300,0 s 0,0 1025 | 300=Frekans dliismesi
frekans disme h :
- . ya da yukselmesi yok
gecikmesi
P2.9.22 0,0 300,0 s 0,0 1026 | 300=Frekans dismesi
frekans artma . ;
. . ya da yikselmesi yok
gecikmesi
0=ickilitler kullaniimadi
1=Yeni igkilit stresi
belirle; par 2.9.26'nin
P2.9.23 ickilit secimi 0 2 1 1032 degerinden ya da

Durma durumundan
sonra komut glincelle
2=Durdur ve hemen

komut giincelle
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0=Kullaniimadi

P2.9.24 Otodegistir 0 1 1 1027 1=0Otodegistir kullanildi
G 0=Yalnizca yardimci
p2.9.25 | Otodedistir/ickilitler | 1 1 1028 | surciiler
otomatik segimi - R,
1=Tim siricller
P2.9.26 Otodegdistir araldi 0,0 3000,0 h 48,0 1029 | 0,0=TEST=40 s
P2.9.27 Yardlm_(:l slrdcilerin 0 4 1 1030
maksimum sayisi
p2.9.2g | Otodegistir frekans | 4 par. Hz 25,00 1031
limiti 2.1.2
p2.9.29 | Gereek deger ozel 0 30000 0 1033
gordntd minimum
p2.9.30 | Gereek deger ozel 0 30000 100 1034
gorintl maksimum
p2.9.31 | Gereek deger ozel 0 4 1 1035

gOruntu ondaliklar

Tablo 7-16. Pompa ve fan kontrol parametreleri

7.5.11

Tus takimi kontrolii (Kontrol tus takimi: Menii M3)

Kontrol yeri ve yoninin tus takimi tzerinde segimi igin parametreler asagida verilmistir. Bakiniz
Vacon NX Kullanici Kilavuzu Tus takimi kontrol mendisd.

Varsayil

Ozel

Tanit

Kod Parametre Min Maks Birim Not
an ICl
0=G/C terminal
P3.1 Kontrol yeri 1 3 1 125 2=Tus takimi
3=Alan yolu
Par. Par.
R3.2 Tus takimi referansi 211 21.2 Hz
. O=lleri
P3.3 Tus takimi yona 0 1 0 123 1=Geri
R3,4 PID referansi 1 0,00 100,00 % 0,00
R3,5 PID referansi 2 0,00 100,00 % 0,00
0=Durdur digmesinin
R3,6 Stop diigmesi 0 1 1 114 sinirh iglevi

etkinlestirildi

1= Durdur digmesi her
zaman devrede

Tablo 7-17. Tus takimi kontrol parametreleri, M3

7.5.12 Sistem meniisii (Kontrol tus takimi: M6)

Frekans donustiricisinin genel kullanimi ile ilgili parametre ve islevler icin, 6rnegin uygulama
ve dil secimi, 6zellestiriimis parametre gruplar ya da donanim ve yazilim hakkinda bilgi igin
bakiniz Vacon NX Kullanici Kilavuzu Bolim 7.3.6.

7.5.13 Genisletici paneller (Kontrol tus takimi: Menii M7)

M7 mendisi, kontrol paneline eklenen genisletici ve opsiyon panellerini ve paneller ilgili bilgiyi
gosterir. Daha fazla bilgi icin, bakiniz Vacon NX Kullanici Kilavuzu Bolim 7.3.7.

24-hour support +358 (0)40 837 1150 e Email: vacon@vacon.com
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8. PARAMETRELERIN TANIMI

Takip eden sayfalarda, parametrenin kendi tanitici numarasina goére diizenlenmis parametre
tanimlarini bulacaksiniz. Golgeli parametre tanitici numarasi (418 Motor potansiyometresi
UP), TTF programlama ydénteminin bu parametreye (bakiniz bélim 6.4)uygulanacadini gosterir.
Bazi parametre adlarindan sonra, parametrenin dahil oldugu “Hepsi Bir Arada” uygulamalarini
gOsteren bir sayl kodu vardir. Eger higbir kod yoksa, parametre tiim uygulamalarda vardir.
Asadiya bakiniz. Altinda parametrelerin farkli uygulamalarda bulundugu parametre numaralari
da verilmigtir.

Temel Uygulama 5
Standart Uygulama 6
Yerel/Uzaktan Kumanda Uygulamasi 7
Cok-Asamali Hiz Kontrol Uygulamasi

PID Kontrol Uygulamasi
Cok-Amacl Kontrol Uygulamasi
Pompa ve Fan Kontrol Uygulamasi

ARWNR

Minimum frekans
Maksimum frekans

(2.1, 2.1.1)
(2.2, 2.1.2)

Frekans donustlriclisinin frekans limitlerini tanimlar.

Bu parametreler igin maksimum degder 320 Hz.

Yazilim, otomatik olarak parametrelerin ID105, ID106, ID315 ve ID728 dederlerini
kontrol edecektir.

103
104

Hizlanma zamani 1
Yavaslama zamani 1

(2.3, 2.1.3)
(2.4, 2.1.4)

Bu limitler, cikti frekansinin, sifir frekansindan belirlenmis maksimum frekansa (par.
ID102) dogru hizlanmasi icin gereken sureye karsilik gelir.

105
106

Ayarlanmis hiz 1
Ayarlanmis hiz 2

1246 (2.18, 2.1.14, 2.1.15)
1246 (2.19, 2.1.15, 2.1.16)

Parametre dederleri, minimum ve maksimum frekanslar (par. ID101, ID102)
arasinda otomatik olarak sinirlanmistir.

TTF- programlama ydnteminin Cok-amacl Kontrol Uygulamasi’'nda kullanimina dikkat
edin. Bakiniz parametreler ID419, ID420 ve ID421.

107

Hiz

Cok-asamali
hiz sec. 1
(DIN4)

Cok-asamal
hiz seg. 2
(DIN5S)

Temel hiz

0

0

ID105

1

0

ID106

0

1

Tablo 8-1. Ayarlanmis hiz

Akim limiti

Bu parametre, frekans donlstlriciden maksimum motor akimini belirler. Parametre

(2.5, 2.1.5)

deder araligi boyuttan boyuta degisir.

Tel. +358 (0)201 2121  Fax +358 (0)201 212 205
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108 U/f oran secimi 234567 (2.6.3)

Dodgrusa Motorun voltaji, sabit akis alanindaki frekansla, 0 Hz'den nominal voltajin
I motorun ihtiyacini karsiladigi saha zayiflatici noktaya, dogrusal olarak

0 degisir. Dogrusal U/f orani, sabit tork uygulamalarinda kullanilmahdir. Bu
varsayilan ayar, eger baska bir ayara 6zel bir gereksinim yoksa
kullanilmahdir.

Kare: Motorun voltaji, 0 Hz'den nominal voltajin motorun ihtiyacini karsiladigi

1 saha zayiflatici noktaya, alandaki frekans ile kare egrisini takip ederek

dedisir. Motor, saha zayiflatici noktanin altinda az manyetize olarak galisir
ve daha az tork ve elektromekanik guraltd dGretir. Kare U/f orani, yukin
tork ihtiyacinin hizin karesine oranl oldugu uygulamalarda kullanilabilir;
ornegdin, santriftij fanlarda ve pompalarda.

A UV
Unjlngoc oo - - oo oo oo
ID603| Varsayilan: . ' Alan zayiflatici
Motorun nominal voltaji 'nokta
|
|
I
|
|
I
|
|
I
|
Varsayilan:
' Motorun nominal
'frekansi
/ flHz]
| >
NX12K07

Sekil 8-1. Motor voltajinin dogrusal ve kare degisimi

Programlanabilir U/f egrisi:

2 U/f edrisi, Uc degisik nokta ile programlanabilir. Programlanabilir U/f
edrisi, eger diger ayarlar uygulamanin ihtiyaglarini karsilamiyorsa
kullanilabilir.

A UV]

uUn K, - - - o

IDe03 | Varsaylan: ) 1Alan zayiflatici
Motorun nominal voltaji nokta

D605 | Varsayilan:
(Def. 10%) Motorun nominal
ID606 frekansi
(Def. 1.3%) ! W/ fihz]
ID604 ID602

(Def. 5 Hz) NX12K08

Sekil 8-2. Programlanabilir U/f egrisi

24-hour support +358 (0)40 837 1150 ¢ Email: vacon@vacon.com
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109

110

111

112

113

Akis optimizasyonu ile dogrusal:

3 Frekans donistlrlcl, enerji tasarrufu yapmak, parazit dlizeyi ve
guriltiyi azaltmak igin minimum motor akimini aramaya baslar. Bu islev,
fanlar ve pompalar vb. gibi sabit motor yiki olan uygulamalarda
kullanilabilir.

U/f optimizasyonu (2.13, 2.6.2)

Otomatik Motorun voltaji otomatik olarak degisir, bu da motorun dislik
tork frekanslarda baslamasi ve calismasi igin yeterli tork Gretmesini saglar.
destegi Voltaj artisi, motor tipine ve glicline baglidir. Otomatik tork destedi,

baslangic torkunun baslangig strtinmesine badli olarak ytksek
oldugu uygulamalarda kullanilabilir; 6rnegin tasiyicilarda.

ORNEK:

0 Hz'den vk ile calistirmak icin ne gibi dedisiklikler gereklidir?

¢ Ilk olarak motor nominal degerlerini ayarlayin (Parametre grubu 2.1)

Segenek 1: Otomatik tork destedini etkinlestir.

Secenek 2: Programlanabilir U/f egrisi

Tork almak igin, sifir noktasi voltajini ve orta nokta voltaj/frekans (parametre grubu
2.6'da) ayarlamaniz gerekir; bdylece motor, dislik frekanslarda yeteri kadar akim
alir.

Ilk olarak par. ID 108'i Programlanabilir U/f edrisine ayarlayin (deder 2). Sifir hizinda
yeteri kadar akim almak igin sifir nokta voltajini (ID606) artirin. Daha sonra orta
nokta voltajini (ID605), 1.4142*ID606'ya, orta nokta frekansini (ID604) ise deger
ID606/100%*ID111'e ayarlayin.

NOT! Yiiksek tork — disiik hiz uygulamalarinda - bliylik olasilikla motor asiri
Isinacaktir. Motor, bu kosullar altinda uzun bir siire calismak
zorundaysa, motoru sogutmaya 6zel bir 6nem verilmelidir. Sicaklik
cok ylikselirse, motor icin harici sogutmayi kullanin.

Motorun nominal voltaji (2.6, 2.1.6)

U, degerini, motorun tip plakasi Gzerinde bulun. Bu parametre, saha zayiflatici

noktada (ID603) voltaji 100% * Upwoetor '@ ayarlar.

Motorun nominal frekansi (2.7, 2.1.7)

f, dederini, motorun tip plakasi Gizerinde bulun. Parametre, saha zayiflatici noktayi

(ID602) ayni dedere ayarlar.

Motorun nominal hizi (2.8, 2.1.8)

n, dederini, motorun tip plakasi tizerinde bulun.

Motorun nominal akimi (2.9, 2.1.9)

I, dederini, motorun tip plakasi tizerinde bulun.

Tel. +358 (0)201 2121  Fax +358 (0)201 212 205
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117

118

119

120
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G/ (¢ frekans referans se¢cimi 12346(2.14, 2.1.11)

G/C kontrol yerinden kontrol edildiginde hangi frekans referans kaynaginin segcildigini
tanimlar.

Seg.
0 Analog volt. ref. Analog volt. ref.
Terminaller 2-3 Terminaller 2-3
1 Analog akim .ref. Analog akim .ref.
Terminaller 4-5 Terminaller 4-5
2 Tus takimi referansi (Meni AI1+AI2
M3)
3 Alan yolu referansi AI1-AI2
a4 AI2-AIl
5 AI1*AI2
6 AIl joystick
7 AI2 joystick
8 Tus takimi referansi (Meni M3)
9 Alan yolu referansi
Potansiyometre referansi; DINS ile
10 (GERCEK=ylkselis) ve DIN6
(GERCEK=azalma) kontrol edilir
11 AIl ya da AI2, hangisi daha dlstikse
12 AIl ya da AI2, hangisi daha bliylikse
13 Maks. frekans
(yalnizca tork kontrolde tavsiye edilir)
14 AI1/AI2 segimi

Tablo 8-2. Parametre ID117 icin secimler
PID kontrolér artisi 57 (2.1.12)

Bu parametre, PID kontrolor artisini tanimlar. Parametre dederi, %100’e
ayarlanmissa, hata degerindeki %10 degisiklik, kontrolér giktisinin %10 dedismesine
neden olur. Parametre dederi 0’a ayarlanirsa, PID kontrol6rii ID- kontrol6r olarak
calisir.

125. Sayfadaki 6rneklere bakin.

PID kontrolor I-zamani 57 (2.1.13)

Parametre ID119, PID kontroldriin entegrasyon zamanini tanimlar. Bu parametre
1,00 saniyeye ayarlanirsa, hata dederindeki %10’luk bir dedisim, kontrol6r giktisinin
%10.00/s olarak degismesine neden olur. Parametre dederi 0.00s olarak ayarliysa
PID kontroldr, PID kontroldr olarak calisacaktir.

125. Sayfadaki 6rneklere bakin.

Motor cos phi (2.10, 2.1.10)

“cos phi” degerini, motorun tip plakasi tzerinde bulun.
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121 Tus takimi frekans referans segimi 234567 (2.1.12, 2.1.13, 2.2.6,
2.2.1.2)
Tus takimindan kontrol edildiginde, hangi frekans referans kaynaginin segildigini
tanimlar.
Uygl. | 2-4 ‘ 5 6 7
Segc.
0 Analog volt. ref. | Analog volt. ref. | Analog volt. ref. | Analog volt. ref.
Terminaller 2-3 Terminaller 2-3 Terminaller 2-3 Terminaller 2-3
Analog akim Analog akim Analog akim
Analog akim .ref.
1 Terminaller 4-5 .ref. .ref. .ref.
Terminaller 4-5 Terminaller 4-5 Terminaller 4-5
Tus takimi
2 referansi (Meni AI3 AI1+AI2 AI3
M3)
3 Alan yolu Al4 AI1-AI2 Al4
referansi*
Tus takimi Tus takimi
4 referansi (Menu AI2-AlIl referansi (Meni
M3) M3)
5 Alan yolu AI1*AI2 Alan yolu
referansi* referansi*
6 Potansiyometre AI1 joystick Potansiyometre
ref. ref.
7 PID kontrol6r AI2 joystick PID kontrol6r
ref. ref.
Tus takimi
8 referansi (Men
M3)
9 Alan yolu
referansi*
Tablo 8-3. Parametre ID121 icin secimler
*FBHizReferansi
122 Alan yolu frekans referans secimi 234567 (2.1.13, 2.1.14, 2.2.7, 2.2.1.3)
Alan yolundan kontrol edildiginde, hangi frekans referans kaynaginin segildigini
tanimlar.
Farkh uygulamalardaki secimler igin, bakiniz ID121.
124 Fasilali calisma hizi referansi 34567 (2.1.14, 2.1.15, 2.1.19)
Fasilali calisma hizi igin programlanabilen DIN3 dijital girdi ile secilen fasilali calisma
hizini tanimlar. Bakiniz parametre ID301.
Parametre dederi otomatik olarak minimum ve maksimum frekanslar arasinda
sinirlanir (ID 101 ve 102)
126 Ayarlanmis hiz 3 46 (2.1.17)
127 Ayarlanmis hiz 4 46 (2.1.18)
128 Ayarlanmis hiz 5 46 (2.1.19)
129 Ayarlanmis hiz 6 46 (2.1.20)
130 Ayarlannus hiz 7 46 (2.1.21)

Parametre dederleri, DIN3, DIN4, DIN5 ve DING6 dijital girdileriyle secilen Cok-
asamall hizlari tanimlar. Bakiniz ayrica Parametre ID 105 ve 106.

Parametre dederi otomatik olarak minimum ve maksimum frekanslar arasinda
sinirlanir (ID 101 ve 102)
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Cok-asamali hiz | Cok-asamali hiz | Cok-asamal hiz Cok-asamali
Hiz sec. 1 (DIN4) sec. 2 (DIN5) sec. 3 (DIN6) hiz seg. 4
(DIN3)
Temel hiz 0 0 0 0
P2.1.17 (3) 1 1 0 0
P2.1.18 (4) 0 0 1 0
P2.1.19 (5) 1 0 1 0
P2.1.20 (6) 0 1 1 0
P2.1.21 (7) 1 1 1 0
Tablo 8-4. Ayarlanmis hizlar 3’den 7’ye
131 G/C frekans referans secimi, yer B 3 (2.1.12)
Bakiniz yukarida parametre ID117'nin degerleri.
132 PID kontrolér D-zamani 57 (2.1.14)

24-hour support +358 (0)40 837 1150 ¢ Email: vacon@vacon.com

Parametre ID132, PID kontrol6rin tiretme zamanini tanimlar. Parametre, 1.00
saniyeye ayarlanmissa, 1.00 saniye boyunca hata degerindeki %10 degisiklik,
kontrolor ciktisinin %10.00 dedismesine neden olur. Parametre degeri 0,00 s.’ye
ayarlanirsa, PID kontroléri PI kontroldr olarak galisir.

Asadidaki érneklere bakin.

Ornek 1:
Hata dederini verilen degerlerle sifira dlisirmek icin, frekans donlstirici ciktisi
asadidaki gibi davranir:

Verilen degerler:

Par. 2.1.12, P = 0%

Par. 2.1.13, I-zamani = 1.00 s

2.1.14, D-zamani =0,00 s Min freks. = 0 Hz

Hata dederi (ayar noktasi - proses dederi) = %10.00 Maks freks. = 50 Hz

Bu d6rnekte, PID kontroldri pratikte yalnizca I-kontrolér olarak calisir.

Parametrenin 2.1.13 (I-zamani) verili degerine bagh olarak, PID giktisi, hata dederi 0
olana kadar her saniyede 5Hz (maksimum ve minimum frekanslar arasindaki farkin
%10’u) artar.

Hz 4
----- PID ciktisi
------------------ Hata degeri
ST - T
.7 |110% I-bolimu=5 Hz/$
R
. 10% 1-bélimu=5 Hz/§
‘ \ 4
A
L2 10% I-bdlimii=5 Hz/4
a A
’
Lo | 10% I-bslimii=5 Hz/3
"‘ b . e g .
° Il Hata degeri=10% I-b6limii=5 Hz/s
-—> >
1s a
NX12k70

Sekil 8-3. I-kontrolér olarak PID kontrolor islevi.
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Ornek 2:
Verilen dederler:

Par. 2.1.12, P = 100%

Par. 2.1.13, I-zamani = 1.00 s

2.1.14, D-zamani =1,00 s Min freks. = 0 Hz

Hata dederi (ayar noktasi - proses degeri) =+%10 Maks freks. = 50 Hz

Cihaz calistinldiginda, sistem ayar noktasi ile gercek proses dederi arasindaki farki
tespit eder ve I-zamanina gore PID ciktisini artirmaya ya da azaltmaya (hata
degerinin negatif olmasi durumunda) baslar. Bir kez ayar noktasi ile proses degeri
arasindaki fark 0’a dustrialmusse, ciktl, parametre 2.1.13'lin dederine denk disen
miktar kadar azaltilir.

Hata dederinin negatif oldugu durumlarda, frekans donustiricisi buna karsilik
ciktiyr azaltarak tepki verir. Bakiniz Sekil 8-4.

Hz
R
R N T PID giktisi
: s Hata degeri
D-polamii ,
VARSS s\
" .
RN D-plami %s.
S Difbliimii %’;};0\
I, ‘~~
% P-pslimii=5 Hz I Hata=10% ‘ol
Hata= -10% I P-bolimii= -5 Hz ¢

NX12k69

Sekil 8-4. Ornek 2’'nin dederleri ile PID cikti egrisi.
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133
134
135
136
137
138
139
140

Ornek 3:
Verilen dederler:

Par. 2.1.12, P = 100%
Par. 2.1.13, I-zamani = 0,00 s

2.1.14, D-zamani =1,00 s

Min freks. = 0 Hz

Hata dederi (ayar noktasi - proses degeri) =+%10/s Maks freks. = 50 Hz

Hata dederi arttikca, ayni zamanda PID giktisi da ayarlanmis dederlere gore artar (D-

zamani = 1.00s).

Hz ¢

PID ciktisi
....................... Hata degeri

Y 1 D-bslimi=10%=5,00 Hz

ot ¥ e 0 et 1t 1 et O et et O et et }
S .,

i D-bélimii= -10%= -5,00 Hz

, 1
L '\
X '
+ O %
‘ ;Qf \;q \O\ =, Co
Vs § AR NS
RGN VN, S
NCXY
', 3 \\O "".
¢ & %,
& e \ “,
o & P-bdlimi=100% *PID hatasi = 5,00Hz/s's ™,
S Y “,
1 & “
& | 10% A =
o ey
>
1,00s NX12k72 a

Sekil 8-5. Ornek 3%in dederleri ile PID cikti egrisi.

Ayarlanmis hiz 8 4 (2.1.22)
Ayarlanmis hiz 9 4 (2.1.23)
Ayarlanmis hiz 10 4 (2.1.24)
Ayarlanmis hiz 11 4 (2.1.25)
Ayarlanmis hiz 12 4 (2.1.26)
Ayarlanmis hiz 13 4 (2.1.27)
Ayarlanmis hiz 14 4 (2.1.28)
Ayarlannmis hiz 15 4 (2.1.29)
Cok-asamali Cok-asamali Cok-asamali Cok-asamali
Hiz hiz seg. 1 hiz seg. 2 hiz seg. 3 hiz seg. 4
(DIN4) (DIN5) (DIN6) (DIN3)
P2.1.22 (8) 0 0 0 1
P2.1.23 (9) 1 0 0 1
P2.1.24 (10) 0 1 0 1
P2.1.25 (11) 1 1 0 1
P2.1.26 (12) 0 0 1 1
P2.1.27 (13) 1 0 1 1
P2.1.28 (14) 0 1 1 1
P2.1.29 (15) 1 1 1 1

Tablo 8-5. DIN3, DIN4, DIN5 ve DING6 dijital sinyalleriyle Cok-asamali hiz secimleri
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128 ® VACON Parametrelerin TANIMI

141

142

143

144
145

151

152

153

154

155
156

162

164

AI3 sinyal secimi 567 (2.2.38,2.2.4.1)

AI3 sinyalini, sectiginiz bir analog girdiye bu parametre ile baglayin. Daha fazla bilgi
icin, bakiniz Bélim 6.4

AI3 sinyal filtresi zamani 567 (2.2.41, 2.2.4.2)

Bu parametreye 0’dan bliylk bir deder verildiginde, gelen analog sinyalden
parazitleri filtreleyen islev etkin hale gelir. Uzun filtreleme zamani denetim tepkisini
yavaslatir. Bakiniz parametre ID324.

AI3 sinyal arahgi 567 (2.2.39,2.2.4.3)

Bu parametre ile AI3 sinyal aralidini segebilirsiniz.

Sec.

0 0..100% 0...100% 0...100%

1 20...100% 20...100% 20...100%
2 -10..+10V Ozellestirilmis
3 Ozellestirilmis

Tablo 8-6. Parametre ID143 igin segimler

AI3 é6zel ayar minimum 67 (2.2.4.4)
AI3 6zel ayar maksimum 67 (2.2.4.5)

0...%100 arasinda AI3 sinyali igin 6zel minimum ve maksimum ayarlarn belirleyin.

AI3 sinyal degistirme 567 (2.2.40, 2.2.4.6)

0 = Degistirme yok

1 = Sinyal degistirildi

AI4 sinyal secimi 567 (2.2.42,2.2.5.1)

Bakiniz ID141.

AI4 filtreleme zamani 567 (2.2.45,2.2.5.2)
Bakiniz ID142.

AI4 sinyal araligi 567 (2.2.43, 2.2.5.3)
Bakiniz ID 143.

AI4 6zel ayar minimum 67 (2.2.5.4)

AI4 6zel ayar minimum 67 (2.2.5.5)

Bakiniz ID 144 ve 145.

AI4 sinyal degistirme 567 (2.2.44, 2.2.5.6)
Bakiniz ID 151.

Motor kontrol modu 1/2 6 (2.2.7.22)
Baglanti agik = Motor kontrol modu 1 segili
Baglanti kapali = Motor kontrol modu 2 secili

Bakiniz ID 600 ve 521.
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165 AI1 joystick ofset 6 (2.2.2.11)

Frekans sifir noktasini asagidaki gibi tanimlayin: Ekrandaki bu parametre ile,
potansiyometreyi varsayilan sifir noktasina yerlestirin ve tus takimi Gzerinde Enter'a
basin. Not: Ancak bu islem referans derecelendirmesini degistirmeyecektir.
Parametre dederini yeniden %0,00’a dedistirmek icin Sifirla digmesine basin.

166 AI2 joystick ofset 6 (2.2.3.11)

Bakiniz par. ID165.

300 Baslat/Durdur mantik segcimi 2346 (2.2.1,2.2.1.1)

0 DIN1: kapal baglanti = ileri baglat
DIN2: kapali baglanti = geriye baslat

FWD | Cikti Durdur iglevi
frekansi (ID506) =
yavaslatma

REV

DIN1

DN — - 1 ] ______ini__.
@ o
NX12K09

Ilk secilen yén, en yiiksek &ncelige sahiptir.

DIN1 badlantisi acildiginda, dénis yoniu dedisimi baslatir.

Ileri baglat (DIN1) ve Geri baslat (DIN2) sinyalleri ayni anda etkinse, Ileri baslat
sinyalinin (DIN1) &nceligi vardir.

Sekil 8-6. Ileri baslat/geri baslat

©@e o6

1 DIN1: kapal baglanti
DIN2: kapah baglanti
Asadiya bakiniz, .

durdur
ileri

baslat acik baglanti
geri acik baglanti

24-hour support +358 (0)40 837 1150 e Email: vacon@vacon.com
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A
kti
FWD ¢ Durdur i i
slevi
frekansi (ID506) =
yavaslatma
| | I
| | I
l | I
REV ! ! |
\ ! ! . !
| I
| |
DINT —J____ doeeeee e b Lo
oN2 ] NX12K10

Sekil 8-7. Baslat,Durdur, Geri

2 DIN1: kapali baglanti
DIN2: kapali baglanti

baslat
baslat

acik baglanti = durdur
devreye sokuldu aclk baglanti = baslat devreden
gikarildi ve eger galisiyorsa
surtct durduruldu

3 3-kablolu baglanti (vurus kontrol)
DIN1: kapal baglanti

DIN2: agik baglanti

baslat vurusu

= durdur vurusu

(DIN3 geri komutu icin programlanabilir)
Bakiniz Sekil 8-8.

A

REV

d Cikti
frekansi

DIN1

A

Durdur islevi If Start and Stop pulses are
(ID506) = simultaneous the Stop pulse
yavaslatma overrides the Start pulse

¥

\

Baslat

DIN2
Durdur

i

|\ NX012K11

Sekil 8-8. Baslat vurusu/Durdur vurusu.

‘Baslatma icin pozitif kenar tetiklemeli’ metnini iceren segimler, 6rnegdin glc
baglantisi yapildiginda, glic kesintisi ardindan yeniden baglanti yapildiginda, hata
sifirlamasindan sonra, slrlci Devreye sok galistir (Devreye sok galistir = Hata) ile
durduruldugunda ya da kontrol yeri degistirildiginde istenmeyen baslangig
olasiliklarindan kacinmak icin kullanilacaktir. Motor calistirilabilmesi icin
Baslat/Durdur baglantisi aciimahdir.
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Uygulamalar 2 ve 4

4 DIN1: kapali baglanti = ileri baslat (Baslatma igin pozitif kenar tetiklemeli)
DIN2: kapall baglanti = geri baslat (Baslatma igin pozitif kenar tetiklemeli)

5 DIN1: kapali baglanti = baslat (Baslatma icin pozitif kenar tetiklemeli)
acik baglanti = durdur
DIN2: kapali baglanti = geri
acik baglanti = ileri

6 DIN1: kapali baglanti = baslat (Baslatma igin pozitif kenar tetiklemeli)
acik baglanti = durdur
DIN2: kapali baglanti = baslat devreye sokuldu
aclk baglanti = baslat devreden gikarildi ve eder calisiyorsa sliriicl
durduruldu

Uygulamalar 3 ve 6:

4 DIN1: kapal baglanti
DIN2: kapal baglanti

ileri baslat

referans artiyor (motor potansiyometre referansi; par.
ID117, 3 ya da 4’e ayarliysa bu parametre otomatik olarak
4'e ayarlanir).

5 DIN1: kapal baglanti
DIN2: kapall baglanti

ileri baglat (Baslatma icin pozitif kenar tetiklemeli)
geri baslat (Baslatma icin pozitif kenar tetiklemeli)

6 DIN1: kapali baglanti = baslat (Baslatma igin pozitif kenar tetiklemeli)
acik baglanti = durdur
DIN2: kapali baglanti = geri
acik baglanti = ileri

7 DIN1: kapal baglanti = baslat (Baslatma icin pozitif kenar tetiklemeli)
acik baglanti = durdur
DIN2: kapall baglanti = baslat devreye sokuldu

acik baglanti = baslat devreden cikarildi ve eder calisiyorsa siriici
durduruldu

Uygulama 3:
8 DIN1: kapali baglanti = ileri baglat (Baslatma icin pozitif kenar tetiklemeli)
DIN2: kapal baglanti = referans artiyor (motor potansiyometre referansi; par.

ID117, 3 ya da 4’e ayarliysa bu parametre otomatik olarak
4'e ayarlanir).
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301

DIN3 islevi  12345(2.17, 2.2.2)

0 Kullanilmadi

1 Harici hata, kapanan baglanti = Girdi etkinken hata gdsterilir ve motor
durdurulur.

2 Harici hata, agilan baglanti  Girdi etkin dedilken hata g6sterilir ve motor
durdurulur.

3 Devreye sok calistir, baglanti acik = Motor baslangici
devreden cikarildi ve motor durduruldu

badlanti kapali = Motor baslangi¢c devreye sokuldu

Uygulama 1:

4 Devreye sok galistir baglanti agik = Motor baslangig devreye
sokuldu

baglanti kapali = Motor baslangici devreden

cikarildi ve motor durduruldu
2’'den 5’e Uygulamalar:
4 Hizl./Yavasl. baglanti agik
zaman sec¢. baglanti kapall

Hizlanma/yavaslama zamani 1 segildi
Hizlanma/yavaslama zamani 2 secildi

Kapanan baglanti: Kontrol yerini G/C terminaline zorla

Kapanan baglanti: Kontrol yerini tus takimina zorla

Kapanan baglanti: Kontrol yerini alan yoluna zorla

Kontrol yeri, Basglat/Durdur dederlerini degistirmeye zorlandidinda, ilgili kontrol
yerinde gecerli Yon ve Referans kullanilir (Parametreler ID117, ID121 ve
ID122'ye gore referans)

Not: Parametre ID125 Tus takimi Kontrol Yerinin dederi degismez.

DIN3 acildiginda, kontrol yeri parametre 3.1’e gore segilir.

NGO WU

2’'den 5’e Uygulamalar:

8 Geri badlanti acik = lleri Parametre ID300, 3 degerine

baglanti kapali = Geri sahipse geri donmek igin
kullanilabilir.
3’'den 5’e Uygulamalar:
9 Fasilali galisma hizi baglanti kapali = Frekans referansi igin
secilen fasilali calisma hizi

10 Hata sifirla badlanti kapali = TUm hatalan sifirlar

11 Hizl./yvsl. operasyonu engellendi
baglanti kapali = Baglanti acilana kadar hizlanma ya da

yavaslamayi durdurur.
12 DC - frenleme komutu
baglanti kapali = Stop modunda, DC-frenleme baglanti agilana
kadar galisir, bakiniz Sekil 8-9.

Uygulamalar 3 ve 5
13 Motor potansiyometresi asadiya
baglanti kapal = Baglanti acilana kadar referans azalir

Uygulama 4:
13 Ayarlanmis hiz
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“Q|kt\
frekansi

ID515
7

t t

»
>

DIN3 DIN3 L
Baslat
Biilﬁ}r NX12K83 Durdur e

>
>

a) DC-brakecom m olarak DIN3 ve girdi ile durdur- b) DC-brakecom m olarak DIN3 ve girdi ile durdur-
konumu = Rampa konumu = Yavaslatma
Sekil 8-9. DC-fren komutu girdisi olarak DIN3: a) Stop modu = Rampa, b) Stop modu =
yavaslatma
302 Akim girdisi icin referans ofset 12 (2.15, 2.2.3)

0 Ofset yok: 0—20mA
1 Ofset 4 mA (“hareketli sifir”), sifir dlizeyi sinyalinin izlenmesini saglar. Standart
Uygulama’da, referans hatasina tepki parametre ID700 ile programlanabilir.

303 Referans derecelendirme, minimum deger 2346 (2.2.4, 2.2.16, 2.2.2.6)
304 Referans derecelendirme, maksimum deger 2346 (2.2.5,2.2.17,2.2.2.7)

Deder limitlerini ayarlama: 0 < par. ID303 < par. ID304 < par. ID102. Parametre
ID303 =0 ise, derecelendirme baslatilir. Minimum ve maksimum frekanslar
derecelendirme igin kullanihr.

4 A Cikt
%fleklia\ns frekansi
Maks. freks. 1D102
+ Maks. freks. ID102 -
I
ID304 :
! I
! I
! I
! I
! I
! I
! I
! I
! I
|
1 |
ID303 | ! |
- Min. freks. ID101 i k) AAGin. freks. ID101 | Analog
0 10 0 10
NX12K13
Sekil 8-10. Sol: Referans derecelendirme; Sag: Derecelendirme kullaniimadi (par.
ID303 = 0).
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305 Referans degisimi 2 (2.2.6)
Referans sinyalini degistirir: dot
Maks. ref sinyali = Min. ayarl freks. frekansi

Min. ref sinyali = Maks. ayarh freks. | Maks. freks. D102

0 Degistirme yok
1 Referans degistirildi

Analog

— Min. freks. ID101 girdi M

0 max.
NX12K14

Sekil 8-11. Referans degistirildi
306 Referans filtre zamani 2 (2.2.7)

Gelen analog U;, sinyalinden
parazitleri filtreler. %
Uzun filtreleme zamani dizenleme
tepkisini yavaglatir.

A
Filtrelenmeyen

100% 1 - -

F_iltrelenen
63% - |- __ /L ___ sinyal _________.

t[s]

NX12K15

Sekil 8-12. Referans filtreleme
307 Analog cikti islevi (2.16, 2.3.2, 2.3.5.2, 2.3.3.2)

Bu parametre, analog gikti sinyali igin istenilen islevi seger.
Ilgili uygulamada bulunan parametre dederleri icin bakiniz sayfa 8, 1, 32, 46, 61, 84
ve 112
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308 Analog cikti filtre zamani 234567 (2.3.3, 2.3.5.3, 2.3.3.3)
Analog cikti sinyalinin filtreleme N
zamanini tanimlar. %

Filtrelenmeyen

Bu parametre dederini 0'a ayarlamak,

filtrelemenin etkinligini kaldiracaktir. 100

Filtrelenen
sinyal
63% --1t----- R

t[s]

NX12K16

Sekil 8-13. Analog cikti filtreleme

309 Analog cikti degistirme 234567 (2.3.4, 2.3.5.4, 2.3.3.4)
Analog cikti sinyalini degistirir: -
nalog 4
cikt akimi
Maksimum ¢ikti sinyali = Minimum

o 0MANG -~
ayarl deger !

Minimum cikti sinyali = Maksimum AN\ N

ayarl deger PN I WO NN
10 mAL ""'}‘“~T"' \_\\_x\_\ ______ :_
Bakiniz agagida parametre ID311. L TV ipstie
amal oo N RN N .1 100%

i
1ID307 ile segilen
1sinyalin Maks. Degeri

I
0mA T ¥
0.5 1.0

NX12K17

Sekil 8-14. Analog gikti degistirme

310 Analog cikti minimum 234567 (2.3.5, 2.3.5.5, 2.3.3.5)

0 mA ya da 4 mA’ya minimum olan sinyali tanimlar (hareketli sifir) Parametre
ID311'de analog cikti derecelendirmesindeki farka dikkat edin (Sekil 8-15).

0 Minimum dederi 0 mA’ya ayarlayin
1 Minimum dederi 4 mA’ya ayarlayin
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311 Analog cikti derecesi 234567 (2.3.6, 2.3.5.6, 2.3.3.6)
Analog ciktl icin derecelendirme
faktorl
; - - [ Analog 4
Sinyal Sinyalin maks. degeri cikti akimi
Cikti frekansi Maks. frekans (par ID102) ID311 =
Freks. Referansi Maks. frekans (par ID102) 20mA-|---------°= oo
Motor hizi Motor nom. hizi 1XNmmotor / &
Cikti akimi Motor nom. akimi 1XNmmotor l
Motor torku Motor nom. torku 1XNmmotor }
Motor glcl Motor nom. glcl 1XNmmotor 12mA - el
Motor voltaji 100% X Unmotor 1omA Lol L =TT psn=
DC-baglantisi 1000 V 150%
voltaji 100% x ref. degeri maks. 310=1 | ST !
PI- ref. dederi 100% x gergek dedger 4mA/ !
PI gerg. deger 1 | maks. . ID307 ile segilen
PI gerc. deder 2 100% x gercek deder 'D31%‘2 1 sinyalin Maks. Degeri
PI hata degeri maks. ™0 1.0 g
PI ciktisi 100% x hata degeri maks. NX12K18
100% x g¢ikti maks.
Tablo 8-7. Analog ¢ikti derecelendirme Sekil 8-15. Analog c¢ikti derecelendirme
312 Dijital cikti islevi 23456(2.3.7, 2.3.1.2)
313 Role ciktisi 1 islevi 2345 (2.3.8, 2.3.1.3)
314 Role ciktisI 2 islevi 2345 (2.3.9)

Ayar degeri Sinyal icerigi
Galismiyor

Dijital cikti DO1 akimin dederini azaltir ve
programlanabilir réle (RO1, RO2) su anlarda

0 =Kullaniimadi

etkinlestirilir:
= Hazir Frekans donustlricl calismaya hazir
= Galstir Frekans donusturicisu galisir (motor galisiyor)
= Hata Bir hata sorunu olustu

Hata degistirildi Bir hata sorunu olusmadi

Vacon agiri sicaklik uyarisi Sodutma plakasi sicaklhidi +70°C'yi asar.

o u A W N =
Il

Harici hata ya da uyan Par. ID701’e bagh olarak hata ya da uyari

Par. ID700’e bagh olarak hata ya da uyari

eder analog referans —20 mA ve sinyaller <4mA
ise

8 = Uyan Eder bir uyar varsa her zaman

7=Referans hatasi ya da uyari

9 = Geriye déndiruldi

10 = Ayarlanmis hiz 1 (Uygulamalar 2)
10 = Fasilali galisma hizi (Uygulamalar
3456)

11 = Hizh Cikti referansi ayarlanmis referansa ulasti

Geri komutu segcildi

Ayarlanmis hiz dijital girdi ile segqildi
Fasilali galisma hizi dijital girdi ile secildi

12 = Motor regulatori etkinlestirildi Asirl voltaj ya da asiri akim regulatori etkinlestirildi

Cikti frekansi, ayarlanmis izleme distk limit/ytksek

limit disina cikar (Asadida parametre ID's 315 ve

316'ya bakin)

14 = G/C terminallerinden kontrol (Uygl. | G/C kontrol modu secili (Ment M3’te) Cikti frekansi,

2) ayarlanmis izleme duistk limit/yuksek limit disina

14 = Ciktl freks. limit 2 izleme cikar (Asagida parametre ID's 346 ve 347'ya bakin)
(Uygulamalar 3456)

13 = Cikt frekansi limit izleme
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315

316
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15 = Termist6r hatasi ya da uyarisi
(Uygl. 2)

15 = Tork limit izleme (Uygl.3456)

16 = Alan yolu girdi verileri (Uygulama
2)

16 = Referans limit izleme

17 = Harici fren kontroli (Uygl. 3456)

18 = G/C terminallerinden kontrol (Uygl.

3456)

19 = Frekans donulstlricu sicaklik limit
izleme (Uygl. 3456)

20 = Istenmeyen dénis yoni ( Uygl.
345)

20 = Referans degistirildi (Uygl. 6)

21 = Harici fren kontroll degistirildi
(Uygl. 3456)

22 = Termist6r hatasi ya da uyarisi
(Uygl. 3456)

23 = Alan yolu girdi verileri (Uygulama
5)
23 = Acik/Kapali kontroli (Uygulama 6)

24 = Alan yolu girdi verileri 1(Uygulama

6)

25 = Alan yolu girdi verileri 2(Uygulama
6)

26 = Alan yolu girdi verileri 3(Uygulama
6)

Opsiyon panelinin termistor girdisi asir sicaklik
gOsterir. Par. ID732'ye bagli olarak hata ya da
uyari.

Motor torku, ayarlanmis izleme dislk limit/ytksek
limit disina gikar (par. ID348 ve ID349)

DO/RO ‘ya alan yolu girdi verileri
(FBSabitKontrolisareti).

Etkin referans, ayarlanmis izleme disuk
limit/ylksek limit disina gikar (par. ID350 ve
ID351)

Programlanabilir gecikme ile harici fren
ACIK/KAPALI kontrolt (par. ID352 ve ID353)

Harici kontrol modu (Meni M3; ID125)

Frekans donustirict sogutma plakasi sicaklidi,
ayarlanmis izleme limitlerinin disina gikar (par.
ID354 ve ID355).

Dénls yonu istenenden farkhdir.

Harici fren ACIK/KAPALI kontroli (par. ID352 ve
ID353); Fren kontroli KAPALI'yken gikti etkindir
Opsiyon panelinin termistdr girdisi asin sicaklik
gOsterir. Par. ID732'ye bagli olarak hata ya da
uyari.

DO/RO ‘ya alan yolu girdi verileri
(FBSabitKontrolisareti).

Izlenmesi igin analog girdiyi secer. Bakiniz
parametreler ID356, ID357, ID358 ve ID463.

DO/RO ‘ya alan yolu verileri (FBSabitKontrolisareti).
DO/RO ‘ya alan yolu verileri (FBSabitKontrolisareti).

DO/RO ‘ya alan yolu verileri (FBSabitKontrolisareti).

Tablo 8-8. DO1 ve cikti réleleri RO1 ve ROZ2 yoluyla cikti sinyalleri. +

Cikt1 frekansi limit izleme islevi

0 izleme yok
1 Ddusuk limit izleme
2 Yilksek limit izleme

234567 (2.3.10, 2.3.4.1,  2.3.2.1)

3 Acik-fren kontrold (Yalnizca uygulama 6, bakiniz 195 sayfasinda, bélim 9.1).

Cikti frekansi, ayarlanmis limitin Gstline cgikarsa/altina inerse (ID316), bu islev,
ID312...ID314 parametrelerinin ayarlarina bagh olarak, dijital cikti DO1 ya da réle
¢iktisi RO1 ya da RO2 yoluyla bir uyari mesaji yaratir.

Cikt1 frekansi limit izleme degeri

234567 (2.3.11, 2.3.4.2, 2.3.2.2)

ID315 parametresi tarafindan izlenen frekans degerini secer. Bakiniz Sekil 8-16.

=
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ID316 |- - __ A ____ -

\/

Example: (2 Ro1j 21|RO1— (21 Ro1j

22| RO1 22 RO13 22| RO1
23|RO1T— 23| RO1 23| RO1——

NX12K19

Sekil 8-16. Cikti frekansi izleme

319 DIN2 islevi 5 (2.2.1)

BU parametrenin 14 secimi vardir. Dijital cikti DIN2'yi kullanmaya gerek yoksa,
parametre dederini 0’'a ayarla.

1 Harici hata
Baglanti kapali: Girdi etkinken hata gosterilir ve motor durdurulur.

2 Harici hata
Baglanti acik: Girdi etkin dedilken hata g6sterilir ve motor durdurulur.

3 Devreye sok calistir
Baglanti acik: Devreden cikarilmis motorun baslatiimasi
Baglanti kapali: Devreye sokulmus motorun baslatiimasi

4 Hizlanma ya da yavaslama zamani segimi
Baglanti acik: Hizlanma/Yavaslama zamani 1 secildi
Baglanti kapali: Hizlanma/Yavaslama zamani 2 segildi

5 Kapanan baglanti: Kontrol yerini G/C terminaline zorla
6 Kapanan baglanti: Kontrol yerini tus takimina zorla

7 Kapanan baglanti: Kontrol yerini alan yoluna zorla
Kontrol yeri, Baslat/Durdur dederlerini degistirmeye zorlandiginda, ilgili kontrol
yerinde gecerli Yon ve Referans kullanilir (Parametreler ID343, ID121 ve ID122'ye
gore referans)
Not: ID125'in dederi (Tus takimi Kontrol Yeri) degeri degismez.
DIN2 acildiginda, kontrol yeri tus takimi kontrol yeri secimine gore segcilir.

8 Geri
Baglanti acik: Ileri If several inputs are programmed to reverse,
Baglanti kapali: Geri one active contact is enough to set the

9 Fasilali galisma hizi (bakiniz par. ID124)
Baglanti kapali: Frekans referansi igin secilen fasilali calisma hizi

10 Hata sifirla
Badlanti kapali: Tum hatalar sifirlandi

11 Hizlanma/Yavaslama engellendi

Baglanti kapali: Baglanti acilana kadar hizlanma ya da yavaslama mimkin degil.

12 DC - frenleme komutu
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Bagdlanti kapali: Durdurma modunda, DC-frenleme baglanti agilana kadar galisir,
bakiniz .

13 Motor potansiyometresi YUKARI
Baglanti kapali: Badlanti acilana kadar referans artar.

A A
Cikti Cikti
frekansi Durdur islevi frekansi
(ID506) =
yavaslatma
ID515
e

DIN2 DIN2
BASLAT ] BASLAT [ ]
DURDUR DURDUR

NX12K32

I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
to| t
> >
I
I
I
I
I
I
I
I
I

Sekil 8-17. DINZ2 icin segilen DC frenleme komutu (se¢cim 12).
Sol: Stop modu = Rampa; Sag: Stop modu = Yavaslatma

320 AIl1l sinyal araligi 34567(2.2.4, 2.2.16, 2.2.2.3)
Sec.
0 0..100% 0...100% 0...100%
1 20...100% 20...100% 20...100%
2 Ozellestirilmis -10..+10V Ozellestirilmis
3 Ozellestirilmis

Tablo 8-9. Parametre ID320 igin secimler
‘Ozellestirilmis’ secimi icin, bakiniz parametreler ID321 ve 1D322.

321 AIl 6zel ayar minimum
322 AIl 6zel ayar maksimum

34567(2.2.5,2.2.17, 2.2.2.4)
34567(2.2.6, 2.2.18, 2.2.2.5)

Bu parametreler, 0—100% dahilindeki herhangi bir girdi sinyal slresi icin analog girdi
sinyalini ayarlar.

24-hour support +358 (0)40 837 1150 e Email: vacon@vacon.com
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323 AIl sinyal degistirme 3457 (2.2.7, 2.2.19, 2.2.2.6)
Eder bu parametre = 0 ise, analog U,
sinyalinin degisimi me)idana gelmez. “thl
Not: Uygulama 3’te, eger parametre frekansi
ID131= 0 ise (varsayilan), AIl yer B
frekans referansidir. ID303 1~ = = === mmmm oo

ID320 =0
Al1 =0—100%

ID320 =1
ID304 L~ _ _ _ Al1 = custom

Al
(term. 2)

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|

>
|

T
0 ID321 D322 100%
NX12K71

Sekil 8-18. Al1 sinyal degisimi yok

Eder bu parametre = 1 ise, analog N
sinyalinin degisimi meydana gelir. f?('akkt'an&
maks. AIl sinyali = minimum ayarl hiz

min. AIl sinyali = maksimum ayarl hiz
T e il .

I

I

I

|
ID320=0
Al1 = 0—100%!
I

I

I

I

I

I

ID320 =1
Al1 = custom
ID304 T~~~ " "T1T- """~ "-~--~ .
| |
| |

: (termin. 2)

»

0 T i
0 D321 D322 100%
NX12K73

Sekil 8-19. AlIl sinyal degistirme

324 AIl sinyal filtresi zamani 34567(2.2.8, 2.2.20, 2.2.2.2)
Bu parametreye 0’dan biyilk bir deger
verildiginde, gelen analog sinyalden % 4
parazitleri filtreleyen islev etkin hale Filtrelenmeyen
gelir.
100% { - -
Uzun filtreleme zamani denetim tepkisini
yavaslatir. Bakiniz Sekil 8-20. _
Filtrelenen
63% |- -t sinyal - ________.

t[s]
NX12K74

Sekil 8-20. AI1 sinyal degistirme
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325

326
327

328

329

330

331
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Analog girdi AI2 sinyal araligi

Sec.

34567(2.2.10, 2.2.22, 2.2.3.3)

0 0..20mA 0..20mA 0..100% 0..100%
1 4..20mA 4mA/20...100% 20...100% 20...100%
2 Ozellestirilmis Ozellestirilmis -10..+10V Ozellestirilmis
3 Ozellestirilmis
Tablo 8-10. Parametre ID325 igin segimler
AOutput
frequency

ID304

ID303 T

I 1 Al2
| | (term. 3.4)
o ' 4ma ! 0mA
ID326 1D327 NX12K75
Sekil 8-21. Analog c¢ikti AI2
derecelendirme.
Analog girdi AI2 6zel ayar min. 34567 (2.2.11, 2.2.23, 2.2.3.4)

Analog girdi AI2 6zel ayar maks: 34567 (2.2.12, 2.2.24, 2.2.3.5)

Bu parametreler, 0...100% dahilindeki herhangi bir girdi sinyal siiresi igin AI2'yi
ayarlar.
Analog girdi AI2 degisimi

Bakiniz ID323.
Not: Uygulama 3'te, eder parametre ID117 = 1 ise (varsayilan), AI2 yer A frekans
referansidir.

3457 (2.2.13, 2.2.25, 2.2.3.6)

Analog girdi AI2 filtre siiresi
Bakiniz ID324.

34567(2.2.14, 2.2.26, 2.2.3.2)

DINS islevi 5 (2.2.3)

Dijital girdi DIN5'in 14 olasi islevi vardir. Bunu kullanmaya gerek yoksa, parametre
dederini 0'a ayarla.
Secimler, asadidakiler harig, ID319 parametresindekiyle aynidir.

13 PID referans 2'yi devreye sok
Baglanti acik: Parametre ID332 ile segilen PID kontrolor referansi.
Baglanti kapali: Parametre ile secilen PID kontrol6r tus takimi referansi 2.

Motor potansiyometresi rampa zamani 3567 (2.2.22,2.2.27, 2.2.1.2,
2.2.1.15)

Motor potansiyometre dederinin dedisme hizini tanimlar.

=
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332

333

334
335

336

337

PID kontrolér referans sinyali (Yer A) 57 (2.1.11)

PID kontrol6r icin hangi frekans referans yerinin segildigini tanimlar.

Uygl. 5 7
Segc.
0 All; terminaller 2-3 All; terminaller 2-3
1 AI2; terminaller 4-5 AI2; terminaller 4-5
Menl M3'ten PID ref, par.
2 R34 AI3
Alan yolu ref.
= (FBProsesVerileriIN1) Al4
4 Motor potansiyometre Menl M3'ten PID ref, par.
referansi R34
5 Alan yolu ref.
(FBProsesVerileriIN1)
6 Motor potansiyometre
referansi
Tablo 8-11. Parametre ID332 igin segimler
PID kontrolorii gercek deger secimi 57 (2.2.8, 2.2.1.8)

Bu parametre PID kontrolori gercek dederini secer.

Gergek deger 1

Gergek deder 1 + Gergek deger 2

Gercek dedger 1 - Gercek deger 2

Gergek deder 1 * Gergek deger 2

Gergek deder 1'in blyigu ve Gercek deder 2

Gercek deder 1'in kigligla ve Gergek deder 2

Gergek deder 1'in orta dederi ve Gergek deger 2

Gergek deder 1'in kare kokl + Gergek deder2’'nin kare koki

NOUhL,WNE=O

Gercek deger 1 secimi 57 (2.2.9, 2.2.1.9)
Gercek deger 2 secimi 57 (2.2.10, 2.2.1.10)

Kullaniimadi

AIl (kontrol paneli)

AI2 (kontrol paneli)

AI3

Al4

Alan yolu (Gercek deder 1: FBProsesVerileriIN2; Gercek deder 2:

uhWNEH=O

(FBProsesVerileriIN3)

Uygulama 5:

6 Motor torku

7 Motor hizi

8 Motor akimi

9 Motor gici

10 Kodlayicl frekans (yalnizca Gergek deder 1)

Gercek deger 1 minimum derece 57 (2.2.11, 2.2.1.11)

Gercek deder 1 icin minimum derecelendirme noktasini ayarlar. Bakiniz Sekil 8-22.

Gercek deger 1 maksimum derece 57 (2.2.12, 2.2.1.12)

Gercek deder 1 icin maksimum derecelendirme noktasini ayarlar. Bakiniz Sekil 8-22.
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338 Gercek deger 2 minimum derece 57 (2.2.13, 2.2.1.13)

Gergek deder 2 icin minimum derecelendirme noktasini ayarlar. Bakiniz Sekil 8-22.

339 Gercek deger 2 maksimum derece 57 (2.2.14, 2.2.1.14)

Gergek deder 2 igin maksimum derecelendirme noktasini ayarlar. Bakiniz Sekil 8-22.

A S X
Derecelendirilmis S
irdi si i 1% Derecelendirilmis

girdi sinyali [%] girdi sinyali [%]

100 |-~ L

ID336 = 30% . L
ID337 = 80% 3

(15.3mA) ID338 = -30% |
ID339 = 140%

17,7
! (3,5mA) !
- Analog - 1 1 Analog
o 3, 80 100 girdi [%] 307 0 100 140 girdi [%]
/ t t > - T T
0 3,0 8,0 10,0V 0 10,0V
0 6,0 16,0 20,0 mA 0 20,0 mA
4 8,8 16,8 20,0 mA 4 20,0 mA NX12k34

Sekil 8-22. Gergek deger sinyal derecelendirme érnekleri

340 PI hata degeri degistirme 57 (2.2.32, 2.2.1.5)

Bu parametre, PID kontrolériin hata degerini degistirmenizi saglar (ve buna bagh
olarak da PID kontrol6riin ¢alismasini saglar).

0 Degistirme yok
1 Degistirildi

341 PID referans yiikselme zamani 57 (2.2.33, 2.2.1.6)

PID kontrolor referansinin %0’dan %100’e ylkseldigi zamani tanimlar.

342 PID referans diisme zamani 57 (2.2.34, 2.2.1.7)

PID kontrolor referansinin %0'dan %100’e distiigd zamani tanimlar.

343 G/C B frekans referans secimi 57 (2.2.5, 2.2.1.1)

Sarltcunldn G/C terminalinden kontrol edildigi ve referans yeri B'nin etkin oldugu
(DIN6=kapal) secili frekans referans yerini tanimlar.

AIl referansi (terminaller 2 ve 3, érn. potansiyometre)

AI2 referansi (terminaller 5 ve 6, 6rn. gUgc gevirici)

AI3 referansi

AlI4 referansi

Tus takimi referansi (parametre R32)

Alan yolundan referans (FBHizReferansi)

Motor potansiyometre referansi

PID kontrol6r referansi

- gergek dederi (par. ID333’den ID339'a) ve PID kontrolor referansini (par.
ID332) sec

Uygulama 5'te bu parametre icin deger 6 secilmisse, parametreler ID319 ve
ID301’'in degerleri otomatik olarak 13’e ayarlanir. .
Uygulama 7’de, bu parametre icin deder 6 secilmisse, Motorpotansiyometre ASAGI
ve Motorpotansiyometre YUKARI islevleri dijital girdilere (parametreler ID417 ve
ID418) baglanmahdir:

NOUNhL,WNE=O
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344
345

346

347

348

Referans derecelendirme minimum deger, yer B 57 (2.2.35, 2.2.1.18)
Referans derecelendirme maksimum deger, yer B 57 (2.2.36, 2.2.1.19)

Minimum ve Maksimum frekanslar arasinda, kontrol yeri B'den frekans referansi igin
derecelendirme araligi segebilirsiniz.

Eder derecelendirme istenmiyorsa, parametre dederini 0'a ayarlayin.

Asadidaki sekillerde, Yer B referansi igin sinyal araligi 0...%100 ile girdi AI1
secilmistir.

A Gkt A Cikt
frekansi frekansi
| Maks. freks. ID102 _|_Maks. freks. ID102
: ID345
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
:
1
B ' Analog 1D344 ! Ana
= Min. freks. ID101 | girdi[V] T Min. freks. ID101 1 girdi [V]
0 10 0 10
NX12K35

Sekil 8-23. Sol: Par. ID344=0 (Referans derecelendirme yok) Sag: Referans
derecelendirme

Cikti frek. limit 2 izleme islevi 34567 (2.3.12,2.3.4.3, 2.3.2.3)

izleme yok

Duslk limit izleme

Yuksek limit izleme

Agik-fren kontroll (Yalnizca uygulama 6, bakiniz 195 sayfasinda, bélim 9.1).

Fren-acik/kapal kontrold (Yalnizca uygulama 6, bakiniz 195 sayfasinda, bélim
).

OhWNEO

Cikti frekansi, ayarlanmis limitin Gstline ¢ikarsa/altina inerse (ID347), bu islev, dijital

¢ikti DO1 ya da rdle ciktisi RO1 ya da RO2 yoluyla bir uyar mesaji yaratir. Bunun

olmasi asagidaki kosullara baghdir:

1) ID312'den ID314'e parametre ayarlar (uygulamalar 3,4,5) ya da

2)izleme sinyallerinin (par. ID447 ve 1D448), hangi ciktiya bagh (uygulama 6 ve 7)
olduguna gore.

Cikti frekansi limit 2 izleme degeri 34567 (2.3.13, 2.3.4.4, 2.3.2.4)

ID346 parametresi tarafindan izlenen frekans degerini secer. Bakiniz Sekil 8-16.

Tork limit, izleme islevi 34567(2.3.14, 2.3.4.5, 2.3.2.5)

0 = izleme yok

Diasik limit izleme

Yiksek limit izleme

Fren- kapah kontrold (Yalnizca uygulama 6, bakiniz 195 sayfasinda, bdlim 9.1).

Hesaplanmis tork, ayarlanmis limitin Ustline cikarsa/altina inerse (ID349), bu islev,
dijital cikti DO1 ya da role giktisi RO1 ya da RO2 yoluyla bir uyari mesaji yaratir.
Bunun olmasi asagidaki kosullara baghdir:

1) ID312'den ID314’e parametre ayarlan (uygulamalar 3,4,5) ya da

2)izleme sinyalinin (par. ID451), hangi ¢iktiya bagh (uygulama 6 ve 7) olduguna
gore.
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349

350

351

352
353
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Tork limit, izleme islevi 34567 (2.3.15, 2.3.4.6, 2.3.2.6)

Burada parametre ID348 tarafindan izlenen tork degerini ayarlayin.

Uygulamalar 3 ve 4
Tork izleme dederi, harici serbest analog girdi sinyali ile ayar noktasinin altina
indirilebilir, bakiniz parametreler ID361 ve ID362.

Referans limit, izleme islevi 34567 (2.3.16, 2.3.4.7, 2.3.2.7)

0 = izleme yok

Disik limit izleme

Yiksek limit izleme

Referans degeri, ayarlanmis limitin Ustlne cikarsa/altina inerse (ID351), bu islev,
dijital cikti DO1 ya da réle ciktisi RO1 ya da RO2 yoluyla bir uyari mesaji yaratir.

Bunun olmasi asagdidaki kosullara baghdir:

1) ID312'den ID314’e parametre ayarlan (uygulamalar 3,4,5) ya da

2)izleme sinyalinin (par. ), hangi ciktiya bagh (uygulama 6 ve 7) olduguna gore.

Izlenen referans o anki etkin referanstir. DIN6 ciktisina bagli olarak yer A ya da B
referansi; panel, etkin kontrol yeriyse panel referansi olabilir.

Referans limit, izleme degeri 34567(2.3.17, 2.3.4.8, 2.3.2.8)

Parametre ID350 ile izlenmesi gereken frekans degeri.

Harici fren-kapali gecikmesi 34567(2.3.18, 2.3.4.9, 2.3.2.9)
Harici fren-acik gecikmesi 34567(2.3.19, 2.3.4.10, 2.3.2.10)

Harici frenin islevi, bu parametreler ile baslat ve durdur kontrol sinyallerine
zamanlanabilir. Bakiniz Sekil 8-24 ve bdlim 9.1 sayfa 195.

Fren kontrol sinyali, dijital cikti DO1 ya da réle giktilari RO1 ve RO2’den biri yoluyla
programlanabilir, bakiniz parametreler ID312’den ID314’e (uygulamalar 3,4,5) ya da
ID445 (uygulamalar 6 ve7).

a) b)
torr = 1D352 toy = 1D353 tope = ID352 toy = Par. ID353

Harici ‘ | ‘ Harici ‘ ‘ ‘

I . L
FREN: Kapali ! 1 DO1/RO1/ FREN: Kapall 1 ! DO1/RO1/
Agik | ' RO2 Agik i | RO2
1 T !
| | |
|
|

DIN1: CALISTIR DIN1: Baglat
DURDUR vurusu

0
DIN2: CALISTIR GERI H

DURDUR t DIN2: Durdur

| vurusu
NX12K45 t

Sekil 8-24. Harici fren kontroli
a) Baslat/Durdur mantik secimi, ID300 = 0, 1 ya da 2
b) Baslat/Durdur mantik secimi, ID300= 3

=
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354

355

356

357
358

Frekans doniistiiriicii sicakhik limit izleme 34567 (2.3.20, 2.3.4.11, 2.3.2.11)

0 = Izleme yok
Dusuk limit izleme
Yiksek limit izleme

Frekans donUstiriclistnin sicakligl, ayarlanmis limitin Ustine cikarsa/altina inerse
(), bu islev, dijital cikti DO1 ya da rdle ciktisi RO1 ya da RO2 yoluyla bir uyar mesaji
yaratir. Bunun olmasi asadidaki kosullara baghdir:

1) ID312'den ID314’e parametre ayarlan (uygulamalar 3,4,5) ya da

2)izleme sinyalinin (par. ID450), hangi ciktiya bagli (uygulama 6 ve 7) olduguna
gore.

Frekans déniistiiriicii sicaklik limit izleme 34567 (2.3.21, 2.3.4.12, 2.3.2.12)

Bu parametre dederi, parametre ID354 tarafindan izlenmektedir.

Actk/Kapali kontrol sinyali 6 (2.3.4.13)

Bu parametre ile izlenmesi igin analog girdiyi segebilirsiniz.

0 =Kullaniimadi

1=AI1
2 = A2
3 =AI3
4 = Al4
Acik/Kapali kontrol diisiik limit 6 (2.3.4.14)
Acik/Kapali kontrol yiiksek limit 6 (2.3.4.15)

Bu parametreler, par. ID356 ile secilen sinyalin disik ve yiksek limitlerini ayarlar.
Bakiniz Sekil 8-25.

Analog girdi (ID356 par. ile segilmis)
| /
|
ID358 : :
| |
| |
: : I
| ! [
I ! 1
ID357 . = .
| T : P Zaman
: : :
| ! |
| |
1
RO1
0
Bu 6rnekte, par ID463 = B.1’in programlanmasi NX12k116

Sekil 8-25. Acik/Kapali-kontrole bir érnek
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359 PID kontrolér minimum limit 5 (2.2.30)
360 PID kontrolor maksimum limit 5 (2.2.31)

Bu parametreler ile, PID kontroldr giktisi igin minimum ve maksimum limitleri
ayarlayabilirsiniz.

Limit ayarlama: -%1000.0 (fhaks'In) < par. ID359 < par. ID360 < %1000.0 (fhaks'In).
Bu limitler, 6rnegin PID kontrolér igin kazang, I-zamani ve D-zamanini
tanimladiginizda énemlidir.

361 Serbest analog girdisi, sinyal secimi 34 (2.2.20, 2.2.17)
Serbest analog girdinin girdi sinyalinin segimi (referans sinyal icin kullaniimayan bir

girdi):

Kullanimda degil
1 = Voltaj sinyali U;,
2 = Akim sinyali I,

362 Serbest analog girdisi, islev 34 (2.2.21, 2.2.18)
Bu parametre, bir serbest analog girdi N
sinyali igin islev secmek Gzere kullanilir: Torque it
0 = islev kullanimda degil e N~ '

1 = Motor akim limitini azaltir (ID107)

limit ile 0 arasindaki maksimum
motor akimini ayarlayacaktir. Bakiniz

Bu sinyal, ID107 ile ayarlanmis maks.

Sekll 8'26. Analogue
input _
8\4/\ Signal range ;8 \|-:1A NX12K61
4mA 20 mA

Custom

Custom

Sekil 8-26. Maks. motor akiminin
derecelendirmesi

2= DC frenleme akimini azaltir N

DC-braking
current

DC frenleme akimi, 0.4 x IH akimi ile
parametre ID507 ile ayarlanmis akim B %bs07
arasinda serbest analog girdi sinyali
ile azaltilabilir. Bakiniz Sekil 8-27.

1
| Free analogue

0,4 x 1y 1input
0 Signal range NX12K587
Sekil 8-27. DC frenleme akiminin
azaltilmasi

24-hour support +358 (0)40 837 1150 ¢ Email: vacon@vacon.com
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3 = Hizlanma ve yavaslama zamanlarini
azaltir.

A
Faktor R

Hizlanma ve yavaslama zamanlari,
serbest analog girdi sinyali ile
asadidaki formdllere gore azaltilabilir.

Azaltilmis zaman = Faktér R ile
bélinen hizl./yavsl. zamanini
(par.ID103, ID104; ID502, ID503)
ayarlayin. Sekil 8-28.

Serbest
analog girdi

»
»

Sinyal dizisi NX12K59

Sekil 8-28. Hizlanma ve yavaslama
zamanlarinin azaltimi

4 = Tork izleme limitini azaltir

Torque

Ayarlanmis izleme limiti, O ile $limit
ayarlanmis izleme limiti (ID349) 100%
arasindaki serbest analog girdi sinyali Par.iD349| T :
ile azaltilabilir. Sekil 8-29.

E Free

; %%?J?gue‘

0 Signal N><12K60'
range

Sekil 8-29. Tork izleme limitinin
azaltilmasi
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363 Baslat/Durdur mantik secimi, yer B 3 (2.2.15)

0 DIN4: kapali baglanti
DINS: kapali baglanti

ileri baslat
geriye baslat

Fwp 4 Cikt

frekansi Durdur iglevi
(ID506) =
yavaslatma

DN — ] J_ _.
A
o ®
NX12K09

Sekil 8-30. Ileri baslat/geri baslat

® ik secilen yon, en 6nemli dncelige sahiptir.
@ DpIN4 baglantisi acildiginda, donis yoni degisimi baslatir.
® ileri baslat (DIN4) ve Geri baslat (DIN5) sinyalleri ayni anda etkinse, Ileri baslat

sinyalinin (DIN4) o6nceligi vardir.
1 DIN4: kapal baglanti = baslat acik baglanti = durdur

DIN5: kapal baglanti = geri acik baglanti = ileri

Bakiniz Sekil 8-31.

A
FWD %ﬁgns' Durdur sy

yavaslatma

DINS — | - ____| [ NX12K10

Sekil 8-31. Baslat,Durdur, Geri

2 DIN4: kapah baglanti = baslat acik baglanti = durdur
DIN5: kapal baglanti = baslat devreye sokuldu aclk baglanti = baslat devreden
cikarildi ve eger galisiyorsa
strlcl durduruldu

24-hour support +358 (0)40 837 1150 e Email: vacon@vacon.com
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3 3-kablolu bagdlanti (vurus kontrol)
DIN4: kapal baglanti = baslat vurusu
DINS: agik baglanti = durdur vurusu
(DIN3 geri komutu igin programlanabilir)
Bakiniz Sekil 8-32.

A Cikt
frekansi Durdur islevi If Start and Stop pulses are
(ID506) = simultaneous the Stop pulse
yavaslatma overrides the Start pulse

¥

| t

A

»
!

REV
\

DIN4 H

Baslat |

DINS
Durdur H |\ NX012K11

Sekil 8-32. Baslat vurusu/Durdur vurusu.

4'ten 6'ya kadar olan secimler, 6rnegin glic baglantisi yapildiginda, gig kesintisi
ardindan yeniden baglanti yapildiginda, hata sifirlamasindan sonra, sliriici Devreye
sok calistir (Devreye sok calistir = Hata) ile durduruldugunda ya da kontrol yeri
degistirildiginde istenmeyen baslangic olasiliklarindan kacinmak igin kullanilacaktir.
Motor calistirilabilmesi icin Baslat/Durdur baglantisi agilmalidir.

4 DIN4: kapali baglanti = ileri baslat (Baslatma igin pozitif kenar tetiklemeli)
DINS5: kapal baglanti = geri baslat (Baslatma igin pozitif kenar tetiklemeli)

5 DIN4: kapali baglanti = baslat (Baslatma igin pozitif kenar tetiklemeli)
acik baglanti = durdur
DIN5: kapali baglanti = geri
aclik baglanti = ileri

6 DIN4: kapali baglanti = baslat (Baslatma igin pozitif kenar tetiklemeli)
acik baglanti = durdur
DIN5: kapali baglanti = baslat devreye sokuldu
acik baglanti = baslat devreden cikarildi ve eder galisiyorsa suricl

durduruldu
364 Referans derecelendirme, minimum deger, yer B 3 (2.2.18)
365 Referans derecelendirme, maksimum deger, yer B 3 (2.2.19)

Yukaridaki ID303 ve ID304 parametrelerine bakin.

366 Kolay degisme 5 (2.2.37)

0 Referansi sakla

1 Referansi kopyala

Referansi kopyala secilmisse, referansi ve gercek dederi derecelendirmeden
dogrudan kontrolden PID kontrole gecmek ve tersini yapmak olanaklidir.

Ornegdin: Proses, bir noktaya kadar dogrudan frekans referansi (Kontrol yeri G/C B,
alan yolu ya da tus takimi) ile idare edilir, daha sonra kontrol yeri PID kontrolérin
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367

370

371

372
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secili oldugu yere atanir. PID kontrol bu noktayi korumaya baslar. PID kontrolor hata
dederi, kontrol yeri degistirildiginde, sifira zorlanir.

Kontrol yerini yeniden dogrudan frekans kontroliine gevirmek de olasidir. Bu
durumda, cikti frekansi frekans referansi olarak kopyalanir. Varis noktasi Tus takimi
ise, calisiyor konumu (Cahlstir/Durdur, Yon ve Referans) kopyalanacaktir.

Varis kaynadinin referansi Tus takimindan ya da dahili motor potansiyometresinden
geldiginde degisim sorunsuzdur (par. ID332 [PID Ref.] = 2 ya da 4, ID343 [I/O B
Ref] = 2 ya da 4, par. ID121 [Tus takimi Ref] = 2 ya da 4 ve ID122 [Alan yolu Ref]=
2 ya da 4.

Motor potansiyometresi bellek sifirlama (Frekans referansi) 3567 (2.2.23,
2.2.28, 2.2.1.3,2.2.1.16)

0 Sifirlama yok
1 Durdur'da ve gig azaltmada bellek sifirlama
2 Gl azaltmada bellek sifirlama

Motor potansiyometresi bellek sifirlama (PID referansi) 57 (2.2.29,
2.2.1.17)

0 Sifirlama yok
1 Durdur'da ve glg azaltmada bellek sifirlama
2 GUlg azaltmada bellek sifirlama

PID referansi 2 (Yer A ek referans) 7 (2.2.1.4)

PID referansi 2 girdi islevini (ID330) devreye sok = GERCEK ise, bu parametre PID
kontrolor referansi olarak hangi referans yerinin segildigini tanimlar.

= AIl referansi (terminaller 2 ve 3, 6rn. potansiyometre)

= AI2 referansi (terminaller 5 ve 6, 6rn.gic¢ cgevirici)

= AI3 referansi

= AI4 referansi

= Tus takimindan PID referansi 1

Alan yolundan Referans (FBProsesVerileriIN3)

Motor potansiyometresi

Tus takimindan PID referansi 2 .

Bu parametre igin deder 6 segilmisse, Motorpotansiyometre ASAGI ve
Motorpotansiyometre YUKARI islevleri dijital girdilere (parametreler ID417 ve ID418)
baglanmalidir:

NOUubLhWNE=O

Izlenen analog girdisi 7 (2.3.2.13)

0 = All'den analog referansi (terminaller 2 ve 3, 6rn. potansiyometre)
1 = Al2’'den analog referansi (terminaller 4 ve 5, 6rn. gic gevirici)
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373

374

375

376

Analog girdi limit izleme 7 (2.3.2.14)

Secili analog girdi dederi, ayarlanmis limitin (par. ID374) Ustine cikarsa/altina
inerse, izleme islevinin (par. ID463) hangi ciktiya bagli olduguna dayanarak, bu islev
dijital cikti ya da role giktilari yoluyla bir uyari mesaji yaratir.

0 izleme yok

1 Dusuk limit izleme

2 Yilksek limit izleme

Analog girdi izlenen deger 7 (2.3.2.15)

Parametre ID373 tarafindan izlenmesi gereken secili analog girdinin degeri.

Analog cikti ofset 67 (2.3.5.7, 2.3.3.7)
Ekle - analog ciktiya 100.0'den %100.0’e.

PID toplam nokta referansi (Yer A dogrudan referans) 5 (2.2.4)

PID kontrol6ru kullaniliyorsa, PID kontrol6r giktisina hangi referans kaynaginin
eklendigini tanimlar.

Ek referans yok (Dogrudan PID ciktl degeri)

PID ciktisi + Terminaller 2 ve 3'ten AIl referansi, (6rn. potansiyometre)
PID ciktisi + Terminaller 4 ve 5’ten All referansi, (6rn. glig gevirici)

PID ciktisi + Terminallerden AI3

PID ¢iktisi + Terminallerden Al4 referansi

PID ciktisi + PID tus takimi

Alan yolu + PID ciktisi (ProsesVerileriIN3)

Motor potansiyometresi + PID ciktisi

Bu parametre icin deder 7 segilmisse, parametreler ID319 ve ID301'in dederleri
otomatik olarak 13’e ayarlanir. Bakiniz Sekil 8-33.

NOUNhL,WNE=O

Hz ¢
30,00 2 u
yad AN PID Maks. limit _ _
V4 \ / N
B S W U "V'__"/" R
\ | PID Min. limi} ]
20,00 4

v

nx12k85.fh8 t

Sekil 8-33. PID toplam nokta referansi

Not: Resimde gosterilen maksimum ve minimum limitler yalnizca PID giktisini
kisitlar, diger giktilari dedgil.
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377

384

385
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AIl sinyal secimi 234567 (2.2.8, 2.2.3, 2.2.15, 2.2.2.1)

AI1 sinyalini, sectiginiz bir analog girdiye bu parametre ile baglayin. TTF
programlama metodu ile ilgili daha fazla bilgi igin, bakiniz bélim 6.4

AIl joystick gecikmesi 6 (2.2.2.8)

Bu parametre joystick gecikmesini 0 ile %20 arasinda tanimlar.

Joystick ya da potansiyometre kontroll geriden ileriye cevrildiginde, cikti frekansi
dogrusal olarak secili minimum frekansa (joystick/potansiyometre orta konumdan)
diser ve joystick/potansiyometre ileri komutuna gevrilene kadar orada kalir.
Frekansin, secili maksimum frekansa dogru artisini baslatmasi icin
joystick/potansiyometrenin ne kadar gcevrilmesi gerektigi, bu parametre ile
tanimlanan joystick gecikmesinin miktarina baghdir.

Bu parametrenin dederi 0 ise, joystick/potansiyometre orta konumdan ileri komutuna
dogru cevrildiginde frekans dogrusal olarak artmaya baslar. Kontrol ileriden geriye
degistirilirse, frekans geriye dodru yine ayni slreglerden gecer. Bakiniz Sekil 8-34.

Frekansi referansi

Hz A GERI ILERI
50% 50%
Referans
derecelendirme A /
maks i
ID304 = 70Hz

Geriden ileriye

Maks. freks. ID102— =——————— — — — — — — — — —
= 50Hz

lleriden geriye

Analog
F girdi (V/mA)

Min freks. ID101 = r (0-10V/20mA)
Ref. derecelendirme min: o

ID303 = OHz Par. D321 A A Par. D322

= ° . . . = 9
20% Joystick gecikmesi, 90 %
1D384 = 20 %

NX12k92

Sekil 8-34. Joystick gecikmesine bir 6rnek Bu érnekte, par. ID385 (Uyku limiti)
degeri = 0

AI1l uyku limiti 6 (2.2.2.9)

Al sinyal dlizeyi, bu parametre ile tanimlanan Uyku limitinin altina dlserse, frekans
doénilstlrict otomatik olarak durdurulur. Bakiniz Sekil 8-35.
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Frekansi referansi

z
A GERI ILERI
Referans 50%
derecelendirme
maks B :
—

ID304 = 70Hz

Geriden ileriye

Maks. freks. ID102—} =———— — — — —— — — — —
= 50Hz —
BASLAT DURDUR
[

»

>
DURDUR BAZLAT
>,

<
<

lleriden geriye
Analog
| girdi (V/mA)
Min freks. ID101 = I\ (0-10V/20mA)
Ref. derecelendirme min. NN »
ID303 = OHz Par. ID321 Par. ID322
=20% Uyku limiti =90%
ID385 = 7%
Joystick gecikmesi, NX12k99

ID384 = 20 %

Sekil 8-35. Uyku limit islevi érnegi

Frekansi referansi
Hz

A GERI ILERI
Referans
derecelendirme {

maks
ID304 = 70Hz

Geriden ileriye

Maks. freks. ID102—F =————t——— — — — — — — — — —
= 50Hz

lleriden geriye

Analog
girdi (V/mA)
(0-10V/20mA)

Min freks. ID101 =
Ref. derecelendirme min.
o, 0321, (I

ID322
Joystick gecikmesi, m0%
ID384 = 20 %

NX12k95

Sekil 8-36. 35Hz’de minimum frekans ile joystick gecikmesi

386 AI1l uyku gecikmesi 6 (2.2.2.10)

Bu parametre, frekans déntstirtcisini durdurmak igin, analog girdi sinyalinin
parametre ID385 ile tanimlanan uyku limitinin ne kadar sure altinda kalacagini
tanimlar.

388 AI2 sinyal secimi 234567 (2.2.9, 2.2.21, 2.2.3.1)

AI2 sinyalini, sectiginiz bir analog girdiye bu parametre ile baglayin. TTF
programlama metodu ile ilgili daha fazla bilgi igin, bakiniz b6lim 6.4
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393 AI2 referans derecelendirme, minimum deger 6 (2.2.3.6)
394 AI2 referans derecelendirme, maksimum deger 6 (2.2.3.7)

Bakiniz ID 303 ve 304.

395 AI2 joystick gecikmesi 6 (2.2.3.8)
Bakiniz ID384.

396 AI2 uyku limiti 6 (2.2.3.9)
Bakiniz ID385.

397 AI2 uyku gecikmesi 6 (2.2.3.10)
Bakiniz ID386.

399 Akim limitinin derecelendirmesi 6 (2.2.6.1)
0 =Kullaniimadi
1=AI1
2 = A2
3 = AI3
4 = Al4

5=Alan yolu (FBProsesVerileriIN2)

Bu sinyal, parametre ID107 ile ayarlanmis maks. limit ile 0 arasindaki maksimum
motor akimini ayarlayacaktir.

400 DC frenleme akiminin derecelendirmesi 6 (2.2.6.2)

Secimler icin bakiniz par. ID399.

DC-frenleme akimi, 0.4 x Iy akimi ile \
parametre ID507 ile ayarlanmis ffggnleme
akim arasinda serbest analog girdi akimi

sinyali ile azaltilabilir. Bakiniz Sekil 00 o7

Par.
8-37.

: Serbest
ranalog girdisi

04xly |

0 Sinyal dizisi NX12K58

Sekil 8-37. DC frenleme akiminin
derecelendirmesi

24-hour support +358 (0)40 837 1150 ¢ Email: vacon@vacon.com
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401

402

403

404

405

406

Hizlanma ve yavaslama zamanlarinin azaltimi 6 (2.2.6.3)
Bakiniz par. ID399.

A
Faktor R

Hizlanma ve yavaslama zamanlari,
serbest analog girdi sinyali ile
asagidaki formullere goére
azaltilabilir.

Azaltilmis zaman = Faktoér R ile
bélinen hizl./yavsl. zamanini
(par.ID103, 104; ID502, ID503)
ayarlayin Sekil 8-38.

Serbest
analog girdi

»

Sinyal dizisi NX12K59

Sekil 8-38. Hizlanma ve yavaslama
zamanlarinin azaltimi

Tork izleme limitinin azaltiimasi 6 (2.2.6.4)
Bakiniz ID399.
. T A Tork limiti
Ayarlanmis tork izleme limiti, O ile oriimi
ayarlanmis izleme limiti (ID349) 100%
arasindaki serbest analog girdi Par. ID349 | T T T T TS !
sinyali ile azaltilabilir. Bakiniz !
Sekil 8-39. |
E Serbest
1 analog
! girdisi
0 S‘in‘ygl I NX12K60=
dizisi

Sekil 8-39. Tork izleme limitinin azaltiimasi

Baslat sinyali 1 6 (2.2.7.1)

Baslat/durdur mantigi igin sinyal segimi 1
Varsayilan programlama A.1.

Baslat sinyali 2 6 (2.2.7.2)

Baslat/durdur mantidi igin sinyal segimi 2
Varsayilan programlama A.2.

Harici hata (kapat) 67 (2.2.7.11, 2.2.6.4)

Baglanti kapali: Hata gorinttlenir ve motor durdurulur.

Harici hata (acik) 67 (2.2.7.12, 2.2.6.5)

Baglanti acik: Hata goérintilenir ve motor durdurulur.
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407 Devreye sok calistir 67 (2.2.7.3, 2.2.6.6)

Baglanti agcik:  Devreden gikarilmis motorun baslatiimasi
Baglanti kapali: Devreye sokulmus motorun baslatiimasi

408 Hizlanma/Yavaslama zamani secimi 67 (2.2.7.13, 2.2.6.7)

Baglanti agik: Hizlanma/Yavaslama zamani 1 segqildi
Baglanti kapali: Hizlanma/Yavaslama zamani 2 secildi

Parametreler ID103 ve ID104 ile Hizlanma/Yavaslama zamanlarini ayarlayin.

409 G/¢C terminal’den kontrol 67 (2.2.7.18, 2.2.6.8)

Baglanti kapali: Kontrol yerini G/C terminaline zorla

410 Tus takimindan kontrol 67 (2.2.7.19, 2.2.6.9)

Bagdlanti kapali: Kontrol yerini tus takimina zorla

411 Alan yolundan kontrol 67 (2.2.7.20, 2.2.6.10)

Baglanti kapali: Kontrol yerini alan yoluna zorla

NOT: Kontrol yeri, Baslat/Durdur dederlerini degistirmeye zorlandiginda, ilgili kontrol
yerinde gecerli Yon ve Referans kullanilir. Parametre ID125 Tus takimi Kontrol Yerinin
dederi degismez. Girdi acgildiginda, kontrol yeri tus takimi kontrol parametresine ID125
gore secilir.

412 Geri 67 (2.2.7.4, 2.2,6.11)

Badlanti agik:  YOn ileri
Baglanti kapali: YOn geri

413 Fasilali calisma hizi 67 (2.2.7.16, 2.2.6.12)

Baglanti kapali: Frekans referansi icin secilen fasilali calisma hizi
Bakiniz parametre ID124.
Varsayilan programlama: A.4.

414 Hata sifirla 67 (2.2.7.10, 2.2.6.13)

Baglanti kapali: Tim hatalar sifirlandi

415 Hizlanma/Yavaslama engellendi 67 (2.2.7.14, 2.2.6.14)

Baglanti kapali: Badlanti acilana kadar hizlanma ya da yavaslama miamkin degil.

416 DC freni 67 (2.2.7.15, 2.2.6.15)
Baglanti kapali: STOP modunda, DC-frenleme badlanti acilana kadar calisir.

24-hour support +358 (0)40 837 1150 ¢ Email: vacon@vacon.com
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417

418

419
420
421

422

423

424

425

426

427

428

429

430

Motor potansiyometresi ASAGI 67  (2.2.7.8, 2.2.6.16)

Baglanti kapali: Baglanti acilana kadar motor potansiyometre referansi AZALIR.

Motor potansiyometresi YUKARI 67 (2.2.7.9, 2.2.6.17)

Baglanti kapali: Baglanti acilana kadar motor potansiyometre referansi ARTAR.

Ayarlanmis hiz 1 6 (2.2.7.5)
Ayarlanmis hiz 2 6 (2.2.7.6)
Ayarlanmis hiz 3 6 (2.2.7.7)

Parametre dederleri, minimum ve maksimum frekanslar (parametreler ID101 ve
ID102) arasinda otomatik olarak sinirlanmistir.

AI1/AI2 secimi 6 (2.2.7.17)

Bu parametre ile, frekans referansi igin AI1l ya da AI2'yi segebilirsiniz.

Baslat A sinyali 7 (2.2.6.1)
Kontrol yeri A2dan baslat komutu.

Varsayilan programlama: A.1

Baslat B sinyali 7 (2.2.6.2)
Kontrol yeri B’'den baslat komutu.

Varsayilan programlama: A.4

Kontrol yeri A/B secimi 7 (2.2.6.3)

Baglanti agik:  Kontrol yeri A

Baglanti kapali: Kontrol yeri B

Varsayillan programlama: A.6

Otodegistir 1 ickilit 7 (2.2.6.18)

Baglanti kapali: Otodegistir strtictust 1'Un igkilidi ya da yardimci surict 1
etkinlegstirildi.

Varsayillan programlama: A.2.

Otodegistir 2 ickilit 7 (2.2.6.19)

Baglanti kapali: Otodegistir sirtclisi 2'Un ickilidi ya da yardimci strici 2
etkinlestirildi.
Varsayilan programlama: A.3.

Otodegistir 3 ickilit 7 (2.2.6.20)

Baglanti kapali: Otodegistir striclsi 3'Un ickilidi ya da yardimci stiriict 3
etkinlestirildi.

Otodegistir 4 ickilit 7 (2.2.6.21)

Baglanti kapali: Otodegistir strtictisid 4'Un igkilidi ya da yardimci stiricl 4
etkinlegstirildi.

Otodegistir 5 ickilit 7 (2.2.6.22)
Baglanti kapali: Otodegdistir strtcisl 5'in ickilidi etkinlestirildi.
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431 PID referansi 2 7 (2.2.6.23)

Baglanti acik: Parametre ID332 ile secilen PID kontroldr referansi.
Badlanti kapali: Par. ID371 ile secilen PID kontrol6r tus takimi referansi 2.

432 Hazir 67 (2.3.3.1,2.3.1.1)

Frekans donustiricl galismaya hazir.

433 Calistir 67 (2.3.3.2,2.3.1.2)

Frekans donustlricltsi galisir (motor galisiyor).

434 Hata 67 (2.3.3.3,2.3.1.3)

Bir hata sorunu olustu.
Varsayillan programlama: A.1.

435 Degistirilen hata 67 (2.3.3.4, 2.3.1.4)

Hata sorunu olusmadi.

436 Uyari 67 (2.3.3.5, 2.3.1.5)

Genel uyari sinyali.

437 Harici hata ya da uyari 67 (2.3.3.6, 2.3.1.6)
Par. ID701’e baglh olarak hata ya da uyari.

438 Referans hatasi ya da uyarisi 67 (2.3.3.7, 2.3.1.7)
Par. ID700’e bagl olarak hata ya da uyari.

439 Asiri1 sicaklik uyarisi 67 (2.3.3.8, 2.3.1.8)
Sogutma plakasi sicakligi +70°C'yi asar.

440 Geri 67 (2.3.3.9, 2.3.1.9)

Geri komutu segcildi.

441 Istenmeyen yén 67 (2.3.3.10, 2.3.1.10)

Dénis yonu istenenden farkhdir.

442 Hizh 67 (2.3.3.11, 2.3.1.11)

Cikti referansi ayarlanmis referansa ulasti.

443 Fasilali calisma hizi 67 (2.3.3.12, 2.3.1.12)

Fasilali calisma hizi secildi.

444 Harici kontrol yeri 67 (2.3.3.13, 2.3.1.13)
G/C terminalinden kontrol segildi (Menl M3; par. ID125 ).
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445

446

447

448

449

450

451

452

454

455

456

457

458

Harici fren kontrolii 67 (2.3.3.14, 2.3.1.14)
Programlanabilir gecikme ile harici fren ACIK/KAPALI kontrold.

Harici fren kontrolii, degistirildi 67 (2.3.3.15, 2.3.1.15)
Harici fren ACIK/KAPALI kontroll; fren kontroli KAPALI'yken Cikti etkindir.

Cikt1 frekansi limit 1 izleme 67 (2.3.3.16, 2.3.1.16)

Cikti frekansi, ayarlanmis izleme disiUk limit/ylksek limit disina ¢ikar (parametre
ID315 ve ID316'ya bakin).

Cikti1 frekansi limit 2 izleme 67 (2.3.3.17, 2.3.1.17)

Cikti frekansi, ayarlanmis izleme dislk limit/ylksek limit disina gikar (parametre
ID346 ve 'ya bakin).

Referans limit izleme 67 (2.3.3.18, 2.3.1.18)

Etkin referans, ayarlanmis izleme distk limit/ytksek limit disina ¢ikar (bakiniz par.
ID350 ve ID351).

Sicaklik limit izleme 67 (2.3.3.19, 2.3.1.19)

Frekans donlstiricli sogutma plakasi sicaklidi, ayarlanmis izleme limitlerinin disina
cikar (par. ID354 ve ID355).

Tork limit izleme 67 (2.3.3.20, 2.3.1.20)

Motor torku, ayarlanmis izleme limitlerinin disina cikar (bakiniz parametreler ID348
ve ).

Motor termal korumasi 67 (2.3.3.21, 2.3.1.21)

Motor termistori, dijital ciktiya ydnlendirilebilen bir asirn sicaklik sinyali verir.

NOT: Baglh bir Vacon NXOPTA3 ya da NXOPTB2'niz (termistor role paneli) yoksa bu
parametre calismayacaktir.

Motor regiilator etkinlestirme 67 (2.3.3.23, 2.3.1.23)

Asiri voltaj ya da asin akim regulatéra etkinlestirildi.

Alan yolu girdi verileri 1(FBSabitKontrolIsareti, bit 3) 67 (2.3.3.24,
2.3.1.24)
Alan yolu girdi verileri 2(FBSabitKontrolIsareti, bit 4) 67 (2.3.3.25,
2.3.1.25)
Alan yolu girdi verileri 3(FBSabitKontrolisareti, bit 5) 67 (2.3.3.26,
2.3.1.26)

Alan yolundaki veriler (FBSabitKontrolisareti), frekans dénustiiriicii dijital ¢iktilarina
yonlendirilebilir.

Otodegistir 1/Yardimci siiriicii 1 kontrolii 7 (2.3.1.27)

Otodegistir/yardimci strici 1 icin kontrol sinyali.
Varsayilan programlama: BO,1
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Otodegistir 2/Yardimci siiriicii 2 kontrolii 7 (2.3.1.28)
Otodegistir/yardimci stirtict 2 igin kontrol sinyali.

Varsayilan programlama: BO,2

Otodegistir 3/Yardimci siiriicii 3 kontrolii 7 (2.3.1.29)

Otodedistir/yardimci siiriici 3 igin kontrol sinyali. Ug (ya da daha fazla) yardimci
stirict kullaniliyorsa, nr 3’0 de role ciktisina baglamanizi 6neririz. NXOPTA2
panelinde yalnizca iki role ciktisi oldugundan, ekstra role giktilari ile birlikte bir G/C
genisletici panel alinmasi tavsiye edilir (6rn. Vacon NXOPTB5) .

Otodegistir 4/Yardimci siiriicii 4 kontrolii 7 (2.3.1.30)

Otodegistir/yardimci siiriicii 4 icin kontrol sinyali. Ug (ya da daha fazla) yardimci
stiriict kullaniliyorsa, nr 3 ve 4'U de rdle giktisina baglamanizi 6neririz. NXOPTA2
panelinde yalnizca iki role ciktisi oldugundan, ekstra role giktilari ile birlikte bir G/C
genisletici panel alinmasi tavsiye edilir (6rn. Vacon NXOPTB5) .

Otodegistir 5 kontrolii 7 (2.3.1.31)

Otodegistir striclsi 5 icin kontrol sinyali.

Analog girdi izleme limiti 67 (2.3.3.22, 2.3.1.22)

Secili analog girdi, ayarlanmis izleme limitlerinin disina gikar (bakiniz parametreler
ID372, ID373 ve ID374).

Analog cikti 1 sinyal se¢cimi 234567 (2.3.1, 2.3.5.1, 2.3.3.1)

AO1 sinyalini, sectiginiz bir analog ciktiya bu parametre ile baglayin. TTF
programlama metodu ile ilgili daha fazla bilgi igin, bakiniz bélim 6.4

Analog cikt1 2 sinyal secimi 234567 (2.3.12, 2.3.22, 2.3.6.1, 2.3.4.1)
AO2 sinyalini, sectiginiz bir analog ciktiya bu parametre ile baglayin. TTF
programlama metodu ile ilgili daha fazla bilgi igin, bakiniz bélim 6.4

Analog cikti 2 islevi 234567 (2.3.13, 2.3.23, 2.3.6.2, 2.3.4.2)
Analog cikti 2 filtre zamani1 234567 (2.3.14, 2.3.24, 2.3.6.3, 2.3.4.3)
Analog cikti 2 degistirme 234567 (2.3.15, 2.3.25, 2.3.6.4, 2.3.4.4)
Analog cikti 2 minimum 234567 (2.3.16, 2.3.26, 2.3.6.5, 2.3.4.5)
Analog cikti 2 derecelendirme 234567 (2.3.17, 2.3.27, 2.3.6.6, 2.3.4.6)

Bu bes parametre ile ilgili daha fazla bilgi igin, 134 sayfasindan 136 sayfasina kadar
olan yerde analog cikti 1 igin ilgili parametrelere bakin.

Analog cikti 2 ofset 67 (2.3.6.7, 2.3.4.7)
Ekle - analog ciktiya 100.0'den %100.0’e.

Analog cikt1 3, sinyal secimi 67 (2.3.7.1, 2.3.5.1)
Bakiniz ID464.

Analog cikti 3, islev 67 (2.3.7.2, 2.3.5.2)
Bakiniz ID307.

Analog cikti1 3, filtre zamani 67 (2.3.7.3, 2.3.5.3)
Bakiniz ID308.
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481 Analog cikti 3 degistirme 67 (2.3.7.4, 2.3.5.4)
Bakiniz ID309.

482 Analog cikti 3 minimum 67 (2.3.7.5, 2.3.5.5)
Bakiniz ID310.

483 Analog cikti1 3 derecelendirme 67 (2.3.7.6, 2.3.5.6)
Bakiniz ID311.

484 Analog cikt1 3 ofset 67 (2.3.7.7, 2.3.5.7)
Bakiniz ID375.

485 Tork limiti 6 (2.2.6.5)
Segimler igin bakiniz par. ID399.

486 Analog cikti 1 sinyal secimi 6 (2.3.1.1)
Gecikmis DO1 sinyalini, sectiginiz bir dijital ciktiya bu parametre ile baglayin. TTF
programlama metodu ile ilgili daha fazla bilgi igin, bakiniz bélim 6.4

487 Dijital ¢cikt1 1 gecikmeli 6 (2.3.1.3)

488 Dijital cikti 1 gecikmesiz 6 (2.3.1.4)

Bu parametreler ile, dijital ciktilari gecikmeli ve gecikmesiz olarak ayarlayabilirsiniz.

Dijital giktiya programlanan sinyal

DO1 ya da DO2 ¢iktisi

1

1

1

1

:

1 I 1
1

ACIK-gecikmesi KAPALI-gecikmesi

NX12k102

Sekil 8-40. Dijital ¢iktilar 1 ve 2, gecikmeli ve gecikmesiz

489 Analog cikti 2 sinyal secimi 6 (2.3.2.1)
Bakiniz ID486.

490 Dijital cikti 2 islevi 6 (2.3.2.2)
Bakiniz ID312.

491 Dijital ciktr 2 gecikmeli 6 (2.3.2.3)
Bakiniz ID487.

492 Dijital cikti 2 gecikmesiz 6 (2.3.1.4)
Bakiniz ID488.

Tel. +358 (0)201 2121  Fax +358 (0)201 212 205
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Girdiyi ayarla 6 (2.2.1.4)
Bu parametre ile, motora frekans referansinin ona goére ince ayara tabi tutuldugu
sinyali segebilirsiniz. R Ayarla
flHz maksirrlumo
0 Kullaniimadi ayarl D495 = 10%
1 Analog girdi 1 44Hz Ayarla 0 %
2 Analog girdi 2
3 Analog girdi 3 40Hz
4 Analog girdi 4
5 Alan yolundan sinyal 36Hz
(FBProsesVerileriIN) \Ayarla
minimum
ID494 = 10%
Analog girdi -
NX12K108
Sekil 8-41. Girdi ayarina bir érnek
Minimumu ayarla 6 (2.2.1.5)
Maksimumu ayarla 6 (2.2.1.6)

Bu parametreler, ayarlanmis sinyallerin minimum ve maksimumunu tanimlar. Bakiniz
Sekil 8-41

Parametre Set 1/Set 2 secimi 6 (2.2.7.21)

Bu parametre ile Parametre Set 1 ve Set 2arasinda segim yapabilirsiniz. Bu islev igin
girdi herhangi bir yuvadan secilebilir. Setler arasinda secim yapma prosedtiri Vacon
NX Kullanicr Kilavuzu, Bolim Bolim 7.3.6.3'te agiklanmaktadir.
Dijital girdi = YANLIS:

- Etkin set, set 2’e kaydedildi

- Set 1, etkin set olarak yuklendi
Dijital girdi = DOGRU:

- Etkin set, set 1’e kaydedildi

- Set 2, etkin set olarak yuklendi
Not: Parametre dederleri, yalnizca etkin sette degistirilebilir.

Baslat vurusu bellegi 3 (2.2.24)

Bu parametreye bir dedger vermek, kontrol yeri A’dan B'ye degistirildiginde ya da
tersi oldugunda o anki CALISTIR konumunun kopyalanip kopyalanmadigini belirler.

0 = CALISTIR konumu kopyalanmadi
1 = CALISTIR konumu kopyalandi

Bu parametrenin etkili olabilmesi icin, ID300 ve ID363 parametreleri deder 3'e
ayarlanmis olmalidir.

Hizlanma/Yavaslama rampasi 1 sekli 234567 (2.4.1)
Hizlanma/Yavaslama rampasi 2 sekli 234567 (2.4.2)

Hizlanma ve yavaslama rampalarinin baslama ve sonlandirilmasi bu parametreler ile
sorunsuz hale getirilebilir. Ayar dederi 0, dogrusal bir rampa sekli verir, bu da
hizlanma ve yavaslamanin referans sinyalindeki degisikliklere gére aninda tepki
vermesine neden olur. Bu parametre icin degeri 0.1...10 saniye olarak ayarlamak, S-
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seklinde hizlanma/yavaslama uretir. Hizlanma zamani, ID103/ID104 (ID502/ID503)
parametreleri ile belirlenir.

A
[Hz]

ID103, ID104___
(ID502, 1D503)

ID500 (ID501)

[
| |

'
ID500 (ID501) It

NX12K20

Sekil 8-42. Hizlanma/Yavaslama (S-seklinde)

502 Hizlanma zamani 2 234567 (2.4.3)
503 Yavaslama zamani 2 234567 (2.4.4)

Bu dederler, cikti frekansinin, sifir frekansindan belirlenmis maksimum frekansa (par.
ID102) dogru hizlanmasi icin gereken streye karsilik gelir. Bu parametreler, bir
uygulama igin iki farkh hizlanma/yavaslama zaman ayari belirleme olanadini saglar.
Etkin ayar, programlanabilir sinyal DIN3 (par. ID301) ile secilebilir.

504 Fren dislisi 234567 (2.4.5)
0 = Fren dislisi kullaniimadi
1 = Galisma esnasinda fren diglisi kullanildi ve test edildi. Ayni zamanda HAZIR
konumunda da test edilebilir
2 = Harici fren dislisi (test yok)
3 = Galisma esnasinda HAZIR konumunda kullanildi ve test edildi
4 = Cahlsirken kullanildi (test yok)

Frekans donlstlrici motoru yavaslatirken, motor ve yikin eylemsizligi bir harici
fren rezistériine beslenir. Bu, frekans dénlstlricinin hizlanmaninkine esit bir torkla
yUkU yavaslatmasini saglar (eder dogru fren rezistéri secilmisse). Bakiniz ayr Fren
rezistdor kurulum kilavuzu.

505 Baslat islevi (2.4.6)
Rampa:
0 Frekans donlstlirlici 0 Hz'den baslar ve ayarlanmis hizlanma zamani iginde

ayarlanmis referans frekansina dogru hizlanir. (YUk eylemsizligi ve
baslangic sirtinmesi uzatilmis hizlanma zamanlarina neden olabilir.)

Hizli baslangig:

1 Motora kiclk bir tork uygulayarak ve motorun calistiga hiza denk disen
frekansi arayarak, frekans doénulstlricli calisan bir motorla baslatilabilir.
Arama, maksimum frekanstan baslar ve dodgru deder bulunana kadar
gercek frekansa dodru gider. Bundan sonra, cikti frekansi ayarlanmis
hizlanma/yavaslama parametrelerine gore ayarlanmis referans dederine
gobre artirllip/azaltilacaktir.

Tel. +358 (0)201 2121  Fax +358 (0)201 212 205
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Basla komutu verildiginde motor yavasliyorsa bu modu kullanin. Hizh
baslangig ile, kisa sureli ana elektrik sebekesi voltaj kesintilerinin
etkisinden kurtulmak mdmkdnddr.

Durdur islevi (2.4.7)
Yavaslatma:
0 Durdur komutundan sonra, frekans donistiricinin herhangi bir kontroli

olmaksizin motor durma noktasina gelir.

Rampa:

1 Durdur komutundan sonra, ayarlanmis yavaslama parametrelerine gére
motorun hizi yavaglatilir.
Yenilenmis enerji ylksek ise, daha hizli yavaslama igin bir harici frenleme
rezistorl kullanmak gerekli olabilir.

Normal durus: Rampa/Durdur'u Devreye Sok modunu Calistir: _yavaslatma

2 Durdur komutundan sonra, ayarlanmis yavaslama parametrelerine gore
motorun hizi yavaslatilir. Ancak, Devreye Sok modunu Calistir secili
oldugunda, motor, frekans donustutriclstinden herhangi bir kontrol
olmaksizin durma noktasina gelir.

Normal durus; Yavaslatma/Durdur'u Devreye Sok modunu Calistir: _rampa:

3 Frekans donuistlricinin herhangi bir kontroli olmaksizin motor durma
noktasina gelir. Ancak, Devreye Sok Calistir sinyali secili oldugunda,
ayarlanmis yavaslama parametrelerine gére motorun hizi yavaslatilir.
Yenilenmis enerji yiksek ise, daha hizli yavaglama igin bir harici frenleme
rezistori kullanmak gerekli olabilir.

DC frenleme akimi 234567 (2.4.8)

DC-frenleme sirasinda motora enjekte edilen akimi tanimlar.

Durdur isleminde DC-frenleme zamani 234567 (2.4.9)

Frenlemenin ACIK mi yoksa KAPALI mi oldugunu ve motor duruyorken DC-freninin
frenleme zamanini belirler. DC-freninin islevi durdur islevine baglidir, parametre
ID506.

0 DC-freni kullaniimadi
>0 DC-freni kullanimda ve islevi Durdur islevine bagldir (par. ID506). DC-
frenleme zamani bu parametre ile belirlenir.
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Par. ID506 = 0; Durdur islevi= Yavaslatma:

Durdur komutundan sonra, frekans donustliriclinin kontroll olmaksizin motor
durma noktasina gelir.

DC-enjeksiyonu ile, opsiyonel bir harici frenleme rezistori kullanmadan, motor
mumkin olan en kisa slirede elektrikle durdurulur.

Frenleme zamani, DC-frenleme basladigindaki frekansa gére derecelendirilir. Eger
frekans > motorun nominal frekansi ise, parameter ID508’'in ayarlanmis dederi
frenleme zamanini belirler. Eger frekans < nominal’in %10'u ise, frenleme zamani,
parametre ID508'in ayarlanmis degerinin %10’udur.

A A

\
fout fout

fn fn +

AN cikti frekansi

<
\\/ Motor hizi

N
AN

\\ cikti frekansi
AN
N Motor hizi
DC freni AGIK 0,1 xfn _—
< _ — DC freni AGIK
> t .
o

\4

| t=0,1x Par. ID508

! t =1 x Par. ID508

Calistr Calistir
D

urdur Durdur

4

NX12K21

Sekil 8-43. Durdur modundayken DC-frenleme zamani = Yavaslatma.

Par. ID506 = 1; Durdur islevi= Rampa:

Durdur komutundan sonra,
ayarlanmis yavaslama fout
parametrelerine gére motorun hizi, | = F===== 2
mumkin oldugu kadar kisa bir
stirede, DC-frenlemenin basladigi
parametre ID515 ile tanimlana hiza
dogru yavaslatilir.

Motor speed

Output frequency

DC-brakin
Frenleme zamani, parametre ID508 9

ile tanimlanir. Yiiksek eylemsizlik par. ID315 === mm e [ !

varsa, daha hizli yavaslama igin bir

o A \ t
harici frenleme rezistort kullanmaniz > >

tavsiye edilir. Bakiniz Sekil 8-44. || t=Par. D508

RUN
STOP NX12K23

Sekil 8-44. Durdur modundayken DC-
frenleme zamani = Rampa
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Frekans alanini engelle 1; Diisiik limit 234567 (2.5.1)
Frekans alanini engelle 1; Yiiksek limit 234567 (2.5.2)
Frekans alanini engelle 2; Diisiik limit 34567(2.5.3)
Frekans alanini engelle 2; Yiiksek limit 34567(2.5.4)
Frekans alanini engelle 3; Diisiik limit 34567(2.5.5)
Frekans alanini engelle 3; Yiiksek limit 34567(2.5.6)

Bazi sistemlerde, mekanik rezonans \
problemlerinden dolayi bazi ¢kt frekans
frekanslardan kaginmak gerekli olabilir. (Hz]

Bu parametreler ile, “frekans atla”
bolgesi igin limitler koymak 2 i < Ry |
mumkindir. Bakiniz Sekil 8-45. ’

ID509 | ID510
ID511 | ID512
ID513 | ID514

Referans [Hz]

NX12K33

Sekil 8-45. Frekans alani engelle ayarina
ornek.

Durdur isleminde DC-frenleme frekansi 234567 (2.4.10)
DC-frenlemenin uygulandidi ikt frekansi. Bakiniz Sekil 8-45.

Baslat isleminde DC-frenleme zamani 234567 (2.4.11)

Baslat komutu verildiginde DC-freni etkinlestirilir. Bu parametre, fren serbest
birakilmadan 6énceki zamani tanimlar. Fren serbest birakildiktan sonra, ¢ikti frekansi
parametre ID505 ile ayarlanmis baslat islevine gore yukselir.

Frekans engelle limitleri arasinda Hizlanma/yavaslama rampa hizi
derecelendirme orani 234567 (2.5.3, 2.5.7)

Cikti frekansi, secili engellenmis frekans aralik limitleri (parametreler ID509 ve
ID510) arasindayken, hizlanma/yavaslama zamanini tanimlar. Rampa hizi (segili
hizlanma/yavaslama zamani 1 ya da 2) bu faktérle garpilir. Orn. 0.1 dederi, hizlanma
zamanini engellenmis frekans aralik limitleri disarisinda 10 kat daha kisaltir.
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fout [Hz]

e
7
7
7
Par. ID518 = 0,2 /./
e
v
7
Par. ID510 [~ ---=----==------~ ----___/_‘,,
(ID512; 1D514) —t
~

Par. ID509 | - - - - mm e e e e -~ Par. ID518 = 1,2

(ID511; 1D513)

Zaman [s]

NX12k81

Sekil 8-46. Engellenmis frekanslar arasindaki rampa hizi derecelendirmesi

519 Akis frenleme akimi 234567 (2.4.13)
Akis frenleme akim dederini tanimlar. Bu deder, 0.4*I ile Akim limiti arasinda
ayarlanabilir.

520 Akis freni 234567 (2.4.12)

DC frenleme yerine, akis frenleme motorlarla <15kW frenlemenin yararh bir bicimidir.
Frenlemeye gerek duyuldugunda, frekans azaltilir ve motordaki akis artirilir, boylece
motorun frenleme kapasitesi artar. DC frenlemenin aksine, motor hizi frenleme
esnasinda kontrollG kalir.

Akis frenleme ACIK ya da KAPALI olarak ayarlanabilir.

0 = Akis frenleme KAPALI
1 = Akis frenleme ACIK

Not: Akis frenleme, motorda enerjiyi Isiya donustlrir, ve motor hasarindan
korunmak icin aralikh olarak kullaniimalidir.

521 Motor kontrol modu 2 6 (2.6.12)

Bu parametre ile baska bir motor kontrol modu ayarlayabilirsiniz. Hangi modun
kullanildigi parametre ID164 ile belirlenir.
Segimler icin, bakiniz parametre ID600.

Tel. +358 (0)201 2121  Fax +358 (0)201 212 205
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600 Motor kontrol modu
NXS:

0 Frekans kontroli:

1 Hiz kontroli:

234567 (2.6.1)

G/C terminali ve tug takimi referanslari frekans
referanslaridir ve frekans dénustlrici cikti frekansini
kontrol eder (cgikti frekansi ¢ozintrligl = 0.01 Hz)

G/C terminali ve tus takimi referanslari hiz referanslarndir
ve frekans doénustirici motor kaymasini telafi eden motor
hizini kontrol eder (dogruluk = £ %0,5).

Asadidaki secenekler, yalnizca Vacon NXP siricileri icin gegerlidir; secenek 2 NXS
surlculeri igin Cok-Amagli Kontrol Uygulamalari'nda da gecerlidir.

2 Tork kontrol

3 Hiz kntrl (kapali déngii)

4 Hiz kntrl (kapali déngl)

Tork kontrol modunda, referanslar motor torkunu kontrol
etmek igin kullanilir.

G/C terminali ve tug takimi referanslari hiz referanslanidir
ve frekans donustirici, takometreden alinan gercek hizi
hiz referansi ile karsilastirarak motor hizini kontrol eder
(dogruluk % %0,1).

G/C terminali ve tus takimi referanslari tork referanslarnidir
ve frekans dondsturiici motor torkunu kontrol eder.

5 Frekans kontrol (gelismis acik déngi)

Dustik hizlarda daha iyi performans ile frekans kontrold.

6 Hiz kontroll (gelismis acik déngi)

601 Anahtarlama frekansi

Disilk hizlarda daha iyi performans ile hiz kontrold.

234567 (2.6.9)

Yuksek bir anahtarlama frekansi kullanilarak motor sesi en aza indirilebilir.
Anahtarlama frekansini ylkseltmek, frekans donustirici Gnitesinin kapasitesini

azaltir.

Bu parametre aralidi, frekans dontsttricinin boyutuna baglidir.

0144—0208 NX_6

Tip Min. [kHz] Maks. [kHz] Varsayilan.
[kHZz]
0003—0061 NX_5
0003—0061 NX_2 1.0 16,0 10.0
0072—0520 NX_5 1.0 10.0 3.6
0041—0062 NX_6 1.0 6.0 15

Tablo 8-12. Boyuta bagli anahtarlama frekanslari

602 Alan zayiflatici nokta

234567 (2.6.4)

Alan zayiflatici nokta, cikti voltajinin ayarlanmis (ID603) maksimum dedere ulastidi

cikti frekansidir.

24-hour support +358 (0)40 837 1150 e Email: vacon@vacon.com
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603

604

605

606

607

608

609

610

Alan zayiflatici noktada voltaj 234567 (2.6.5)

Alan zayiflatici noktadaki frekansin tstinde, cikti voltaji, ayarlanmis maksimum
dederde kalir. Alan zayiflatici noktadaki frekansin altinda, cikti voltaji U/f egrisi
parametrelerinin ayarina baglidir. Bakiniz parametreler ID109, ID108, ID604 ve
ID605.

Parametreler ID110 ve ID111 (nominal voltaj ve motorun nominal frekansi)
ayarlandiginda, parametreler ID602 ve ID603 otomatik olarak ilgili dederleri alir.
Alan zayiflatici nokta ve maksimum gikti voltaji igin farkh degerlere ihtiyaciniz varsa,
ID110 ve ID111 parametrelerini ayarladiktan sonra bu parametreleri degistirin.

U/F egrisi, orta nokta frekansi 234567 (2.6.6)

Parametre ID108 ile programlanabilir U/f egdrisi segilmisse, bu parametre edrinin orta
nokta frekansini tanimlar. Bakiniz Sekil 8-2.

U/F egrisi, orta nokta voltaji 234567 (2.6.7)

Parametre ID108 ile programlanabilir U/f egrisi segilmisse, bu parametre edrinin orta
nokta voltajini tanimlar. Bakiniz Sekil 8-2.

Sifir frekansinda cikti voltaji 234567 (2.6.8)

Parametre ID108 ile programlanabilir U/f egdrisi segilmisse, bu parametre egrinin sifir
frekans voltajini tanimlar. Bakiniz Sekil 8-2.

Asiri voltaj kontrolorii 234567 (2.6.10)

Bu parametreler, asiri/disik voltaj kontrolorlerinin devreden cikarilmasini saglar. Bu
yararl olabilir; 6rnedin, eder ana elektrik sebekesi voltaji -%15'den +%10'a
oranindan daha fazla degisirse uygulama bu asiri/dislik voltaji telafi etmeyecektir.
Bu durumda, regilatér, besleme dalgalanmalarini hesaba katarak cikti frekansini
kontrol eder.

0 Kontroldr kapatildi

1 Kontrolér acildi (rampa yok) = OP frekansinin kiglik ayarlan yapilir

2 Kontrol6r acildi (rampa ile) = Kontrolér, OP frekansini maks. frekansa ayarlar.

Diisiik voltaj kontrolorii 234567 (2.6.11)

Bakiniz par. ID607.
Not: Asiri/dislik voltaj sorunlari, kontrolorler devreden cikarildiginda meydana gelir.

0 Kontrolor kapatildi
1 Kontrolér acildi

Tork limiti 6 (2.10.1)

Bu parametre ile, tork limit kontrolini 0.0 ile %400.0 arasinda ayarlayabilirsiniz.

Tork limit kontrolii P-artisi 6 (2.10.2)

Bu parametre, tork limit kontrolérintn artisini tanimlar. Yalnizca Acik Déngl kontrol
modunda kullanilir.

Tel. +358 (0)201 2121  Fax +358 (0)201 212 205
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Tork limit kontrolii I-artisi 6 (2.10.3)

Bu parametre, tork limit kontrolérintn I-artisini belirler. Yalnizca Agik Déngl kontrol
modunda kullanilir.

CL: Miknatislayan akim 234567 (2.6.16.1, 2.6.13.1)

Burada motor miknatislayan akimi ayarlayin (ylkstiz akim). Bakiniz B6lim 9.2.

CL: Hiz kontrolii P artisi 234567 (2.6.16.2, 2.6.13.2)

Hiz kontroldrl igin artisi Hz basina % olarak ayarlar. Bakiniz B6lim 9.2.

CL: Hiz kontrol I zamani 234567 (2.6.16.3, 2.6.13.3)

Hiz kontroldrl igin integral zaman sabitini ayarlar. I zamanini artirmak istikrari artirir
ancak hiz tepki zamanini uzatir. Bakiniz Bélim 9.2.

CL: Baslat isleminde sifir hiz zamani 234567 (2.6.16.9, 2.6.13.9)

Baslat komutunu verdikten sonra, strlcl, bu parametre ile tanimlanan zaman igin
sifir hizda kalacaktir. Bu stire, komutun verildigi andan gectiginde; rampa,
ayarlanmis frekans/hiz referansini takip etmek Uzere serbest birakilacaktir. Bakiniz
B6lim 9.2.

CL: Baslat isleminde sifir hiz zamani 234567 (2.6.16.10, 2.6.13.10)

Siricd, durdur komutu verildiginde sifir hizina ulastiktan sonra, bu parametre ile
tanimlanan zaman igin etkin olan kontroldrler ile sifir hizinda kalacaktir. Secili durdur
islevi (ID506) Yavaslatiliyorsa, bu parametrenin higbir etkisi yoktur. Bakiniz Bélim
9.2.

CL: Akim kontrolii P artisi 234567 (2.6.16.17, 2.6.13.17)

Akim kontrol6ri icin arsti ayarlar. Bu kontrolor yalnizca kapal dongl ve gelismis acik
déngl modlarinda etkindir. Kontrolér, modilatére voltaj vektor referansini Uretir.
Bakiniz Bélim 9.2.

CL: Kodlayici filtre zamani 234567 (2.6.16.15, 2.6.13.15)

Hiz hesabi icin filtre zaman sabitini ayarlar.
Parametre, kodlayici sinyal sesini ortadan kaldirmak igin kullanilabilir. Cok ylksek
filtre zamani, hiz kontrol istikrarini azaltir. Bakiniz B6lim 9.2.

CL: Kayma ayari 234567 (2.6.16.6, 2.6.13.6)

Motor tip plakasi hizi, nominal kaymayi hesaplamak icin kullanilir. Bu deger,
yukliyken motor voltajini ayarlamak igin kullanilir. Tip plakasi hizi bazen biraz
yanhstir ve bu parametre bu ylizden kaymayi dizeltmek icin kullanilabilir. Kayma
ayar dederini azaltmak, motor ylkliyken motor voltajini artirir. Bakiniz B6lim 9.2.

Yiik sarkmasi 234567 (2.6.15.4, 2.6.12.4)

Sarkma islevi, hiz diististini bir ylk islevi olarak devreye sokar. Bu parametre,
motorun nominal torkuna denk diisen miktari ayarlar.
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CL: Baslangic torku 234567 (2.6.16.11, 2.6.13.11)

Burada baslangig torkunu secin. _

Tork bellegi, ving uygulamalarinda kullanilir. Baslangig torku ILR/GER, hiz
kontroldrine yardimci olmak igin diger uygulamalarda kullanilabilir. Bakiniz Bolim
9.2

0 =Kullanilmadi

1 = TorkBellegi

2 = Tork Ref

3 = Tork.Ilr/Ger

AOL: Minimum akim 234567 (2.6.17.2, 2.6.14.2)

Akim kontrol frekans bélgesinde motora minimum akim. Daha blylk bir deder daha
fazla tork verir, ancak kayiplari artirir. Bakiniz Bélim 9.3.

AOL: Akis referansi 234567 (2.6.17.3, 2.6.14.3)

Frekans limitinin altinda akis igin referans. Daha blylik bir deder daha fazla tork
verir, ancak kayiplar artinr. Bakiniz Bélim 9.3.

AOL: Sifir hizi akimi 234567 (2.6.17.1, 2.6.14.1)

Cok duslik frekanslarda, bu parametre motora sabit akim referansini tanimlar.
Bakiniz B6lim 9.3.

CL: Hizlanma telafisi 234567 (2.6.16.5, 2.6.13.5)

Hizlanma ve yavaslama esnasinda hiz tepkisini gelistirmek icin eylemsizlik telafisini
ayarlar. Zaman, nominal torkla nominal hiza hizlanma zamani olarak tanimlanir. BU
parametre ayni zamanda gelismis acik dongl modunda da etkindir.

CL: Baslangicta miknatislayan akim 234567 (2.6.16.7, 2.6.13.7)

CL: Baslangicta miknatislayan akim 234567 (2.6.16.8, 2.6.13.8)

Burada, miknatislayan akimin ylikselme zamanini ayarlayin.

AOL: U/f destegi 234567 (2.6.17.5, 2.6.14.5)

Akis ve torku ylkseltmek igin Frekans Limitinde voltaji destekle. Bakiniz Bolim 9.3.

CL: Baslangic torku, ileri 234567 (2.6.16.12, 2.6.13.12)

Par. ID621 ile segiliyse ileri yon icin baslangig torkunu ayarlar.

CL: Baslangig torku, geri 234567 (2.6.16.13, 2.6.13.13)

Par. ID621 ile seciliyse geri yon icin baslangic torkunu ayarlar.

AOL: Frekans limiti 234567 (2.6.17.4, 2.6.14.4)

Standart U/f kontrole gecis icin kose frekansi. Deder, motor nominal frekansinin
yuzdesi olarak verilmistir. Bakiniz Bélim 9.3.
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Acik DOngii tork kontrolii icin minimum frekans 6 (2.10.8)

Frekans donustlriclinin, frekans kontrol modunda calistirdiginin altindaki frekans
limitini tanimlar.

Motorun nominal kaymasindan dolayi, dahili tork hesaplamasi, frekans kontrol
modunun kullaniimasinin tavsiye edildigi diistk hizlarda dogru degildir.

Hiz kontrolorii P artisi, Acik Dongii 6 (2.6.13)

Acik Dongl kontrol modunda kontrol edilen hiz igin P artisini tanimlar.

Hiz kontrolorii I artisi, Acik Dongii 6 (2.6.14)

Acik D6ngl kontrol modunda kontrol edilen hiz igin I artisini tanimlar.

Tork kontrolérii P artisi 6 (2.10.9)

Tork kontrolérinin P artisini tanimlar.

Tork kontrolérii I artisi 6 (2.10.10)

Tork kontrolériinin I artisini tanimlar.

Tork referans secimi 6 (2.10.4)

Tork referansi igin kaynadi tanimlar.
Kullaniimadi

Analog girdi 1

Analog girdi 2

Analog girdi 3

Analog girdi 4

Analog girdi 1(joystick)

Analog girdi 2(joystick)

Tus takimindan, parametre R3.5
Alan yolu

ONOUNHL,WNER=O

Tork referans derecelendirme, maksimum deger 6 (2.10.5)
Tork referans derecelendirme, minimum deger 6 (2.10.6)

-300,0...%100 arasinda analog girdiler icin 6zel minimum ve maksimum dlzeyleri
derecelendirin.

Tork hiz limiti 6 (2.10.7)

Bu parametre ile tork kontroll igin maksimum frekans secilebilir.
0 Maksimum frekans, par. ID102

1 Seqili frekans referansi

2 Ayarlanmis hiz 7, par.
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4mA referans hatsina tepki 234567 (2.7.1)
0 = Cevap yok
1 = Uyan

2 = Uyari, 10 saniye geriden frekans referans olarak ayarlanir.

3 = Uyan, Ayarlanmis Frekans (Par. ID728) referans olarak ayarlanir.

4 = Hata, ID506'ya gore hatanin ardindan Durma durumu

5 = Hata, her zaman yavaslatma ile hatanin ardindan durma durumu

4...20 mA referans sinyali kullaniliyorsa ve sinyal 5 saniyeligine 3.5 mA’nin altina ya
da 0.5 saniyeligine 0.5 mA’'nin altina diserse bir uyari ya da bir hata hareketi ve
mesaj Uretilir.

Bu bilgi, dijital cikti DO1 ya da rdéle giktilari RO1 ve RO2'nin igine programlanabilir.

Harici hataya tepki 234567 (2.7.3)
0 = Cevap yok
1 = Uyarn

2 = Hata, ID506'ya gdre hatanin ardindan durma durumu

3 = Hata, her zaman yavaslatma ile hatanin ardindan durma durumu
Programlanabilir dijital girdiler DIN3 icinde harici hata sinyalinden

bir uyar ya da bir hata hareketi ve mesaj tretilir. Bu bilgi, dijital cikti DO1 ya da réle
giktilari RO1 ve RO2'nin igine programlanabilir.

Cikti fazi izleme 234567 (2.7.6)
0 = Cevap yok
1 = Uyan

2 = Hata, ID506’ya gore hatanin ardindan durma durumu

3 = Hata, her zaman yavaslatma ile hatanin ardindan durma durumu

Motorun cikti faz izlemesi, motor fazlarinin yaklasik olarak esit bir akima sahip
olmasini saglar.

Toprak hatasi korumasi 234567 (2.7.7)
0 = Cevap yok
1 = Uyan

2 = Hata, ID506'ya gdre hatanin ardindan durma durumu

3 = Hata, her zaman yavaslatma ile hatanin ardindan durma durumu

Toprak hata korumasi, motor faz akimlari toplaminin sifira esit olmasini saglar. Asiri
akim korumasi her zaman galisir ve frekans dénUstiriclstini ylksek akimh toprak
hatalarindan korur.

Motor termal korumasi 234567 (2.7.8)

0 = Cevap yok

1 = Uyan

2 = Hata, ID506'ya gore hatanin ardindan durma durumu

3 = Hata, her zaman yavaslatma ile hatanin ardindan durma durumu

Eder durdurucu dizen segcili ise, sirlict duracak ve hata safhasini etkinlestirecektir.
Korumanin etkinligini kaldirmak, 6érn. parametreyi 0’a ayarlamak, motorun termal
safhasini %0’a getirecektir. Bakiniz B6lim 9.4.
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Motor termal korumasi: Motor ortam sicakl. faktorii 234567 (2.7.9)
Faktér, -%100.0 ile %100.0 arasinda ayarlanabilir. Bakiniz B6lim 9.4.

Motor termal korumasi: Sifir hizda motor sogutma faktorii 234567
(2.7.10)

Akim, 0 ile %150.0 x I motor @arasinda ayarlanabilir. Bu parametre, sifir frekansinda
termal akim igin deger belirler. Bakiniz Sekil 8-2.

Varsayllan deder, motoru sogutan hig harici fan yokmus gibi disulnulerek ayarlanir.
Eder harici bir fan kullaniliyorsa, bu parametre %90’a (ya da daha yiksede)
ayarlanabilir.

Not: Deder, motor tip plakasi verilerinin, par. ID113 (Motorun nominal akimi),
ylzdesi olarak ayarlanir, striicinin nominal gikti akimi olarak degil. Motorun nominal
akimi, motorun fazla iIsinmadan dogrudan on-line kullanimda dayanabilecegi akimdir.

Motorun parametre Nominal akimini dedistirirseniz, bu parametre otomatik olarak
varsayilan dedere doner.

Bu parametreyi ayarlamak, tek basina parametre ID107 tarafindan belirlenen
strdctinin maksimum ¢ikti akimini etkilemez. Bakiniz Bélim 9.4.

PcoolingA

Overload area
100% L - _ _ ___ _ _ _ ___

Par.
ID706=40%

\

0 f f

n
NX12k62

Sekil 8-47. Motor termal akimi Iy egrisi
Motor termal korumasi: Zaman sabiti 234567 (2.7.11)

Bu zaman, 1 ile 200 dakika arasinda ayarlanabilir.

Bu, motorun termal zaman sabitidir. Motor ne kadar bliylk olursa, zaman sabiti de o
kadar blyuk olur. Zaman sabiti, hesaplanmis termal safhanin kendisinin son
dederinin %63'lUne ulastigi zaman dilimidir.

Motor termal zamani,motor tasarimina 6zgudir ve fakh motor Ureticileri arasinda
degisiklik gosterir.

Motorun t6-zamani (t6, motorun givenli olarak hesaplanmis akimin alti kati
calisabilecedi zamandir) biliniyorsa (motor Ureticisi tarafindan verilir), zaman sabiti
parametresi buna goére ayarlanabilir. Pratik bir kural olarak, dakika olarak motor
termal zaman sabiti 2xt6ya esittir. Stricil, dur konumundaysa, zaman sabiti
ayarlanmis parametre dederinin g katina dahili olarak yikseltilir. Dur konumunda
sogutma konveksiyona badlidir ve zaman sabiti yikseltilir. Ayrica bakiniz Sekil 8-48.
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708 Motor termal korumasi: Motor gorev devri 234567 (2.7.12)

Nominal motor yUkinun ne kadarinin uygulandigini tanimlar.
Deder, %0...%100’e ayarlanabilir. Bakiniz Bolim 9.4.

A
Motor sicakligi
ir-_-_i Sorun alani '__/_=
oS ! S
I I é
- |
Motor | /A o ST Hata/uyan
akim | | par. ID704
e | A
i ....... ].»’
If N =
: Zaman sabiti T*)
Lo Motor sicakligi ®= (|/|-|-)2 X (1_e‘VT) Zaman
*) Motor boyutu ile degisir ve g
parametre ID707 ile ayarlanir NX12k82
Sekil 8-48. Motor sicaklik hesaplamasi
709 Durma korumasi 234567 (2.7.13)
0 = Cevap yok
1 = Uyan

2 = Hata, ID506'ya gore hatanin ardindan durma durumu
3 = Hata, her zaman yavaslatma ile hatanin ardindan durma durumu

Parametreyi 0’a ayarlamak korumanin etkinligini kaldiracak ve durma zaman sayacini
sifirlayacaktir. Bakiniz Bolim 9.5.

710 Durma akim limiti 234567 (2.7.14)

Akim, 0.1...I motor*2'a ayarlanabilir. Bir A
durma safhasinin olugsmasi igin, akimin bu
limiti asmis olmasi gerekir. Bakiniz Sekil
8-49. Yazilim, Inmotor*2 degerinden bliylk
bir deder girmeye izin vermez. Parametre
ID113 Motorun nominal akimi degistirilirse,
bu parametre otomatik olarak varsayilan Durma
degerine doner (1,). Bakiniz Bélim 9.5. 2l

Par. ID710

f

»
|

Par. ID712  nx12«e3

Sekil 8-49. Durma ézellikleri ayarlari
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Durma zamani 234567 (2.7.15)

Bu zaman, 1,0 ile 120 s. arasinda A Durma zamani sayaci
ayarlanabilir.
Bu, durma safhasi icin izin verilen Sorun alani
maksimum zamandir. Durma zamani, Par. ID711 L
dahili bir yuk/asg sayaci ile sayilir. \5
Durma zamani sayag degderi bu limitin Sorun/yan
Ustline gikarsa koruma bir soruna neden
olacaktir (bakiniz ID709). Bakiniz Bolim
9.5.
Zaman
Bﬂmg yok J I—I \—
NX12k64
Sekil 8-50. Durma zamani sayimi
Durma frekans limiti 234567 (2.7.16)

Frekans, 1-f _ (ID102)arasinda ayarlanabilir.

Bir durma konumunun meydana gelmesi icin, ¢ikti frekansi bu limitin altinda kalmis
olmalidir. Bakiniz B6lim 9.5.

Az yiik korumasi 234567 (2.7.17)

0 = Cevap yok

1 = Uyan

2 = Hata, ID506'ya gdre hatanin ardindan durma durumu

3 = Hata, her zaman yavaslatma ile hatanin ardindan durma durumu

Eder durdurucu duzen etkin ise, slrlici duracak ve hata safhasini etkinlestirecektir.
Parametreyi 0'a ayarlayarak korumanin etkinligini kaldirmak az yik zaman sayacini
sifirlayacaktir. Bakiniz Bélim 9.6.

Az yiik korumasi, alan zayiflatici bolge yiikii 234567 (2.7.18)

Tork limiti, 10.0—%150.0 x A Tork
ThMotor @rasinda ayarlanabilir.

Bu parametre, gikti frekansi alan
zayiflatici noktanin Gstiindeyken
izin verilen minimum tork igin Par. ID714 |
dederi verir. Bakiniz Sekil 8-51.

Parametre ID113’G (Motor nominal
akimi) degistirirseniz, bu
parametre otomatik olarak
varsaylilan dedere déner. Bakiniz
Bolim 9.6.

|
|
|
|
|
|
Par. ID715 |
Az yuk alani

|

1 f

5Hz Alan zayiflatici
nokta par. ID602 X%

Sekil 8-51. Minimum ylkiin ayarlanmasi
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715

716

717

718

Az yiik korumasi, sifir frekansi yiikii 234567 (2.7.19)

Tork limiti, 5.0—%150.0 X Tymotor @rasinda ayarlanabilir.

Bu parametre, sifir frekans ile izin verilen minimum tork icin deder verir. Bakiniz
Sekil 8-51.

Parametre ID113’Un dederini (Motor nominal akimi) dedistirirseniz, bu parametre
otomatik olarak varsayilan degere déner. Bakiniz Bélim 9.6.

Az yiik zamani 234567 (2.7.20)

Bu zaman, 2.0 ile 600.0 s. arasinda ayarlanabilir.

Bu, az yik konumu igin izin verilen maksimum zamandir. Bir dahili yuk/asg sayaci
birikmis az ylk zamanini sayar. Az ylik sayag dederi bu limitin Ustline gikarsa
koruma, parametre ID713’e gore bir soruna neden olacaktir. Strtci durdurulursa, az
yuk sayaci sifirlanir. Bakiniz Sekil 8-52 ve bélim 9.6

A Az yiik zaman sayaci
Sorun alani
Par. ID716 +
orun/uyari
ar. ID713
Zaman

Az yiik -

Az yuk yok — L L
NX12k66

Sekil 8-52. Az yiik zaman sayac islevi
Otomatik yeniden baslatma: Bekleme zamani 234567 (2.8.1)

Hata ortadan kalktiktan sonra frekans dénistiridcinin motoru otomatik olarak
yeniden baslatmaya calismasindan 6nceki zamani tanimlar.
Otomatik yeniden baslatma: Deneme zamani 234567 (2.8.2)

ID720’den ID725'e parametreler ile secilen hatalar kayboldugunda ve bekleme
zamani gectiginde otomatik yeniden baslat islevi frekans dénistiricisini yeniden
baglatir.

Tel. +358 (0)201 2121  Fax +358 (0)201 212 205



Parametrelerin TAN1M1 VACON ® 179

Bekleme Bekleme Bekleme

zamanl zamani zamanl

Par.ID717; Par.ID717 Par.ID717:
Hata tetikleme T ’> ’/

Motor durma sinyali H H H

Yeniden baslat 1: Yeniden baslat 2

Motor baslama sinyali _‘ _‘
Izleme Deneme zamani I—
Par. ID718
Hata etkin I
Hata sira B

NX12k67
Otosifirla islevi: (Denemeler = 2)

Sekil 8-53. Iki yeniden baslatma ile otomatik yeniden baslatma 6rnedi

ID720’den ID725’e parametreler, parameter ID718 tarafindan ayarlanan deneme
zamani esnasinda meydana gelen otomatik yeniden baslatlarin maksimum sayisini
belirler. Zaman sayimi, ilk otomatik yeniden baslat'tan baglar. Deneme siresi
esnasinda olusan hatalarin sayisi ID720'den ID725’e parametrelerin dederlerini
asarsa hata konumu etkin hale gelir. Aksi takdirde, deneme sliresi gectikten sonra
hata temizlenir ve bir sonraki hata, deneme sliresi sayimini yeniden baslatir.

Deneme sliresi esnasinda tek bir hata kalirsa, hata konumu dogrudur.

719 Otomatik yeniden baslatma: Baslat islevi 234567 (2.8.3)

Otomatik yeniden baslat igin Baslat islevi bu parametre ile secilir. Parametre,
baslangic modunu tanimlar:

0 = Rampa ile baslangig
1 = Hizh baslangig
2 = ID505’e gore baslangig

720 Otomatik yeniden baslatma: Diisiik voltaj hata sorunu ardindan deneme
sayisi 234567 (2.8.4)

Bu parametre, disuk voltaj sorununun ardindan parametre ID718 ile ayarlanan
deneme siiresi esnasinda kag tane otomatik yeniden baslat yapilabilecedini belirler.

o
>0

Otomatik yeniden baslat yok

Duslk voltaj hatasinin ardindan otomatik yeniden baglat deneme
sayisi. DC-baglanti voltaji normal diizeye dondikten sonra hata
sifirlanir ve siricld otomatik olarak baslatilir.

24-hour support +358 (0)40 837 1150 ¢ Email: vacon@vacon.com
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721 Otomatik yeniden baslatma: Diisiik voltaj sorunu ardindan deneme sayisi
234567 (2.8.5)

Bu parametre, asiri voltaj sorununun ardindan parametre ID718 ile ayarlanan
deneme sliresi esnasinda kag tane otomatik yeniden baslat yapilabilecedini belirler.

o = Asir voltaj hata sorunu ardindan otomatik yeniden baslat yok
>0 = Asiri voltaj hatasinin ardindan otomatik yeniden baslat sayisi. DC-
baglanti voltaji normal dizeye dondlikten sonra hata sifirlani ve
stricu otomatik olarak baslatilir.
722 Otomatik yeniden baslatma: Asiri akim sorunu ardindan deneme sayisi

234567 (2.8.6)

(NOT! IGBT sick. hatasi da dahildir)
Bu parametre, parametre ID718 ile ayarlanan deneme sliresi esnasinda kag tane
otomatik yeniden baslat yapilabilecedini belirler.

o = Asiri akim hata sorunu ardindan otomatik yeniden baslat yok
>0 = Asiri akim sorunu, doygunluk sorunu ve IGBT sicaklik hatalarinin
ardindan otomatik yeniden bagslat sayisi.
723 Otomatik yeniden baslatma: Referans sorunu ardindan deneme sayisi

234567 (2.8.7)

Bu parametre, parametre ID718 ile ayarlanan deneme siliresi esnasinda kag tane
otomatik yeniden baslat yapilabilecegini belirler.

o = Referans hata sorunu ardindan otomatik yeniden baslat yok
>0 = Analog akim sinyalinin (4...20mA) normal dliizeye (>4mA)
dénmesinden sonra otomatik yeniden bagslat sayisi
725 Otomatik yeniden baslatma: Harici hata sorunu ardindan deneme sayisi

234567 (2.8.9)

Bu parametre, parametre ID718 ile ayarlanan deneme sliresi esnasinda kag tane
otomatik yeniden baslat yapilabilecegini belirler.

0 = Harici hata sorunu ardindan otomatik yeniden baslat yok
>0 = Harici hata sorunu ardindan otomatik yeniden bagslat sayisi
726 Otomatik yeniden baslatma: Motor sicakligi hata sorunu ardindan deneme

sayisi 234567 (2.8.8)

Bu parametre, parametre ID718 ile ayarlanan deneme sliresi esnasinda kag tane
otomatik yeniden baslat yapilabilecegini belirler.

0 = Motor sicakligi hata sorunu ardindan otomatik yeniden baslat yok
>0 = Motor sicakhdi normal diizeyine dondikten sonra otomatik
yeniden baglat sayisi
727 Diisiik voltaj hatasina tepki 234567 (2.7.5)

0 = Hata gegmisinde saklanan hata
1 = Hata gecmisinde saklanmayan hata

Dustk voltaj limitleri igin, bakiniz Vacon NX Kullanici Kilavuzu, Tablo 4-4.
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4mA referans hatasi: ayarlanmis frekans referansi 234567 (2.7.2)

Parametre ID700°Un dederi 3’e ayarliysa ve 4mA hatasi olusuyorsa, o zaman motora
frekans referansi bu parametrenin degeridir.

Girdi faz izleme 234567 (2.7.4)

0 = Cevap yok

1 = Uyan

2 = Hata, ID506'ya gdre hatanin ardindan durma durumu

3 = Hata, her zaman yavaslatma ile hatanin ardindan durma durumu

Girdi faz izleme, frekans dénustirictnln girdi fazlarinin yaklasik olarak esit akima
sahip olmasini saglar.

Otomatik yeniden baslatma 1 (2.20)

Otomatik yeniden baslat, bu parametre ile kullanima alinir.

0
1

Devreden cikarildi
Devreye sokuldu

Islev, asagidaki hatalan sifirlar (maks. ¢ kez) (bakiniz Vacon NX Kullanicl Kilavuzu,
Bolim 9):

Asirt akim (F1)

Asiri voltaj (F2)

Dusuk voltaj (F9)

Frekans donulstlricl asin sicaklik (F14)
Motor asiri sicakligi (F16)

Referans hatasi (F50)

Termistor hatasina tepki 234567 (2.7.21)

0 = Cevap yok

1 = Uyan

2 = Hata, ID506’ya gore hatanin ardindan durma durumu

3 = Hata, her zaman yavaslatma ile hatanin ardindan durma durumu

Parametre dederini 0’a ayarlamak, korumanin etkinligini kaldiracaktir.

Alan yolu hatasina tepki 234567 (2.7.22)

Eger bir alan yolu paneli kullaniliyorsa, burada alan yolu icin tepki modunu ayarlayin.
Daha fazla bilgi igin, ilgili Alan yolu Panel Kilavuzu'na bakin.

Bakiniz parametre ID732.

Yuva hatasina tepki 234567 (2.7.23)

Eksik ya da bozuk panel dolayisiyla burada panel yuva hatasi igin tepki modunu
ayarlayin.

Bakiniz parametre ID732.
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738

739

740

741

742

850
851

Otomatik yeniden baslatma: Az yiik hata sorunu ardindan deneme sayisi
(2.8.10)

Bu parametre, parametre ID718 ile ayarlanan deneme sliresi esnasinda kag tane
otomatik yeniden baslat yapilabilecegini belirler.

o = Az ylk hata sorunu ardindan otomatik yeniden baglat yok
>0 = Az yik hata sorunu ardindan otomatik yeniden baslat sayisi
Kullanimda olan PT100 girdileri sayisi 567 (2.7.24)

Frekans donlstlriciniize kurulmus bir PT100 girdi paneline sahipseniz, kullanimda
olan PT100 girdilerinin sayisini burada segebilirsiniz. Ayrica Vacon G/C panelleri
kilavuzuna bakiniz.

Not: Secili deger, kullanilmis PT100 girdilerinin gercek sayisindan blylkse, ekranda
200°C goriunecektir. Girdi kisa devre yaptirilmissa, ekrandaki deger -30°C'dir.

PT100 hatasina tepki 567 (2.7.25)
0 = Cevap yok
1 = Uyan

2 = Hata, ID506'ya gdre hatanin ardindan durma durumu
3 = Hata, her zaman yavaslatma ile hatanin ardindan durma durumu
PT100 uyari limiti 567 (2.7.26)

Burada PT100 uyarisinin etkinlestirilecegi limiti ayarlayin.

PT100 hata limiti 567 (2.7.27)
Burada PT100 hatasinin (F56) etkinlestirilecegdi limiti ayarlayin.

Alan yolu referansi minimum derecelendirme 6 (2.9.1)
Alan yolu referansi maksimum derecelendirme 6 (2.9.2)

Alan yolu referans sinyalini derecelendirmek igin bu iki parametreyi kullanin.

Deder limitlerini ayarlama: 0 < par. ID850 < ID851 < ID102. Par. ID851 = 0 6zel
derecelendirme kullaniimiyorsa, minimum ve maksimum frekanslar derecelendirme
icin kullanihr.

Bakiniz Sekil 8-10. Bakiniz ayrica bélim 9.7.

Not: Bu 6zel derecelendirme islevini kullanmak, ayni zamanda gercek dederin
derecelendirmesini de etkiler.

Tel. +358 (0)201 2121  Fax +358 (0)201 212 205
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852’den
859'a

1001

1002

1003

1004
1005
1006
1007
1008
1009
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Alan yolu verileri cikti secimleri 1'den 8’e 6 (2.9.3 to 2.9.10)

Bu parametreleri kullanarak, alan yolundan herhangi bir izlemeyi ya da parametre
dederini izleyebilirsiniz. Bu parametrelerin dederi igin istediginiz parganin tanitici
numarasini girin. Bakiniz B6lim 9.7.

Baz tipik degerler:

1 Cikti frekansi 15 Dijital girdi 1,2,3 durumlari
2 Motor hizi 16 Dijital girdi 4,5,6 durumlari
3 Motor akimi 17 Dijital ve réle cikti durumlari
4 Motor torku 25 Frekans referansi

5 Motor glcu 26 Analog ¢ikti akimi

6 Motor voltaji 27 AI3

7 DC-baglantisi 28 Al4

voltajl

8 Unite sicakligi 31 AO1 (genisletici panel)

9 Motor sicakligi 32 AO2 (genisletici panel)

13 | All 37 Etkin hata 1

14 | AI2

Tablo 8-13.

Yardimci siiriiciilerin sayisi 7 (2.9.1)

Bu parametre ile kullanimda olan yardimci siriculerin sayisi tanimlanacaktir.
Yardimci suricileri (ID458’den ID462'ye parametreler) kontrol eden islevler, réle
giktilarina ya da dijital giktiya programlanabilir. Varsayilan olarak, bir yardimci strici
kullanimdadir ve o da réle ciktisi B.1.’deki RO1’e programlanmistir.

Baslat frekansi, yardimci siiriicii 1 7 (2.9.2)

Frekans donlstlricl tarafindan kontrol edilen sirtictinin frekansi, yardimci strici
baslatiilmadan 6nce 1Hz ile bu parametreler ile tanimlanan limiti asmalidir. 1 Hz
overdraft, gereksiz baslat ve durdurlari énlemek igin bir gecikme yapar. Bakiniz Sekil
8-54. Ayrica bakiniz parametreler ID101 ve ID102, sayfa 120

Durdur frekansi, yardimci siiriicii 1 7 (2.9.3)

Frekans donlstlricl tarafindan kontrol edilen sirtctnin frekansi, yardimci stricl
durdurulmadan 6nce bu parametreler ile tanimlanan limitin altina 1Hz ile dismelidir.
Durdur frekans limiti ayni zamanda, yardimci siricinin baslatiimasindan sonra
frekans donustiricu tarafindan kontrol edilen slrtcunin frekansinin dastralduga
frekanstir. Bakiniz Sekil 8-54.

Baslat frekansi, yardimci siiriicii 2 7 (2.9.4)
Durdur frekansi, yardimci siiriicii 2 7 (2.9.5)
Baslat frekansi, yardimci siiriicii 3 7 (2.9.6)
Durdur frekansi, yardimci siiriicii 3 7 (2.9.7)
Baslat frekansi, yardimci siiriicii 4 7 (2.9.8)
Durdur frekansi, yardimci siiriicii 4 7 (2.9.9)

Bakiniz ID 1002 ve 1003.

=
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1010

1011

1012

1013

1014

1015

Yardimci siiriiciilerin baslat gecikmesi 7 (2.9.10)

Frekans donlstlricl tarafindan kontrol edilen sirtictnin frekansi, yardimci strici
baslatiimadan 6nce bu parametre ile tanimlanan siire igin yardimci sricinin
baslangig frekansinin tstinde kalmalidir. Tanimlanan gecikme tim yardimci
surdcilere uyar. Bu, anlik baslangic limitinin asiilmasindan kaynaklanan gereksiz
baslangiglari dénler. Bakiniz Sekil 8-54.

Yardimci siiriiciilerin durma gecikmesi 7 (2.9.11)

Frekans dénustirici tarafindan kontrol edilen stiriiciinin frekansi, surtci
durdurulmadan dénce bu parametre ile tanimlanan siire igin yardimci siricinin
durma frekansinin altinda kalmalidir. Tanimlanan gecikme tim yardimci siricullere
uyar. Bu, durma limitinin altindaki anlik distslerden kaynaklanan gereksiz durmalari
onler. Bakiniz Sekil 8-54.

Output frequency Output frequency
A A Start delay of the aux.
drives (par. ID1010)
—
. Frequency
Start freq. of aux. drive 1 (par. ID1002 + 1 Hz) Start freq. of aux. drive 1 ' m,(l:rrlﬁast?]e
(par. ID1002 + 1 Hz) start delay

Frequency after starting...-->
the aux. drive1
is par. ID1003 - 1 Hz

Stop freq. of aux.
rive
(par. 1D1003 - 1 Hz,

Stop frea._of aux. drive 1

Frequenc after starting Frequency I
(par. ID1003 - 1 Hz)

he aux. drive1 A decrease during . Stop delay of the aux
|s par. ID1003 + 1 Hz Fmin_the stop delay > drives (par. ID1011)

ar. ID101
p L >

Flow Flow
NX12k89

Sekil 8-54. Parametre ayarina érnek; Degisken hiz slrticiisi ve bir yardimci sirict

Yardimci siiriicii 1’iin baslatilmasindan sonra referans adimi
%f&ffi)a siiriicii 2'iin baslatilmasindan sonra referans adimi
%félftfw)a siiriicii 3'iin baslatilmasindan sonra referans adimi
%Z&?}jﬂ siiriicii 4’iin baslatilmasindan sonra referans adimi

Ilgili yardimai stiriicti her baslatildiginda, referans adimi otomatik olarak referans
dederine eklenecektir. Referans adimlari ile, 6rnegin ylkseltilmis akistan
kaynaklanan boru tesisatindaki basing kaybi telafi edilebilir. Bakiniz Sekil 8-55.

N N N N
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1016

1017
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Pl-kontrolor icin referans

A

Referans admi 3
par. ID1014

Referans adimi 2
par. ID1013
Referans admi1 .
par. ID1012 R
Referans I
(analog girdi)
'
Zaman
baslat
Yard. stirticti 1 w L
baslat
Yard. siriicii 2 durdur
baslat
Yard. striicti 3 durdur

NX12k90

Sekil 8-55. Yardimci sdriicilerin baslatiimasindan sonra referans adimlari

Uyku frekansi 57 (2.1.15)

Siricinin frekansi, parametre ID1017 ile tanimlanan siireden daha uzun bir
slireligine bu parameter ile tanimlanan Uyku dlzeyinin altina disuyorsa, frekans
donUstirict durdurulur. Durma konumunda, gercek deger sinyali parametre ID1018
tarafindan belirlenen Uyanma diizeyi'ni astiginda ya da onun altina disttiginde
(bakiniz par. ID1019) PID kontroldri frekans ddnidstiridcisint Calisma durumuna
anahtarlayarak calismaktadir. Bakiniz Sekil 8-56.

Uyku gecikmesi 57 (2.1.16)

Frekans donustlrici durdurulmadan 6nce frekansin Uyku dizeyinin altinda kalmasi
gerektigi minimum zaman miktandir. Bakiniz Sekil 8-56.
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1018 Uyanma diizeyi 57 (2.1.17)

Uyanma dlizeyi, frekans dondstiricinin Calisma durumuna gelmesinden dnce,
gercek dederin asmasi gerektigi ya da altina dlismesi gerektigi diizeyi tanimlar.
Bakiniz Sekil 8-56.

Actual value

Wake up level (param. ID1018)

Time
Output frequency
t < param. ID1017 t<par. ID1017
|
I
Sleep level N\ ... 700 emrrenamene feemceeennns
param. D101 |
! Time
P

Start/Stop status of running

the var. speed drive
stop NX12k56

Sekil 8-56. Frekans déndustiriicl uyku islevi

1019 Uyanma islevi 57 (2.1.18)

Bu parametre, Calisma durumunun yeniden baslamasinin gercek deder sinyali
Uyanma diizeyinin (par. ID1018) altina indiginde mi yoksa onu astiginda mi meydana
geldigini tanimlar. Bakiniz Sekil 8-56 ve Sekil 8-57.

Uygulama 5’in 0-1 segimleri, uygulama 7'nin 0-3 secimleri vardir.
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Par, Islev Limit Aciklama
Degen
0 Gergek deger, limitin | Parametre ID1018 ile Gergek deger sinyali
altina indiginde tanimlanan limit,
uyanma meydana maksimum gercek 100%
gelir degerin yuzdesidir. -T—
Par. ID1018=30%
Zaman
Baglat
Durdur
1 Gergek deger, limiti . Gergek deger sinyali
astdinda uyaﬁma Parametre ID1018 ile
meydana gelir tanimlanan limit, 100%
maksimum gergek -+
degerin yuzdesidir.
Par. 1D1018=60%
Zaman
Baglat
Durdur |
. Parametre ID1018 Gergek deger sinyali
Gergek deger, limitin f J1¢
altina indiginde ile tanimlanan limit,
uyanma meydana referans sinyalinin 100%
gelir akim degerinin T
Uzdesidir
y referans=50%
A Par.ID1018=60%
limit=60%*referans=30%
Zaman
Baglat
Du%durl
. Gergek deger sinyali
3 Gergek deger, limiti Parametre ID1018
astiginda uyanma ile tanimlanan limit, 1 00%
meydana gelir referans sinyalinin —
y 9 akim de'erir}:in Par.ID1018=140%
K ) limit=140%*referans=70%
ylizdesidir L
| _referans=50%
Zaman
Baslat
Du?dur |
NX12k88.fh8

Sekil 8-57. Secilebilir uyanma islevleri

24-hour support +358 (0)40 837 1150 ¢ Email: vacon@vacon.com
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1020 PID kontrolérii baypasi 7 (2.9.16)
Bu parametre ile PID kontrolér, baypas edilmek lGzere programlanabilir. Daha sonra
kontrol edilen slricinin frekansi ve yardimcai sirtctllerin baslangig noktalari gergek
deder sinyaline gore tanimlanir. Bakiniz Sekil 8-58.
Cikti freks.
A
MaKS. rEKS. | e e e e
(par. ID102) Yard. siriict 2'in baslat frek.
Yard. slrici 1'in baglat frek. (par ID1004~)--.
(par ID1002) N
Minimum freks. H Yard. stirticti 1'in durdur Yard. slrtict 2'in durdur
(par. ID101) =--1---=- ¥ frek. (par. ID1003) frek. (par. ID1005) {  Actualvalue
: Gergek degderin
Gergek degerin maksimumu
minimumu
Frekans donustirici bastat
basglat/durdur = qurdur, basiat
Yard. sirici 1 durdur|
baslat
Yard. siiriicii 2 durdur NX12k91
Sekil 8-58. Baypas edilen PID kontrolor ile degisken hiz siirticiisii ve iki yardimci
surdcd 6rnegi
1021 Girdi basing hareketi icin analog girdi secimi 7 (2.9.17)
1022 Girdi basinci yiiksek limiti 7 (2.9.18)
1023 Girdi basinci diisiik limiti 7 (2.9.19)
1024 Cikti basinci diisme degeri 7 (2.9.20)

Girdi basinci belli bir limitin altina diserse, basing ylikselme istasyonlarinda cikti
basincini azaltma ihtiyaci olabilir. Gerekli girdi basing élgimu, parametre ID1021 ile
secilen analog girdiye baglanir. Bakiniz Sekil 8-59.

Tel. +358 (0)201 2121  Fax +358 (0)201 212 205
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®

/1]

Vacon NX

Par. ID 1021 ile
secilmis girdi
basing dl¢imu

PID kontroléri
gergek deger
girdisi par. ID333

777

NX12k93.fh8

Sekil 8-59. Girdi ve gikti basing 6lciimdi

ID1022 ve ID1023 parametreleri ile, gikti basincinin azaltildigi girdi basinci alani igin
limitler secilebilir. Dederler, girdi basing 6lciim maksimum dederinin ylizdesi olarak
verilir. ID1024 parametresi ile bu alandaki ¢ikti basing azalmasi icin deger
ayarlanabilir. Deger, referans deder maksimumun ylizdesi olarak verilir. Bakiniz Sekil

8-61.

Par. ID1024
Cikt1

basinct
diisme degeri

Par. ID1026 |
Girdi basinci |
yiiksek limiti

Par.1D1032 |

Girdi basinc |
low limit

Cikt1 basinci

I Girdi basinc

_—— =t -

Zaman

PUMP631.DS4

Zaman

Sekil 8-60. Girdi basincina ve parametre ayarlarina bagli olarak ¢ikti basing

davranisi

24-hour support +358 (0)40 837 1150 ¢ Email: vacon@vacon.com
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1025

1026

1027

Yardimci siiriiciiyii baslattiktan sonra frekans diisme gecikmesi 7
(2.9.21)

Yardimci siiriiciiyii durdurduktan sonra frekans artma gecikmesi 7
(2.9.22)

Yardimci stridcinin hizi yavas bir sekilde artarsa (6rn. yumusak baslangig
kontroliinde), yardimci slrticiiniin baslangici ile dedisken hiz striclstnin frekans
disisu arasindaki gecikme, kontrolli daha sorunsuz bir hale getirecektir. Bu gecikme
parametre ID1025 ile ayarlanabilir.

Ayni sekilde, yardimar striculerin hizi yavas bir sekilde azalirsa, yardimci strtcinin
durmasi ile degisken hiz siirlclsinin frekans artisi arasindaki bir gecikme parametre
ID1026 ile programlanabilir. Bakiniz Sekil 8-61.

ID1025 ve ID1026 parametrelerinin degerlerinden birisi maksimuma ayarlanirsa
(300,0 s), hicbir frekans dususu ya da artisi meydana gelmez.

Cikti frekansi

A

Yard. siirlicii baslat frek. + 1 Hz

Yard. stirlict durdur frek. -

Zaman

>

Frekans disme

-gecikmesi {par Frekans yiikselme

Yard. siiricilerin basl - f
__.‘?Smkme& (par.
1026)

al
gecikmesi (par. ID_j 010

'
1

'

1

'

'

'

1

-
[
! 1

Yard. siricilerin-.___
durdur %ecikmesi Tt
(par. ID1011) 1

Yard. suriici
kontroll

Yard. surici
hiz|

NX12k94.fh3

Sekil 8-61. Frekans diisme artma gecikmeleri

Otodegistir 7 (2.9.24)

0 Otodegistir kullaniimadi
1 Otodegistir kullanild
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1028 Otodegistir/ickilitler otomatik secimi 7 (2.9.25)

0 Yalnizca yardimal sirlcllere uygulanan otomasyon (otodegistir/igkilitler)

Frekans donustlricl tarafindan kontrol edilen strici ayni kalir. Her bir stric igin
yalnizca ana elektrik sebekesi otomatik anahtarina ihtiyag vardir. Bakiniz Sekil 8-62.

Vacon

|

0

ORENQ

Motor yard. 1~ Motor yard. 2

\‘/ nx12k96.th8

Sekil 8-62. Yalnizca yardimci sliriiciilere uygulanan otodegistir.

1 Tdam siriciler otodegistir/ickilitler sirasina dahildir

Frekans donustirica tarafindan kontrol edilen sricl otomasyona dahildir ve her
strGiciyd ana elektrik sebekesine ya da frekans donustlriciye baglamak icin her
strdcu igin iki otomatik anahtar gereklidir. Bakiniz Sekil 8-63.

~ ~

Vacon

Yardimcl Yardimci
baglant baglant

e N
Surici 1 @ Siiriicii 2 @ NX12k97.fh8

Sekil 8-63. Tum sdirtcdler ile otodegistir

24-hour support +358 (0)40 837 1150 ¢ Email: vacon@vacon.com
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1029

1030
1031

Otodegistir araligi 7 (2.9.26)

Bu parametre ile tanimlanan sirenin dolmasindan sonra, kullanilan kapasite ID1031
(Otodegistir frekans limiti) ve 1ID1030 (Yardimc siirliciilerin maksimum sayisi)
parametreleri ile tanimlanan diizeyin altindaysa otodedistir islevi meydana gelir.
Kapasite ID1031 dederini asarsa, kapasite bu limitin altina inene kadar otodegistir
meydana gelmez.

e Yalnizca Baslat/Durdur istegi kontrol yeri etkin ise zaman sayaci etkin hale gelir.
e Otodegistir meydana geldikten sonra zaman sayaci sifirlanir.

Bakiniz Sekil 8-64.

Yardimci siiriiciilerin maksimum sayisi 7 (2.9.27)
Otodegistir frekans limiti 7 (2.9.28)

Bu parametreler, kullanilan kapasitenin altinda kalmasi gereken diizeyi tanimlar
boylece otodedistir meydana gelebilir.

Bu dizey asadidaki gibi tanimlanir:

e Calisan yardimci sirtcilerin sayisi parametre ID1030 ‘dan kiliclikse otodegistir
islevi meydana gelebilir.

e Calisan yardimci sirtcilerin sayisi parametre ID1030 dederine esitse ve kontrol
edilen slrictndn frekansi parametre ID1031 dederinin altindaysa otodegistir
meydana gelebilir.

e Parametre ID1031 dederi 0.0 Hz ise, parametre ID1030 dederinden bagimsiz
olarak otodegistir, yalnizca dinlenme konumunda (Durdur ve Uyut) meydana
gelebilir.

Cikt
frekansi

A Otodegistir moment
Par. ID1030 = 1
Yardima siriiciilerin
maks. sayisi

Par. ID1031
Otodegistir
diizeyi, frekans

»

T ' >
Par. ID1029 : Par. ID1029
) Otodegistir araligi ' ' Otodegistir araligi

Yard. siiriicl

1 kontrolii

Yard. stiriicl

2 kontroll

NX12k98.fh3

Sekil 8-64. Otodedistir aralik ve limitleri
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1032

1033
1034
1035
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Ickilit secimi 7 (2.9.23)

Bu parametre ile, slirlictilerden gelen geri besleme sinyalini etkinlestirebilir ya da
etkinligini kaldirabilirsiniz. Ickilit geri besleme sinyalleri, motorlari otomatik kontrole
(frekans donstiricil) ya da dogrudan ana elektrik sebekesine badlayan ya da onlar
kapali-konuma getiren anahtarlardan gelir. ickilit geri besleme islevleri, frekans
donustirictnin dijital girdilerine baglanir. Geri besleme islevlerini dijital girdilere
baglamak icin ID426'den ID430’a kadar olan parametreleri programlayin. Her sirici,
kendi igkilit girdisine baglanmalidir. Pompa ve fan kontroll yalnizca ickilit girdileri
etkin olan motorlar kontrol eder.

0 Ickilit geri besleme kullaniimadi
Frekans donlstlricil, saricilerden ickilit geri beslemesi almaz.
1 Durma konumunda otodegistir giincellemesi

Frekans donustlricl, striculerden igkilit geri beslemesi alir. Sirictllerden birinin,
herhangi bir nedenden dolayi, sistemle baglantisinin kopmasi ve sonra yeniden
sisteme baglanmasi durumunda, bu sirlct sistem durdurulmaksizin otodegistir
listesinde sona atilacaktir. Ancak, otodegistir komutu simdi gergeklesirse, érnegin,
[P1 > P3 > P4 > P2], bir sonraki Durma konumunda glincellenecektir (otodegistir,
uyku, durdur, vb.)

Ornek:
[P1 2 P3 > P4] - [P2 LOCKED] - [P1 - P3 - P4 - P2] - [SLEEP] = [P1 - P2 >
P3 > P4]

2 Komutlarin aninda gincellenmesi
Frekans donlstlricil, suracilerden ickilit geri beslemesi alir. Bir strtcinin

otodedistir hattina yeniden baglanmasi durumunda, otomasyon tim motorlari hemen
durduracak ve yeni bir kurulum ile yeniden baglatacaktir

Ornek:

[P1 2 P2 2 P4] 2> [P3 LOCKED] - [STOP] 2 [P1 2 P2 2 P3 > P4]
Gergek deger 6zel goriintii minimum 7 (2.9.29)
Gercek dedger 6zel goriintii maksimum 7 (2.9.30)
Gercek deger 6zel goriintii ondaliklari 7 (2.9.31)

Bu parametreler ile hem minimum ve maksimum dederler hem de gergek deger 6zel
gérintinin ondaliklarinin sayilari ayarlanabilir. Meni M1’de gergek deger
gorintlsini bulun, Izleme degerleri.

R [READY
proog ED

Specl Displ Min
Actual value min (max) ————— O OO +
e

Number of decimals ' |
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8.1 Tus takimi kontrol parametreleri

Yukarida listelenen parametrelerin tersine, bu parametreler kontrol tus takiminin M3
mendlsinde yer alir. Referans parametrelerinin tanitici numaralari yoktur.

114 Stop diigmesi etkinlestirildi (3.4, 3.6)

Secili kontrol yerinden bagimsiz olarak Durdur diigmesinin her zaman siriciyi
durduran bir "acil duigme" olmasini istiyorsaniz, bu parametreye 1 dederini verin.

Bakiniz ayrica parametre ID125.

125 Kontrol yeri (3.1)

Etkin kontrol yeri bu parametre ile degistirilebilir. Daha fazla bilgi igin, bakiniz Vacon
NX Kullanicr Kilavuzu Chapter 7.3.3.1.

Baslat diigmesine 3 saniyeligine basmak kontrol tus takimini etkin kontrol yeri olarak
secer ve Calistir konum bilgisini kopyalar (Calistir/Durdur, yon ve referans).

123 Tus takimi yonii (3.3)
0 Ileri: Tus takimi etkin kontrol yeri oldugunda, motorun yona ileridir.
1 Geri: Tus takimi etkin kontrol yeri oldugunda, motorun yonu geriye
dogrudur.

Daha fazla bilgi icin, bakiniz Vacon NX Kullanici Kilavuzu Boélim 7.3.3.3.

R3.2 Tus takimi referansi (3.2)

Frekans referansi bu parametre ile tus takimindan ayarlanabilir.

Menl M3’lUn herhangi bir sayfasi Gzerindeyken 3 saniyeligine Durdur diigmesine
basarak cikti frekansi tus takimi referansi olarak kopyalanabilir. Daha fazla bilgi igin,
bakiniz Vacon NX Kullanici Kilavuzu B6lim 7.3.3.2.

R3,4 PID referansi 1 57 (3.4)

PID kontrolord tus takimi referansi %0 ile %100 arasinda ayarlanabilir. Parametre
ID332 = 2 ise bu referans dederi etkin PID referansidir.

R3,5 PID referansi 2 57 (3.5)

PID kontrol6ri tus takimi referansi 2, %0 ile %100 arasinda ayarlanabilir. DIN5
islevi=13 ve DIN5 baglantisi kapaliysa, bu referans etkindir.

R3,5 Tork referansi 6 (3.5)

Burada tork referansini 0.0...%100.0 dahilinde tanimlayin.
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9. ILAVELER

Bu bdlimde 6zel parametre gruplar hakkinda ek bilgi bulacaksiniz. Bu gruplar sunlardir:

Ek limitlerle birlikte Harici fren parametreleri (B6lim 9.1)
Kapali Déngl parametreleri (Bélim 9.2)

Gelismis Agik Déngli parametreleri (B6lim 9.3)

Motor termal koruma parametreleri (Bélim 9.4)

Durma korumasi parametreleri (Bélim 9.5)

Az ylik korumasi parametreleri (Bélim 9.6)

Alan yolu kontrol parametreleri (Bélim 9.7)

9.1 Ek limitlerle birlikte Harici fren parametreleri (ID’ler 315, 316, 346'dan 349,
352, 353’e)

Ek frenleme igin kullanilan harici fren parametreler ID315, ID316, ID346'dan ID349'a ve
ID352/ID353 yoluyla kontrol edilebilir. Fren icin Agik/Kapal Kontroll segmek, frenin tepki
gOsterecegi frekans ve tork limit(ler)ini tanimlamak ve Fren-Acik/-Kapali gecikmelerini
tanimlamak, etkili bir fren kontroll saglayacaktir. Bakiniz Sekil 9-1.

Tork limiti
ID349

Frekans limiti =~ --eceeeee /e
ID347

Baslat
Durdur _J

Fren kapall gecikmesi; | Fren acik gecikmesi;
ID352 ' ID353

Fren kapali
Fren acik

NX12k115.fh8

Sekil 9-1. Ek limitler ile fren kontroli

Yukarida, Sekil 9-1, fren kontrolli, hem tork izleme limitine (par. ID349) hem de frekans izleme
limitine (ID347) tepki vermek igin ayarlanir. Ayrica, parametre ID346'ya 4 dederini vererek,
ayni frekans limiti hem fren-kapali hem de fren-acik kontrol igin kullanilir. O zaman parametre
ID315 ve ID346'ya 3 dederi verilmesi gerekir.

Fren-kapali: Frenin serbest kalmasi igin, g kosul yerine getirilmelidir: 1) strtci Calisiyor
konumda olmalidir, 2) tork, ayarlanmis limitin (eder kullaniliyorsa) Ustiinde olmalidir ve 3) cikti
frekansi ayarlanmis limitin Ustlinde (eger kullaniliyorsa) olmaldir.

Fren-acik: Durdur komutu fren gecikme sayimini etkin kilar ve cikti frekansi ayarlanmig limitin
(ID315 ya da ID346) altina distiiginde fren kapanir. Bir 6nlem olarak, fren en geg fren-acik
gecikme siresi doldugunda kapanir.

Not: Bir hata ya da Durma konumu, higbir gecikme olmaksizin freni hemen kapatacaktir.

Bakiniz Sekil 9-2.
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Frenin zarar gormesini 6nlemek igin fren-acik gecikmesinin rampa zamaninda daha
uzun bir siireye ayarlanmasi onemle tavsiye edilir.

— Fren kapall kontrolii yok 0-2
ID346 Fren kapali ktrl, 2 limit 3
Fren agik/kapali ktrl, 1 limit] 4
Lt - 02
E DOGRU —\
b Cikti frekansi > 1D347 ——e 3.4
z .
[
o
D
g i Fren kapali kontrolii yok | 0-2 VE — SEEAY
e ID348 _ — COUNT
= Fren kapall kontrol, 3
o | tork limiti
=
poGRU-+a2?
Motor tork > ID349 ——e 3
Fren kapall
—— Fren agk
Calistir konumu YOK
’ N-
Calistir istegi yok 8ELAY
COUNT
Ger.|let[1'1e YA
Calistir istegi yok
- —|Fren acik kontrolii yok | -2 ] YA ¥
3 ID315 —‘_ 3 > 7
S Fren agik ktrl, 2 limit 3 2
3 YA
= —|Fren agik kontrolti yok | 0-3
3 ID346 ~‘_ — 4
=1 Fren agik/kapali ktrl, 1 limitl 4 '
3 :
= 7
ID316 T2
ID347 = 4
Cikti frekansi -
=
Hata NX12k114.h8

Sekil 9-2. Fren kontrol mantigi
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9.2 Kapali dongii parametreleri (ID 612'den 621’e)

Parametre ID600 igin 3 ya da 4 dederini ayarlayarak Kapali dongli kontrol modunu segin.

Sifir hiza yakin gelistiriimis performans ve ylksek hizlar ile daha iyi bir statik hiz dogrulugu
gerekli oldugunda kapali dongi kontrol modu (bakiniz sayfa 169) kullanilir. Kapah déngi kontrol
modu, “rotor akisina yonelik akim vektér kontroli” esasina dayanir. Bu kontrol ilkesi ile, faz
akimlari, akim porsiyonu ve miknatislayan akim porsiyonu Ureten bir torka bolinlr. Boylece,
sincap kafesi indliksiyon makinesi, ayri galistirilan bir DC motoru gibi kontrol edilebilir.

Not: Bu parametreler yalnizca Vacon NXP siricisi ile kullanilabilir.

ORNEK:
Motor Kontrol Modu = 3 (Kapali déngi hiz kontroll)

Hizli tepki zamanlari, ylksek oranli dogruluk ya da sifir frekanslarinda kontrolll calisma
gerekli oldugunda, bu mod genel calisma modudur. Kodlayici paneli, kontrol nitesinin
C yuvasina baglanmaldir. Kodlayici P/R - parametresini (P7.3.1.1) ayarlayin. Agik
donglide calistirin ve kodlayici hizi ve yonini kontrol edin (V7.3.2.2). Eger
gerekiyorsa, yon parametresini (P7.3.1.2) dedistirin ya da motor kablolarinin fazlarini
degistirin. Kodlayici hizi yanlissa galistirmayin. Yik-yok akimini parametre ID612'ye
programlayin ve parametre ID619'u (Kayma Ayari), nominal motor frekansinin %66
civarinda olan motor frekansi ile U/f edrisinin biraz Gstlinde olan voltaji elde etmek igin
ayarlayin. Motor nominal hiz parametresi (ID112) kritiktir. Akim Limit parametresi
(ID107), motor nominal akimina bagli olarak uygun torku dogrusal olarak kontrol eder.

9.3 Gelismis Acik Dongii parametreleri (ID 622'den 625, 632, 635’e)

Parametre ID600 igin 5 ya da 6 dederini ayarlayarak Gelismis Agik Dongl kontrol modunu segin.
Gelismis Acik Déngl kontrol modu, yukaridaki Kapali Dénglu kontrol modu ile benzer
uygulamalari bulur. Ancak, Kapal Déngi Kontrol modunun kontrol dogrulugu Gelismis Agik
Dongl kontrol modununkinden daha yuksektir.

ORNEK:

Motor Kontrol Modu = 5 Frekans kontrolli (Gelismis agik déngi) ve 6 Hiz kontroli
(Gelismis acik déngi)

Motor, disik frekanslarda akim vektér kontroliinde calisiyor. Frekans limitinin Gstindeki
frekanslarda, motor frekans kontrolliindedir. Varsayilan akim dederi, sifir frekansta %120'dir.
Dogrusal U/f-egrisini (ID108) kullanin. Simdi %120 baslangig torku mimkin olmalidir. Bazen,
frekans limitini (ID635) artirmak calismayi iyilestirecektir. Frekans limiti kritik bir noktadir.
Frekans limitinde yeteri kadar akim elde etmek igin sifir frekans noktasini artirin.
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9.4 Motor termal korumasinin parametreleri (ID 704'den 708’e):
Genel

Motor termal korumasi, motoru asiri Isinmadan korumak igindir. Vacon suiricust, motora,
nominal akimdan daha ylksek besleme yapabilir. Eger yik, bu ylksek akima ihtiyag duyuyorsa,
motorun termal olarak asiri yiiklenmesi riski vardir. Ozellikle diuisiik frekanslardaki durum budur.
Dislik frekanslarda, motorun sogutma etkisi de kapasitesi de azalir. Motor, harici bir fanla
donatilmigsa, disuk hizlarda yik azaltimi kiguktir.

Motor termal korumasi hesaplanmis bir modele dayanir ve motorun UGstlindeki yuka belirlemek
icin surtcinin gikti akimini kullanir.

Motor termal korumasi parametreler ile ayarlanabilir. Termal akim Iy, motorun onun Ustlinde
asiri yuklendigi yik akimini tanimlar. Bu akim limiti, cikti frekansinin bir islevidir.

Motorun termal sayfasi, kontrol tus takimi ekranindan izlenebilir. Bakiniz Vacon NX Kullanizi
Kilavuzu, Bélim 7.3.1.

DIKKAT! Motora giden hava akisi bloke edilmis hava giris 1zgaralar tarafindan
azaltilirsa, hesaplanmis model motoru korumaz.

9.5 Durma korumasinin parametreleri (ID 709'dan 712'ye):
Genel

Motor durma korumasi, motoru durmus bir milin neden oldugu gibi kisa zamanl asin yik
durumlarindan korur. Durma korumasinin tepki zamani motor termal korumasininkinden daha
kisa ayarlanabilir. Durma konumu iki parametre ile tanimlanir, ID710 (Durma akimi) ve ID712
(Durma frekans limiti). Akim, ayarlanmis limitten ylksekse ve ¢ikti frekansi ayarlanmig limitten
dusikse, durma konumu dogrudur. Gergekten de mil rotasyonunun higbir gergek gostergesi
yoktur. Durma korumasi bir gesit asiri akim korumasidir.
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9.6 Diisiik yiik korumasinin parametreleri (ID 713'dan 716'ye):
Genel

Motor az yik korumasinin amaci, stricl galsiyorken motorda yiik oldugundan emin olmaktir.
Motor yldkind kaybederse, slrecte bir sorun ortaya c¢ikabilir; érn, kirik bir kayis ya da kuru
pompa.

Motor az yik korumasi, az yik egrisini ID714 (Alan zayiflatici bolge yika) ve ID715 (Sifir
frekans ylUkl) parametreleri ile ayarlayarak dizenlenebilir, asagiya bakiniz. Az yuk egrisi, sifir
frekans ile alan zayiflatici nokta arasinda ayarh kare egrisidir. Koruma, 5Hz'nin (az ylik zaman
sayacl durdurulur) altinda etkin degildir.

Az yik egrisini ayarlamak igin tork degerleri, motorun nominal torkuna isaret eden yiizde
oraninda ayarlanir. Motor tip plakasi verileri, parametre motor nominal akimi ve stricinidn
nominal akimi I dahili tork dederi icin derecelendirme oranini bulmak igin kullanilir. Strlctyle

birlikte nominal motor disinda bir sey kullaniimigsa tork hesaplamasinin dogrulugu diser.
9.7 Alan yolu kontrol parametreleri (ID 850°den 859'a)

Frekans ya da hiz referans alan yolundan (Modbus, Profibus, DeviceNet vb.) geliyorken alan yolu
kontrol parametreleri kullanilir. Alan yolu Veri Cikti Secimi 1...8 ile alan yolundan dederleri
izleyebilirsiniz.
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