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3 ® VACON GUVENLIK

1. GUVENLIK

ELEKTRIK KURULUMUNU YALNIZCA YETKIN BIR
ELEKTRIKGI YAPABILIR!

Bu kilavuzda, kisisel glivenliginizi saglamak ve Urlinde veya bagli aygitlarda
istenmeyen zararlar 6nlemek igin agikga isaretienmis dikkat isaretleri ve uyarilar
vardir.

Liitfen igaretlerin ve uyarilarin sagladig bilgileri dikkatle okuyun:

= Tehlikeli voltaj
Olim veya ciddi yaralanma

A tehlikesi

= Genel uyan
Uriiniin veya bagl aygitlarin
zarar gérme tehlikesi

1.1 Uyarilar

Vacon 10 ana elektrige baglandiginda frekans doénustiriiclye
ait gli¢ biriminin bilesenlerinde elektrik bulunur. Bu voltaja
temas edilmesi son derece tehlikelidir ve 6lime veya ciddi
yaralanmalara neden olabilir. Kontrol birimi ana elektrikten
izole edilmistir.

Vacon 10 ana elektrige baglandiginda, motor galismiyor olsa
dahi U, V, W (T1, T2, T3) motor terminallerinde ve -/+ olasi
fren direng terminallerinde elektrik vardir.

G/C kontrol terminalleri ana elektrikten izole edilmistir. Ancak,
Vacon 10 ana elektrige bagl olmasa da réle ¢ikis
terminallerinde tehlikeli kontrol voltaji olabilir.

Vacon 10 frekans donusturicllerin kagak akimi 3,5mA
AC'den fazladir. EN61800-5-1 standardina gére,
glglendirilmis korumali toprak baglantisi yapilmalidir.

Frekans donustiiriici bir makinenin pargasi olarak
kullaniliyorsa, makine Ureticisi makineye bir ana elektrik
diigmesi koymakla yukimludir (EN 60204-1).

> B> P
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GUVENLIK VACON ® 4

Motor ¢alisirken Vacon 10'un ana elektrik baglantisi ¢ikarilsa

A dahi, sireg icinde motora gii¢ gelirse elektrik ykli kalir. Bu
durumda motor frekans donustlriicl igin bir jeneratér besleme
enerjisi gorevi gordr.

Frekans donustiiriicistnin baglantisini ana elektrikten
A cikardiktan sonra, fan durana kadar ve ekrandaki gostergeler
. sonene kadar bekleyin. Vacon 10 baglantilari tizerinde
herhangi bir sey yapmadan 5 dakika daha bekleyin.

Otomatik yeniden baslatma islevi etkinlestirimisse bir hata
durumundan sonra motor otomatik olarak galisabilir

>
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5 ® VACON GUVENLIK

1.2 Giivenlik yonergeleri

Vacon 10 frekans donusturici yalnizca sabit kurulumlar igin
tasarlanmisgtir.

Frekans donustiirlici ana elektrige bagliyken higbir élgim
yapmayin.

Vacon 10'un herhangi bir pargasi Gzerinde herhangi bir voltaj
direng testi yapmayin. Uriin giivenligi fabrikada tam olarak test
edilmistir.

Motorda veya motor kablosunda 6lgtim yapmadan 6nce,
motor kablosunun baglantisini frekans déntistiriiciiden
cikarin.

Vacon 10'un kapagini agmayin. Parmaklarinizdan
bosalabilecek statik elektrik bilesenlere zarar verebilir. Kapagi
agmak aygita da zarar verebilir. Vacon 10'un kapag acilirsa,
garantisi gegersiz olur.

> DP

1.3 Topraklama ve kagak akim korumasi

Vacon 10 frekans donustiriict topraklama terminaline bagl bir topraklama iletkeni
ile her zaman topraklanmalidir. Asagidaki sekle bakin:

®  Frekans donustiructnin igindeki kagak akim korumasi kagak
akimlara kars! yalnizca donustiriictiyt korur.

®  Kagak akim koruyucu anahtarlar kullaniliyorsa, kagak
durumlarinda olmasi muhtemel akim kagaklarini kullanan stiriicti
ile test edilmelidir.

Tel. +358 (0)201 2121 « Faks +358 (0)201 212205




GUVENLIK VACON ® 6

1.4 Motoru galistirmadan 6nce

Denetim listesi:

Motoru c¢alistirmadan énce, motorun diizgiin sekilde
takildigindan ve motora bagli makinenin motoru
calistirabildiginden emin olun.

Maksimum motor hizini (frekans) motora ve ona bagl olan
makineye gére ayarlayin.

Motor safti donme yoniinii tersine gevirmeden 6nce bunun
guvenli bir sekilde yapilacagindan emin olun.

Motor kablosuna herhangi bir elektrik diizeltme kondansatori
bagli olmadigindan emin olun.

BB B P
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7 ® VACON TESLIMATIN ALINMASI

2. TESLIMATIN ALINMASI

Urlinii ambalajindan gikardiktan sonra, tagima sirasinda herhangi bir hasar olup
olmadigini ve teslimatin tam olarak yapilip yapiimadigini kontrol edin (trtntn tir
tanimlama kodu ile asagidaki kodu karsilastirin).

Tasima sirasinda suriicl zarar gérmusse, litfen 6nce kargo sigorta sirketine veya
tasima sirketine bagvurun.

Teslimatta gelen Grin sipariginiz ettiginiz triin degilse, hemen tedarikgiye bagvurun.

2.1 Tiir tanimlama kodu

Vacon 0010 - 1L - 0001 - 4 Diizenek +/PN1 +SMO2

Varsayilan kuruluma déner:
+SMO01 =AP| RS-485 -> API Full
+EMC2 = EMC C4 -> EMC C2

Saram

Nominal voltaj
2 =208-240Vac
4 = 380-480Vac

I Nominal akim

I Girig fazi

I Urdin arahgi

Sekil 2.1: Vacon 10 tiir tanimlama kodu

2.2 Depolama

Frekans donusturiiciyd kullanmadan depoda tutacaksaniz, ortam kosullarinin
uygun oldugundan emin olun:

Depolama isisi-40...+70°C
Bagil nem < %95, yogunlasmayan

2.3 Bakim

Normal galistirma kosullarinda Vacon 10 frekans dénisturiiclleri bakim
gerektirmez.

Tel. +358 (0)201 2121 « Faks +358 (0)201 212205




TESLIMATIN ALINMASI VACON ® 8

2.4 Garanti

Yalnizca uretim hatalari garanti kapsamindadir. Tagima, teslimatin alinmasi,
kurulum, devreye sokma veya kullanim sirasinda meydana gelen hasarlardan uretici
sorumlu degildir.

Uretici; yanlis kullanim, yanlis kurulum, kabul edilemez ortam isilari, toz, paslandirici
maddeler veya belirtilen sartlarin disinda ¢alistirmadan dolayi olusan hasarlardan
veya bozukluklardan higbir sekilde ve higbir sart altinda sorumlu tutulamaz. Uretici,
sonug olarak ortaya gikan hasarlardan da sorumlu tutulamaz.

Ureticinin garanti siresi teslimat tarihinden itibaren 18 ay veya (iriiniin devreye
sokuldudu tarihten itibaren 12 aydir (hangisi énce olursa) (Genel Sartlar NL92/
Orgalime S92).

Yerel dagitici yukaridakilerden farkli bir garanti siresi verebilir. Bu garanti siiresi
dagiticinin satis ve garanti sartnamesinde belirtimektedir. Vacon kendisi tarafindan
verilenler digindaki garantiler konusunda higbir sorumluluk kabul etmez.

Garantiye iliskin tim konular igin litfen énce dagiticiniza bagvurun.

24 saat destek +358 (0)40 837 1150 ¢ E-posta: vaconf@vacon.com
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3. KURULUM

3.1 Mekanik kurulum

Vacon 10'u duvara monte etmenin iki yol vardir; vidalama veya DIN raya montaj
yontemi. Montaj boyutlar siirlicliniin arka tarafinda ve bir sonraki sayfada
belirtilmistir.

Sekil 3.1: Vida ile montaj

Sekil 3.2: DIN Raya montaj

Tel. +358 (0)201 2121 » Faks +358 (0)201 212205
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3.1.1 Vacon 10'un boyutlar

w2
" Jwa 22
O =001 —
I I
H1 @@@ H2 H3 i
vocon U
[eee ce® 0 Q@
- || 1
= =1 1 L=
b Wi - - o -
Sekil 3.3: Vacon 10'un boyutlari, MI1-MI3
Tar H1 H2 H3 w1 w2 w3 D1 D2
MI1 156,5 147 1373 | 655 37,8 4,5 98,5 7
MI2 195 183 170 90 62,5 55 101,5 7
MI3 2625 2523 | 2413 100 75 5,5 108,5 7

Tablo 3.1: Milimetre olarak Vacon 10'un boyutlari

24 saat destek +358 (0)40 837 1150 » E-posta: vacon@vacon.com




11 ® VACON KURULUM

3.1.2 Sogutma

Tudm Vacon 10 sirtcilerde hava akimi verilerek sogutma yapilir.

Yeterli hava sirkiilasyonu ve sogutma olabilmesi igin frekans donusturicin Ust ve alt
tarafinda yeteri kadar bos alan birakilmalidir. Gerekli bos alanin boyutlari agagidaki
tabloda verilmektedir:

Tur Boyutlar (mm) i A
A B i |
M1 700 50
M2 700 50
MI3 T00 50

Tablo 3.2: Sogutma igin gerekli boyutlar

Tur | Gerekli sogutma havasi (m3/h) i |
M1 70 [SERL Tl

M2 10 ! B |

T3 30 ! i
Tablo 3.3: Gerekli sogutma havasi o preron

3.1.3 EMC diizeyleri

Vacon 10 frekans dénustlriculeri, yayilan elektromanyetik parazit diizeyine, elektrik
sistemi sebekesi ve kurulum ortam gereksinimlerine gore bes siniftir (asagiya
bakin). Her Grintin EMC sinifi tiir tasarim kodunda tanimlanmistir.

C1 Kategorisi (Vacon EMC sinif C): Bu siniftaki frekans dontsturiciler EN 61800-
3 (2004) triin standardinin C1 kategorisi gereksinimlerine uygundur . C1 kategorisi
en iyi EMC &zelliklerini sadlar ve nominal voltaji 1000V'dan az olan, 1. ortamda
kullanim igin tasarlanmis donusttriculeri igerir. NOT: C sinifinin gereksinimleri
yalnizca yapilan yayilimlar s6z konusu oldugunda yerine getirilir.

C2 Kategorisi (Vacon EMC sinif H): Bu siniftaki frekans donusttriciler EN 61800-
3 (2004) riin standardinin C2 kategorisi gereksinimlerine uygundur . C2 kategorisi,
sabit kurulumlardaki ve nominal voltaji 1000V'dan az olan donustiriculeri igerir. H
sinifi frekans donusturiictiler hem 1. hem 2. ortamda kullanilabilir.

C3 Kategorisi (Vacon EMC sinif L): Bu siniftaki frekans dontstiriciler EN 61800-
3 (2004) uriin standardinin C3 kategorisi gereksinimlerine uygundur . C3 kategorisi,
nominal voltaji 1000V'dan az olan ve yalnizca ikinci ortamda kullanilmak tizere
tasarlanmis donustaricileri igerir.

Tel. +358 (0)201 2121 « Faks +358 (0)201 212205
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C4 Kategorisi (Vacon EMC sinif N): Bu siniftaki surtictiler EMC yayilim korumasi
saglamaz. Bu tur surliciler kabinli olarak takilir. NOT: EMC yayilimi ile ilgili sartlar
nedeniyle genellikle harici bir EMC filtresi gerekir.

BT aglan igin C4 kategorisi (Vacon EMC sinif T): Bu siniftaki frekans
donustiriciler, BT sistemlerinde kullanilacaksa EN 61800-3 (2004) Grin
standardini kargilar. BT sistemlerinde, aglar topraktan izole edilir veya akim
kagaginin diisiik olmasi igin topraga yiksek empedansla baglanir. NOT:
Donusturiculer baska kaynaklarla kullaniliyorsa higbir EMC gereksinimi yoktur.

EN 61800-3 (2004) iirtin standardindaki ortamlar

Birinci ortam: Ig mekan yerlerdir. Ara trafo olmadan, i¢ mekanda kullaniimak lizere
binalara elektrik saglayan diisuk voltajli bir elektrik sebekesine dogrudan bagli yerleri
de igerir.

NOT: Birinci ortam alanlarina érnek olarak; evler, apartmanlar, ticari yerler veya
ikamet edilen binalardaki ofisler verilebilir.

ikinci ortam: ig mekanda kullaniimak {izere binalara elektrik saglayan diisiik voltajli
bir elektrik sebekesine dogrudan bagli yerlerin disindaki tim ortamlar igerir.

NOT: ikinci ortamlara érnek olarak endistriyel bélgeler, binalarin ayri bir trafodan
beslenen teknik bélimleri verilebilir.

3.1.4 EMC koruma sinifini H ya da L'den T'ye degistirilmesi

EMC kondansatorii baglanti kesme vidasi gikarilarak Vacon 10 frekans
dondsturlctniin EMC koruma sinifi H ya da L'den T'ye donlstirilebilir, asagidaki
sekle bakin.

Not! EMC diizeyini tekrar H ya da tekrar L'ye degistirmeye calismayin. islem tersine
gercgeklestirilse de Frekans Surtict artik H/L sinift EMC standartlarini
karsilamayacaktir.

24 saat destek +358 (0)40 837 1150 » E-posta: vacon@vacon.com




13 ® VACON KURULUM

3.2 Kablolama sistemi ve baglantilar
3.2.1 Elektrik kablolar
Not! Elektrik kablolari igin sikma torku degeri 0,5 - 0,6 Nm'dir

3~ (400V)

360° topra-
klama icin
plastik kablo
ANA ELEKTRIK Kilifini soyun MOTOR

Sekil 3.4: Vacon 10 elektrik baglantilari, MI1

3~ (400V)

Harici fren
1~ (230V)  direnci (400v)
Motor ¢ikist

L1L2/N L3 R+ R-UT W/T2W/T3
AIRN
) BN G
=

360° topraklama
icin plastik kablo
kilifini soyun

Sekil 3.5: Vacon 10 elektrik baglantilari, MI2 - MI3

Tel. +358 (0)201 2121 » Faks +358 (0)201 212205
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3.2.2 Kontrol kablolari

e o ¢

Elektrik kablolarini
taktiktan SONRA
destegi takin

Elektrik kablolarin
baglamadan ONCE
bu plakayi takin

Sekil 3.6: PE'yi (plaka ve API kablo destegi) takin

24 saat destek +358 (0)40 837 1150 ¢ E-posta: vaconf@vacon.com




15 ® VACON KURULUM

-~

Sea -

Sekil 3.7: Kapagi agin

- Kontrol kablosu
. Slkma torku:
Nm

60° topraklama
icin plastik kablo
kilfini soyun

bekil 3.8: Kontrol kablolarini takin. Bkz. Bolim 6.3

Tel. +358 (0)201 2121 » Faks +358 (0)201 212205
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3.2.3 Kablo ve sigorta ozellikleri

En az +70 C 1siya dayanikl kablolar kullanin. Kablo ve sigortalarin dlgileri asagidaki
tablolara gére ayarlanmalidir. Kablolarin UL yonetmeliklerine gére baglanmasi
Bolim 3.2.6'da agiklanmaktadir.

Sigortalar, kablo asiri yiik korumasi olarak da iglev gorir.

Bu yonergeler yalnizca tek motorun kullanildigi ve frekans donistiriiciden motora
tek bir kablonun baglandigi durumlar igin gegerlidir. Diger durumlarda daha fazla bilgi
icin fabrikaya bagvurun.

[EMC sinifi HDlizeyi | L Duizeyi | N Duzeyi
Ana elektrik 1 1 1
kablosu tirleri
Motor kablosu 3 2 1
tirleri
Kontrol kablosu 4 4 4
tlrleri

Tablo 3.4: Standartlari karsilayan kablo tirleri. EMC diizeyleri Bélim 3.1.3'te
aciklanmaktadir.

Kablo tiirii Aciklama

Sabit kurulum ve belirli ana elektrik voltaji igin tasarlanmis
1 elektrik kablosu. Blendajli kablo gerekmez.
(NKCABLES/MCMK veya benzeri énerilir)

Konsantrik (es merkezli) koruma teli igeren ve belirli ana elektrik
2 voltajlari igin tasarlanmig elektrik kablosu.
(NKCABLES /MCMK veya benzeri 6nerilir).

Kompakt, diisik empedansli blendaj igeren ve belirli ana elektrik
voltajlari igin tasarlanmis elektrik kablosu.

3 (NKCABLES /MCCMK, SAB/OZCUY-J veya benzeri énerilir).
*Standarda uyulmasi i¢in hem motor hem de FC baglantisi igin 360°
topraklama yapilmalidir

4 Kompakt, diigtik empedans blendajli kablo (NKCABLES /
Jamak, SAB/OZCuY-O veya benzeri).

Tablo 3.5: Kablo tiirii agtklamalari

Ana Terminal kablo boyutu (min/maks)

| Sigort elektrik
Cergeve| Tiir N 'QX 4| kablosu Ana Toprak | Kontrol | Réle
[A] [A]l Bakir terminal |terminali |terminali |terminali
[mm3] mm?] | (mm? | [mm?] | [mm?

MI1 ] 0001-0004] 1,7-3,7 10 2*1.5+1.5 1.5-4 15-4 | 05-1.5| 0.5-15
MI2 ] 0005-0007| 4,8-7,0 20 2*2.5+2.5 1.5-4 15-4 | 05-15| 0.5-15
Tablo 3.6: Vacon 10, 208 - 240V igin kablo ve sigorta boyutlar

24 saat destek +358 (0)40 837 1150 ¢ E-posta: vaconf@vacon.com




17 ® VACON KURULUM

Ana Terminal kablo boyutu (min/maks)
I Sigort elektrik
Cerceve Tir N gortal aplosu Ana Toprak | Kontrol Réle
[A] [A] Bakir terminal |terminali |terminali |terminali
[mm2] [mm?] mm? | [mm? | [mm?
MI3 0009 9,6 32 2°6+6 1.5-6 1.5-6 0.5-1.5] 0.5-1.5

Tablo 3.6: Vacon 10, 208 - 240V i¢in kablo ve sigorta boyutlari

Ana Terminal kablo boyutu (min/maks)

. elektrik
Cergeve| Tiir In Sigorta kablosu Ana Toprak | Kontrol | Réle
[A] [A] Bakir terminal |terminali [terminali [terminali
[mm?] | [mm? | mm?] | [mm?] | [mm?]

M1 0001-0004| 1,9-3,3 6 3*1.5+1.5 1.5-4 1.5-4 0.5-1.5] 0.5-1.5

MI2 | 0005-0006( 4,3-5,6 10 3*1.5+1.5 1.5-4 1.5-4 ] 0.5-1.5] 0.5-1.5

MI3 008-0012 | 7,6-12 20 3*2.5+2.5 1.5-6 156 | 0.5-1.5] 0.5-1.5
Tablo 3.7: Vacon 10, 380 - 480V igin kablo ve sigorta boyutlari

Not! EN61800-5-1 standardina uyulmasi igin koruyucu iletken en az 10mm2 Bakir
veya 16mm Aliiminyum olmalidir. Veya en az orijinali ile ayni boyutta ek bir
koruyucu iletken kullanilabilir.

3.2.4 Kablo sistemi ile ilgili genel kurallar

1 Kuruluma baslamadan 6nce, frekans dénistiriictiniin bilesenlerin
higbirine elektrik gelmediginden emin olun.

Motor kablolarini diger kablolardan yeterince uzaga yerlestirin:
« Motor kablolarini diger kablolarla birlikte yan yana uzun paralel
hatlar halinde yerlestirmekten kaginin
« Motor kablolari diger kablolarla paralel sekilde yerlestirilecekse,
motor ile diger kablolar arasindaki minimum mesafe
2 0,3 m olmalidir.
« Belirtilen mesafe motor kablolari ile bagka sistemlerin sinyal
kablolari igin de gegerlidir.
« Motor kablolarin maksimum uzunlugu 30 m olabilir
« Motor kablolarn diger kablolarin tizerinden 90 derecelik aciyla
gegmelidir.

3 Kablo yalitiminin kontrol edilmesi gerekiyorsa, bkz. Bélim 3.2.7.
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Kablolari baglama:
* Motor ve ana elektrik kablolarini $ekil 3.9'da anlatildigi sekilde
soyun.
* Ana elektrik, motor ve kontrol kablolarini ilgili terminallere
baglayin, bkz. Sekil 3.4 - 3.8.
* Elektrik kablolarinin ve kontrol kablolarinin sayfa 13 ve
sayfa 15'te belirtilen sikma tork de@erlerine uyun.
* UL ydnetmeliklerine gére kablo tesisati hakkinda bilgi igin, bkz.
4 Bolim 3.2.6.
« Kontrol kablosu tellerinin birimin elektronik bilesenleriyle temas
etmemesine dikkat edin
« Bir harici fren direnci (segenek) kullaniliyorsa, kablosunu uygun
terminale baglayin.
* Motorun topraklama kablosunun ve isaretli frekans donustiriict
terminallerinin baglantisini kontrol edin
» Motor kablosunun ayri blendajini frekans doniistriictinin,
motorun ve elektrik kaynagi merkezinin topraklama plakasina
baglayin
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3.2.5 Motor ve ana elektrik kablolarinin soyulacak yerleri

Topraklama iletkeni

35 mm 20 mm

Sekil 3.9: Kablolari soyma

Not! 360 derece topraklama igin kablolarin plastik kilifini da gikarin. Bkz. Sekil 3.4,
3.5ve3.38.

3.2.6 Kablo tesisati ve UL standartlar

UL (Underwriters Laboratories) diizenlemelerine uygunluk igin, en az +60/75 C
sicakliga dayanikli, UL onayli bir bakir kullaniimalidir.

3.2.7 Kablo ve motor yalitim kontrolleri

Motor veya kablo yalitimlarinin hatali oldugundan stpheleniliyorsa bu kontroller
asagidaki gibi yapilabilir.

1. Motor kablosu yalitim kontrolleri

Motor kablosunu frekans dénustirticiiniin U/T1, V/T2 ve W/T3 terminallerinden ve
motordan gikarin. Motor kablosunun her faz iletkeni arasindaki ve her faz iletkeni ile
koruyucu topraklama iletkeni arasindaki yalitim direncini élgtn.

Yalitim direnci >1MOhm olmalidir.

2. Ana elektrik kablosu yalitim kontrolleri

Ana elektrik kablosunu frekans dontstiricinin L1, L2/N ve L3 terminallerinden ve
ana elektrik kaynagindan gikarin. Ana elektrik kablosunun her faz iletkeni arasindaki
ve her faz iletkeni ile koruyucu topraklama iletkeni arasindaki yalitim direncini 6lgtn.
Yalitim direnci >1MOhm olmalidir.

3. Motor yalitim kontrolleri

Motor kablosunu motordan gikarin ve motor baglanti kutusundaki kpri baglantilari
agin. Her motor bobininin yalitim direncini élgiin. Olgiim voltaji en az motor nominal
voltajina esit olmali, 1000 V'u gegmemelidir. Yalitim direnci >1MOhm olmalidir.
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4. DEVREYE ALMA

Devreye alma igsleminden 6nce, Boliim 1'deki uyarilari ve
yonergeleri okuyun!

4.1 Vacon 10'u devreye alma adimlari

1 Bolum 1'deki guivenlik yonergelerini dikkatle okuyun ve uygulayin.

Kurulumdan sonra sunlari yaptiginizdan emin olun:
« frekans donustiriiciiniin ve motorun topraklamasi yapildi
* ana elektrik ve motor kablolari Bolim 3.2.3'de belirtilen kosullara
uygun
2  kontrol kablolari elektrik kablolarindan olabildigince uzaga
yerlestirilmis (bkz. Bolim , adim 2) ve blendajl kablolarin
blendajlari koruyucu topraklamaya baglanmig

@

3 Sogutmada kullanilan havanin niteligini ve miktarini kontrol edin (Bolim
3.1.2)

4 GI/C terminallerine bagli olan tim Baslat/Durdur anahtarlarinin Durdur
(Stop) konumunda oldugunu dogrulayin.

5 Frekans dénustiriicliyli ana elektrie baglayin

Not: Vacon 10'unuzda API Full veya API Limited Uygulama Arabirimi varsa
apadydaki adymlar gecerlidir.

6 Grup 1 parametrelerini uygulamanizin kosullarina gére ayarlayin. En
azindan asagidaki parametreler ayarlanmalidir:
« motor nominal voltaji (par. 1.1)
« motor nominal frekansi (par. 1.2)
+ motor nominal hizi (par. 1.3)
« motor nominal akimi (par. 1.4)
Parametreler i¢in gereken degerleri motor etiketinde bulabilirsiniz
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Motorsuz olarak deneme calistirmasi yapin. Test A veya Test B'yi
uygulayin:

A) Kontrolii G/C terminallerinden yapin:
« Bagslat/Durdur anahtarini ACIK (ON) konumuna getirin.
« Frekans referansini degistirin (potansiyometre)
+ Cikis frekansi degerinin frekans referans degisikliklerine gére
degistigini IzZleme Meniisiinden kontrol edin.
7 « Baslat/Durdur anahtarini KAPALI (OFF) konumuna getirin

B) Kontrolli tus takimindan yapin:

« par. 2.1'yi kullanip kontrol yeri olarak tus takimini segin. Gezinti
tekerlegine 5 saniye sireyle basarak da tus takimi kontroliine
gegebilirsiniz.

« Tus takiminda Baslat (Start) digmesine basin

« Cikis frekansi degerinin frekans referans degisikliklerine gore
degistigini IzZleme Meniisiinden kontrol edin

« Tus takiminda Durdur (Stop) diigmesine basin

Mumkiinse, motor baglanmadan yapilan yiiksiz testleri ¢alistirin. Bu
mimkiin degilse, her teste baglamadan 6nce sartlarin giivenli olmasini
saglayin. Calisma arkadaslariniza testler hakkinda bilgi verin.
« Besleme voltajini kesin ve sirlicii durana kadar bekleyin.
8 * Motor kablosunu motora ve frekans donusttiriictideki motor
kablosu terminallerine takin.
« Tum Baslat/Durdur anahtarlarinin Durdur (Stop) konumlarinda
oldugundan emin olun.
 Ana elektrigi ACIN
« 7A veya 7B testini tekrar yapin

Motoru siirece dahil edin (yliksiiz test, motor baglanmadan yapiimissa)
« Testleri yapmadan 6nce, giivenlik sartlarinin saglandigindan

9 emin olun.

« Calisma arkadaslariniza testler hakkinda bilgi verin.

« 7A veya 7B testini tekrar yapin.
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5. HATA iZLEME

Not: Bu bélimde listelenen hata kodlari Uygulama Arabiriminde ekran varsa
gorundr, érnegin, API FULL veya API LIMITED'de ya da surlcliye kisisel bir
bilgisayar baglandiginda

Frekans donlsturlcl kontrol elektronigi tarafindan bir hata algilandiginda, siriicti
durdurulur ve ekranda hatanin sira numarasi ve hata kodu ile birlikte F simgesi
asagidaki bicimde gorunir, érnegin:

F102

I— Hata kodu (02 = asin voltaji)

Hata sira sayisi (F1 = en son hata)

G/C terminali veya ag sistemi kullanilarak ya da kontrol tus takiminda Durdur (Stop)
dugmesine basilarak hata sifirlanabilir. Hatalar zaman etiketleri ile birlikte Hata
gegmisi menusiine kaydedilir, bu menide hatalari gérebilirsiniz. Farkl hata kodlari,
bunlarin nedenleri ve nasil dizeltilecekleri agagidaki tabloda anlatiimaktadir.

Hata n P n
kodu Hata adi Olasi nedeni Diizeltme eylemi
Frekans dénusttriicii motor
kablosunda.qok_ ylksek bir akim Yiikii kontrol edin.
algiladi (>4*IN): L
o . P Motor hacmini kontrol
« ylikte ani ve biyik bir artis "
1 Asiri akim edin.
« motor kablolarinda kisa

Kablolari kontrol edin.
devre

* uygun olmayan motor
kullanimi

DC hat voltaji dahili gtivenlik
limitini agmis: Yavaslama siresini
2 Asiri voltaj « yavaslama siiresi gok kisa artirin (P.4.3)
« ana elektrikte yliksek asir o
voltaj ylkselmeleri

Akim dlglimi, baslatma

sirasinda ekstra kagak akim

3 Topraklama hatasi | algiladi:

« kablolarda veya motorda
yalitim hatasi

Motor kablolarini ve
motoru kontrol edin

Tablo 5.1: Hata kodlari
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Hata Hata adi Olasi nedeni Diizeltme eylemi
kodu
Hatayi sifirlayin ve
. yeniden baslayin.
8 Sistem hatasi komponent hatas Hata tekrar olusursa, size
 hatal calisma M
en yakin dagiticiya
basvurun
DC hat voltaji dahili giivenlik Besleme voltajinda gegici
limitini agmis: bir kesinti varsa, hatayi
« en olasi neden: gok dusiik | sifirlayin ve frekans
kaynak voltaj donistlrliclyd yeniden
9 Diisiik voltaj « frekans donustiriict dahili | baslatin. Besleme
s ) hatasi voltajini kontrol edin.
* Elektrik kesintileri Yeterliyse, dahili bir hata
olmustur.
Size en yakin dagiticiya
basvurun
13 Frekans donustiriict | IGBT anahtar isisi -10 C'nin Ortam sicakhigini kontrol

dusuk sicakhgi

altinda

edin

IGBT anahtar isis1 120 C'nin
(izerinde. IGBT anahtar isisi 110

Sogutma saglayan hava
akisinin engellenip
engellenmedigini kontrol
edin.

Ortam sicakhigini kontrol

izleyici hatasi

« komponent hatasi

14 Frekans dénusttriici edin
asiri sicakhgi Clyi a§t|g|n§a asiri sicakhk Degigtirme frekansinin
uyarisi verilir. M
ortam sicakligina ve
motor yiikiine gére gok
ylksek olmadigindan
emin olun.
15 | Motorun hizi kesiliyor Motor hiz kesilme korumasinda Motoru kontrol edin
hata var
Frekans donustiriici motor Motor yiikiini azaltin.
sicaklik modeli motorda asiri 1s1 | Motorda hig yiik yoksa,
16 | Motor asir sicakhig algiladi. Motor agiri yUkli sicaklik modeli
parametrelerini kontrol
edin.
EEPROM saglama Parametre kayd: hatasi Size en yakin dagiticiya
22 « hatall galisma
hatasi basvurun
« komponent hatasi
Hatayi sifirlayin ve
. . . yeniden baslayin.
25 Mikro denetleyici hatali calisma Hata tekrar olugursa, size

en yakin dagiticiya
basvurun

Tablo 5.1: Hata kodlari
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Hata n @ q
kodu Hata adi Olasi nedeni Diizeltme eylemi
Dahili veri yolu Ortam paraziti veya bozuk Hata tekrar olusursa, size
34 iletigimi donanim en yakin dagticiya
basvurun
35 | Uygulama hatasi Uygulama calismiyor Size en yakin dagiticlya
v v galismiy bagvurun
Analog girig lin <4mA Analog girigte akim < 4mA'dir Akim donglisii devresini
P N « kontrol kablosu zarar H
50 (segili sinyal araligi 4 - A kontrol edin
20 mA) gormis veya gevsek
« sinyal kaynagi hatasi
Dijital giris hatasi. Dijital giris Programlamayi ve harici
harici hata girisi olarak hata bilgilerinin isaret
51 | Harici hata programlanmis ve bu giris etkin. | ettigi aygiti kontrol edin.
Ayrica bu aygitin
kablolarini kontrol edin.
. S Kurulumu kontrol edin.
. .| Ag sistemi Yoneticisi ile <
Haberlesme sistemi P . . | Kurulum dogruysa, en
53 hatas sirliciinlin ag sistemi arasindaki akin Vacon dagiticisina
veri baglantisi kesik ¥ 9
basvurun.

Tablo 5.1: Hata kodlari
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6. VACON 10 UYGULAMA ARABIRIMI

6.2 Girig

Vacon 10 siriclsu igin Uygulama Arabirimlerinin (API) g surimi vardir:

API Full API Limited a\lll:’cl):lij-:sRsTU)
6 Dijital giris 3 Dijital giris 1 Dijital giris

2 Analog giris 1 Analog giris 1 Role ¢ikis

1 Analog ¢ikis 1 Réle gikis RS-485 Arabirimi

1 Dijital ¢ikis RS-485 Arabirimi

2 Role ¢ikis

RS-485 Arabirimi

Tablo 6.1: Varolan Uygulama Arabirimleri

Bu béliimde, bu siriimlerin G/C sinyallerinin bir agiklamasi ve Vacon 10 genel
amagli uygulamasinin kullanimu ile ilgili bilgiler verilir.

Frekans referansi analog giriglerden, ag sisteminden, 6nceden ayarlanmis hizlardan
veya tus takimindan segilebilir.

Temel 6zellikler:

« DI1...DI6 dijital girigleri istenildigi sekilde programlanabilir.
Kullanici pek gok islevi tek bir girise atayabilir

« Dijital-, réle- ve analog ¢ikislar istendigi gibi programlanabilir

« Analog giris 1, API Limited striimiinde akim veya voltaj girisi
olarak programlanabilir

Tim API siirimlerindeki ézel islevier:

Programlanabilir Baglat/Durdur ve Geri sinyal mantigi
Referans dlgekleme.

Programlanabilir baglat ve durdur islevleri
Baslatmada ve durdurmada DC fren

Programlanabilir U/f egrisi

Ayarlanabilir degistirme frekansi

Hatadan sonra otomatik yeniden baslatma islevi

Korumalar ve denetimler (timi tamamen programlanabilir;
kapali, uyari, hata):
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« Akim sinyali giris hatasi

* Harici hata

« Duslk voltaj hatasi

*+ Topraklama hatasi

* Motor termal, hiz kesilme ve distik yik korumasi
* Haberlesme

API Full ve API Limited'de 6zel iglevler:
« Onceden ayarlanmig 8 hiz

* Analog giris aralidi segimi, sinyal 6lgekleme ve filtreleme
« Pl denetleyici
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6.3 Kontrol G/G

API FULL
Terminal Sinyal Fabrika 6n ayari Acikl
1 | +10Vre Rﬁferans voltaj Maksimum yuk 10 mA
cikisl
2 A1 Analog sinyal 1'de | Frek. referansi P) [ - +10 v Ri= 200 k Q (min)
3 | GND @| G/C sinyal
topraklama
6 24Vo% DII;Ier igin 24V 0 %, maks. yik 50 mA
GIKI$
7 | GND | | G/C sinyal
topraklama
——"—8 [DI1 Dijital girig 1 Baglat-ileri P) 0-+30VRi= 12 kQmin
——"——9 [Di2 Dijital girig 2 Baglat-geri P)
" 110|DI3 Dijital giris 3 Onceden ayar-
lanmig hiz BO P)
A|A RS485 sinyal A FB (Haberlesme)
B |B RS485 sinyal B FB (Haberlesme)
4 A2 Analog sinyal 2'de | Pl gergek degeri P) [ 0(4) - 20 mA, Ri = 200Q
@ 5 | GND@| G/C sinyal
topraklama
13| GND@| G/C sinyal
topraklama
— 14| DIl4 Dijital girig 4 Onceden ayar- 0-+30VRi= 12kQ
lanmis hiz B1P) (min)
—1 15| DI5 Dijital giris 5 Hata sifirlama P)
16| DI6 Dijital giris 6 Pl kontr. devre digi
birak P)
18| AO Cikis frekansi P) | 0(4) - 20 mA, RL = 500Q
20| DO Dijital sinyal ¢ikisi | Etkin = READY P) | Acik kolektdr, maks. yik
48V/50mA
22| RO 11 —KRble cikis 1| Etkin = RUN P) Maks. degistirme yukii:
23| RO 12 250Vac/2A veya 250Vdc/
24| RO 21 jéle cikis 2 | Etkin = FAULT P) | Maks. degistirme yuikii:
25| RO 22 250Vac/2A veya 250Vdc/
26| RO 23 |— :

Tablo 6.2: API FULL strtimii igin Vacon 10 Genel amagli uygulama varsayilan
G/C yapilandirma ve baglantilari
P) = Programlanabilir islev, parametre listelerine ve agiklamalarina bakin, Bolim 8

ve 9.
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API LIMITED

Terminal Sinyal Fabrika on ayary Acyklama
1 | +10Vre| Referans voltaj Maksimum yik 10 mA
cikisi
2 |A Analog sinyal 1'de | Frek. referansi P) | 0 -/+10 VRi = 200 kQ
3 GNDlP G/C sinyal
topraklama
6 | 24Vout| Dl'ler igin 24V 40 %, maks. yiik 50
cikis mA
7 | GND@| G/C sinyal
topraklama
8 | DI Dijital giris 1 Baslat-ileri P) 0-/+30 VRi= 12kQ
— min
— 19 |DI2 Dijital giris 2 Baslat-geri P)
- 110]|DI3 Dijital giris 3 Onceden
ayarlanmis hiz
BOP)
A |A RS485 sinyal A FB (Haberlesme)
B |B RS485 sinyal B FB (Haberlesme)
24| RO 21 Réle ¢ikis 2| ACTIVE (Role Maks. anahtarlama
25| RO 22 t acik) = HATA P) yuki:
250Vac/2A veya
250Vdc/0,4A

Tablo 6.3: API LIMITED siiriimii igin Vacon 10 Genel amagli uygulama
varsayilan G/C yapilandirma ve baglantilari

P) = Programlanabilir islev, p

1, Béliim 8 ve 9.

listeleri ve ag
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API RS-485
Terminal Sinyal Fabrika 6n ayary Acyklama
3 | GND _ | G/C sinyal
* topraklama
6 | 24Volt| Dl'ler igin 24V 420 %, maks. yiik 50
cikis mA
7 GND‘. G/G sinyal
topraklama
—18 | DN Dijital giris 1 1 = Baglat-ileri 0-+30VRi= 12
kQmin
A A RS485 sinyal A FB (Ag Sistemi)
lletigimi
B |B RS485 sinyal B FB (Ag Sistemi)
lletigimi
24| RO 21 —+ Réle gikis 2| ACTIVE (Réle Maks. degistirme yuki:
25| RO 22 acik) = HATA P) 250Vac/2A veya
— 250Vdc/0,4A

Tablo 6.4: APl RS-485 stiriimii igin Vacon 10 Genel amagli uygulama varsayilan
G/C yapilandirma ve baglantilari
P) = Programlanabilir iglev, p listeleri ve agikl: lari, Boliim 8 ve 9.
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7. KONTROL PANELI

7.1 Genel

Vacon 10 API Full ve API Limited surtimlerinde benzer kontrol panelleri vardir. Panel
strdcu ile timlestirilmistir, iliskili uygulama karti ile striicti kapaginda bulunan,
durum ekrani ile digme agiklamalarini iceren bir birimden olusur.

Kontrol panelinin, arkadan isiklandirilan bir LCD ekrani, gezinti tekerlegi iceren bir
tus takimi, yesil renkli BASLAT dugmesi ve kirmizi renkli bir DURDUR diigmesi
vardir (bkz. Sekil 7.1).

7.2 Ekran

Ekranda 14 bélumli ve 7 bélimla bloklar, ok isaretleri ve agik metinler halinde birim
simgeleri bulunur. Ok isaretleri gériiniir durumdayken, panelde agik metin olarak
strlctlyle ilgili bazi bilgilere dikkat geker (asagidaki sekilde 1...14 arasi sayilar). Ok
isaretleri, asagidaki anlamlara sahip Ingilizce yazilar halinde 3 grup olarak
tasarlanmistir (bkz. Sekil 7.1):

Grup 1 - 5; Siirticti durumu
1= Siriicl galistinimaya hazir (READY)
2= Surticu gahgiyor (RUN)
3= Siirlict durdu (STOP)
4= Alarm durumu etkin (ALARM)
5= Siirlicl bir hatadan dolayi durdu (FAULT)
Grup 6 - 10; Kontrol segenekleri
6= Motor ileri dogru doniiyor (FWD)
7= Motor geriye dogru donliyor (REV)
8= Segili kontrol yeri G/C terminal blogudur (I/O)
9= Segili kontrol yeri tus takimidir (KEYPAD)
10= Segili kontrol yeri haberlesmedir (BUS)
Grup 11 - 14; Gezinti ana menlisii
11= Referans ana menisi (REF)
12= izleme ana meniisii (MON)
13= Parametre ana menisu (PAR)
14= Hata gegmisi ana mentsi (FLT)
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i 2 ) 4 5
READY RUN STOP ALARM FAULT

11

12

13

14
Gezinti FWD REV gl/0 KEYPAD BUS
tekerlegi 6 7 /.-5\9

Durdur
dugmesi

bekil 7.1: Vacon 10 Kontrol paneli

7.3 Tus takimi

Kontrol panelinin tus takimi bélimi bir gezinti tekerlegi ile BASLAT ve DURDUR
dugmelerini igerir (bkz. Sekil 7.1). Gezinti tekerledi panel ekraninda gezinmek igin
kullanilir, ancak suriicliniin kontrol yeri olarak TUS TAKIMI (KEYPAD) segildiginde
referans potansiyometresi olarak da galisir. Tekerlekte iki ayri islev vardir;

- Ornegin, tekerledi parametre de@erini degistirmek igin déndiirmek

(12 adim / yuvarlak)

- Ornegin, tekerlege yeni degeri kabul etmek igin basmak.
Segilen kontrol yeri ne olursa olsun, tus takiminda DURDUR diigmesine
basildiginda striicti her zaman durur. Segili kontrol yeri TUS TAKIMI (KEYPAD) ise,
tus takimi BASLAT (START) diigmesine basildiginda, siriicii her zaman galismaya
baslar.
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7.4 Vacon 10 kontrol panelinde gezinti
Bu bélimde Vacon 10'un mentilerinde gezinti ve parametre degerlerini diizenleme
ile ilgili bilgiler verilir.

7.4.1 Ana menii
Vacon 10 kontrol yaziliminin meni yapisi bir ana menu ve gesitli alt menilerden
olusur. Ana menude gezinti asagida gosterilmektedir:

READY RUN STOP ALARM FAULT
REFERANS A a
MENUSD REFL-

Secilen kontrol MON|
yeri ne olursa PAR

olsun tus
takimi referans FLT| ""
degerini FWD REV 1O KEYPAD BUS
gorintiler
¢ DONDUR
e/
@
READY RUN STOP ALARM FAULT
- 2

iZLEME REF|
MENUSO ¢
Bumenide  MONI:
sectiginiz PAR

degerleri goriin-
tiileyebilirsiniz. ~ FLT|

FWD REV 10 KEYPAD BUS

/‘\\ DONDUR
\

PARAMETRE

MENUSU RER
Bu menlde MON
parametrelere v
bakabilir ve PARj-
bu parametreleri _

diizenleye- v L4
bilirsiniz. FWD REV /0 KEYPAD BUS
$ DONDUR
5
o/
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
-

a
HATA MENUSU REF| =)
Olusan hatalara yon m MON| ’7’ I
buradan | /
bakabilirsiniz.  PAR| &2 par L"_’
i
FLT) i = BAS FLT|« = o
FWD REV 10 KEYPAD BUS FWD REV 1O KEYPAD BUS

Sekil 7.2: Vacon 10'un ana meniisii

24 saat destek +358 (0)40 837 1150 » E-posta: vacon@vacon.com




35 ® VACON KONTROL PANELI

7.4.2 Referans meniisii

LIWIH

_'"_ LUl

hd
FWD REV IlO KEYPAD BUS

/‘

@ 06

Dizenleme Degeri Onaylamak
moduna girmek  degistirin  igin basin
icin basin

Sekil 7.3: Referans mendisii ekrani
Gezinti tekerlegini kullanarak referans mendistiine gidin (bkz. Sekil 7.2). Gezinti

tekerlegi kullanilarak referans degeri degistirilebilir (bkz.Sekil 7.3). Referans degeri
donusi surekli olarak (= ayri, yeni deger kabulii olmadan) dénusu izler.
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7.4.3 izleme meniisii

A
FWD REV /0 KEYPAD BUS

{
\\o
M1.1 - M1.20'ye bakin

Sekil 7.4: Izleme mendisii ekrani

izleme degerleri; 6lgiilen sinyallerin gergek degerleridir, ayni zamanda bazi kontrol
ayarlarinin durumlarini verir. API Full ve Limited ekranlarinda gériindr, ancak
degistirilemezler. Izleme degerleri Tablo 7.1'de listelenmistir.

Bu meniide gezinti tekerlegine bir defa basildiginda kullanici, izleme degerinin,
6rnegin, M1.11 ve degerin goriindigii bir sonraki diizeye gider (bkz. Sekil 7.2).
Izleme degerleri, gezinti tekerlegi saat yoniinde cevrildiginde gorilebilir (bkz. Sekil
7.4).

Kod Izleme sinyali Birim ID Aciklama

M1.1 Cikis frekansi Hz 1 Motor frekansi

M1.2 | Frekans referansi Hz 25

M1.3 | Motor saft hizi rpm 2 Hesaplanan motor hizi
M1.4 | Motor akimi A 3 Olgiilen motor akimi

Motorun hesaplanan gergek/

a
M1.5 | Motor torku % 4| nominal torku

Motorun hesaplanan gergek/

M1.6 | Motor giici % 5 " P
nominal glict

Tablo 7.1: Vacon 10 izleme sinyalleri
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Kod Izleme sinyali Binm ID Aciklama
M1.7 | Motor voltaji Vv 6 Motor voltaji
M1.8 | DC hat voltaji \ 7 Olgiilen DC hat voltaji
M1.9 | Cihaz sicakiigi c® 8 | Sogutucu sicakiigi
M1.10 | Motor sicakhig c® Hesaplanan motor sicakligi
M1.11| Analog giris 1 % 13 Al1 degeri

- Al2 degeri YALNIZCA API

9

M1.12| Analog giris 2 % 14 FULL'de!
M1.13 | Analog cikis % 26 | AO1YALNIZCA API FULL'de!
M1.14| DI, DI2, DI3 15 Dijital girig durumlari

Dijital giris durumlari

M1.15 | Di4, DI, DI6 6| YALNIZCA API FULL'de!

RO1, (ayrica RO2, DO,

M1.16 17 Role/dijital ¢ikis durumlari

API FULL'de)

M1.17 | Pl ayar noktasi % 20 M_aksmym islem referansinin
ylizdesi olarak

M1.18 | PI geribildirimi % 21 | Maksimum gercek degerin
ylizdesi olarak

M1.19| PI hata degeri % 2o | Maksimum hata degerinin
ylizdesi olarak

M1.20 | PI Cikisi % 23 Maksimum ¢ikis degerinin

ylizdesi olarak

Tablo 7.1: Vacon 10 izleme sinyalleri
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7.4.4 Parametre meniisii
Parametre menusiinde, varsayilan olarak yalnizca Hizli kurulum parametre listesi
gosterilir. 13.1 parametresine dogru degeri vererek, ileri dliizey baska parametre
gruplarini agmak mimkundur. Parametre listeleri ve agiklamalar 8. ve 9.
boélimlerinde bulunabilir.
Asagidaki sekilde parametre meniisii goriinimi verilmektedir:

’Lj.-‘ '__ Ekranda - E‘j I_7’—7
7 ' degisir -’L" ul_ ,

hd
FWD REV /0 KEYPAD BUS

(= —

- - -
A \9 \0 \-9
P1.1'e Duzenleme Degeri Onaylamak
bakin->  moduna girmek  degistirin igin basin

icinbutona basin

Sekil 7.5: Parametre mentisii
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7.4.5 Hata ge¢cmisi meniisii

READY RUN STOP ALARM FAULT
- -

FWD REV /O KEYPAD BUS

‘Hnﬁn‘:

Lo

v
REV  1/0 KEYPAD BUS

Saat (H), /'
dakika (M) ve ¢
saniye'ye (S)

bakin

Sekil 7.6: Hata gegmisi mendisii

Hata gegmisi menisiinde, en son 9 hatayi gorebilirsiniz (bkz. Sekil 7.6). Bir hata
etkinse, ana meni ekraninda ilgili hata numarasi (6rnegin, F1 02) gorintilenir.
Hatalara g6z atarken, etkin hatalarin hata kodlari yanip séner. DURDUR (STOP)
digmesine 1 saniye basarak etkin hatalar sifirlanabilir. Hata sifirlanamiyorsa, yanip
s6nme devam eder. Etkin hatalar mevcut olsa da meni yapisinda gezinmek
mimkiindur, ancak digmelere basiimazsa veya gezinti tekerlegi donduriimezse
ekran otomatik olarak hata menisiine déner. Hata anindaki ¢alisma saat, dakika ve
saniye degerleri deger menusiinde gorlintilenir (calisma saatleri = goriintlilenen
deger x 1000 saat).

Not! Siiriicii durdurulup ekranda Hata
gecmisi meniisii segildiginde DURDUR
(STOP) diigmesine 5 saniye basarak
tiim hata gegmisi temizlenebilir.

Hata agiklamalari igin bkz. Bolim 5

Tel. +358 (0)201 2121 « Faks +358 (0)201 212205




PARAMETRELER VACON ® 40

8. GENEL AMAGLI UYGULAMA PARAMETRELERI

lleriki sayfalarda ilgili parametre gruplarinda parametrelerin listesini bulabilirsiniz.
Parametre agiklamalarini Bolim 9 iginde verilmistir.

NOT: Parametreler yalnizca siiriicii durma modundayken degistirilebilir!

Aciklamalar:

Kod:

Parametre:
Min:

Maks:
Birim:
Varsayilan:
Kimlik:

[ | 3

24 saat destek +358 (0)40 837 1150 ¢ E-posta: vaconf@vacon.com

Tus takiminda konum gdstergesi; Operatdre mevcut degeri veya
parametre numarasini gosterir

Izlenen degerin veya parametrenin adi

Minimum parametre degeri

Maksimum parametre degeri

Parametre degerinin birimi; varsa

Fabrikada 6nceden ayarlanan deger

Parametrenin ID’si (haberlesme ile birlikte kullanilir)

Bu parametre ile ilgili daha fazla bilgi igin bkz. Bolum 9: ‘Parametre
aciklamalari’ parametre adini tiklatin.
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8.1 Hizhi kurulum parametreleri (Sanal menij, par. 13.1 =1
oldugu zamani gosterir)

Kod Parametre Min | Maks| Birim| Varsayyl| ID Not
an
P1.1 Nominal motor 180 500 \ 230 110 | Motor etiket degerine bakin
voltaji 400

P12 | MNommalmotor | 3 | 320 | Hz | 50,00 | 111 | Motor etiket degerine bakin
rekansi

4 kutuplu motor igin

P13 Nom':f‘z'lmmor 300 20000 pm | 1440 | 112 | varsayilan deger
uygulanir.
Nominal motor 0.2x | 1,5x
P1.4 akimi INDbiri| INbiri A INbirim 113 | Motor etiket degerine bakin
m m
P1.5 Motor cos (p 0,30| 1,00 0,85 120 | Motor etiket degerine bakin
0,2x 2 X 15x
P1.7 Akim limiti INDiri| INbiri A o 107
INbirim
m m
| p115| Torkyikseltme | 0 | 1 0 109 | 9 = Kullanimiyor
1 = Kullaniliyor
1= G/C terminali
| P21 Kontrol yeri 1 3 1 125 | 2=Tus takimi
3 = Haberlesme
. 0 = Artis 1 =Hizh
] P22 Baslatma sekli 0 1 0 505 baglangig
| P23 Durdurma sekli 0 1 0 506 | 0 = Yavaslatma 1 = Artis

P3.1 Min frekans 0,00 P3.2 Hz 0,00 101

P3.2 Maks. frekans P3.1 320 Hz 50,00 102

0 = Onceden Ayarlanmis

Hizlar (0-7)
1 =Tus Takimi
Referansi
P3.3 G/C referansi 0 4 3 117 | 2 =Haberlesme
3 =Al1(API FULL ve
LIMITED)
4 = Al2 (API FULL)
Onceden Dijital giriglerle
| P34 ayarlanmis hiz 0 0.00] P32 Hz 500 124 etkinlestirilir
L3 I Onceden 000| P32| Hz | 1000 | 105 | Diital girislerle
ayarlanmis hiz 1 etkinlestirilir
Onceden Dijital giriglerle
| P36 ayarlanmis hiz 2 0,00] P32 Hz 15,00 106 etkinlestirilir

Tablo 8.1: Hizli kurulum parametreleri
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Kod Parametre Min | Maks| Birim Varsayyl| ID Not
an
P3.7 Onceden | 00| p32| Hz | 2000 | 126 | Diltal girislerie
ayarlanmis hiz 3 etkinlestirilir
P42 | Hizlanmasiiresi [ 0,1 | 3000 s 10 | 103 | O Hzden maksimum
frekansa cikis suresi
P43 | Yavaglama siresi| 0,1 | 3000| s 1,0 | 104 [ Maksimum frekanstan 0
Hz'e inig siresi
API FULL ve LIMITED:
0 =Voltaj 0...10 V
1=\Voltaj2...10 V
YALNIZCA API LIMITED:
. « 2 =Akim0...20 mA
P6.1 | Al1 Sinyal arahig: 0 3 0 379 3= Akim4...20 mA
NOT: API LIMITED'i
kullanirken, DIP
anahtarla voltaj/akim
araligini da segin
Al2 Sinyal araligi
? 2=Akim 0...20 mA
P6.5 (Yalnyzca API 2 3 3 390 3= Akim 4...20 mA
Full)
P10.4 Otomatik yeniden 0 1 0 731 0 f Kullaniimiyor
baslatma 1 = Kullanihyor
0 = TUm parametreler
Parametre gortntir
P13.1 N 0 1 1 115 | 1 = Yalnizca hizli
gizle
kurulum parametre
grubu gorinur

Tablo 8.1: Hizli kurulum parametreleri
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8.2 Motor ayarlari (Kontrol paneli: Menii PAR -> P1)
Kod Parametre Min | Maks | Birim IVarsayylan| 1D Not
p14 | Nominalmotor f ygq | 555 | 2301 110 [Motor etiket degerine bakin
voltaji 400
pr2 | Nommalmotor 5o [ 320 [ Hz [ 50,00 | 111 [motor etiket degerine bakin
rekansi
4 kutuplu motor icin
P1.3 | Nominal motor hizi| 300 |20000| rpm 1440 112 |varsayilan deger
uygulanir.
Nominal motor 0,2x| 1,5x . . L
P1.4 akimi INbiriml INbirim A INbirim 113 |Motor etiket degerine bakin
P1.5 Motor cos q 0,30 | 1,00 0,85 120 |Motor etiket degerine bakin
. 0,2 x 2Xx 1,5 x
P17 Alam limiti il iNpirm] A | iNbim | 197
P1.8 | Motor kontrol modu| 0 1 0 600 Fof Frekans kontroli
1 = Hiz kontroli
0 = Dogrusal
P1.9 U/f orani segimi 0 2 0 108 |1 = Kare
2 = Programlanabilir
prao| Aanzavflama a0 1 30 [ Hz | 5000 | 602
noktasi
P11 Alan zaylfl_ama | 1000 200 % 100,00 603 N__omine_\l motor voltajinin
noktasindaki voltaj ylzdesi
p1.12|Ufedrisiortanokial o 50 1oy 40 Hz | 2500 | 604
frekansi
P13 U/f egrisi on_a nokta 0,00 | P1.11 % 50,00 605 N__omine_\l motor voltajinin
voltaji ylzdesi
P1.14 Slflrfrekan§ta cikis 000 | 40.00] % 0,00 606 N“omlnz?l motor voltajinin
voltaji ylzdesi
P1.15| Torkyikseltme | 0 | 1 0 10g [§ 7 Rutantmiyor
= Kullaniliyor
P1.16 [ Degistirme frekansi| 1,5 | 16,0 | kHz 6,0 601
0= Devre disi
1= Calistir modunda
P1.17 Fren kesici 0 2 0 504 |kullanihr
2= Calistir ve Durdur
modunda kullanilir

Tablo 8.2: Motor ayarlart

NOT! Bu parametreler P13.1 = 0 oldugunda gosterilir.
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8.3 Baslat/durdur ayari (Kontrol paneli: Menii PAR -> P2)

Kod | Parametre | Min]Maks|Birim Varsayylan | 1D Not
1= G/C terminali
P2.1 Kontrol yeri 1 3 1 125]2 = Tus takimi
3 = Haberlesme
. 0 = Artis
P2.2 | Baglatma sekli| 0 1 0 505 1 = Hizli baslangig
. 0 = Yavaslatma
P2.3 |Durdurma sekli| 0 1 0 506 1= Artis
D1 DI2
0 Baglat-lleri  Baglat-geri
1 Baslat Geri
P2.4 Basn'f;:] '?Ilf'ld“' of 3 0 3002 Baslat- Durdur-
9 Darbe(Pals)  Darbe(Pals)
3 Baglat-lleri  Baglat-Geri
REAF REAF

Tablo 8.3: Baslat/durdur ayari

8.4 Frekans referanslari (Kontrol paneli: Menii PAR -> P3)

Kod Parametre | Min|Maks| Birim Varsayylan| ID Not
P3.1| Minfrekans |0,00| P32| Hz 0,00 101
P3.2 | Maks. frekans | P3.1] 320 Hz 50,00 102
0 = Onceden Ayarlanmis
Hizlar (0-7)
1 = Tus Takimi
P3.3 | G/C bagvurusu | 0 4 3 117 |2 = Haberlesme
3= Al (API FULL ve
LIMITED)
4= Al2 (API FULL)
P3.4 Onceden [ 5ol pso| 12 5,00 124 [Dijital girislerle etkinlestiriliq
ayarlanmis hiz 0
P35 Onceden 14051 p3o| Hy 10,00 | 105 |Dijital girislerle etkinlestirilif
ayarlanmis hiz 1
P3.6 Onceden T oo lpso| 12 15,00 | 106 |Dijital girislerle etkinlestirilf
ayarlanmis hiz 2
P37 Onceden 14061 p3o| Hy 20,00 | 126 [Dijital girislerle etkinlestirilif
ayarlanmis hiz 3
P3.8 Onceden 1 oo lpso| 12 2500 | 127 [Dijital girislerle etkinlestirilif
ayarlanmis hiz 4
P3.9 Onceden 14061 p3o| Hy 30,00 | 128 |Dijtal girislerle etkinlestirilif
ayarlanmis hiz 5

Tablo 8.4: Frekans referanslari
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Kod Parametre | Min|Maks| Birim Varsayylan| 1D Not

p3.1of Onceden  Fooolp3a| He 40,00 | 129 |pijital girislerle etkinlestirilit
ayarlanmis hiz 6

pa.1q|_  Onceden - Hiool paa| He 50,00 | 130 [Dijital girislerle etkinlestirili]

ayarlanmis hiz 7

Tablo 8.4: Frekans referanslari

NOT! Bu parametreler P13.1 = 0 oldugunda gosterilir.
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8.5 Rampa ve fren ayarlar (Kontrol paneli: Menii PAR -> P4)

Kod Parametre Min | Maks| Birim Varsayylan| ID Not
K 0 = Dogrusal
P4.1 Artis sekli 0,0 | 10,0 s 0,0 500 >0 = S-egrisi artis siresi
P4.2 | Hizlanma siresi 0,1 | 3000 s 1,0 103
P4.3 | Yavaslama stresi | 0,1 | 3000 s 1,0 104
Urline| Urline L
P4.4 DC fren akimi bagl | bagh A Degisir | 507
P45 Ba$lang|f;ta pC fren 0,00 [600.0d s 0 516 0 = Baslangigta DC fren
suresi kapalidir
Artig durdurma
P4.6 | sirasinda DC frenini| 0,10 | 10,00 Hz 1,50 515
baslatma frekansi

P47 Durdurm?da ‘DC 0,00 [600.0d s o 508 0 = Durdurmada DC fren

fren suresi kapalidir

Tablo 8.5: Motor kontrol parametreleri

8.6 Dijital girigler (Kontrol paneli: Menii PAR -> P5)

Kod Parametre Min| Maks |Birim| Varsayylan| 1D Not
0 = Kullanilmiyor
1=DN
2 =DI2 Yalnyzca API FULL]
ve LIMITED'de
P5.1| Baslatma sinyali 1 0 6 1 403 |3=DI3
4 = DI4 Yalnyzca API
FULL'de
5 = DI5
6 = DI6
P5.2| Baslatma sinyali 2 0 6 2 404 |Parametre 5.1 gibi
P5.3 Ters 0 6 0 412 |Parametre 5.1 gibi
P5.4 Dis hata Kapat 0 6 0 405 |Parametre 5.1 gibi
P5.5 Dis hata Ag 0 6 0 406 |Parametre 5.1 gibi
P5.6 Hata sifilama 0 6 5 414 |Parametre 5.1 gibi
Calistirma L
P5.7 etkinlestirme 0 6 0 407 |Parametre 5.1 gibi
ps.g| Onceden ayartanmis [ 1 g 3 419 |Parametre 5.1 gibi
hiz BO
ps.g| Onceden ayarlanmis | o | g 4 420 |Parametre 5.1 gibi
ps.10 Onceden ayartanmis [ | ¢ 0 421 |Parametre 5.1 gibi
hiz B2
P5.11| Pl'yi devre disi birak | 0 6 6 1020|Parametre 5.1 gibi

Tablo 8.6: Dijital girisler
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8.7 Analog girigler (Kontrol paneli: Menii PAR -> P6)

Kodl Parametre | Min | Maksl Birim |Varsay)'llan| 1D | Not

Yalnyzca APl FULL ve LIMITED'de

API FULL ve LIMITED:

0 = Voltaj 0...10 V
1=\Voltaj 2...10 V
YALNIZCA API LIMITED:
2 =Akim 0...20 mA

3 = Akim 4...20 mA

NOT: API LIMITED'i
kullanirken, DIP anahtarla
voltaj/akim araligini da

P6.1| Al1 Sinyal aralig 0 3 0 379

secin
P6.2| Al filtre stresi 0,0 10,0 s 0,1 3780 = filtreleme yok
P6.3] Al1 Ozel min. -100,0 [ 100,0 % 0,0 3800,0 = min. dlgek yok
P6.4] Al1 Ozel maks. [ -100,0 | 100,0 % 100,0 381100,0 = maks. 6lgek yok

Yalnyzca API FULL'de

2 = Akim 0...20 mA

P6.5| Al2 sinyal araligi 2 3 3 390 3= Akim 4...20 mA
P6.6| Al2 filtre stresi 0,0 10,0 s 0,1 3890 = filtreleme yok

P6.7| AI2 Ozel min. [ -100,0 | 100,0 % 0,0 391]0,0 = min. élgek yok
P6.8| Al2 Ozel maks. | -100,0 [ 100,0 % 100,0 3921100,0 = maks. dlgek yok

Tablo 8.7: Analog girigler

8.8 Dijital ve analog cikiglar (Kontrol paneli: Menii PAR -> P7)

Kod | Parametre | Min | Maks| ﬁrim| Varsayylan| 1D | Secenekler
Yalnyzca APl FULL'de
0 = Kullaniimiyor
1=Hazir
2 = Calistir
3 = Hata
P7.1 | Réle gikis 1 igerigi| O 8 2 313 |4 = Hata Tersine Cevrildi
5 = Uyari
6 = Ters
7 = Hizli
8 = Motor Regtilatorii Etkin
Tiim API siiriimlerinde
P7.2 I Roéle ¢ikis 2 icerigi | 0 | 8 | 3 | 314 Farametre 7.1 gibi
Yalnyzca API FULL'de
P7.3 | Dijital ¢ikis 1icerigif 0 [ 8 | | 1 | 312 F’arametre 7.1 gibi

Tablo 8.8: Dijital ve analog ¢ikiglar
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Kod Parametre Min | Maks| Birim Varsayylan| 1D Secenekler
0 = Kullaniimiyor
1 = Cikis frek. (0-fmaks.)
P7.4 | Analog gikigiglevi| 0 4 1 307 |2 = Gikis akimi (O-InMotor;
3 = Tork (0-Nominal tork)
4 = Pl denetleyici gikis!
Minimum analog 0=0mA
P75 oikis 0 1 1 1= 4 mA
Tablo 8.8: Dijital ve analog cikiglar
8.9 Koruma sistemleri (Kontrol paneli: Menii PAR -> P9)
Kod Parametre Min] Maks| Birim Varsayylan| ID Not
P91 4mA bagvuru 0 2 1 700
hatasina yanit
pgo |  Disik voltaj o 2 2 727
hatasina yanit
pg.3 | Topraklama hata | 2 2 7030 = Yanit verilmez
korumasi 1= Uyan
P9.4 Héz kesilme 0 B 0 709 2 = Hata, P2.3'e gore
orumasl durdur
Pos| DUSIkvdc ol o 0 713
P9.6 Ayrilmig
Termal motor
| Po7 Korumas 0 2 0 704
g | pos| Motorotam o5l 4o [ ¢ 40 |[705
[ . sicakhig
Sifir hizda motor o
| Poo sogutma fakiori 0,0| 150,0 % 40,0 706
- |Po.10 i"acr’gntzra”;i: 1| 200 | dak. 45 [707

Tablo 8.9: Koruma sistemleri

NOT! Bu parametreler P13.1 = 0 oldugunda gosterilir.
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8.10 Otomatik yeniden baslatma parametreleri (Kontrol paneli:
Menii PAR -> P10)

Kod Parametre Min [ Maks| Birim| Varsayylan| ID Not

Hata giderildikten sonra,
otomatik yeniden
baslatmadan 6nce
beklenecek siire

P10.1| Bekleme siiresi |0

o

10,00 s 0,50 71

J

Hata giderildikten sonra,
frekans donustiricinin
motoru otomatik olarak
yeniden baslatmayi
denemesinden 6nceki siireyi
belirtir

P10.2| Deneme suresi | 0,00]60,00 s 30,00 71

®

0 = Artis
1= Hizh baslangig
2 = P4.2'ye gore

©

P10.3| Baslatma islevi 0 2 0 71

P10.4 Otomatik yeniden 0 1 0 731 0= Devre disi

baslatma 1 = Etkin

Tablo 8.10: Otomatik yeniden baslatma parametreleri

NOT! Bu parametreler P13.1 = 0 oldugunda gosterilir.
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8.11 Pl kontrol parametreleri (Kontrol paneli: Menii PAR -> P12)

Kod Parametre | Min| Maks| Birim Varsayylan| ID Not
0 = Kullanilmiyor
P12.1| Pl etkinlestirme | 0 2 0 163 |1 = Motor kontroli igin PI
2 = Harici kullanim igin PI
Pl denetleyici o
i | P22 Kazanc: 0,0 | 1000 % 100,0 118
Pl denetleyici
alE | P123 |-zamant 0,00/320,0f s 10,00 119
pi24| Tus@kmiPl o6 4000[ o 00 |167
referansi
0 = Tus takimi Pl bagvurusu,
P12.4
1 =Ag sistemi
P125 Aylf; r:]‘;k.‘fs' ol 3 0 332[2 = AN Yalnyzca API FULL
ynag ve LIMITED'de
3 = AI2 Yalnyzca API
FULL'de
o= Haberlesme
5 hildin 1= Al1 Yalnyzca API FULL
pize| CHo™ o] 2 2 |334ve LIMITED'de
2 = AI2 Yalnyzca API
FULL'de
Minimum o M .
| P127 geribildirim 0,0 100,01 % 0,0 336 |0 = Minimum 6lgek yok
Maksimum o _ . .
.g— P12.8 geribildirim 0,0 | 100,0 % 100,0 337]100,0 = Maksimum &lgek yol
0=No Ters gevirme yapiimaz,|
(Geribildirim<Ayar Noktasi-
>Pl
P12.9 Hata degerini ters 0 4 0 340 Cikisini Artir)

) gevirme 1=Ters gevrilir
(Geribildirim<Ayar Noktasi-
>Pl

Cikisini Azalt)

Tablo 8.11: Pl kontrol parametreleri

NOT! Bu parametreler P13.1 = 0 oldugunda gosterilir.
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8.12 Kolay kullanim meniisii (Kontrol paneli: Menii PAR -> P0)

Kod | Parametre | Min| Maks| Birim Varsayylan| ID Not

um parametreler

ir

0 1 1 115] 1 =Yalnizca hizl kurulum
parametre grubu
gorinir

Parametre

P13.1 B
gizle

0=Temel

1 = Pompa siirlicisl

2 = Fan slrlcusu

alE| P132 Siriict ayari 0 3 0 540| 3 = Konveydr siirliclisti
(HP)

NOT! Yalnizca Baslatma
sihirbazinda goériinir

Tablo 8.12: Kolay kullanim meni parametreleri

8.13 Sistem parametreleri

Kod | Parametre | Min| Maks| Varsayylan| 1D | Not
Yazylym bilgileri (MENU PAR -> S1)
S1.1 Yazilim paketi 833
S1.2 Gug Yazilim strimi 834
S1.3 APl Yazilim strimu 835
14 API L/i::gi:;zilllml 836
S1.5 Uygulama Kimligi 837
S1.6 Uygulama dlzeltmesi 838
S1.7 Sistem yuki 839
EiE RS485 bilgileri (MENU PAR -> S2)
Bicim: xx.yyy

) xx =0 - 64 (Hata

S2.1 lletisim durumu 808 |mesajlarinin sayisi)

yyy = 0 - 999 (Duizeltme
mesajlarinin sayisi)

0 = Haberlesme devre disi

S2.2 Haberlesme protokoli 0 1 0 809 1= Modbus
S2.3 Slave adresi 1 255 1 810

0=300, 1=600, 2=1200,
S2.4 Haberlesme hizi 0 5 5 811 3=2400, 4=4800, 5=9600,
S2.5 Durak bitlerinin sayisi 0 1 1 812 |0=1, 1=2
S2.6 Parity tirti 0 0 0 813 [0= Higbiri (kilitli)

Tablo 8.13: Sistem parametreleri
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Kod Parametre Min| Maks | Varsayylan| ID Not
. 0= Kullaniimaz,
S2.7 lletisim zaman agimi 0 255 10 814 |1=1 saniye,
2= 2 saniye, vb.
S2.8 | lletisim sifirama durumu 815 |1=Par. S2.12'yi sifirlar
Tiim sayaclar (MENU PAR -> S3)
S3.1 MWh sayaci 827
S3.2 Giig - glin olarak 828
S3.3 Glg - saat olarak 829
Kullanycy ayarlary (MENU PAR -> S4)
S4.1 Ekran kontrasti 0 15 7 830 |Ekran kontrastini ayarlar
S4.2 Fab”kag‘;’ir;?uil”e"‘”'a””' ol 1 0 831 fii;gr: vZ?srz;Tleat;?;lrr:lglgnen

Tablo 8.13: Sistem parametreleri

NOT! Bu parametreler P13.1 = 0 oldugunda gosterilir.

24 saat destek +358 (0)40 837 1150 ¢ E-posta: vaconf@vacon.com
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9. PARAMETRE ACIKLAMALARI

lleriki sayfalarda bazi parametrelerin agiklamalarini bulabilirsiniz. Agiklamalar
parametre grubuna ve numarasina gére siralanmistir.

9.1 Motor ayarlari (Kontrol paneli: Menii PAR -> P1)

1.8 MOTOR KONTROL MODU

Kullanici bu parametre ile motor kontrol modunu segebilir. Segenekler
sunlardir:

0 = Frekans kontrolii:

G/G terminali, tus takimi ve haberlesme frekans referanslaridir ve
frekans donustiricl cikis frekansini kontrol eder (gikis frekansi
¢OzUnurligi = 0,01 Hz)

1 = Hiz kontrolii:

G/C terminali, tus takimi ve haberlesme hiz referanslaridir ve frekans
doénustirtict motor hizini kontrol eder.

1.9  U/F ORANI SEGIiMi
Bu parametre igin lg segenek vardir:

0 = Dogrusal:

Motor voltaji, sabit akim alaninda frekansla 0 Hz'den nominal voltajin
motora saglandigi alan zayiflama noktasina dogru dogrusal olarak
degisir. Sabit tork uygulamalarinda dogrusal U/f orani kullaniimalidir.
Bkz. Sekil 9.1.

Ozel olarak baska herhangi bir ayara ihtiyag duyulmuyorsa bu
varsayilan ayar kullaniimalidir.

1 = Kare:

Motor voltaji alandaki frekansla 0 Hz'den motora nominal voltajin
saglandigr alan zayiflama noktasina bir kare egriyi izleyerek degisir.
Motor; dlslik manyetikli olarak alan zayiflama noktasinin altinda
calisir ve daha az tork saglar, gli¢ kayiplari olur ve elektromekanik
gurlltd meydana gelir. Yiike gereken tork miktarinin hizin karesi ile
orantili oldugu uygulamalarda (6rnegin, santrifiij fanlari ve pompalart)
kare U/f orani kullanilabilir

24 saat destek +358 (0)40 837 1150 ¢ E-posta: vaconf@vacon.com
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Un
par1.11 [Varsayilan: Motorun ~~~~~ /' Alan zayiflama
nominal voltaji ! noktasi

Dogrusal

Kare 1 Varsayilan

' Motorun nominal
\/ frekansi fHz]

par1.14

par1.10

Sekil 9.1: Motor voltajinda dogrusal ve kare degisim

2 = Programlanabilir U/f egrisi:

U/f egrisi Ug farkl noktayla programlanabilir. Diger ayarlar
uygulamanin gereklerini kargilamiyorsa programlanabilir U/f egrisi
kullanilabilir

P - s 5000

EAD\?UN sTOP ALAA FAULT
- \ - /

>4 Hz

- -~
FWD REV /O KEYPAD BUS

/"

@ @@~

P1.1'e Duzenleme Degeri Onaylamak
bakin ->  moduna girmek  degistirin icin basin
icin butona basin

Sekil 9.2: Programlanabilir U/f egrisi
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1.10

1.1

1.12

1.13

1.14

1.15

24 saat destek +358 (0)40 837 1150 ¢ E-posta: vaconf@vacon.com

ALAN ZAYIFLAMA NOKTASI

Alan zayiflama noktasi, gikis voltajinin par. 1.11 ile ayarlanan degere ulastigi
cikis frekansidir.

ALAN ZAYIFLAMA NOKTASINDAKI VOLTAJ
Alan zayiflama noktasindaki frekansin (izerinde, ¢ikis voltaji bu parametre ile
ayarlanan degerde kalir. Alan zayiflama noktasindaki frekansin altinda ise,
cikis voltaji U/f egri parametrelerinin ayarina baglidir. Bkz. Parametreler 1.9 -
1.14 ve Sekil 9.1 ve 9.2.

1.1 ve 1.2 parametreleri (motorun nominal voltaji ve nominal frekansi)
ayarlandiginda, 1.10 ve 1.11 parametrelerine otomatik olarak iliskili degerler
verilir. Alan zayiflama noktasi ve voltaj igin size farkli degerler gerekiyorsa, 1.1
ve 1.2 parametrelerini ayarladiktan sonra bu parametreleri degistirin.

U/F EGRISI, ORTA NOKTA FREKANSI

Programlanabilir U/f edrisi 1.9 parametresi ile secilmisse, bu parametre
egrinin orta nokta frekansini tanimlar. Bkz. Sekil 9.2.

U/F EGRISI, ORTA NOKTA VOLTAJI

Programlanabilir U/f edrisi 1.9 parametresi ile secilmisse, bu parametre
egrinin orta nokta voltajini tanimlar. Bkz. Sekil 9.2.

SIFIR FREKANSTA CIKIS VOLTAJI
Bu parametre egrinin sifir frekans voltajini tanimlar. Bkz. Sekil 9.1 ve 9.2.

TORK YUKSELTME
Motora giden voltaj, motorun dusiik frekanslarda galismasi igin gereken torku
Uretmesini sagdlayan ylksek yik torkuyla otomatik olarak degisir. Voltaj artisi
motorun tiriine ve glice baglidir. Yiiksek yik torku isteyen uygulamalarda
(6rnegin, konverydrler) otomatik tork ylikseltme kullanilabilir.

0 = Devre disi

1 = Etkin
Not: Yiksek torklu, diisiik hizli uygulamalarda, motor normalden fazla
1sinabilir. Motor bu sartlarda uzun siire galistirilacaksa, motorun sogutulmasi
icin 6zel dikkat sarf edilmelidir. Sicaklik ¢ok fazla ylikseliyorsa motor igin harici
bir sogutma sistemi kullanin.
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1.16

1.17

DEGISTIRME FREKANSI

Yiiksek bir anahtarli frekansi kullanarak motor gliriiltiisii en aza indirilebilir.
Anahtarlama frekansini artirmak frekans dénlstiriciniin kapasitesini
disurdr.

Vacon 10 igin anahtarlama frekansi: 1.5...16 kHz.

FREN KESIci
Not! Ug fazli kaynak MI2 ve MI3 boyutlu siiriiciilerde dahili bir fren kesici vardir
0 = Fren kesici kullanilmaz
1 = Calistir modunda fren kesici kullanilir
2 = Galistir ve Durdur modunda kullanilir

Fren kesici etkinlestiriimisse ve frekans dénusturtici motorun hizini
disurlyorsa, motorun ve yiikiin ataletine depolanan enerji harici bir fren
direncine verilir. Bu, frekans donustiriiciinin hizlanmaya esit bir tork ile yiikin
hizini azaltmasini saglar (dogru fren direnci segilmigse). Ayri olarak verilen
Fren direnci kurulum kilavuzuna bakin.

Tel. +358 (0)201 2121 « Faks +358 (0)201 212205



PARAMETRE AGIKLAMALARI VACON ® 58

9.2 Kalkig/Durug ayari (Kontrol paneli: Menii PAR -> P2)

21  KONTROL YERI
Kullanici bu parametre ile etkin kontrol yerini segebilir. Segenekler sunlardir:

1 = G/C terminali
2 = Tus takimi
3 = Haberlesme

Not: Gezinti tekerledine 5 saniye basilarak Yerel/Uzak kontrol modu
degistirilebilir. P2.1'in yerel modda herhangi bir etkisi olmaz.

Yerel = Kontrol yeri tus takimidir
Uzak = P2.1 kontrol yerini tanimlar

2.2  BASLATMA ISLEVI
Kullanici bu parametre ile Vacon 10 igin iki baslatma islevi segebilir:

0 = Artarak calisma

Frekans donusturiict 0 Hz'den bagslar ve ayarlanan hizlanma siresi
(P4.2) icinde set edilen frekans referans degerine kadar yiikselir. (Yik
ataleti veya baslangigtaki sirtiinme hizlanma siiresinin artmasina
neden olabilir).

1 = Hizh baglangic

Frekans donustirict kiglk bir tork uygulayarak ve motorun calistig
hiza ait frekansi arayarak, galisan bir motoru da baslatabilir. Arama
islemi, dogru deger algilanana kadar maksimum frekanstan asil
frekansa dogru yapilir. Bu sekilde, ayarlanmis hizlanma/yavaslama
parametrelerine gore cikis frekansi ayarlanan referans degerine
yukseltilir/dUsuralir.

Baslat komutu verildiginde motor déniiyor durumdaysa bu modu
kullanin. Hizli baglangig kullanildiginda, ana elektrikte kisa voltaj
kesilmeleri agilabilir.
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23  DURDURMA ISLEVI
Bu uygulamada iki durdurma islevi segilebilir:

0 = Serbest durus

Motor, Durdur komutundan sonra frekans donusturiictinin kontrolli
olmadan durana kadar yavaslar.

1 = Rampal durdurma

Durdur komutundan sonra, ayarlanmis yavaslatma parametrelerine
g6re motorun hizi azaltilir.

Tekrar olusan enerji yiiksekse, motoru uygun slirede yavaslatmak igin
harici bir fren direnci kullanmak gerekebilir.

24 BASLAT/DURDUR MANTIGI
Kullanici bu parametre ile baslat/durdur mantigini segebilir.

0 =DI1 =Baslat - ileri
DI2 = Baslat geri (APl FULL ve LIMITED)
1 =DI1 = Baslat
DI2 = Geri (APl FULL ve LIMITED)
2 = DI1 = Baglat-darbe(Pals)
DI2 = Durdur-darbe(Pals) (API FULL ve LIMITED)
3 =DI1 = Bagslat-ileri, hatadan sonra yiikselen kenar
DI2 = Baslat-geri, hatadan sonra yiikselen kenar(API TAM ve
SINIRLI)
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9.3 Frekans referanslari (Kontrol paneli: Menii PAR -> P3)

3.3 G/G BASVURUSU

Sirict G/G terminalinden kontrol edildiginde segili frekans referans kaynagini
tanimlar.

0 = Onceden ayarlanmig hiz 0 - 7

1 = Tus takimi bagvurusu

2 = Haberlesme (Haberlesme Hiz Referansi)

3 = Al1 referansi (2 ve 3 terminalleri, 6rnegin, potansiyometre)
4 = Al2 referansi (4 ve 5 terminalleri, 6rnegin, transduser)

3.4 -3.11 ONCEDEN AYARLANMIS HIZLAR 0 - 7

Bu parametreler uygun dijital giris kombinasyonlari etkinlestirildiginde
uygulanan frekans referanslarini belirlemek igin kullanilabilir. Etkin kontrol
yerine ragmen, 6nceden ayarlanmis hizlar dijital girislerden etkinlestirilebilir.

Parametre degerleri minimum ve maksimum frekanslar arasinda otomatik
olarak sinirlanir. (par. 3.1, 3.2).

Hiz Onceden Onceden Onceden
ayarlanmis hizB2 | ayarlanmis hiz | ayarlanmis hiz
B1 BO

P3..3 =0ise,
Onceden
ayarlanmig hiz 0

Onceden
ayarlanmis hiz 1

Onceden
ayarlanmis hiz 2

Onceden
ayarlanmis hiz 3
Onceden
ayarlanmis hiz 4
Onceden
ayarlanmis hiz 5
Onceden
ayarlanmis hiz 6

Onceden
ayarlanmis hiz 7

Tablo 9.1: Onceden ayarlanmig hizlar 1 - 7
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9.4 Rampa ve fren ayarlar (Kontrol paneli: Menii PAR -> P4)

4.1

ARTIS SEKLI

Hizlanma ve yavaslama rampalarinin baglangici ve sonu bu parametre ile
duzeltilebilir. 0 degerini ayarlamak, hizlanma ve yavaslamanin referans

sinyalindeki degisikliklere aninda uymasini saglayan dogrusal bir artis sekli
verir.

Bu parametre igin 0.1...10 saniye degerini ayarlamak S sekilli bir hizlanma/
yavaglama olusturur. Hizlanma ve yavaglama siireleri 4.2 ve 4.3 parametreleri
ile belirlenir.

[Hz]

Sekil 9.3: S sekilli hizlanma/yavaslama
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4.5 BASLANGICTAKI DC FREN SURESI
Baslat komutu verildiginde DC fren etkinlestirilir. Bu parametre frenin
birakilmasindan 6énceki siireyi tanimlar. Fren birakildiktan sonra, ¢ikis
frekansi par. 2.2 ile ayarlanmis baslatma islevine gore artar.

Cikis
frekansi

v |
' |
(5

CALISTIR
DURDUR

Sekil 9.4: Baglangigta DC fren siiresi
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4.6  RAMPALI DURUS SIRASINDA DC FRENI BASLATMA FREKANSI
DC freninin uygulandigi andaki gikis frekansi. Bkz. Sekil 9.6.

4.7  DURDURMADA DC FREN SURESI

Frenlemenin ACIK veya KAPALI oldugunu ve motor dururken DC freninin fren
sliresini belirler. DC fren iglevi durdurma islevine baglhdir, par. 2.3.

0 = DC freni kullaniimaz
>0 = DC freni kullanilir ve islevi Durdur iglevine baghdir,
(par. 2.3). DC frenleme siiresini bu parametre belirler.

Par. 2.3 = 0 (Durdur iglevi = Serbest durus):

Durdur komutundan sonra motor, frekans dénusturiictiniin kontrolii olmadan
durana kadar yavaslar.

DC enjeksiyonu ile, istege bagli harici frenleme direnci kullanmadan, motor
olasi en kisa siure iginde elektriksel olarak durdurulabilir.

Frenleme siiresi DC frenlemesi baslatildiginda frekans tarafindan ayarlanir.
Frekans motorun nominal frekansindan blyiikse, 4.7 parametresinin
ayarlanmis degeri frenleme siresini belirler. Frekans nominal degerin %10'u
oldugunda, frenleme siiresi 4.7 parametresinin ayarlanmis degerinin
%10'udur.

fout fout

N — Cikis frekansi

N
<
- N o Motor hizi

%
N

\\\ o Cikis frekansi
b Motor hizi
DC frenleme AGIK™ 0,1 xfn =
\ - t — DC frenleme ACIK

N

t=1xPar 4.7 1 t=0,1x Par. 47
CALISTIR GALISTIR
DURDUR

DURDUR

Sekil 9.5: Durdurma modu = Serbest durus oldugunda DC frenleme stiresi
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Par. 2.3 =1 (Durdur iglevi = Rampali):

Durdur komutundan sonra motorun hizi, ayarlanmis yavaslatma
parametrelerine gore, 4.6 parametresiyle tanimlanmis ve DC frenlemenin
basladigi hiza indirilir (yiik ve motorun ataleti buna izin veriyorsa).

Frenleme siiresi 4.7 parametresi ile tanimlanir. Yiiksek atalet varsa, daha
siratli sekilde yavaslatma yapilabilmesi i¢in harici bir frenleme direnci
kullaniimasi onerilir. Bkz. Sekil 9.6.

GALISTIR
BURDUR

Sekil 9.6: Durus modunda DC frenleme = rampali
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9.5 Dijital girigler (Kontrol paneli: Menii PAR -> P5)

51  BASLATMA SINYALI 1

52 BASLATMA SINYALI 2

53 GERI

54  HARICI HATA (kapat)

5.5  HARICI HATA (ag)

5.6  HATA SIFIRLAMA

5.7  CALISTIRMA ETKIN

58 ONCEDEN AYARLANAN HIZ BO
59  ONCEDEN AYARLANAN HIZ B1
5.10 ONCEDEN AYARLANAN HIZ B2
5.11 PI'YI DEVRE DISI BIRAK

Bu parametrelerin segenekleri sunlardir:

0 = Kullanilmiyor

1=DI1

2=DI2 (API TAM ve SINIRLI)
3 =DI3 (API TAM ve SINIRLI)
4=DI4 (API TAM)

5=DI5 (API TAM)

6 =DI6 (APl TAM)
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9.6 Analog girigler (Kontrol paneli: Menii PAR -> P6)

6.2  Al1 SINYAL FILTRE SURESI (YALNIZCA API FULL VE LIMITED
SURUMUNDE)
6.6  AI2 SINYAL FILTRE SURESI (YALNIZCA API FULL SURUMUNDE)

Bu parametre, 0'dan buy(k bir deger verildiginde, gelen analog sinyaldeki
bozukluklari filtreleyen islevi etkinlestirir.

Uzun filtreleme suresi reglilasyon yanitini yavaslatir. Bkz. Sekil 9.7.

%

Filtre edilmemis sinyal

100% - -

Lo B e e P P

Par. 6.2
Par. 6.6
.«

Sekil 9.7: Al1 ve Al2 sinyal filtreleme
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9.7 Dijital ve analog cikiglar (Kontrol paneli: Menii PAR -> P7)

7.1 ROLE GIKIS 1ISLEVI (YALNIZCA API TAM MODUNDA)
7.2 ROLE CIKIS 2 ISLEVI
7.3 DIJITAL GIKIS 1 ISLEVI (YALNIZCA API TAM MODUNDA)

Ayar §nyal igerigi
0 = Kullaniimiyor Calismiyor
1 = Hazir Frekans donusttirticti calismaya hazir
2= Calistir Frekans dénijitaulrlglcyijo:;)allyyor (motor
3 =Hata Bir hata durumu olustu
::W'i_:gita tersine Bir hata durumu olusmadi
5= Alarm Bir alarm olustu
6 = Tersine Geri komutu segildi
7 =Hizh Cikis frekansi ayarlanan referansa ulast
8 = Motor reglilatorii Limit regilatérlerinden biri (6rnegin, akim

etkin limiti, voltaj limiti) etkinlestirilir

Tablo 9.2: RO1, RO2 ve DO1 yoluyla ¢ikis sinyalleri
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9.8 Motor termal korumasi (parametreler 9.7 - 9.10)

Motor termal korumasi motoru agiri Isinmaya karsgi korumak igindir. Vacon suriictsi
motora nominalden daha yiiksek akim saglayabilir. Yik i¢in bu yiksek akim
gerekiyorsa, motorun termal olarak asiri yliklenmesi tehlikesi vardir. Bu 6zellikle
dislk frekanslarda olur. Disuk frekanslarda motorun sogutma etkisi ve kapasitesi
azalir. Motorda harici bir fan varsa dustk hizlarda ylk azaltma az olur.

Motor termal korumasi hesaplanmig bir modele dayanir ve motordaki yuku
belirlemek igin strticunin ¢ikig akimini kullanir.

Motor termal korumasi parametrelerle ayarlanabilir. Termal akim IT motorun asiri
yiklendigi sinirin Gzerindeki yik akimini belirtir. Bu akim siniri ¢ikis frekansinin bir
islevidir.

DIKKAT! Motora gelen hava akisi
tikanmis hava alig 1zgarasi
yiiziinden azaliyorsa,
hesaplanmis model motoru
korumaz

9.7  MOTOR TERMAL KORUMASI

0 = Yanit veriimez
1 = Uyar
2 = Hata, parametre 2.3'e gbre hatadan sonra durdurma modu

Hata modu (tripping) segilmisse, siriicl durur ve hata agsamasini etkinlestirir.
Koruma devre digi birakilirsa, yani parametre 0 olarak ayarlanirsa, motorun
termal modeli %0'a ayarlanir.

9.8  MOTOR ORTAM SICAKLIGI

Motorun ortam sicakliginin dikkate alinmasi gerekiyorsa, bu parametre igin bir
deger ayarlanmasi onerilir. Deger -20 ile 100 derece arasinda olacak sekilde
belirlenebilir.
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9.9  SIFIR HIZDA MOTOR SOGUTMA FAKTORU

Sogutma giicti nominal frekansta % 0-150.0 x nomimal frekanstaki sogutma
glci olarak ayarlanabilir. Bkz. Sekil 9.8.

Psogutma

Asin yuk alan

par9.9=40%

Sekil 9.8: Motor sogutma gticii

9.10 MOTOR TERMAL ZAMAN SABITI
Bu siire 1 - 200 dakika arasinda ayarlanabilir.

Bu, motorun termal zaman sabitidir. Motor ne kadar blylikse, zaman sabiti de
o kadar buyik olur. Zaman sabiti; hesaplanmis termal modelin, son degerinin
%63'lne ulagtigi suredir.

Motor termal zamani motorun tasarimina baglidir ve farkli motor treticilerine
gore degisir

Motorun t6 zamani (t6, motorun nominal akimin 6 katinda guivenli sekilde
calistigi, saniye cinsinden stredir) biliniyorsa (motor Ureticisi tarafindan verilir)
zaman sabiti parametresi o siire temel alinarak ayarlanabilir. Kural olarak,
dakika cinsinden motor termal zaman sabiti 2xt6'ya esittir. Strlicli durdurma
durumunda ise, zaman sabiti dahili olarak, ayarlanmis olan parametre
degerinin Ug katina ylkseltilir. Ayrica bkz. Sekil 9.9.
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Motor isist

105%

Hata/uyan
par. 9.7

Zaman sabitiT?)
-
Q=2 x (1-eT) Zaman

Motor is1s1
>

*) Motor boyutuna gbre degisir ve
9.10 parametresi ile ayarianir

Sekil 9.9: Motor sicakligi hesaplamasi
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9.9 Otomatik yeniden baglatma parametreleri (Kontrol paneli:
Menii PAR -> P10)

10.2 OTOMATIK YENIDEN BASLATMA, DENEME SURESI

Hatalar kayboldugunda ve bekleme siiresi gectiginde otomatik yeniden
baslatma islevi frekans donustiriiclyl yeniden baslatir.

Sire sayimi ilk yeniden baslatma isleminden baslar. Deneme siiresi iginde
olusan hatalarin sayisi 3'ten fazla ise, hata durumu etkinlesir. Degilse,
deneme siiresi gegtikten sonra hata giderilir ve bir sonraki hata ile birlikte
deneme sliresi sayimi yeniden baslatilir. Bkz. Sekil 9.10.

Deneme siiresi sirasinda tek bir hata kalirsa, bir hata durumu "dogru"dur.

Bekleme Bekleme Bekleme
siresi siresi siiresi
ﬂparm.l par.10.1 par10.1 |
Hata tetikleme  n—i e — —

Motor durma sinyali H H ﬂ

Yeniden Yeniden
baslat 1 baglat 2
Motor baslama sinyali —‘ —‘
Yénetm ¢ Deneme zamani [
par.
Hata etkin
SIFIRLA / ]

Hata sifirla
Otomatik sifilama islevi: (Deneme sayisi = 2)

Sekil 9.10: Otomatik yeniden baglatma
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9.10 PI kontrol parametreleri (Kontrol paneli: Menii PAR -> P12)

12.2 PIDENETLEYICI KAZANCI
Bu parametre Pl denetleyicisinin kazancini tanimlar. Parametrenin degeri
%100 olarak ayarlanmigsa, hata degerindeki %10'luk bir degisim denetleyici
cikisinin %10 degismesine neden olur.

12.3 PI DENETLEYICI I-2ZAMANI
Bu parametre Pl denetleyicisinin entegrasyon zamanini tanimlar. Bu
parametre 1,00 saniyeye ayarlanmissa, denetleyici ¢ikisi her saniye kazancin
neden oldugdu gikisa karsilik gelen deger kadar degisir. (Kazang*Hata)/s.

12.7  MINIMUM GERIBILDIRIM
12.8  MAKSIMUM GERIBILDIRIM

Denetleyici
geribildirimi (%)

Par 128
Par 127 1
Ozel min ve
ozel maks
s ayarlama ile
ov Ozel min Ozel maks 10V analog giris (%)

omA par. 6.3/6.7 par. 6.416.8 Lol

Sekil 9.11: Minimum ve maksimum geribildirim
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9.11 Kolay kullanim meniisii (Kontrol paneli: Menii PAR -> P9)

13.2 SURUCU AYARI
Bu parametre ile, slriicliniizii dort farkh uygulama igin kolayca
ayarlayabilirsiniz.
Not! Bu parametre yalnizca Baglatma Sihirbazi etkin oldugunda goriniir.
Baslatma sihirbazi ilk agilista baslatilir. Ayrica asagidaki sekilde de
baglatilabilir. Asagidaki sekillere bakin.

NOT! Baglatma sihirbazini gcalisgtirmak her zaman tiim parametre
ayarlarini fabrika varsayilanlarina dénduriir!

P |J— Some — 0

READY RUN STOP ALARM FAULT REAL RUN_STOP_ALAR! AUL] EADY RUN_STOP ALARM FAULI
rer| © * ref| N = 4 Rer| S n
MON| —pMON P i _7 MON| JLIL
< oax|« [ N g 5 177
Ly [ - ATl v L 15 . .

) Q 0

@ O/ @

Ana meniide Diizenleme @ Motor nominal

5 saniye DURDUR moduna girmek hizini secin ve
STOF) diigmesine igin butona basin onaylamak igin
asIn sin,

@ PAR. 1.4, MOTOR NOMINAL SURUCU KURULUMUNU

AKIMI ICIN AYNI ISLEMI YAPIN, PAR. 13.2, BIR
YAPIN SONRAKI SAYFAYA BAKIN

Sekil 9.12: Baglatma sihirbazi
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READY RUN_ STOP ALARM FAUI READY RUN STOP ALARM FAULI READY RUN STOP ALARM FAUL
S 2 A 73 3 =

REF| REF| REF|

MoN] 1273 —p- MON] P 17 MO ]

PAR|« ,J L PAR|« ] L PAR|« U

arl == T - AT o -

/)
\ .Y

Baglatma sihirbazi Diizenleme moduna 0 - 3 arasinda
par 13.2 sayisini girmek igin butona basin. secim yapin,
gosterir. bkz. tablo
Secenekler:
P11 [P12|P17 [P1.15 P3.2|P3.3 |P4.2/P4.3
b= Timel] 400 | 50 [1,1%] 0= s0 0= s
= Teme V| Hz [ o] KullaniH Hz | A1 |3s |3s
T Imiyor 0-10v
400 | 50 1,1+ | 0= 50 =}
1 = Pompa * | Hz Kullanil- g A1 |5s [5s
dricusi . Inntor Hz
striicisi miyor 0-10v
_ 400 | 50 |4,1*| 0= 0= 0= |20 50 [ 0=
2=Fan V¥ | HZ | jgor KUllanH VO |arcasf¥avas) b, | pp | A1 [20s PO
strlictst miyor lama 0-10v
g . 400 [ s0 [15* [ 1= 0= = |0 |50 | 0=
3:=Konveyer V* | Hz [lyyor [Kulani{ VO [Rxtasivavast | bz | At |18 |18
strticiist yor lama o0-10v
*208V...230V strucilerinde
bu deger 230V'dur
Etkilenen P1.1 Motor Un (V)
. P2.3 Durdurma islevi
parametreler: py o \otor fn (Hz) P31 Min frekans
P1.7 Akim limiti (A) P3.2 Maks frekans
P1.15 Tork ylkseltme P33 GIC referans
P2.1 Kontrol yeri P4.2 Hizlanma sresi (s)

P22 Baslatmaiglevi P4.3 Yavaslama siiresi (s)

EADY RUN STOP ALARM FAUL
rer| =
MON ]
PAR|« ]
i .

1/-‘\

o/

Siiriicli kurulumunu
onaylamak igin basin

Sekil 9.13: Stiriicti ayari
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9.12 Modbus RTU
Vacon 10'da yerlesik bir Modbus RTU veri yolu arabirimi vardir Arabirimin sinyal
diizeyi RS-485 standardina uygundur.
Vacon 10'un yerlesik Modbus baglantisi asagidaki islev kodlarini destekler:

Islev Islev adi Adres ﬁesajlar
kodu
03 Kalici Datalari Oku Tum ID Hayir
numaralar
04 Girig Datalarini Oku Tum ID Hayir
numaralari
Onceden Ayarlanmis Tum ID Evet
06
Tek Datalar numaralar

9.12.1 Sonlandirma direnci

RS-485 veri yolu her iki ugta 120 ohm'luk sonlandirma direngleriyle sonlandirilir.
Vacon 10'da, varsayilan olarak kapali durumda olan yerlesik bir sonlandirma direnci
vardir (asagida gosterilmistir). Sonlandirma direnci, siriiciiniin 6n tarafinda, G/G
(10) terminallerinin yukarisinda ve sag tarafta bulunan DIP anahtarla agilip
kapatilabilir (asagiya bakin).

Tl==

9.12.2 Modbus adres alani

Vacon 10'un Modbus Arabirimi adres olarak uygulama parametrelerinin kimlik
numaralarini kullanir. Kimlik numaralari 8 bélimiindeki parametre tablolarinda
bulunabilir. Cesitli parametreler/izleme degerleri bir defada okundugunda, bunlar
ardigik olmalidir. 11 adres okunabilir ve adresler parametre veya izleme degerleri
olabilir.
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9.12.3 Modbus islem verileri

Islem datasi haberlesme kontrolii igin bir adres alanidir. Haberlesme P2.1 (Kontrol
yeri) parametresinin 3 (=field bus) olarak secilmesiyle aktif hale gelir. islem datasinin
igerigi uygulamada belirlenir. Asagidaki tablolar General Purpose (Genel Amagli)
Uygulamadaki islem datasini gosterir.

Tablo 9.3: Cikis islem datalari:

D Modbus kaydi | Ad Olgek Tar
2101 32101, 42101 FB (Haberlesme) Durum | - Ikili kodlu
ifadesi
2102 32102, 42102 FB (Haberlesme) Genel | - Ikili kodlu
Durum ifadesi
2103 32103, 42103 FB (Haberlesme) 0,01 %
Gergek Hizi
2104 32104, 42104 Motor frek. 0,01 +/- Hz
2105 32105, 42105 Motor hizi 1 +/- Rpm
2106 32106, 42106 Motor akimi 0,01 A
2107 32107, 42107 Motor torku 0,1 +-%
(nominale
gore)
2108 32108, 42108 Motor giicti 0,1 +-%
(nominale
gore)
2109 32109, 42109 Motor voltaji 0,1 \%
2110 32110, 42110 DC voltaji 1 Vv
2111 32111, 42111 Etkin hata - Hata kodu

Tablo 9.4: Giris islem datalari:

ID Modbus kaydi Ad Olgek Tar

2001 32001, 42001 FB (Ag Sistemi) Kontrol | - Ikili kodlu
Ifadesi

2002 32002, 42002 FB (A Sistemi) Genel - Ikili kodlu
Kontrol Ifadesi

2003 32003, 42003 FB (Ag Sistemi) Hiz 0,01 %
Basvurusu

2004 32004, 42004 PI Kontrol Bagvurusu 0,01 %

2005 32005, 42005 PI Gergek degeri 0,01 %

2006 32006, 42006 - - -

2007 32007, 42007 - - -

2008 32008, 42008 - - -

2009 32009, 42009 - - -

24 saat destek +358 (0)40 837 1150 ¢ E-posta: vaconf@vacon.com




77 ® VACON PARAMETRE AGCIKLAMALARI

Tablo 9.4: Girig islem datalari:

ID Modbus kaydi Ad Olgek Tiir
2010 32010, 42010 - - -
2011 32011, 42011 - - -

Durum ifadesi
Cihazin durumu ile ilgili bilgiler ve mesajlar durum ifadesinde belirtilir. Durum ifadesi,
anlamlari asagidaki tabloda agiklanan 16 bitten olusur:

[Bit Aciklama
Deger =0 Deger =1
B0, RDY Striict hazir degil Suricl hazir
B1, RUN Durdur Calistir
B2, DIR Saat yonunde Saat yoniinin tersine
B3, FLT Hata yok Hata etkin
B4, W Uyari yok Uyari etkin
B5, AREF | Artis Erisilen hiz referansi
B6, Z - Surtcu sifir hizda galisiyor
B7,F - Akim hazir
B8 -B15 - -
Gergek hiz

Bu, frekans dénistiirlictiniin gergek hizidir. Olgek -10000...10000'dir. Deger,
ayarlanmis olan minimum ve maksimum frekans arasindaki frekans alaninin ylizdesi
olarak odlgeklenir.

Kontrol ifadesi

Kontrol ifadesinin ilk Ug¢ biti frekans dontstiriclyi kontrol etmek igin kullanilir.
Kontrol ifadesi kullanilarak suriictiniin galismasi kontrol edilebilir. Kontrol ifadesi
bitlerinin anlami asagidaki tabloda agiklanmaktadir:

[Bit Aciklama
Deger =0 Deger =1
BO, RUN Durdur Calistir
B1, DIR Saat yoniinde Saat yonlnun tersine
B2, RST Bu bitin ylkselen kenari etkin hatay sifirlar

Hiz referansi

Bu, frekans dénustriciiye ait Referans 1'dir. Normalde Hiz referansi olarak
kullanilir. Izin verilen dlgek 0...10000'dir. Deger, ayarlanmis olan minimum ve
maksimum frekanslar arasindaki frekans alaninin ylizdesi olarak igeklenir.
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TEKNIK VERILER

10. TEKNIK VERILER

Ana elektrik
badlantylary

Kaynak pebeke

Motor
badlantysy

Kontrol
ozellikleri

10.1 Vacon 10 teknik verileri

Girig voltaji Uin 380 - 480V, -%15...+%10 3~
208...240V, -%15...+%10 1~

Giris frekansi 45...66 Hz

Hat akimi THD >120%

Ana elektrik baglantisi

Dakikada bir veya daha az (normalde)

Sebekeler

Vacon 10, Ug fazdan biri topraklanmis sebekelerde
calismaz

Kisa devre akimi

Maksimum kisa devre akimi < 50kA olmalidir

Cikis voltaji

0 - Uin

Cikis akimi

Stirekli nominal akim IN, normal ortam sicakliginda maks.
+50°C, asiri yiik 1,5 x IN maks. 1dak/10dak

Baslatma akimi / tork

Akim 2 x IN, her 20 saniyelik sire iginde 2 saniye Tork
motora baglidir

Cikis frekansi

0...320 Hz

Frekans ayari

0,01 Hz

Kontrol yontemi

Frekans Kontrol U/f
Acik Cevrim Sensorsiiz Vektor Kontrol

Anahtarlama frekansi

1...16 kHz; Fabrika varsayilan ayari 6 kHz

Frekans referansi

Ayar 0,01 Hz

Alan zayiflama noktasi

30...320 Hz

Hizlanma suresi

Yavaslama suresi

1...3000 saniye

Fren torku

%100*TN fren segenegi ile birlikte, (yalnizca 400V > 1,5
kW'de) %30*TN fren segenegi olmadan

Ortam calistirma
sicakhgi

-10°C (buzlanmasiz)...+50°C: nominal ylklenebilirlik IN

Depolama sicakhigi

-40°C...+70°C

Bagil nem

%0...95 Bagil Nem, yogunlagsmayan, paslandirmayan,
damlamayan

Hava ozelligi:
- kimyasal buharlar
- mekanik pargaciklar

IEC 721-3-3, ¢alisan cihaz, sinif 3C2
IEC 721-3-3, ¢alisan cihaz, sinif 352

Yiikseklik

1000 m'ye kadar %100 yiik kapasitesi (oran azalmasi
yok). 1000 m'nin tizerindeki her 100 m'de %1 oran
azalmasi; maks. 2000 m

Titresim:
EN60068-2-6

3...150 Hz
Yer degistirme buyukliigi 3...15.8 Hz'de 1(pik) mm Maks.
hizlanma biiy(ikliigli 15,8...150 Hz'de 1 G

Sok UPS Diisme Testi (uygulanabilir UPS agirliklari)
IEC 68-2-27 Depolama ve nakliye: maks 15 G, 11 ms (ambalajl olarak)|
Kabin sinifi 1P20

Tablo 10.5: Vacon 10 teknik verileri
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Sagladigi standartlar

EN50082-1, -2, EN61800-3%6 Uygundur

Yayilim

230V : EMC kategorisi C2 (Vacon H seviyesi) ile
uyumludur; Dahili RF filtresi ile

400V : EMC kategorisi C2 (Vacon H seviyesi) ile
uyumludur: Dahili bir RFI filtresi ile

Her ikisi: EMC yayilim korumasi yoktur (Vacon N
seviyesi): RF filtresiz

Standartlar

EMC igin: EN61800-3,
Guvenlik igin: UL508C, EN61800-5

Sertifikalar
ve iireticinin
uygunluk
bildirimleri

Gvenlik igin: CB, CE, UL, cUL,
EMC igin: CE, CB, c-tick
(ayrintili bilgi igin cihazin etiket degerine bakin)

Tablo 10.5: Vacon 10 teknik verileri
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10.2 Elektrik degerleri
10.2.1 Vacon 10 - Besleme voltaji 208 - 240 V

Besleme voltaji 208-240 V, 50/60 Hz, 1~ seri
Nominal ytklenebilirlik Motor Nominal | Mekanik
P saft glicii | giris akimi| boyut ve
E]';kans donistirticl oo sTreRT T %5750 a5 = TAT | adirik
akmIN[A] yiiklenme akimi | [kW] (kg)
[A]
Vacon 10-1L-0001 - 2 1.7 2,6 0,25 42 MI1 0,55
Vacon 10-1L-0002 - 2 24 3,6 0,37 57 MI1 0,55
Vacon 10-1L-0003 - 2 2,8 42 0,55 6,6 MI1 0,55
Vacon 10-1L-0004 - 2 3,7 5.6 0,75 83 MI10,55
Vacon 10-1L-0005 - 2 4.8 72 1,1 11,2 MI20,70
Vacon 10-1L-0007 - 2 7,0 10,5 15 14,1 MI20,70
Vacon 10-1L-0009 - 2 * 9,6 14,4 2,2 15,8 MI3, 0,99

Tablo 10.6: Vacon 10 elektrik dederleri, 208 - 240 V
*Vacon 10-1L-0009 - 2 igin ortamdaki maksimum calistirma sicakligi +40°C'dir!

10.2.2 Vacon 10 - Besleme voltaji 380 - 480 V

Besleme voltaji 380-480 V, 50/60 Hz, 3~ seri
Nominal yiklenebilirlik Motor saft Nominal | Mekanik
P glicl giris akimi| boyut ve

::,.'e..ka”s dontstirtcl (e T 9% 150 asm | 380450V TAT | adirik (kg)
Grli > A

akim ylikleme akimi | elektrik

IN [A] [A] P[kW ]
Vacon 10-3L-0001 - 4 1.3 2,0 0,37 2,2 MI10,55
Vacon 10-3L-0002 - 4 1.9 2,9 0,55 2.8 MI10,55
Vacon 10-3L-0003 - 4 24 3,6 0,75 3,2 MI1 0,565
Vacon 10-3L-0004 - 4 33 5.0 11 4,0 MI1 0,55
Vacon 10-3L-0005 - 4 43 6,5 15 5,6 MI20,70
Vacon 10-3L-0006 - 4 5,6 84 2,2 73 MI20,70
Vacon 10-3L-0008 - 4 7,6 11,4 3,0 9,6 MI3, 0,99
Vacon 10-3L-0009 - 4 9,0 13,5 4,0 115 MI3, 0,99
Vacon 10-3L-0012 - 4 12,0 18,0 55 14,9 MI3, 0,99

Tablo 10.7: Vacon 10 elektrik dederleri, 380 - 480 V

Not 1: Giris akimlari, 100 kVA hat trafo kaynag! ile hesaplanan degerlerdir.

Not 2: Birimin mekanik boyutlari Bolim 3.1.1'de verilmistir.
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