
Altivar 71
Asenkron motorlar için 
H›z kontrol cihazlar›

0,37 ... 45 kW (0.5 ... 60 HP) / 200 - 240 V
0,75 ... 75 kW (1 ... 100 HP) / 380 -480 V

Basitlefltirilmifl k›lavuz
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BBBBaaaaflflflflllllaaaammmmaaaaddddaaaannnn    öööönnnncccceeee
BBBBuuuu    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzz››››nnnnddddaaaa    hhhheeeerrrrhhhhaaaannnnggggiiii    bbbbiiiirrrr    pppprrrroooosssseeeeddddüüüürrrr    ggggeeeerrrrççççeeeekkkklllleeeeflflflflttttiiiirrrrmmmmeeeeddddeeee    öööönnnncccceeee    bbbbuuuu    ttttaaaalllliiiimmmmaaaattttllllaaaarrrr››››    ooookkkkuuuuyyyyuuuupppp    aaaannnnllllaaaayyyy››››nnnn....

TTTTEEEEHHHHLLLL‹‹‹‹KKKKEEEE
TTTTEEEEHHHHLLLL‹‹‹‹KKKKEEEELLLL‹‹‹‹    GGGGEEEERRRR‹‹‹‹LLLL‹‹‹‹MMMM
• Altivar 71 kontrol cihaz›n› monte edip çal›flt›rmadan önce bu k›lavuzu okuyup anlay›n. Kurulum, ayarlama, 

onar›m ve bak›m yetkin personel taraf›ndan gerçeklefltirilmelidir.
• Kullan›c›, tüm ekipmanlar›n koruyucu topraklamas›na iliflkin yürürlükteki tüm uluslararas› ve ulusal elektrik 

standartlar›na uyumluluktan sorumludur. 
• Bu h›z kontrol cihaz›ndaki, bas›l› kablo panolar› da dahil olmak üzere birçok parça hat gerilimindedir. 

DOKUNMAYINIZ.
Sadece elektriksel yal›t›ml› araçlar› kullan›n.

• Gerilim alt›ndayken ekrans›z parçalar veya terminal kay›fl vidas› ba¤lant›lar›na DOKUNMAYIN.
• PA ve PC terminaller veya DC bara kondansatörleri aras›nda k›sa devre YAPMAYIN.
• Güç vermeden veya kontrol cihaz›n› çal›flt›r›p durdurmadan önce tüm kapaklar› tak›p kapat›n.
• H›z kontrol cihaz›n› devreye almadan önce

- Tüm güç ba¤lant›lar›n› ç›kart›n.
- H›z kontrol cihaz›n›n ba¤lant› kesme anahtar› üzerinde “AÇMAYIN” etiketi yap›flt›r›n.
- Ba¤lant› kesme anahtar›n› aç›k konumda kilitleyin.

• Kontrol cihaz› devreye al›nmadan önce harici kumanda gücü de dahil olmak üzere tüm güç kablolar›n›n 
ba¤lant›s›n› kesin. DC bara kondansatörlerinin deflarj olmalar› için 15 DAK‹KA BEKLEY‹N. Sonra, DC 
geriliminin 45 Vdc de¤erinden daha az oldu¤undan emin olmak için sayfa 5 içinde verilen DC bara gerilimi 
ölçüm prosedürünü uygulay›n. Kontrol cihaz› LED'leri, DC bara geriliminin olmad›¤›n› anlamak için do¤ru bir 
gösterge sa¤lamazlar.

EEEElllleeeekkkkttttrrrriiiikkkk    ççççaaaarrrrppppmmmmaaaassss››››    ööööllllüüüümmmm    vvvveeeeyyyyaaaa    öööönnnneeeemmmmlllliiii    yyyyaaaarrrraaaallllaaaannnnmmmmaaaallllaaaarrrraaaa    nnnneeeeddddeeeennnn    oooollllaaaabbbbiiiilllliiiirrrr....

DDDD‹‹‹‹KKKKKKKKAAAATTTT
HHHHAAAATTTTAAAALLLLIIII    KKKKOOOONNNNTTTTRRRROOOOLLLL    CCCC‹‹‹‹HHHHAAAAZZZZIIII    ‹‹‹‹fifififiLLLLEEEETTTT‹‹‹‹MMMM‹‹‹‹
• Kontrol cihaz›n›n uzun bir süre kapal› kalmas› durumunda, elektrolitik kondansatörlerinin performans› 

azalacakt›r.
• Çok uzun bir süre boyunca durdurulacaksa, kondansatörlerin performans›n› geri getirmek için her iki y›lda 

bir 15 dakika için kontrol cihaz›n› çal›flt›r›n ve sonra iflleyiflini kontrol edin. Kontrol cihaz›n›n do¤rudan hat 
gerilimine ba¤lanmamas› tavsiye edilir. Ayarlanabilir bir AC kayna¤› kullan›larak gerilim kademeli olarak 
art›r›lmal›d›r.

BBBBuuuu    ttttaaaalllliiiimmmmaaaattttaaaa    uuuuyyyyuuuullllmmmmaaaammmmaaaassss››››    dddduuuurrrruuuummmmuuuunnnnddddaaaa    eeeekkkkiiiippppmmmmaaaannnn    zzzzaaaarrrraaaarrrr    ggggöööörrrreeeebbbbiiiilllliiiirrrr....
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Kontrol cihaz›n› ayarlama ad›mlar›

b    1111    KKKKoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzz››››nnnn››››    tttteeeesssslllliiiimmmm    aaaallll››››nnnn
• Etiket üzerindeki katalog numaras›n›n, sat›n alma siparifli üzerindeki numarayla 

ayn› olup olmad›¤›n› kontrol edin

• Altivar'› ambalaj›ndan ç›kart›n ve tafl›ma s›ras›nda zarar görüp görmemifl oldu¤unu 
kontrol edin  

1111    ----    4444    aaaarrrraaaassss››››nnnnddddaaaakkkkiiii    
aaaadddd››››mmmmllllaaaarrrr    ggggüüüüçççç    
kkkkaaaappppaaaallll››››yyyykkkkeeeennnn    
    ggggeeeerrrrççççeeeekkkklllleeeeflflflflttttiiiirrrriiiillllmmmmeeeelllliiiiddddiiiirrrr

b    2222    HHHHaaaatttt    ggggeeeerrrriiiilllliiiimmmmiiiinnnniiii    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    eeeeddddiiiinnnn
• Hat geriliminin, kontrol cihaz›n›n  gerilim  aral›¤›yla uyumlu olup 

olmad›¤›n› kontrol edin

b    3333    KKKKoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzz››››nnnn››››    mmmmoooonnnntttteeee    eeeeddddiiiinnnn    (sayfa 3)

• Kontrol cihaz›n› bu belgedeki talimatlara uygun olarak monte edin

• Tüm dahili ve harici seçenekleri monte edin

b    4444    KKKKoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzz››››    bbbbaaaa¤¤¤¤llllaaaannnntttt››››llllaaaarrrr››››nnnn››››    yyyyaaaapppp››››nnnn    (sayfa 6)

• Ba¤lant›lar›n gerilime uygun olmas›n› sa¤layarak motoru 
ba¤lay›n

• Kumanday› ba¤lay›n

• H›z referans›n› ba¤lay›n

• Kapal› oldu¤undan emin olduktan sonra hat beslemesini 
ba¤lay›n

b    7777    MMMMeeeennnnüüüüyyyyüüüü    kkkkoooonnnnffffiiiiggggüüüürrrreeee    eeeeddddiiiinnnn
[[[[HHHHIIIIZZZZLLLLIIII    DDDDEEEEVVVVRRRREEEEYYYYEEEE    AAAALLLLMMMMAAAA]]]]    ((((SSSSIIIIMMMM----))))    
(sayfa17)
• 2 kablolu veya 3 kablolu kontrol

• Makro konfigürasyonu

• Motor parametreleri

         OOOOttttoooommmmaaaattttiiiikkkk        aaaayyyyaaaarrrr    iiiiflflflfllllleeeemmmmiiii    ggggeeeerrrrççççeeeekkkklllleeeeflflflflttttiiiirrrriiiinnnn    

• Motor termik ak›m›

• H›zlanma ve yavafllama rampalar›

• H›z de¤iflim aral›¤›

b    8888    KKKKoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzz››››nnnn››››    ççççaaaallll››››flflflfltttt››››rrrr››››nnnn

b    5555    ÇÇÇÇaaaallll››››flflflfltttt››››rrrrmmmmaaaa    kkkkoooommmmuuuuttttuuuunnnnuuuu    kkkkuuuullllllllaaaannnnmmmmaaaaddddaaaannnn    ggggüüüüccccüüüü    aaaaçççç››››nnnn

b    6666    DDDDiiiillll    sssseeeeççççiiiinnnn    (sayfa 15),
eeee¤¤¤¤eeeerrrr    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzz››››nnnnddddaaaa
ggggrrrraaaaffffiiiikkkklllliiii    eeeekkkkrrrraaaannnn    tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllliiii    bbbbuuuulllluuuunnnnuuuuyyyyoooorrrrssssaaaa

‹pucu:
• Performans› optimum hale getirmek için 

otomatik hassas ayar ifllemi gerçeklefltirin, 
sayfa 20

NNNNooootttt::::    
KKKKoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzz››››    kkkkaaaabbbblllloooo    bbbbaaaa¤¤¤¤llllaaaannnntttt››››llllaaaarrrr››››nnnn››››nnnn
kkkkoooonnnnffffiiiiggggüüüürrrraaaassssyyyyoooonnnnuuuuyyyyllllaaaa    
uuuuyyyyuuuummmmlllluuuu    oooolllldddduuuu¤¤¤¤uuuunnnnddddaaaannnn    eeeemmmmiiiinnnn    oooolllluuuunnnn....

)))) 
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Ön tavsiyeler
Taşıma ve depolama
Montaj öncesinde kontrol cihaz›n› korumak için, cihaz› ambalaj› içinde tafl›y›n ve depolay›n. Ortam koflullar›n›n
makul olmas›n› sa¤lay›n.

Montaj sırasında taşıma

ATV71HD15M3X ve ATV71HD18N4 de¤erlerine kadar ALTIVAR 71 kontrol cihazlar› bir
tafl›ma cihaz› kullanmadan ambalajlar›ndan ç›kart›labilir ve monte edilebilir.

Daha yüksek de¤erli cihazlarda bir yük asansörü kullan›lmal›d›r; bu nedenle bu
cihazlar›n üzerlerinde pabuçlar bulunmaktad›r. Afla¤›da verilen önlemlere uygun
hareket edin.

Önlemler

Personel güvenli¤i istenmeyen veya beklenmeyen yolvermelerin yasaklanmas›n› gerektiriyorsa Altivar
71’in Güç Kald›rma fonksiyonu taraf›ndan elektronik kilitleme gerçeklefltirilir.
Bu fonksiyon, EN954-1 standard› kategori 3'e ve IEC/EN61508 güvenlik entegrasyon seviyesi 2'ye
uygun ba¤lant› flemalar›n›n kullan›lmas›n› gerektirir (katalog veya kontrol cihaz›yla birlikte gelen CD-
ROM'a  baflvurun).
Güç kald›rma fonksiyonunun, tüm çal›flt›rma komutlar›na göre önceli¤i vard›r.

DDDD‹‹‹‹KKKKKKKKAAAATTTT

HHHHAAAASSSSAAAARRRRLLLLIIII    EEEEKKKK‹‹‹‹PPPPMMMMAAAANNNN
Hasarl› görünen kontrol cihaz›n› monte etmeyin veya çal›flt›rmay›n.
BBBBuuuu    ttttaaaalllliiiimmmmaaaattttaaaa    uuuuyyyyuuuullllmmmmaaaammmmaaaassss››››    dddduuuurrrruuuummmmuuuunnnnddddaaaa    eeeekkkkiiiippppmmmmaaaannnn    zzzzaaaarrrraaaarrrr    ggggöööörrrreeeebbbbiiiilllliiiirrrr....

DDDD‹‹‹‹KKKKKKKKAAAATTTT

UUUUYYYYUUUUMMMMSSSSUUUUZZZZ    HHHHAAAATTTT    GGGGEEEERRRR‹‹‹‹LLLL‹‹‹‹MMMM‹‹‹‹
Kontrol cihaz›n› açmadan ve konfigüre etmeden önce hat geriliminin kontrol cihaz› isim plakas› üzerinde yazan 
besleme gerilimi aral›¤›yla uyumlu oldu¤undan emin olun. Hat geriliminin uyumlu olmamas› durumunda 
kontrol cihaz› hasar görebilir.
BBBBuuuu    ttttaaaalllliiiimmmmaaaattttaaaa    uuuuyyyyuuuullllmmmmaaaammmmaaaassss››››    dddduuuurrrruuuummmmuuuunnnnddddaaaa    eeeekkkkiiiippppmmmmaaaannnn    zzzzaaaarrrraaaarrrr    ggggöööörrrreeeebbbbiiiilllliiiirrrr....

TTTTEEEEHHHHLLLL‹‹‹‹KKKKEEEE
BBBBEEEEKKKKLLLLEEEENNNNMMMMEEEEYYYYEEEENNNN    EEEEKKKK‹‹‹‹PPPPMMMMAAAANNNN    ‹‹‹‹fifififiLLLLEEEEMMMM‹‹‹‹
• Altivar 71'i açmadan ve konfigüre etmeden önce, beklenmeyen yolvermeleri önlemek için PWR (GÜÇ 

KALDIRMA) giriflinin devre d›fl› (0 durumu) b›rak›ld›¤›ndan emin olun.
• Cihaz› açmadan önce veya konfigürasyon menülerinden ç›karken, çal›flt›rma komutuyla iliflkin girifllerin 

devre d›fl› (0 durumu) b›rak›ld›¤›ndan emin olun, çünkü bunlar motorun aniden bafllat›lmas›na yol açabilir.
BBBBuuuu    ttttaaaalllliiiimmmmaaaattttllllaaaarrrraaaa    uuuuyyyyuuuullllmmmmaaaammmmaaaassss››››    ööööllllüüüümmmm    vvvveeeeyyyyaaaa    aaaa¤¤¤¤››››rrrr    yyyyaaaarrrraaaallllaaaannnnmmmmaaaallllaaaarrrraaaa    nnnneeeeddddeeeennnn    oooollllaaaabbbbiiiilllliiiirrrr....

45˚
maks.
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Montaj ve sıcaklık koşulları
Kontrol cihaz›n› ± 10˚ dik aç›yla monte edin.
Is› kaynaklar›na yak›n yerlefltirmeyin.
So¤utma amac›yla gerekli olan havan›n, ünitenin alt›ndan üstüne kadar dolafl›m›n›
sa¤lamak için yeterli alan b›rak›n.

Kontrol cihaz› önünde b›rak›lmas› gereken bofl alan: 10 mm (0,39 inç) minimum.

IP20 korumas› uygun oldu¤unda, kontrol cihaz›n›n üst k›sm›ndaki koruyucu kapa¤›n
afla¤›da gösterildi¤i gibi ç›kart›lmas› tavsiye edilmektedir.

KKKKoooorrrruuuuyyyyuuuuccccuuuu    kkkkaaaappppaaaa¤¤¤¤››››nnnn    kkkkaaaalllldddd››››rrrr››››llllmmmmaaaassss››››

2222    mmmmoooonnnnttttaaaajjjj    ttttiiiippppiiii    bbbbuuuulllluuuunnnnmmmmaaaakkkkttttaaaadddd››››rrrr::::

Bu montaj tipleriyle kontrol cihaz› de¤er kayb› olmadan 50 ˚C'ye (122 ˚F) kadar ortam s›cakl›¤›nda fabrika ayarl›
anahtarlama frekans› ile kullan›labilir. Di¤er s›cakl›klar ve anahtarlama frekanslar› hakk›nda bilgi için kontrol
cihaz›yla birlikte gelen CD-ROM'a bak›n.

AAAATTTTVVVV77771111HHHH    000033337777MMMM3333    ----    DDDD11115555MMMM3333XXXX    vvvveeee
AAAATTTTVVVV77771111HHHH    000077775555NNNN4444    ----    DDDD11118888NNNN4444

AAAATTTTVVVV77771111HHHH    DDDD11118888MMMM3333XXXX    ----    DDDD44445555MMMM3333XXXX    vvvveeee    
AAAATTTTVVVV77771111HHHH    DDDD22222222NNNN4444    ----    DDDD77775555NNNN4444

TTTTiiiipppp    AAAA    mmmmoooonnnnttttaaaajjjj››››:::: Koruyucu kapak tak›l› olarak her bir 
tarafta 
bofl alan u 50 mm (u 1,97 in.).

TTTTiiiipppp    BBBB    mmmmoooonnnnttttaaaajjjj››››:::: 
Koruyucu kapak kald›r›lm›fl flekilde kontrol cihazlar› 
yan yana monte edilir (koruma s›n›f› IP20 olur).
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u 1.97 inç
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Kondansatör şarj LED'inin konumu
Kontrol cihaz›yla çal›flmaya bafllamadan önce kapat›n, k›rm›z› kondansatör flarj LED'inin sönmesini bekleyin ve
sonra DC bara gerilimini ölçün.

DC bara gerilimini ölçme prosedürü

DC bara gerilimi 1000 V c de¤erini geçebilir. Bu prosedürü gerçeklefltirirken uygun de¤erli bir gerilim ölçme cihaz›
kullan›n. DC bara gerilimini ölçmek için:

1111 Kontrol cihaz›n›n güç kayna¤› ba¤lant›s›n› kesin.

2222 DC baras›n›n yükünün boflalmas› için 15 dakika bekleyin.

3 Gerilimin 45 V c de¤erinden daha az olup olmad›¤›n› kontrol etmek için PA/+ ve PC/- terminalleri aras›ndaki 
DC baras›n›n gerilimini ölçün. 

4444 E¤er DC bara kondansatörleri tamam›yla deflarj olmad›larsa, yerel Schneider Electric temsilcisiyle iletiflim kurun 
(kontrol cihaz›n› onarmay›n veya çal›flt›rmay›n).

TTTTEEEEHHHHLLLL‹‹‹‹KKKKEEEE

TTTTEEEEHHHHLLLL‹‹‹‹KKKKEEEELLLL‹‹‹‹    GGGGEEEERRRR‹‹‹‹LLLL‹‹‹‹MMMM

Bu prosedürü gerçeklefltirmeden önce 1 numaral› sayfadaki önlemleri okuyup anlay›n.
BBBBuuuu    ttttaaaalllliiiimmmmaaaattttllllaaaarrrraaaa    uuuuyyyyuuuullllmmmmaaaammmmaaaassss››››    ööööllllüüüümmmm    vvvveeeeyyyyaaaa    aaaa¤¤¤¤››››rrrr    yyyyaaaarrrraaaallllaaaannnnmmmmaaaallllaaaarrrraaaa    nnnneeeeddddeeeennnn    oooollllaaaabbbbiiiilllliiiirrrr....

AAAATTTTVVVV77771111HHHH    000033337777MMMM3333    ----    DDDD11115555MMMM3333XXXX    
vvvveeee    AAAATTTTVVVV    77771111HHHH    000077775555NNNN4444    ----    DDDD11118888NNNN4444

AAAATTTTVVVV77771111HHHH    DDDD11118888MMMM3333    ----    DDDD44445555MMMM3333XXXX    
vvvveeee    AAAATTTTVVVV    77771111HHHH    DDDD22222222NNNN4444    ----    DDDD77775555NNNN4444

K›rm›z› LED, DC baras›n›n aç›ld›¤›n› gösterir
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Kablolama konusunda tavsiyeler
Güç
Kontrol cihaz›n›n koruyucu topra¤a ba¤lanmas› gerekmektedir. Yüksek kaçak ak›mlar (3,5 mA üzeri) ile ilgili
yürürlükteki düzenlemelere uygunluk için en az 10 mm2 (AWG 6) koruyucu iletken veya güç kayna¤› iletkenleriyle
ayn› kesite sahip 2 koruyucu iletken kullan›n.

Montaj standartlar› "kaçak ak›m koruma cihaz›" yoluyla flebeke taraf› korumas› gerektirdi¤inde, tek fazl› kontrol
cihazlar› için A tipi ve 3 fazl› kontrol cihazlar› için B tipi cihazlar kullan›labilir. Afla¤›dakileri entegre eden uygun bir
model seçin:

• YF ak›m filtreleme

• Aç›l›fl s›ras›nda bofl kapasitanstan gelen yükün neden oldu¤u açmay› önleyen bir zaman gecikmesi. Zaman 
gecikmesi 30 mA cihazlar için mümkün de¤ildir. Bu durumda, hatal› açma ba¤›fl›kl›¤› olan cihazlar› seçin, 
örne¤in, s.i. serisinden takviyeli ba¤›fl›kl›¤a sahip “rezidüel ak›m cihazlar›” (Merlin Gerin markas›).

Tesiste birden fazla kontrol cihaz› varsa, her bir kontrol cihaz› için bir "rezidüel ak›m cihaz›" sa¤lay›n. 

TTTTEEEEHHHHLLLL‹‹‹‹KKKKEEEE
TTTTEEEEHHHHLLLL‹‹‹‹KKKKEEEELLLL‹‹‹‹    GGGGEEEERRRR‹‹‹‹LLLL‹‹‹‹MMMM
Cihazla birlikte gelen toprak ba¤lant›s› noktas›n› afla¤›daki flekildeki gibi kullanarak ekipman› topraklay›n.
Güç uygulanmadan önce kontrol cihaz› paneli düzgün flekilde topraklanmal›d›r.
BBBBuuuu    ttttaaaalllliiiimmmmaaaattttllllaaaarrrraaaa    uuuuyyyyuuuullllmmmmaaaammmmaaaassss››››    ööööllllüüüümmmm    vvvveeeeyyyyaaaa    aaaa¤¤¤¤››››rrrr    yyyyaaaarrrraaaallllaaaannnnmmmmaaaallllaaaarrrraaaa    nnnneeeeddddeeeennnn    oooollllaaaabbbbiiiilllliiiirrrr....

• Koruyucu topra¤a giden direncin bir ohm ya da daha az oldu¤undan emin olun. 
Karfl›daki flemada gösterildi¤i gibi koruyucu topra¤a birkaç h›z kontrol cihaz› 
ba¤lay›n. 
Koruyucu topraklama kablolar›n› döngüsel veya seri olarak ba¤lamay›n.

    UUUUYYYYAAAARRRRIIII

HHHHAAAATTTTAAAALLLLIIII    KKKKAAAABBBBLLLLOOOO    BBBBAAAA⁄⁄⁄⁄LLLLAAAANNNNTTTTIIIISSSSIIII    UUUUYYYYGGGGUUUULLLLAAAAMMMMAAAALLLLAAAARRRRIIII
• Ç›k›fl terminallerine girifl hatt› gerilimi uygulan›rsa ATV71 kontrol cihaz› zarar görecektir (U/T1,V/T2,W/T3).
• ATV71 kontrol cihaz›na enerji vermeden önce güç ba¤lant›lar›n› kontrol edin.
• Baflka bir kontrol cihaz›yla de¤ifltirilmesi durumunda ATV71 kontrol cihaz›na gelen tüm kablo 

ba¤lant›lar›n›n, bu k›lavuzdaki kablo ba¤lant› talimatlar›na uygun oldu¤undan emin olun.
BBBBuuuu    ttttaaaalllliiiimmmmaaaattttllllaaaarrrraaaa    uuuuyyyyuuuullllmmmmaaaammmmaaaassss››››    ööööllllüüüümmmm    vvvveeeeyyyyaaaa    aaaa¤¤¤¤››››rrrr    yyyyaaaarrrraaaallllaaaannnnmmmmaaaallllaaaarrrraaaa    nnnneeeeddddeeeennnn    oooollllaaaabbbbiiiilllliiiirrrr....

    UUUUYYYYAAAARRRRIIII

UUUUYYYYGGGGUUUUNNNN    OOOOLLLLMMMMAAAAYYYYAAAANNNN    AAAAfifififiIIIIRRRRIIII    AAAAKKKKIIIIMMMM    KKKKOOOORRRRUUUUMMMMAAAASSSSIIII
• Afl›r› ak›m koruma cihazlar› uygun flekilde koordine edilmelidir.
• Kanada Elektrik Yasas› ve Ulusal Elektrik Yasas› dall› devre korumas› gerektirmektedir. Bildirilen k›sa 

devre ak›m de¤erlerini elde etmek için kontrol cihaz› plakas› üzerindeki sigortalar›  kullan›n.
• K›sa devre kapasitesi, kontrol cihaz› isim plakas› üzerinde yer alan k›sa devre ak›m de¤erini geçen güç 

besleyicisine kontrol cihaz›n› ba¤lamay›n.
BBBBuuuu    ttttaaaalllliiiimmmmaaaattttllllaaaarrrraaaa    uuuuyyyyuuuullllmmmmaaaammmmaaaassss››››    ööööllllüüüümmmm    vvvveeeeyyyyaaaa    aaaa¤¤¤¤››››rrrr    yyyyaaaarrrraaaallllaaaannnnmmmmaaaallllaaaarrrraaaa    nnnneeeeddddeeeennnn    oooollllaaaabbbbiiiilllliiiirrrr....

h›z kontrol 
cihaz›

h›z kontrol 
cihaz›

h›z kontrol cihaz›
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Güç terminalleri
GGGGüüüüçççç    tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllllllleeeerrrriiiinnnneeee    eeeerrrriiiiflflflfliiiimmmm

Güç terminallerinin fonksiyonları

Bir DC flok bobini eklenmiflse PO ve PA/+ aras›ndaki ba¤lant›y› kald›r›n. Ba¤lant›dan yüksek ak›m
geçti¤inden PO ve PA/+ terminallerindeki vidalar tam s›k›lm›fl olmal›d›rlar.

GGGGüüüüçççç    tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllllllleeeerrrriiiinnnniiiinnnn    öööözzzzeeeelllllllliiiikkkklllleeeerrrriiii

AAAATTTTVVVV77771111    HHHH000033337777MMMM3333    ----    HHHHDDDD11115555MMMM3333XXXX    vvvveeee    
AAAATTTTVVVV77771111    HHHH000077775555NNNN4444    ----    HHHHDDDD11118888NNNN4444

Güç bölmesi eriflim kapa¤›n›n kilidini aç›n ve 
bunu afla¤›da gösterildi¤i gibi sökün

AAAATTTTVVVV77771111    HHHHDDDD11118888MMMM3333XXXX    ----    HHHHDDDD44445555MMMM3333XXXX    vvvveeee    
AAAATTTTVVVV77771111    HHHHDDDD22222222NNNN4444    ----    HHHHDDDD77775555NNNN4444

Güç terminallerine eriflmek için, 
afla¤›da gösterildi¤i gibi ön paneli sökün

Terminal Fonksiyon
t Koruyucu toprak ba¤lant›s› terminali
R/L1 - S/L2 - T/L3 Güç beslemesi
PO DC baras› + kutup
PA/+ Frenleme direncine ç›k›fl (+ kutup)
PB Frenleme direncine ç›k›fl 
PC/- DC baras› - kutup
U/T1 - V/T2 - W/T3 Motora ç›k›fl

AAAATTTTVVVV77771111HHHH Maksimum kablo
kesiti

S›kma
torku

mm2 AWG kcmils Nm (lb.inç)

000033337777MMMM3333,,,,    000077775555MMMM3333,,,,    UUUU11115555MMMM3333,,,,    000077775555NNNN4444,,,,    UUUU11115555NNNN4444,,,,    UUUU22222222NNNN4444 2.5 14 1.2 (10.6)

UUUU22222222MMMM3333,,,,    UUUU33330000MMMM3333,,,,    UUUU44440000MMMM3333,,,,    UUUU33330000NNNN4444,,,,    UUUU44440000NNNN4444 6 8 1.2 (10.6)

UUUU55555555MMMM3333,,,,    UUUU55555555NNNN4444,,,,    UUUU77775555NNNN4444 10 6 2 (17.7)

UUUU77775555MMMM3333,,,,    DDDD11111111NNNN4444 16 4 2.4 (21)

DDDD11111111MMMM3333XXXX,,,,    DDDD11115555MMMM3333XXXX,,,,    DDDD11115555NNNN4444,,,,    DDDD11118888NNNN4444 35 1 2.4 (21)

DDDD11118888MMMM3333XXXX,,,,    DDDD22222222MMMM3333XXXX,,,,    DDDD22222222NNNN4444,,,,    DDDD33330000NNNN4444,,,,    DDDD33337777NNNN4444 50 1/0 6 (53)

DDDD33330000MMMM3333XXXX,,,,    DDDD33337777MMMM3333XXXX,,,,    DDDD44445555MMMM3333XXXX,,,,    DDDD44445555NNNN4444,,,,    DDDD55555555NNNN4444,,,,    DDDD77775555NNNN4444 120 350 19 (168)
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Kontrol terminalleri
Kontrol terminallerine erişim

Kumanda terminallerinin özellikleri ve fonksiyonları

1111 Kontrol terminallerine eriflebilmek için kumanda ön 
panelindeki kapa¤› aç›n.

Kontrol cihaz› kumanda bölümü ba¤lant›lar›n› daha 
kolayca yapabilmek için kumanda terminal kart› 
sökülmelidir.

2222 Yay tamam›yla geniflleyene kadar viday› gevfletin.

3333 Afla¤› do¤ru kayd›rarak kart› ç›kart›n.

Maksimum kablo boyutu: 2,5 mm2 - AWG 14

Maks. s›kma torku: 0,6 Nm - 5,3 lb.inç

DDDD‹‹‹‹KKKKKKKKAAAATTTT
DDDDÜÜÜÜZZZZGGGGÜÜÜÜNNNN    TTTTAAAAKKKKIIIILLLLMMMMAAAAMMMMIIIIfifififi    TTTTEEEERRRRMMMMIIIINNNNAAAALLLL    KKKKAAAARRRRTTTTIIII
Kumanda terminal kart› de¤ifltirilirken tutma vidalar›n› tam olarak s›kmak çok önemlidir.
BBBBuuuu    ttttaaaalllliiiimmmmaaaattttaaaa    uuuuyyyyuuuullllmmmmaaaammmmaaaassss››››    dddduuuurrrruuuummmmuuuunnnnddddaaaa    eeeekkkkiiiippppmmmmaaaannnn    zzzzaaaarrrraaaarrrr    ggggöööörrrreeeebbbbiiiilllliiiirrrr.

Terminal Fonksiyon Elektriksel özellikler
R1A
R1B
R1C

R1 programlanabilir rölesinin 
tak nokta K/A konta¤› (R1C) 

• Minimum anahtarlama kapasitesi: 24 V c için 3 mA  
• Direnç yükünde maksimum anahtarlama kapasitesi:

250 V a veya 30 V c için 5 A 
• Endüktif yükte maksimum anahtarlama kapasitesi

(cos ϕ =  0,4 ve L/R = 7 msn): 
250 V a veya 30 V c için 2 A 

R2A
R2C

R2 programlanabilir rölesinin 
N/A konta¤›

+10 Referans potansiyometresi 
için + 10 V c güç kayna¤› 
1 - 10 kΩ

• + 10 V c (10,5 V ± 0,5V)
• 10 mA maks.

AI1+
AI1 -

Diferansiyel analog girifl AI1 • -10 - +10 V c (maks. güvenli gerilim 24 V)

COM Analog G/Ç ortak 0V
AI2 Yaz›l›m konfigürasyonuna 

ba¤l› olarak:
Analog gerilim veya ak›m girifli

• Analog girifl 0 - +10 V c 
(maks. güvenli gerilim 24 V), empedans 30 kΩ

veya
• Analog girifl X - Y mA, X ve Y, 0 - 20 mA aras›nda programlanabilir 

empedans 250 Ω
AO1 Yaz›l›m konfigürasyonuna 

ba¤l› olarak: 
Analog gerilim veya ak›m 
ç›k›fl›

• Analog ç›k›fl 0 - +10 V c, min. yük empedans› 470 Ω
veya
• Analog ç›k›fl X - Y mA, X ve Y, 0 - 20 mA aras›nda programlanabilir 

Maks. yük empedans› 500 Ω
P24 Harici +24Vc kumanda güç 

kayna¤› girifli 
• +24 V c (min. 19 V, maks. 30 V)
• Güç 30 Watt

0V lojik girifl ortak ve P24 güç 
kayna¤› için 0V 

0V

LI1 - LI5 Programlanabilir lojik girifller • +24 V c  (maks. 30 V)
• Empedans 3,5 kΩ

LI6 SW2 anahtar›n›n konumuna 
ba¤l› olarak: LI veya PTC

SW2 = LI:
• LI1 - LI5 lojik girifllerle ayn› özellikler
SW2 = PTC:
• Açma efli¤i 3 kΩ, reset efli¤i 1,8 kΩ
• K›sa devre alg›lama efli¤i < 50 Ω

+24 Güç beslemesi SW1 anahtar› Source veya Int Sink konumunda:
• Dahili +24 V c güç kayna¤›
• 200 mA maks.
SW1 anahtar› Ext Sink konumunda:
• lojik girifller için harici +24 V c güç kayna¤› girifli

PWR “Güç Kald›rma” (Güç 
Kald›rma) güvenlik fonksiyonu 
girifli

• 24 V c  (maks. 30 V)
• Empedans 1,5 kΩ

2
1

3
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LLLLoooojjjjiiiikkkk    GGGG////ÇÇÇÇ    sssseeeeççççeeeennnneeeekkkk    kkkkaaaarrrrtttt››››    tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllllllleeeerrrriiii    ((((VVVVWWWW3333AAAA3333222200001111))))
Terminallerin özellikleri ve fonksiyonları
Maksimum kablo boyutu: 1,5 mm2 - AWG 16
Maks. s›kma torku: 0,25 Nm -1,00 kg.inç

R3A - LI10: Kumanda kart›yla ayn› özellikler.

GGGGeeeennnniiiiflflflfllllleeeettttiiiillllmmmmiiiiflflflfl    GGGG////ÇÇÇÇ    sssseeeeççççeeeennnneeeekkkk    kkkkaaaarrrrtttt››››    tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllllllleeeerrrriiii    ((((VVVVWWWW3333AAAA3333222200002222))))
Terminallerin özellikleri ve fonksiyonları
Maksimum boyutu: 1,5 mm2 - AWG 16
Maks. s›kma torku: 0,25 Nm -1,00 kg.inç

R4A - LI14: Kumanda kart›yla ayn› özellikler.

EEEEnnnnkkkkooooddddeeeerrrr    aaaarrrraaaabbbbiiiirrrriiiimmmmiiii    kkkkaaaarrrrtttt››››    tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllllllleeeerrrriiii
Terminallerin özellikleri ve fonksiyonları
Maksimum boyutu: 1,5 mm2 - AWG 16
Maks. s›kma torku: 0,25 Nm -1,00 kg.inç

KKKKuuuullllllllaaaannnn››››llllaaaaccccaaaakkkk    aaaarrrrtttt››››mmmmllll››››    eeeennnnkkkkooooddddeeeerrrr    çççç››››kkkk››››flflflfl››››    ttttiiiipppplllleeeerrrriiii
• RS422 ç›k›fllar: VVVVWWWW3333    AAAA3333    444400001111    ----    VVVVWWWW3333    AAAA3333    444400002222
• Aç›k toplay›c› ç›k›fllar: VVVVWWWW3333    AAAA3333    444400003333    ----    VVVVWWWW3333    AAAA3333    444400004444
• ‹tme-çekme ç›k›fllar›: VVVVWWWW3333    AAAA3333    444400005555    ----    VVVVWWWW3333    AAAA3333    444400006666    ----    VVVVWWWW3333    AAAA3333    444400007777

Terminal Fonksiyon Elektriksel özellikler
TH1+
TH1-

PTC alg›lay›c› girifli • Açma efli¤i 3 kΩ, reset efli¤i 1,8 kΩ
• K›sa devre alg›lama efli¤i < 50 Ω

LO1
LO2

Aç›k toplay›c› programlanabilir 
lojik ç›k›fllar

• +24 V c  (maks. 30 V)
• Dahili güç kayna¤› için 200 mA ve harici güç kayna¤› için 200 

mA maksimum ak›m 
CLO lojik ç›k›fl› ortak
0V 0 V 0 V

Terminal Fonksiyon Elektriksel özellikler
TH2 +
TH2 -

PTC alg›lay›c› girifli • Açma efli¤i 3 kΩ, reset efli¤i 1,8 kΩ
• K›sa devre alg›lama efli¤i < 50 Ω

RP Frekans girifli • Frekans aral›¤› 0 - 30 kHz
LO3
LO4

Aç›k toplay›c› programlanabilir 
lojik ç›k›fllar

• +24 V c  (maks. 30 V)
• Dahili güç kayna¤› için 20 mA ve harici güç kayna¤› için 200 

mA maksimum ak›m 
CLO lojik ç›k›fl› ortak
0V 0 V 0 V

Terminal Fonksiyon Elektriksel özellikler
VVVVWWWW3333    AAAA3333    444400001111 VVVVWWWW3333    AAAA3333    444400002222,,,,    VVVVWWWW3333    AAAA3333    444400004444,,,,    VVVVWWWW3333    AAAA3333    444400006666

+Vs Enkoder güç 
kayna¤›

• 5 V c (maks. 5.5V c) k›sa 
devreler ve afl›r› yüklere karfl› 
korumal›

• Maks. ak›m 200 mA

• 15 V c (maks. 16V c) k›sa devreler 
ve afl›r› yüklere karfl› korumal›

• Maks. ak›m 175 mA
0Vs

A, /A
B, /B

Art›ml› lojik 
giriflleri

• Maksimum çözünürlük: 10000 nokta/devir
• Maks. frekans: 300 kHz

Terminal Fonksiyon Elektriksel özellikler
VVVVWWWW3333    AAAA3333    444400003333,,,,    VVVVWWWW3333    AAAA3333    444400005555 VVVVWWWW3333    AAAA3333    444400007777

+Vs Enkoder güç 
kayna¤›

• 12V c (maks. 13V c) k›sa devreler 
ve afl›r› yüklere karfl› korumal›

• Maks. ak›m 175 mA

• 24 V c (min. 20 V c, maks. 30 V 
c) k›sa devreler ve afl›r› yüklere 
karfl› korumal› 

• Maks. ak›m 100 mA

0Vs

A, /A
B, /B

Art›ml› lojik 
giriflleri

• Maksimum çözünürlük: 10000 nokta/devir
• Maks. frekans: 300 kHz
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Bağlantı şemaları
EEEENNNN    999955554444----1111    ssssttttaaaannnnddddaaaarrrrdddd››››    kkkkaaaatttteeeeggggoooorrrriiii    1111''''eeee    uuuuyyyygggguuuunnnn    bbbbaaaa¤¤¤¤llllaaaannnntttt››››    flflflfleeeemmmmaaaallllaaaarrrr››››,,,,    hhhhaaaatttt    
kkkkoooonnnnttttaaaakkkkttttöööörrrrüüüü    ddddaaaahhhhiiiillll    

(1) Hat reaktörü, kullan›l›rsa (tek fazl› bir kaynakta çal›flan ATV71H U40M3 - U75M3 kontrol cihazlar› için 
zorunludur)

(2) Kontrol cihaz›n›n uzaktan kontrolü için hata rölesi kontaklar›

NNNNooootttt:::: 
• Kontrol cihaz› yak›n›ndaki tüm endüktör devreler veya ayn› devre üzerindeki devrelere (röleler, kontaktörler, 

solenoid valfleri, vb.) parazit bast›r›c›lar tak›n.
• PWR girifli kabloluysa ekranl› kablo kullan›n.

‹‹‹‹llllggggiiiilllliiii    ppppaaaarrrrççççaaaallllaaaarrrr››››nnnn    sssseeeeççççiiiillllmmmmeeeessssiiii::::    
Lütfen kataloga bak›n.

KKKKuuuummmmaaaannnnddddaaaa    bbbbaaaa¤¤¤¤llllaaaannnntttt››››    flflflfleeeemmmmaaaallllaaaarrrr››››
KKKKuuuummmmaaaannnnddddaaaa    kkkkaaaarrrrtttt››››    bbbbaaaa¤¤¤¤llllaaaannnntttt››››    flflflfleeeemmmmaaaassss››››

Di¤er flema tipleri için (harici 24 V güç
kayna¤›, negatif lojik, vb.), kontrol cihaz›yla
birlikte gelen CD-ROM'a bak›n.

IT (yalıtımlı veya empedans topraklı nötr) sisteminde işleyiş
IT sistemi: yal›t›ml› veya empedans toprakl› nötr
Lineer olmayan yüklerle uyumlu bir kal›c› yal›t›m monitörü kullan›n:
Merlin Gerin tip XM200 veya dengi. 
Altivar 71 kontrol cihazlar›nda dahili RFI filtreleri bulunmaktad›r. Bu
filtreler, afla¤›daki gibi bir IT sisteminde çal›flmas› için topraktan
yal›t›labilirler: 
Güç terminallerinin sol taraf›nda bulunan jumper'› sökün.

Tek fazlı güç kaynağı  (ATV71H 075M3 - U75M3)
‹fllem için tek fazl› bir kaynak kullan›lacak flekilde girifl faz› kayb› hatas›n› önleyin. Bu hatan›n fabrika
konfigürasyonuna ayarl› olmas› durumunda, kontrol cihaz› hata modunda kilitli kalacakt›r.

Üç fazlı güç kaynağı

DDDD‹‹‹‹KKKKKKKKAAAATTTT
Filtre ba¤lant›lar› kesildi¤inde, kontrol cihaz› anahtarlama 
frekans› 4 kHz'i tutmamelidir. 
BBBBuuuu    ttttaaaalllliiiimmmmaaaattttaaaa    uuuuyyyyuuuullllmmmmaaaammmmaaaassss››››    dddduuuurrrruuuummmmuuuunnnnddddaaaa    eeeekkkkiiiippppmmmmaaaannnn    zzzzaaaarrrraaaarrrr    
ggggöööörrrreeeebbbbiiiilllliiiirrrr....
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Elektromanyetik uyumluluk, kablolama
İlke ve önlemler
• Kontrol cihaz›, motor ve kablo ekranlar› aras›ndaki topraklarda "yüksek frekansl›" efl potansiyellik bulunmal›d›r.
• Ekranl› motor kablolar›, frenleme direnci (e¤er kullan›l›yorsa) ve kumanda sinyali kablosunun her iki ucunda 

topra¤a ba¤l› olan ekranl› kablolar kullan›n. Süreklilikte bir kesinti olmamas› flart›yla ekran uzunlu¤unun bir 
parças› olarak boru veya metal oluk kullan›labilir.

• Kumanda devrelerini güç devrelerinden uzak tutun. Kumanda ve h›z referans› devreleri için, 25 - 50 mm (0,98 
- 1,97 inç) aras›nda vida ad›ml› ekranl›, bükülmüfl kablolar›n kullan›lmas›n› tavsiye etmekteyiz.

• Güç kayna¤› kablosu (hat beslemesi) ve motor kablosu aras›ndaki bofllu¤un maksimum olmas›n› sa¤lay›n.
• Motor kablolar› en az 0,5 m (20 inç) uzunlukta olmal›d›r.
• H›z kontrol cihaz› ç›k›fl›nda y›ld›r›m siperleri veya güç faktörü düzelticileri kullanmay›n.
• Ek bir girifl filtresi kullan›ld›¤›nda kontrol cihaz›n›n alt›na yerlefltirilmeli ve ekrans›z bir kablo üzerinden hat 

beslemesine do¤rudan ba¤lanmal›d›r. Kontrol cihaz› üzerindeki 10 ba¤lant›s› bu durumda filtre ç›k›fl kablosu 
üzerinden olacakt›r.

• Kontrol cihaz›, motor ve kablo ekran› aras›ndaki YF eflde¤erli potansiyel toprak ba¤lant›s›, PE koruyucu 
iletkenlerini (yeflil-sar›) her bir ünitedeki uygun terminallere ba¤lama gereklili¤ini ortadan kald›rmaz.

Montaj şeması
AAAATTTTVVVV77771111HHHH    000033337777MMMM3333    ----    DDDD11115555MMMM3333XXXX    vvvveeee    AAAATTTTVVVV77771111HHHH    000077775555NNNN4444    ----    DDDD11118888NNNN4444

• 4444, 5555, 7777, 11112222 ve 11113333 kablo ekranlar›n› mümkün oldu¤unca kontrol cihaz›na yak›n bir yere ba¤lay›n ve topraklay›n:
- Ekran› ç›kart›n
-  2222 plakas›na ve 9999 kumanda EMC plakas›na ba¤lamak için ekranlar›n ç›kart›ld›¤› yerlerde metal kablo 

kelepçeleri kullan›n.
- Do¤ru konta¤› sa¤lamak için ekran, metal plakaya yeterince s›k› flekilde kelepçelenmelidir.

1111 Altivar 71

2222 Kontrol cihaz›yla birlikte gelen sac levha topraklanm›fl plaka

3333 Kumanda EMC plakas›n›n montaj› için delikler

4444 Motor ba¤lant›s› için ekranl› kablo

5555 Frenleme direnci ba¤lant›s› için ekranl› kablo 
(kullan›l›yorsa)

6666 Röle kontak ç›k›fl› için ekrans›z kablolar

7777 Güç Kald›rma güvenlik fonksiyonu giriflini ba¤lamak için 
ekranl› kablolar

8888 Metal kelepçeler

9999 Koruyucu topra¤a ba¤lant›

11110000 Ekrans›z güç kayna¤› kabloleri veya kablo

11111111 Kumanda EMC plakas›, 2222    nnnnuuuummmmaaaarrrraaaallll››››    ttttoooopppprrrraaaakkkkllllaaaannnnmmmm››››flflflfl    ppppllllaaaakkkkaaaayyyyaaaa    
ttttaaaakkkk››››llllaaaaccccaaaakkkktttt››››rrrr

12  Kumanda sinyali kablolar›n› ba¤lamak için ekranl› kablolar. 
Birden fazla iletken gerektiren uygulamalar için küçük 
çapraz kesitli kablolar kullan›n (0,5 mm2 - AWG 20)

11113333 Enkoderi ba¤lamak için ekranl› kablolar

1

2

5
410
3

612
7

11

13

8

9
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Elektromanyetik uyumluluk, kablolama
Montaj şeması
AAAATTTTVVVV77771111HHHH    DDDD11118888MMMM3333XXXX    ----    DDDD44445555MMMM3333XXXX    vvvveeee    AAAATTTTVVVV77771111HHHH    DDDD22222222NNNN4444    ----    DDDD77775555NNNN4444

4444, 5555, 6666, 7777 ve 8888 kablo ekranlar›n› mümkün oldu¤unca kontrol cihaz›na yak›n bir yere ba¤lay›n ve topraklay›n:
• Ekran› ç›kart›n
• Bunlar› ba¤lamak için ekranlar›n ç›kart›ld›¤› yerlerde metal kablo kelepçeleri kullan›n
• Do¤ru konta¤› sa¤lamak için ekran, metal plakaya yeterince s›k› flekilde kelepçelenmelidir.

1111 Altivar 71

2222 Kontrol cihaz›yla birlikte gelen sac levha topraklanm›fl 
plaka

3333 Metal kelepçeler

4444 Motor ba¤lant›s› için ekranl› kablo

5555 Frenleme direnci ba¤lant›s› için ekranl› kablo 
( kullan›l›yorsa)

6 Kumanda sinyali kablolar›n› ba¤lamak için ekranl› 
kablolar. Birden fazla iletken gerektiren uygulamalar 
için küçük çapraz kesitli kablolar kullan›n 
(0,5 mm2 - AWG 20)

7777 Güç Kald›rma güvenlik fonksiyonu giriflini ba¤lamak 
için ekranl› kablolar

8888 Enkoderi ba¤lamak için ekranl› kablolar

9999 Röle kontak ç›k›fl› için ekrans›z kablolar

11110000 Koruyucu topra¤a ba¤lant›

11111111 Ekrans›z güç kayna¤› kabloleri veya kablo

1

2

5

3

4

6
7
8

10

11

9
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Kurulum - Ön tavsiyeler
KKKKoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzz››››    ffffaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrrllllaaaarrrr››››    ((((ffffaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    kkkkoooonnnnffffiiiiggggüüüürrrraaaassssyyyyoooonnnnuuuu))))
Altivar 71, en s›k kullan›lan çal›flma koflullar› için fabrika ayarl›d›r:
• Makro konfigürasyon: Yolverme/Durdurma
• Motor frekans›: 50 Hz
• Sensörsüz ak› vektör kontrolüne sahip sabit tork uygulamas›
• Yavafllama rampas›nda normal durdurma modu
• Bir hata durumunda durdurma modu: serbest durufl
• Lineer h›zlanma ve yavafllama rampalar›: 3 saniye
• Düflük h›z: 0 Hz
• Yüksek h›z: 50 Hz
• Motor termik ak›m› = nominal kontrol cihaz› ak›m›
• Enjeksiyonlu durufl fren ak›m› = 0,7 x nominal kontrol cihaz› ak›m›, 0,5 saniye için
• Hata sonras›nda otomatik yolverme yok
• Kontrol cihaz› de¤erine ba¤l› olarak 2,5 kHz veya 4 kHz anahtarlama frekans›.
• Lojik girifller:

- LI1: ‹leri, LI2: ters (2 çal›flma yönü), geçifl s›ras›nda 2 kablolu kumanda 
- LI3, LI4, LI5, LI6: devre d›fl› (atanmam›fl)

• Analog girifller:
- AI1: H›z referans› 0 +/-10 V
- AI2: 0-20 mA devre d›fl› (atanmam›flt›r)

• Röle R1: Kontak, bir hata (veya kapal› olma) durumunda aç›l›r 
• Röle R2: devre d›fl› (atanmam›fl)
• Analog ç›k›fl AO1: 0-20 mA devre d›fl› (atanmam›flt›r)

Yukar›daki de¤erlerin uygulama ile uyumlu olmas› durumunda, kontrol cihaz› ayarlar de¤ifltirilmeden de
kullan›labilir.

SSSSeeeeççççeeeennnneeeekkkk    kkkkaaaarrrrtttt››››    ffffaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrrllllaaaarrrr››››
Seçenek kart› girifl/ç›k›fllar› fabrika ayarl› de¤ildir.

HHHHaaaatttt    kkkkoooonnnnttttaaaakkkkttttöööörrrrüüüü    üüüüzzzzeeeerrrriiiinnnnddddeeeennnn    ggggüüüüçççç    aaaannnnaaaahhhhttttaaaarrrrllllaaaammmmaaaa

YYYYoooollllvvvveeeerrrrmmmmeeee
ÖÖÖÖnnnneeeemmmmlllliiii::::    

• Fabrika ayarlar› modunda, motor sadece "ileri", "geri" ve "DC enjeksiyonlu durma" komutlar› resetlendi¤inde güç 
alabilir:
- Aç›l›fl veya manüel hata resetlemesi veya durdurma komutunda. 

    Resetlenmemifllerse, kontrol cihaz› "nSt" görüntüleyecektir ama bafllat›lmayacakt›r. 

DDDDüüüüflflflflüüüükkkk    ggggüüüüççççllllüüüü    bbbbiiiirrrr    mmmmoooottttoooorrrr    vvvveeeeyyyyaaaa    mmmmoooottttoooorrrrssssuuuuzzzz    tttteeeesssstttt,,,,
mmmmoooottttoooorrrrllllaaaarrrr    ppppaaaarrrraaaalllleeeellll    
Kontrol cihaz›yla birlikte gelen CD-ROM'a bak›n.

DDDD‹‹‹‹KKKKKKKKAAAATTTT

• Kontaktörü s›k s›k çal›flt›rmaktan kaç›n›n (filtre kondansatörleri erken y›pran›rlar). 
• Döngü süresinin < 60 sn olmas› durumunda ön flarj direncinde hasar oluflabilir.

BBBBuuuu    ttttaaaalllliiiimmmmaaaattttaaaa    uuuuyyyyuuuullllmmmmaaaammmmaaaassss››››    dddduuuurrrruuuummmmuuuunnnnddddaaaa    eeeekkkkiiiippppmmmmaaaannnn    zzzzaaaarrrraaaarrrr    ggggöööörrrreeeebbbbiiiilllliiiirrrr....
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Kontrol paneli
Kontrol paneli düflük güçlü kontrol cihazlar› için opsiyonelken yüksek güçlü kontrol cihazlar›nda standartt›r (bkz.
katalog). ‹ste¤e ba¤l› kablo ve aksesuarlar (bkz. katalog) kullan›larak grafikli ekran terminalinin ba¤lant›s› uzaktan
(örne¤in muhafaza kapa¤›ndan) kesilebilir veya ba¤lanabilir 

PPPPaaaannnneeeelllliiiinnnn    aaaaçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaassss››››

NNNNooootttt:::: Terminal üzerinden kumanda aktif hale getirildiyse kontrol cihaz›n› do¤rudan kumanda etmek için 3, 4, 5 ve
6 butonlar› kullan›labilir.

KKKKoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzz››››    dddduuuurrrruuuummmm    kkkkooooddddllllaaaarrrr››››::::
- ACC: H›zlanma süresi
- CLI: Ak›m s›n›r›
- CTL: Girifl faz› kayb›nda kontrollü durdurma
- DCB: DC enjeksiyonlu frenleme
- DEC: Yavafllama süresi
- FLU: Motor ak›lama
- FST: H›zl› durufl
- NLP: Hat gücü yok (L1, L2, L3'de hat beslemesi yok)
- NST: Serbest durufl atamas›
- OBR: Otomatik uyarlamal› yavafllama
- PRA: Güç Kald›rma fonksiyonu aktif (kontrol cihaz› kilitli)
- RDY: Kontrol cihaz› haz›r
- SOC: Kontrollü ç›k›fl kesmesi çal›fl›yor
- TUN: Otomatik hassas ayar ifllemi devam etmektedir
- USA: Düflük gerilim alarm› 

1 Grafik ekran

2 Fonksiyon tufllar› 
F1, F2, F3, F4

3 STOP/RESET
(DURDUR/RESETLE)
butonu

4 RUN (ÇALIfiTIR) butonu

7 ESC tuflu: 
Bir önceki seçime dönmek
için bir de¤er,
parametre veya 
menüyü iptal eder 

6 Motorun dönme yönünü 
de¤ifltirme butonu 

5 Gezinme butonu: 
• Bas›n (ENT): - Geçerli de¤eri saklamak için

- Seçili menü veya parametreyi girmek için
CW/CCW
(sola/sa¤a)
döndürün:

- Bir de¤eri art›rmak veya azaltmak için
- Sonraki veya önceki sat›ra gitmek için
- Terminal üzerinden kumanda aktif hale 
getirilmiflse referans› art›rmak veya azaltmak 
için.
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Kontrol cihaz›na ilk kez güç verildi¤inde kullan›c›ya otomatik olarak [1. SÜRÜCÜ MENÜSÜ] menüsünde kadar tüm
menülerde k›lavuzluk yap›lacakt›r.
[1.1 HIZLI DEVREYE ALMA] alt menüsündeki parametreler konfigüre edilmeli ve otomatik ayar bafllat›lmadan
önce gerçeklefltirilmelidir. 

Bu bölümde sadece [1.1 HIZLI DEVREYE ALMA] menüsü anlat›lmaktad›r. Di¤er menüler hakk›nda bilgi
için, kontrol cihaz›yla birlikte gelen CD-ROM'a bak›n.

Aç›l›fl sonras›nda 3 saniye boyunca ekran görünümüAAAATTTTVVVV77771111HHHHUUUU22222222NNNN4444
2,2 kW/3 HP  380/480 V

Konfig. n˚1
 

E  3 saniye
RDY Term +0,00Hz 0,0A

3 saniye sonra otomatik olarak [5 D‹L SEÇ‹M‹] menüsüne 
geçifl yap›l›r.
Dili seçin ve ENT'a bas›n.

5 LANGUAGE

English

Français

Deutsch

Español

Italiano

<< >> Quick

Chinese

E  ENT 
RDY Term +0,00Hz 0,0A

[2 KULLANICI SEV‹YES‹] menüsüne geçer

2 ACCESS LEVEL

Basic

Standard

Advanced

Expert

<< >> Quick

E  ENT 

RDY Term +0,00Hz 0,0A

[1 SÜRÜCÜ MENÜSÜ] menüsüne geçer

1 DRIVE MENU

1.1 SIMPLY START

1.2. MONITORING

1.3. SETTINGS

1.4. MOTOR CONTROL

1.5. INPUTS / OUTPUTS CFG

Code << >> Quick

E  ESC 

RDY Term +0,00Hz 0,0A

[ANA MENÜ] menüsüne dönmek için ESC tuflun bas›n

MAIN MENU

1 DRIVE MENU

2 CONTROL ACCESS

3 OPEN / SAVE AS

4 PASSWORD

5 LANGUAGE

Code Quick
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Entegre ekran terminali
Düflük güçlü Altivar 71 kontrol cihazlar›nda (bkz. katalog) 7 bölmeli, 4 basamakl› ekrana sahip bir dahili ekran
terminali bulunmaktad›r. Önceki sayfalarda anlat›lan grafikli ekran terminali de bu kontrol cihazlar›na ba¤lanabilir.

EEEEkkkkrrrraaaannnn    vvvveeee    ttttuuuuflflflflllllaaaarrrr››››nnnn    iiiiflflflfllllleeeevvvvlllleeeerrrriiii

GGGGöööörrrrüüüünnnnttttüüüülllleeeennnneeeennnn    sssseeeeççççiiiimmmmiiii    kkkkaaaayyyyddddeeeeddddiiiipppp    ddddeeeeppppoooollllaaaammmmaaaakkkk    iiiiççççiiiinnnn::::    EEEENNNNTTTT    

Bir de¤er depoland›¤›nda ekran yan›p söner.

NNNNoooorrrrmmmmaaaallll    eeeekkkkrrrraaaannnn,,,,    hhhhaaaattttaaaa    vvvveeee    bbbbaaaaflflflflllllaaaattttmmmmaaaa    yyyyooookkkk::::    

HHHHaaaattttaaaa    oooolllldddduuuu¤¤¤¤uuuunnnnuuuu    bbbbiiiillllddddiiiirrrrmmmmeeeekkkk    iiiiççççiiiinnnn    eeeekkkkrrrraaaannnn    yyyyaaaannnn››››pppp    ssssöööönnnneeeerrrr....

MMMMeeeennnnüüüülllleeeerrrreeee    eeeerrrriiiiflflflfliiiimmmm

Menü ve alt menülerin kodlar› birbirlerinden menü yanlar›ndaki tire ile ayr›l›r.
Örnekler: SIM- menüsü, ACC parametresi.

•  veya  tufllar›na bas›ld›¤›nda seçim kaydedilmez.

•  Veriler aras›nda h›zl› flekilde gezinmek için  veya  tufllar›na bas›n ve bas›l› tutun 
(>2 sn).

- 43.0: SUP menüsünde seçilmifl parametrenin 
görüntülenmesi (varsay›lan seçim: motor 
frekans›)

- CLI: Ak›m s›n›r›
- CtL: Girifl faz› kayb›nda kumandal› durdurma
- dCb: DC enjeksiyonl› frenleme çal›fl›yor
- FLU: Motor ak›lama çal›fl›yor
- FSt: H›zl› durufl atamas›
- nLP: Hat gücü yok (L1, L2, L3'de hat beslemesi 

yok)

- nSt: Serbest durufl atamas›
- Obr: Otomatik uyarlamal› yavafllama
- PrA: Güç Kald›rma fonksiyonu aktif (kontrol cihaz› 

kilitli)
- rdY: Kontrol cihaz› haz›r
- SOC: Kontrollü ç›k›fl kesmesi çal›fl›yor
- tUn: Otomatik tan›ma
- USA: Düflük gerilim alarm›

• Önceki menü veya 
parametreye geri 
döner veya 
görüntülenen de¤eri 
art›r›r

• Sonraki menü veya 
parametreye gider 
veya görüntülenen 
de¤eri azalt›r

• Menü veya parametreye 
girer veya görüntülenen 
parametre veya de¤eri 
kaydeder

• Bir menü veya 
parametreden ç›kar veya 
görüntülenen de¤eri iptal 
ederek haf›zadaki önceki 
de¤ere geri döner

NNNNooootttt::::

XXX

SIM-
ESC

ESC

ENT

ENT

ESC

ENT

ESC

Kontrol cihaz› durumunu 

SIMPLY START

M
en

ül
er

Aç›l›fl

H›zl› bafllatma için basitlefltirilmifl 
menü

Kontrol cihaz›yla 
birlikte gelen CD-ROM'a bak›n.
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[1.1 HIZLI DEVREYE ALMA] (SIM-) menüsü
[1.1-HIZLI DEVREYE ALMA] (SIM-) menüsü h›zl› bafllatma için kullan›labilir; bu da, birçok uygulama için yeterlidir.

NNNNooootttt:::: [1.1 HIZLI DEVREYE ALMA]  (SIM-) menüsü parametreleri, sonrakiler öncekilere ba¤›ml›
oldu¤undan göründükleri s›rada girilmelidirler.
Örne¤in, [2/3 kablolu kumanda] (tCC), tüm di¤er parametrelerden önce konfigüre edilmelidir.

MMMMaaaakkkkrrrroooo    kkkkoooonnnnffffiiiiggggüüüürrrraaaassssyyyyoooonnnn
Makro konfigürasyonu, belirli bir uygulama alan› için fonksiyonlar›n konfigürasyonunu h›zland›rma araçlar› sa¤lar.

Bir makro konfigürasyonun seçilmesi durumunda bu makro konfigürasyonun G/Ç'si atan›r.

NNNNooootttt::::    Tüm G/Ç de¤ifltirilebilir, ayarlanabilir ve tekrar atanabilir. Kontrol cihaz›yla birlikte gelen CD-ROM'a bak›n.

ln, Kurulum K›lavuzunda ve kontrol cihaz› isim plakas›nda belirtilen nominal kontrol cihaz› ak›m›na eflittir.

GGGGiiiirrrriiiiflflflfl    ////
çççç››››kkkk››››flflflfl

(Yolverme/
Durdurma)

 (Malzeme 
Tafl›ma)

(Genel 
Kullan›m)

(Kald›rma) (PID Regülatörü) (A¤ Kontrolü) [Mast./slave]

AI1 (Ref. 1 
kanal)

(Ref. 1 kanal) (Ref. 1 kanal) (Ref. 1 kanal) (Ref. 1 kanal)
(PID referans›) 

(Ref. 1 kanal)
(Ref. 1 kanal)
bara üzerinden)

(Ref. 1 kanal)

AI2 (Hay›r) (ref. 2 toplu) (ref. 2 toplu) (Hay›r) (PID geri besleme) (Hay›r) (Tork  ref. 1)
AO1 (Motor frek.) (Motor frek.) (Motor frek.) (Motor frek.) (Motor frek.) (Motor frek.) (‹flaret torku)
R1 (Kontrol 

cihaz› 
hatas›)

(Kontrol cihaz› 
hatas›)

(Kontrol cihaz› 
hatas›)

(Kontrol cihaz› 
hatas›)

(Kontrol cihaz› 
hatas›)

(Kontrol cihaz› 
hatas›)

(Kontrol cihaz› 
hatas›)

R2 (Hay›r) (Hay›r) (Hay›r) (Frn 
kumandas›)

(Hay›r) (Hay›r) (Hay›r)

LI1
(2 kablolu)

(‹leri) (‹leri) (‹leri) (‹leri) (‹leri) (‹leri) (‹leri)

LI2
(2 kablolu)

(Geri) (Geri) (Geri) (Geri) (Geri) (Geri) (Geri)

LI3
(2 kablolu)

(Hay›r) (2 ön ayarl› h›z) [Jog] (Hata reseti) (PID dahili reset) (Ref. 2 
anahtarlama)

(Tork/h›z 
anahtarlama)

LI4
(2 kablolu)

(Hay›r) (4 ön ayarl› h›z) (Hata reseti) (Harici hata) (PID 2 ön ayarl› 
ref.)

(Hata reseti) (Hata reseti)

LI5
(2 kablolu)

(Hay›r) (8 ön ayarl› h›z) (Tork s›n›r›) (Hay›r) (PID 4 ön ayarl› 
ref.)

(Hay›r) (Hay›r)

LI6
(2 kablolu)

(Hay›r) (Hata reseti) (Hay›r) (Hay›r) (Hay›r) (Hay›r) (Hay›r)

LI1
(3 kablolu)

Durufl Durufl Durufl Durufl Durufl Durufl Durufl

LI2
(3 kablolu)

(‹leri) (‹leri) (‹leri) (‹leri) (‹leri) (‹leri) (‹leri)

LI3
(3 kablolu)

(Hay›r) (Geri) (Geri) (Geri) (Geri) (Geri) (Geri)

LI4
(3 kablolu)

(Hay›r) (2 ön ayarl› h›z) [Jog] (Hata reseti) (PID dahili reset) (Ref. 2 
anahtarlama)

(Tork/h›z 
anahtarlama)

LI5
(3 kablolu)

(Hay›r) (4 ön ayarl› h›z) (Hata reseti) (Harici hata) (PID 2 ön ayarl› 
ref.)

(Hata reseti) (Hata reseti)

LI6
(3 kablolu)

(Hay›r) (8 ön ayarl› h›z) (Tork s›n›r›) (Hay›r) (PID 4 ön ayarl› 
ref.)

(Hay›r) (Hay›r)

3 kablolu kumandada, LI1 girifllerinin LI6 de¤ifltirme tufllar›na atanmas›.
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CCCCooooddddeeee AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

ttttCCCCCCCC M [[[[2222////3333    kkkkaaaabbbblllloooolllluuuu    kkkkuuuummmmaaaannnnddddaaaa    ccccoooonnnnttttrrrroooollll]]]] [2 wire] (2 
kablolu) (2C)

2222CCCC
3333CCCC

v [[[[2222    kkkkaaaabbbblllloooolllluuuu]]]] (2C)
v [[[[3333    kkkkaaaabbbblllloooolllluuuu]]]] (3C)

2222    kkkkaaaabbbblllloooolllluuuu    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll::::    Giriflin aç›k 
veya kapal› hali, çal›flt›rma ve 
durdurma ifllemlerini kontrol 
eder. 

3333    kkkkaaaabbbblllloooolllluuuu    kkkkuuuummmmaaaannnnddddaaaa (darbeli 
kumanda): yolvermeyi 
kumanda etmek için "ileri" 
veya "geri" darbe, durdurmay› 
kumanda etmek için 
"durdurma" darbesi yeterlidir.

“Kaynak” kablolamana örnek: 
LI1: ileri
LIx: ters

“Kaynak” kablolamana örnek:

LI1: durdurma
LI2: ileri
LIx: ters

CCCCFFFFGGGG M [[[[MMMMaaaakkkkrrrroooo    aaaayyyyaaaarrrr››››]]]]        (Yolverme/
Durdurma) (StS)

SSSSttttSSSS
HHHHddddGGGG
HHHHSSSStttt
GGGGEEEEnnnn
PPPPIIIIdddd
nnnnEEEEtttt
MMMMSSSSLLLL

v [Yolverme / Durdurma] (StS): Yolverme/Durdurma
v [Malzeme tafl›ma] (HdG): Tafl›ma
v [Kald›rma] (HSt): Kald›rma
v [Genel kullan›m] (GEn): Genel kullan›m
v [PID regülasyonu] (PId): PID düzenleme
v [A¤ kontrolü] (nEt): ‹letiflim baras›
v [Master / Slave] (MSL)

CCCCCCCCFFFFGGGG M [[[[ÖÖÖÖzzzzeeeelllllllleeeeflflflflttttiiiirrrriiiillllmmmmiiiiflflflfl    mmmmaaaakkkkrrrroooo]]]]    

üüüüEEEESSSS

Salt okunabilir parametre, sadece en az bir makro konfigürasyon parametresi 
de¤ifltirilmiflse görüntülenir.

v [Evet] (YES)

+24 LI1 LIx
ATV 71

+24 LI1 LI2 LIx
ATV 71

    UUUUYYYYAAAARRRRIIII
BBBBEEEEKKKKLLLLEEEENNNNMMMMEEEEYYYYEEEENNNN    EEEEKKKK‹‹‹‹PPPPMMMMAAAANNNN    ‹‹‹‹fifififiLLLLEEEEMMMM‹‹‹‹
[2/3 kablolu kumanda] (tCC) atanmas›ndaki herhangi bir de¤ifliklik grafikli ekran 
terminalinde onaylanmal› ve dahili ekran terminalinde “ENT” tufluna bas›l›p bas›l› 
tutulmal›d›r (2 sn).
Afla¤›daki fonksiyon fabrika ayarlar›na döndürülecektir: (2 kablolu tip) (tCt) sayfa 18 ve 
lojik girifller atanan tüm fonksiyonlar. 
Özellefltirildikten sonra seçili makro konfigürasyonu da resetlenecektir (özel ayarlar 
silinecektir). 
BU de¤iflikli¤in kullan›lan kablo ba¤lant› flemas›yla uyumlu olup olmad›¤›n› kontrol edin.
BBBBuuuu    ttttaaaalllliiiimmmmaaaattttaaaa    uuuuyyyyuuuullllmmmmaaaammmmaaaassss››››    ööööllllüüüümmmm    vvvveeeeyyyyaaaa    aaaa¤¤¤¤››››rrrr    yyyyaaaarrrraaaallllaaaannnnmmmmaaaallllaaaarrrraaaa    nnnneeeeddddeeeennnn    oooollllaaaabbbbiiiilllliiiirrrr....

    UUUUYYYYAAAARRRRIIII
BBBBEEEEKKKKLLLLEEEENNNNMMMMEEEEYYYYEEEENNNN    EEEEKKKK‹‹‹‹PPPPMMMMAAAANNNN    ‹‹‹‹fifififiLLLLEEEEMMMM‹‹‹‹
 [Macro configuration] (Makro konfigürasyon) (CFG) üzerinde herhangi bir de¤ifliklik 
grafikli ekran terminalinde onaylanmal› ve dahili ekran terminalinde “ENT” tufluna bas›l›p 
bas›l› tutulmal›d›r (2 sn).
Seçili makro konfigürasyonun kullan›lan kablo ba¤lant› flemas›yla uyumlu olup olmad›¤›n› 
kontrol edin.
BBBBuuuu    ttttaaaalllliiiimmmmaaaattttaaaa    uuuuyyyyuuuullllmmmmaaaammmmaaaassss››››    ööööllllüüüümmmm    vvvveeeeyyyyaaaa    aaaa¤¤¤¤››››rrrr    yyyyaaaarrrraaaallllaaaannnnmmmmaaaallllaaaarrrraaaa    nnnneeeeddddeeeennnn    oooollllaaaabbbbiiiilllliiiirrrr....
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CCCCooooddddeeee AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

bbbbFFFFrrrr M [[[[SSSSttttaaaannnnddddaaaarrrrtttt    mmmmoooottttoooorrrr    ffffrrrreeeekkkkaaaannnnssss››››]]]]    [50 Hz] (50)

55550000
66660000

v [50 Hz] (50): IEC
v [60 Hz] (60): NEMA

Bu parametre afla¤›daki parametrelerin ön ayarlar›n› de¤ifltirir: (Nominal motor 
gerilimi) (UnS) afla¤›da, (Yüksek H›z) (HSP) sayfa 20, [Nominal motor frekans›] (FrS) 
ve [Maks. frekans] (tFr) afla¤›da.

IIIIPPPPLLLL    M [[[[GGGGiiiirrrriiiiflflflfl    ffffaaaazzzz››››    kkkkaaaayyyybbbb››››]]]]    
H›z kontrol cihaz› 
de¤erlerine göre

nnnnOOOO

üüüüEEEESSSS

v (Hay›r)(nO): Hata yoksay›ld›, kontrol cihaz›, tek fazl› bir besleme veya bara üzerinden 
besleniyorsa kullan›l›r.

v [Serbest Durufl] (YES): Hata, serbest durufllu.
Bir faz›n kaybolmas› durumunda kontrol cihaz› hata moduna geçer (Girifl faz› kayb›) 
(IPL) fakat 2 veya 3 faz›n kaybolmas› durumunda kontrol cihaz›, düflük gerilim 
hatas›nda aç›lana kadar çal›flmaya devam eder.
Bu parametreye sadece ATV71H037M3 - HU75M3 kontrol cihazlar› üzerindeki bu 
menüden eriflilebilir (tek fazl› beslemeyle kullan›l›r).

nnnnPPPPrrrr M [[[[NNNNoooommmmiiiinnnnaaaallll    mmmmoooottttoooorrrr    ggggüüüüccccüüüü]]]]    
H›z kontrol cihaz› 
de¤erlerine göre

H›z kontrol cihaz› 
de¤erlerine göre

‹sim plakas›nda yaz›l› olan nominal motor gücü.

UUUUnnnnSSSS M [[[[NNNNoooommmmiiiinnnnaaaallll    mmmmoooottttoooorrrr    ggggeeeerrrriiiilllliiiimmmmiiii]]]]    
H›z kontrol cihaz› 
de¤erlerine göre

Kontrol cihaz› 
de¤erine göre ve 
[Standard 
Mot.Freq] 
(Standart mot. 
frek.) (bFr)

‹sim plakas›nda yaz›l› olan nominal motor gerilimi.
ATV71pppM3: 100 – 240 V
ATV71pppN4: 200 – 480 V

nnnnCCCCrrrr M [[[[NNNNoooommmmiiiinnnnaaaallll    mmmmoooottttoooorrrr    aaaakkkk››››mmmm››››]]]]    0,25 - 1,5 In (1)
H›z kontrol cihaz› 
de¤erlerine göre

‹sim plakas›nda yaz›l› olan nominal motor ak›m›.

FFFFrrrrSSSS M [[[[NNNNoooommmmiiiinnnnaaaallll    mmmmoooottttoooorrrr    ffffrrrreeeekkkkaaaannnnssss››››]]]]    10 – 500 Hz 50 Hz

‹sim plakas›nda yaz›l› olan nominal motor ak›m›.
Fabrika ayar› 50 Hz'dir, e¤er [Standart motor frekans›] (bFr) 60 Hz olarak ayarl›ysa 60 Hz olarak 
ayarlay›n.

nnnnSSSSPPPP M [[[[NNNNoooommmmiiiinnnnaaaallll    mmmmoooottttoooorrrr    ddddeeeevvvvrrrriiii]]]]    0 - 60000 d/dak
H›z kontrol cihaz› 
de¤erlerine göre

‹sim plakas›nda yaz›l› olan nominal motor devri.
Dahili ekran terminalinde 0 - 9999 d/dak sonra 10.00 - 60.00 bin d/dak.
‹sim plakas›nda, nominal devir yerine HZ cinsi veya % olarak senkron devir ve kayma verilmiflse, 
nominal devri afla¤›daki flekilde hesaplay›n.

• Nominal devir = Senkronize devir x 
veya

• Nominal devir = Senkronize devir x  (50 Hz motorlar)
veya

• Nominal devir = Senkronize devir x  (60 Hz motorlar)

ttttFFFFrrrr M [[[[MMMMaaaakkkkssss....    ffffrrrreeeekkkkaaaannnnssss]]]]    10 – 1000 Hz 60 Hz

Fabrika ayar› 60 Hz'dir, e¤er [Standart motor frekans›]  (bFr) 60 Hz olarak ayarl›ysa 72 Hz olarak 
ayarlay›n.
Maksimum de¤er afla¤›daki koflullar taraf›ndan s›n›rland›r›lm›flt›r:
• [Nominal motor frekans›] de¤erinin 10 kat›ndan fazla olmamal›d›r. (FrS)
• Kontrol cihaz›n›n de¤eri ATV71HD37'den (500 Hz - 1000 Hz aras› de¤erler sadece 37 kW ile 

s›n›rl› güçler için geçerlidir) daha yüksekse 500 Hz'i tutmamelidir. 

100 - yüzde cinsinden kayma
100

50 - Hz cinsinden kayma
50

60 - Hz cinsindan kayma
60
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ÇÇÇÇaaaallll››››flflflflmmmmaaaa    vvvveeeeyyyyaaaa    dddduuuurrrrmmmmaaaa    ssss››››rrrraaaassss››››nnnnddddaaaa    ddddeeee¤¤¤¤iiiiflflflflttttiiiirrrriiiilllleeeebbbbiiiilllleeeennnn    ppppaaaarrrraaaammmmeeeettttrrrreeeelllleeeerrrr

(1) ln, Kurulum K›lavuzunda ve kontrol cihaz› isim plakas›nda belirtilen nominal kontrol cihaz› ak›m›na eflittir.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

ttttUUUUnnnn M [[[[OOOOttttoooommmmaaaattttiiiikkkk    aaaayyyyaaaarrrr]]]]    (Hay›r) (nO)

nnnnOOOO
üüüüEEEESSSS

ddddOOOOnnnnEEEE

v ((((HHHHaaaayyyy››››rrrr))))    (nO) Otomatik hassas ayar gerçeklefltirilmedi.
v ((((EEEEvvvveeeetttt)))) (YES) : Otomatik hassas ayar mümkün olan en k›sa sürede gerçeklefltirildi ve 

sonra parametre otomatik olarak  (Gerçeklefltirildi) moduna geçer.
v ((((GGGGeeeerrrrççççeeeekkkklllleeeeflflflflttttiiiirrrriiiillllddddiiii))))     (dOnE): Bu de¤erler kullan›ld›¤›nda, otomatik hassas ayar›n en son 

yap›ld›¤› zaman verilir. 
DDDDiiiikkkkkkkkaaaatttt    ::::    
Otomatik hassas ayar yap›lamamas› durumunda, kontrol cihaz› (Hay›r)(nO) 
görüntüler.

NNNNooootttt:::: Otomatik ayar s›ras›nda motor nominal ak›mda çal›fl›r.

ttttUUUUSSSS M [[[[OOOOttttoooommmmaaaattttiiiikkkk    aaaayyyyaaaarrrr    dddduuuurrrruuuummmmuuuu]]]]    (Gerçeklefltiril-
medi) (tAb)

ttttAAAAbbbb
PPPPEEEEnnnndddd
PPPPrrrrOOOOGGGG
FFFFAAAAIIIILLLL
ddddOOOOnnnnEEEE

(sadece bilgi amaçl›d›r, de¤ifltirilemez)
v [[[[NNNNooootttt    ddddoooonnnneeee]]]]    ((((GGGGeeeerrrrççççeeeekkkklllleeeeflflflflttttiiiirrrriiiillllmmmmeeeeddddiiii))))    (tAb): Motoru kontrol etmek için varsay›lan stator 

direnç de¤eri kullan›l›r.
v [[[[PPPPeeeennnnddddiiiinnnngggg]]]]    ((((BBBBeeeekkkklllleeeemmmmeeeeddddeeee)))) (PEnd): Otomatik hassas ayar talep edilmifl ancak henüz 

yap›lmam›flt›r.
v [[[[IIIInnnn    PPPPrrrrooooggggrrrreeeessssssss]]]]    ((((‹‹‹‹lllleeeerrrrlllliiiiyyyyoooorrrr)))) (PrOG): Otomatik hassas ayar ifllemi devam etmektedir.
v [[[[FFFFaaaaiiiilllleeeedddd]]]]    ((((BBBBaaaaflflflflaaaarrrr››››ssss››››zzzz)))) (FAIL): Otomatik hassas ayar ifllemi baflar›s›z olmufltur.
v [[[[DDDDoooonnnneeee]]]]    ((((GGGGeeeerrrrççççeeeekkkklllleeeeflflflflttttiiiirrrriiiillllddddiiii))))    (dOnE): Otomatik hassas ayar fonksiyonu ile ölçülen stator 

direnci, motoru kontrol etmek için kullan›l›r. 

PPPPHHHHrrrr M [[[[ÇÇÇÇ››››kkkk››››flflflfl    mmmmoooottttoooorrrr    yyyyöööönnnnüüüü]]]]    [ABC]

AAAAbbbbCCCC
AAAACCCCbbbb

v [[[[AAAABBBBCCCC]]]] : ‹leri.
v [[[[AAAACCCCBBBB]]]] : Geri.

Bu parametre, kablolaman› de¤ifltirmeden motor dönme yönünü ters çevirmek için kullan›labilir.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

IIIIttttHHHH M [[[[MMMMoooottttoooorrrr    tttteeeerrrrmmmmiiiikkkk    aaaakkkk››››mmmm››››]]]] 0,2 - 1,5 In (1) H›z kontrol cihaz› 
de¤erlerine göre

‹sim plakas›nda belirtilen nominal ak›ma ayarlanacak olan motor termik koruma ak›m›.

AAAACCCCCCCC M [[[[HHHH››››zzzzllllaaaannnnmmmmaaaa    ssssüüüürrrreeeessssiiii]]]]    0,1 – 999,9 s 3,0 s

0'dan (Nominal mot. frek) de¤erine h›zlanma süresi (FrS) (sayfa 19). Bu de¤erin, 
tahrik edilen ataletle uyumlu oldu¤undan emin olun.

ddddEEEECCCC M [[[[YYYYaaaavvvvaaaaflflflflllllaaaammmmaaaa    ssssüüüürrrreeeessssiiii]]]]    0,1 – 999,9 s 3,0 s

(Nominal mot. frek) de¤erinden 0'a yavafllama süresi (FrS) (sayfa 19) - 0. Bu de¤erin, 
tahrik edilen ataletle uyumlu oldu¤undan emin olun.

LLLLSSSSPPPP M [[[[DDDDüüüüflflflflüüüükkkk    hhhh››››zzzz]]]]        0

Motor frekans› minimum referansta, 0 ve (Yüksek h›z) (HSP) de¤eri aras›nda ayarlanabilir.

HHHHSSSSPPPP M [[[[YYYYüüüükkkksssseeeekkkk    hhhh››››zzzz]]]]        50 Hz

Motor frekans› maksimum referansta, [Düflük h›z] (LSP)  ve [Maks. frekans] (tFr) aras›nda bir 
de¤ere ayarlanabilir. [Standart motor frekans›] (bFr) de¤eri = [60 Hz] (60) ise fabrika ayar› 60 Hz 
olarak de¤iflir.
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

  

KKKKoooonnnnttttrrrroooollll    ppppaaaannnneeeelllliiii    iiiilllleeee    bbbbiiiirrrrlllliiiikkkktttteeee::::

DDDDaaaahhhhiiiilllliiii    eeeekkkkrrrraaaannnn    tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllliiii    iiiilllleeee    bbbbiiiirrrrlllliiiikkkktttteeee::::                                                            FFFFoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››nnnn    öööözzzzeeeettttiiii::::

KKKKoooodddd AAAAdddd SSSSaaaayyyyffffaaaa

rrrrEEEEFFFF----

 

[REF. ANAHTARLAMA]  27

OOOOAAAAIIII----

 

[REF. ‹fiLEMLER‹] 28

rrrrPPPPtttt----

 

[RAMPA] 29

SSSStttttttt----

 

[DURUfi AYARLARI]  32

AAAAddddCCCC----

 

[OTO DC ENJEKS‹YONU]  34

JJJJOOOOGGGG----

 

[JOG] 36

PPPPSSSSSSSS----

 

[ÖN AYARLI HIZLAR]  38

UUUUPPPPdddd----

 

[+/-H›z] (h›z) 41

SSSSrrrrEEEE----

 

[REF. C‹VARINDA +/- HIZ] 43

SSSSPPPPMMMM----

 

[REFERANS KORUMA] 44

FFFFLLLLIIII----

 

[LOJ‹K G‹R‹fiLE AKILAMA]  45

LLLLSSSStttt----

 

[N‹HAYET fiALTERLER‹]  47

bbbbLLLLCCCC----

 

[FREN LOJ‹K KONTROLÜ]  52

EEEELLLLMMMM----

 

[HAR‹C‹ A⁄IRLIK ÖLÇÜMÜ]  58

HHHHSSSSHHHH----

 

[YÜKSEK HIZLI KALDIRMA]  62

PPPPIIIIdddd----

 

[PID REGÜLASYONU]  67

PPPPrrrr1111----

 

[ÖNAYAR PID REFERANSI]  70

ttttOOOOrrrr----

 

[MOMENT KONTROLÜ]  72

ttttOOOOLLLL----

 

[MOMENT SINIRLAMASI]  75

CCCCLLLLIIII----

 

[2. AKIM SINIRI]  76

LLLLLLLLCCCC----

 

[G‹R‹fi KONTAKTÖR KONTROLÜ] 78

OOOOCCCCCCCC----

 

[ÇIKIfi KONTAKTÖR KOMUTU]  80

LLLLPPPPOOOO----

 

[SENSÖRLE KONUMLAMA]  83

MMMMLLLLPPPP----

 

[PARAMETRE SET ANAHTARI]  85

MMMMMMMMCCCC----

 

[ÇOKLU MOTOR / AYAR AÇ]  89

ttttnnnnLLLL----

 

[LOJ‹K G‹R‹fi ‹LE OTO TANIMA]  89

ttttrrrrOOOO----

 

[TRAVERSE KONTROL]  95

rrrrFFFFtttt----

 

[ASANSÖR KURTARMA]  97

ddddCCCCOOOO----

 

[DC BARA BESLEMES‹]  - 98

RDY Term +0,00Hz 0A
MAIN MENU

1 DRIVE MENU
2 ACCESS LEVEL
3 OPEN / SAVE AS
4 PASSWORD
5 LANGUAGE

Code Quick
6 MONITORING CONFIG.
7 DISPLAY CONFIG.

ENT

RDY Term +0,00 
Hz

0A

1 DRIVE MENU
1.1 SIMPLY START
1.2 MONITORING
1.3 SETTINGS
1.4 MOTOR CONTROL
1.5 INPUTS / OUTPUTS CFG

Code << >> Quick
1.6 COMMAND
1.7 APPLICATION FUNCT.
1.8 FAULT MANAGEMENT
1.9 COMMUNICATION
1.10 DIAGNOSTICS
1.11 IDENTIFICATION
1.12 FACTORY SETTINGS
1.13 USER MENU
1.14 PROGRAMMABLE CARD

ENT

RUN Term +50,00Hz 80A
1.7 APPLICATION FUNCT.

REFERENCE SWITCH.
REF. OPERATIONS
RAMP
STOP CONFIGURATION
AUTO DC INJECTION

Code << >> Quick

XXX

CtL�

FUn�

SIM�
ESC

ESC

ESC

ESC

ENT

ENT

ESC

LAC�

FLt�
ESC

Kontrol cihaz› durumunu gösterir

APPLICATION FUNCT.

Aç›l›fl
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

 

Uygulama fonksiyonlar› menü parametreleri (FUn-) yaln›zca kontrol cihaz› durduruldu¤unda ve çal›flt›r komutu yokken de¤ifltirilebilir. Ancak
kod kolonunda 

 

r

 

 sembölü olan parametreler istisnad›r, bunlar kontrol cihaz› çal›fl›rken ya da durduruldu¤unda da de¤ifltirilebilirler.

  

NNNNooootttt::::    FFFFoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››nnnn    uuuuyyyyuuuummmmlllluuuulllluuuu¤¤¤¤uuuu

 

Uygulama fonksiyonlar› seçimi, G/Ç say›s›yla ya da baz› fonksiyonlar›n birbirleriyle uyumlu olmamas› nedeniyle s›n›rlanabilir.
Afla¤›daki tabloda yer verilmeyen fonksiyonlar tam olarak uyumludur.

  

EEEE¤¤¤¤eeeerrrr    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr    aaaarrrraaaassss››››nnnnddddaaaa    uuuuyyyyuuuummmmssssuuuuzzzzlllluuuukkkk    ssssöööözzzz    kkkkoooonnnnuuuussssuuuu    iiiisssseeee,,,,    iiiillllkkkk    kkkkoooonnnnffffiiiiggggüüüürrrreeee    eeeeddddiiiilllleeeennnn    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnn    ddddiiii¤¤¤¤eeeerrrriiiinnnniiiinnnn    kkkkoooonnnnffffiiiiggggüüüürrrreeee    eeeeddddiiiillllmmmmeeeessssiiiinnnniiii    eeeennnnggggeeeelllllllleeeeyyyyeeeecccceeeekkkkttttiiiirrrr....

 

‹leriki sayfalardaki her bir fonksiyon, girifl veya ç›k›fllar›n bir tanesine atanabilir. 

  

TTTTeeeekkkk    bbbbiiiirrrr    ggggiiiirrrriiiiflflflfl    aaaayyyynnnn››››    aaaannnnddddaaaa    bbbbiiiirrrrddddeeeennnn    ffffaaaazzzzllllaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnuuuu    ççççaaaallll››››flflflfltttt››››rrrraaaabbbbiiiilllliiiirrrr

 

 (örne¤in ters ve 2. rampa) 

  

BBBBuuuu    nnnneeeeddddeeeennnnlllleeee    kkkkuuuullllllllaaaannnn››››cccc››››    bbbbuuuu    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››nnnn    aaaayyyynnnn››››    aaaannnnddddaaaa
kkkkuuuullllllllaaaannnn››››llllaaaabbbbiiiilllliiiirrrrlllliiii¤¤¤¤iiiinnnniiii    ssssaaaa¤¤¤¤llllaaaammmmaaaallll››››dddd››››rrrr

 

. [‹leri seviye] (AdU) ve [Uzman seviye] (EPr) seviyelerinde birden fazla yaln›zca bir girifl atanabilir.

  

KKKKuuuullllllllaaaannnn››››cccc››››,,,,    bbbbiiiirrrr    kkkkuuuummmmaaaannnnddddaaaa,,,,    rrrreeeeffffeeeerrrraaaannnnssss    yyyyaaaa    ddddaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnuuuu    bbbbiiiirrrr    ggggiiiirrrriiiiflflflfl    yyyyaaaa    ddddaaaa    çççç››››kkkk››››flflflflaaaa    aaaattttaaaammmmaaaaddddaaaannnn    öööönnnncccceeee,,,,    ssssöööözzzz    kkkkoooonnnnuuuussssuuuu    ggggiiiirrrriiiiflflflfl    yyyyaaaa    ddddaaaa    çççç››››kkkk››››flflflfl››››nnnn    hhhhaaaalllliiiihhhhaaaazzzz››››rrrrddddaaaa    aaaattttaaaannnnmmmm››››flflflfl
oooollllmmmmaaaadddd››››¤¤¤¤››››nnnnddddaaaannnn    vvvveeee    bbbbiiiirrrr    bbbbaaaaflflflflkkkkaaaa    ggggiiiirrrriiiiflflflfl    yyyyaaaa    ddddaaaa    çççç››››kkkk››››flflflfl››››nnnn    uuuuyyyyuuuummmmssssuuuuzzzz    yyyyaaaa    ddddaaaa    iiiisssstttteeeennnnmmmmeeeeyyyyeeeennnn    bbbbiiiirrrr    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnaaaa    aaaattttaaaannnnmmmm››››flflflfl    oooollllmmmmaaaadddd››››¤¤¤¤››››nnnnddddaaaannnn    eeeemmmmiiiinnnn    oooollllmmmmaaaallll››››dddd››››rrrr....

 

Kontrol cihaz› fabrika ayarlar› ya da makro konfigürasyonlar, 

  

ddddiiii¤¤¤¤eeeerrrr    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››nnnn    aaaattttaaaannnnaaaabbbbiiiillllmmmmeeeelllleeeerrrriiiinnnniiii    eeeennnnggggeeeelllllllleeeeyyyyeeeebbbbiiiilllleeeecccceeeekkkk    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››

 

 otomatik
olarak konfigüre ederler.

  

BBBBiiiirrrr    bbbbaaaaflflflflkkkkaaaa    kkkkoooonnnnffffiiiiggggüüüürrrraaaassssyyyyoooonnnnuuuu    yyyyaaaappppaaaabbbbiiiillllmmmmeeeekkkk    iiiiççççiiiinnnn,,,,    bbbbiiiirrrr    yyyyaaaa    ddddaaaa    ddddaaaahhhhaaaa    ççççooookkkk    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnuuuunnnn    kkkkoooonnnnffffiiiiggggüüüürrrraaaassssyyyyoooonnnnuuuunnnnuuuu    kkkkaaaalllldddd››››rrrrmmmmaaaakkkk    ggggeeeerrrreeeekkkkeeeebbbbiiiilllliiiirrrr....

 

 Afla¤›daki uyumluluk
tablosunu kontrol edin.
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

  

UUUUyyyyuuuummmmlllluuuulllluuuukkkk    ttttaaaabbbblllloooossssuuuu

 

(1)Moment kontrol ve bu fonksiyonlar, yaln›zca moment kontrol modu aktifken uyumludur.
(2)Aktive olmak için öncelik, bu iki durdurma modundan ilkine verilir. 
(3)Referans kanal› Fr2 ile özel uygulamalar› hariç tutarak.
(4)Yaln›zca çarpan referans› PID regülatörüyle uyumsuzdur.

Durdurma fonksiyonlar› çal›flt›r komutlar›na göre önceliklidir.
Lojik kumanda üzerinden h›z referanslar› analog referanslara göre önceliklidir. 

  

NNNNooootttt::::    

 

Bu uyumluluk tablosu, kontrol paneli tufllar›yla atanabilen komutlar› etkilemez.
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Ref. ifllemler (sayfa 28)
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(4)
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(1)

+/- h›z (3) (sayfa 41)

 

p p p

 

(1)

Nihayet flalterleri yönetimi (sayfa 47)

 

p

 

Ön ayarl› h›zlar (sayfa 38)

 

X A
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(1)

PID regülatörü (sayfa 67)
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Traverse kontrol (sayfa 95)
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JOG ifllemler (sayfa 36)
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(1)

Fren lojik kontrol (sayfa 52)

 

p p p p p p

 

Döner yükü yakalama (sayfa 199)
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(1)

DC enjeksiyonlu durufl (sayfa 32)

 

p p

 

(2)

 

A

 

p

 

H›zl› durufl (sayfa 32)
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Serbest durufl (sayfa 32)

 

X X

 

referans civar›nda +/- h›z (sayfa 43)

 

p p p p

 

(1)

Yüksek h›zl› kald›rma (sayfa 62)
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Moment kontrol (sayfa 72)
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Yük paylafl›m› 
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Sensörlerle konumland›rma (sayfa 83)

 

p p p

 

(1)

Senkron motor 

 

p p p

Uyumsuz fonksiyonlar Uyumlu fonksiyonlar N/A

Okla iflaretlenmifl fonksiyon di¤erine göre önceliklidir.

Öncelikli fonksiyonlar (ayn› anda aktive olamayacak fonksiyonlar):
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

  

UUUUyyyyuuuummmmssssuuuuzzzz    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr

 

fiu fonksiyonlar, afla¤›da aç›klana durumlarda eriflilemez olacak ya da devre d›fl› kalacakt›r

  

OOOOttttoooommmmaaaattttiiiikkkk    tttteeeekkkkrrrraaaarrrr    yyyyoooollllvvvveeeerrrrmmmmeeee

 

Bunun mümkün oldu¤u tek kontrol tipi [2/3 kablolu kumanda] (tCC) = [2 kablolu] (2C) ve [2 kablolu tip] (tCt) = [Seviye] (LEL) ya da [‹leri
öncelik] (PFO).

  

DDDDöööönnnneeeerrrr    yyyyüüüükkkküüüü    yyyyaaaakkkkaaaallllaaaammmmaaaa

 

Bunun mümkün oldu¤u tek kontrol tipi (2/3 kablolu kontrol) (tCC) = (2 kablolu) (2C) ve (2 kablolu tip) (tCt) = [Seviye] (LEL) ya da [‹leri öncelik]
(PFO).
Otomatik enjeksiyon durursa bu fonksiyon kilitlenir [Otomatik DC enjeksiyon] (AdC) = [Sürekli] (Ct). Bkz. sayfa 34.

SUP- izleme menüsü uyumluluklar›n› kontrol etmek amac›yla, her bir girifle atanm›fl fonksiyonlar›n görülebilmesi için kullan›labilir.

BBBBiiiirrrr    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnn    aaaattttaaaannnndddd››››¤¤¤¤››››nnnnddddaaaa,,,,    aaaaflflflflaaaa¤¤¤¤››››ddddaaaakkkkiiii    öööörrrrnnnneeeekkkktttteeee    ggggöööösssstttteeeerrrriiiillllddddiiii¤¤¤¤iiii    bbbbiiiiççççiiiimmmmddddeeee    bbbbiiiirrrr        kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    ppppaaaannnneeeelllliiiinnnnddddeeee    bbbbeeeelllliiiirrrriiiirrrr::::

EEEE¤¤¤¤eeeerrrr    hhhhaaaalllliiiihhhhaaaazzzz››››rrrrddddaaaa    aaaattttaaaannnnmmmm››››flflflfl    bbbbuuuulllluuuunnnnaaaannnn    bbbbiiiirrrr    bbbbaaaaflflflflkkkkaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaa    uuuuyyyyuuuummmmssssuuuuzzzz    bbbbiiiirrrr    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnuuuu    aaaattttaaaammmmaaaayyyyaaaa    ççççaaaallll››››flflflfl››››rrrrssssaaaannnn››››zzzz,,,,    bbbbiiiirrrr    uuuuyyyyaaaarrrr››››    mmmmeeeessssaaaajjjj››››    
bbbbeeeelllliiiirrrreeeecccceeeekkkkttttiiiirrrr::::    

kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    ppppaaaannnneeeelllliiii    iiiilllleeee    bbbbiiiirrrrlllliiiikkkktttteeee::::

DDDDaaaahhhhiiiilllliiii    eeeekkkkrrrraaaannnn    tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllliiii    iiiilllleeee    bbbbiiiirrrrlllliiiikkkktttteeee:::: 
ENT ya da ESC'e bas›lana kadarCCCCOOOOMMMMPPPP yanar.

BBBBiiiirrrr    lllloooojjjjiiiikkkk    ggggiiiirrrriiiiflflflfl,,,,    aaaannnnaaaalllloooogggg    ggggiiiirrrriiiiflflflfl,,,,    rrrreeeeffffeeeerrrraaaannnnssss    kkkkaaaannnnaaaallll››››    yyyyaaaa    ddddaaaa    bbbbiiiitttt    ddddeeee¤¤¤¤eeeerrrriiiinnnniiii    bbbbiiiirrrr    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnaaaa    aaaattttaaaarrrrkkkkeeeennnn,,,,    YYYYAAAARRRRDDDDIIIIMMMM    bbbbuuuuttttoooonnnnuuuunnnnaaaa    bbbbaaaasssstttt››››¤¤¤¤››››nnnn››››zzzzddddaaaa    
ssssöööözzzzkkkkoooonnnnuuuussssuuuu    ggggiiiirrrriiiiflflflfl,,,,    bbbbiiiitttt    ddddeeee¤¤¤¤eeeerrrriiii    yyyyaaaa    ddddaaaa    kkkkaaaannnnaaaallll    ttttaaaarrrraaaaffff››››nnnnddddaaaannnn    hhhhaaaalllliiiihhhhaaaazzzz››››rrrrddddaaaa    aaaakkkkttttiiiivvvveeee    eeeeddddiiiillllmmmmiiiiflflflfl    oooollllaaaabbbbiiiilllleeeecccceeeekkkk    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr    ggggöööörrrrüüüünnnnttttüüüülllleeeennnneeeecccceeeekkkkttttiiiirrrr....

RDY Term +0,00Hz 0A
1.7 APPLICATION FUNCT.

REFERENCE SWITCH.
REF. OPERATG/ÇNS
RAMP
STOP CONFIGURATG/ÇN
AUTO DC INJECTG/ÇN

Code << >> Quick
JOG

RDY Term +0,00Hz 0A
INCOMPATIBILITY

The functG/Çn can't be assigned
because an incompatible
functG/Çn is already selected. See
programming book.
ENT or ESC to continue
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

HHHHaaaalllliiiihhhhaaaazzzz››››rrrrddddaaaa    aaaattttaaaannnnmmmm››››flflflfl    oooollllaaaannnn    bbbbiiiirrrr    lllloooojjjjiiiikkkk    ggggiiiirrrriiiiflflflfl,,,,    aaaannnnaaaalllloooogggg    ggggiiiirrrriiiiflflflfl,,,,    rrrreeeeffffeeeerrrraaaannnnssss    kkkkaaaannnnaaaallll››››    yyyyaaaa    ddddaaaa    bbbbiiiitttt    ddddeeee¤¤¤¤eeeerrrriiii    bbbbiiiirrrr    
bbbbaaaaflflflflkkkkaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnaaaa    aaaattttaaaannnndddd››››¤¤¤¤››››nnnnddddaaaa,,,,    aaaaflflflflaaaa¤¤¤¤››››ddddaaaakkkkiiii    eeeekkkkrrrraaaannnn    bbbbeeeelllliiiirrrriiiirrrr::::

kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    ppppaaaannnneeeelllliiii    iiiilllleeee    bbbbiiiirrrrlllliiiikkkktttteeee::::

E¤er eriflim seviyesi bu atamaya izin veriyorsa, ENT'e basmak atamay› onaylar.
E¤er eriflim seviyesi atamaya izin vermiyorsa, ENT'e basmak afla¤›daki flekilde sonuçlan›r.

DDDDaaaahhhhiiiilllliiii    eeeekkkkrrrraaaannnn    tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllliiii    iiiilllleeee    bbbbiiiirrrrlllliiiikkkktttteeee::::

Halihaz›rda atanm›fl olan ilk fonksiyonun kodu, yan›p sönerek görüntülenir. 
E¤er eriflim seviyesi bu atamaya izin veriyorsa, ENT'e basmak atamay› onaylar.
E¤er eriflim seviyesi bu yeni atamaya izin vermiyorsa, ENT'e basman›n hiçbir etkisi olmaz ve mesaj yan›p sönmeye devam eder. Ç›kmak,
yaln›zca ESC'e basarak mümkündür.

RUN +50,00Hz 1250A +50,00Hz
WARNING - ASSIGNED TO

Reference switch. 2

ENT->Continue ESC->Cancel

RUN +50,00Hz 1250A +50,00Hz
ASSIGNMENT FORBIDDEN

Un-assign the present
functions, or select
Advanced access level



26

UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

TTTTooooppppllllaaaammmmaaaa    ggggiiiirrrriiiiflflflfliiii////ÇÇÇÇ››››kkkkaaaarrrrmmmmaaaa    ggggiiiirrrriiiiflflflfliiii////ÇÇÇÇaaaarrrrppppaaaannnn

A = (Fr1 ya da Fr1b + SA2 + SA3 - dA2 - dA3) x MA2 x MA3

• E¤er SA2, SA3, dA2, dA3 atanmam›flsa, 0 olarak ayarlan›rlar.
• E¤er MA2, MA3 atanmam›flsa, 1 olarak ayarlan›rlar.
• A, minimum LSP parametreleri ve maksimum HSP parametreleriyle s›n›rl›d›r.
• Çarpma için, MA2 ya da MA3'deki sinyal % olarak yorumlan›r; %100 ilgili giriflin maksimum de¤erine karfl›l›k gelir. E¤er MA2 ya da MA3 

iletiflim baras› ya da grefik ekran terminali üzerinden gönderilirse, bir MFr çarpma de¤iflkeni 
bara ya da kontrol paneli üzerinden gönderilmelidir.

• Negatif sonuç durumunda, iflletme yönünün ters dönmesi engellenebilir.

Fr1 ya da Fr1b

SA2

SA3

dA2

dA3

MA2

MA3

A
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

rrrrEEEEFFFF---- b        [[[[RRRREEEEFFFF....    AAAANNNNAAAAHHHHTTTTAAAARRRRLLLLAAAAMMMMAAAA]]]]
rrrrCCCCbbbb M        [[[[RRRReeeeffff    1111BBBB    aaaannnnaaaahhhhttttaaaarrrrllllaaaammmmaaaa]]]]

[ch1 aktif] (Fr1)

FFFFrrrr1111

FFFFrrrr1111bbbb

LLLLIIII1111

----
----
----

v [[[[cccchhhh1111    aaaakkkkttttiiiiffff]]]] (Fr1): Anahtarlama yok, [Ref.1 kanal›] (Fr1) aktif
v [[[[cccchhhh1111BBBB    aaaakkkkttttiiiiffff]]]] (Fr1b): Anahtarlama yok, [Ref.1B kanal›] (Fr1b) aktif

v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) 
: 
:

v [[[[............]]]] (...): Atama koflullar›na bak›n›z. (CDOO - CD14 hariç).

• Atanm›fl girifl ya da bit de¤eri 0'daysa, [Ref.1 kanal›] (Fr1) aktiftir (bkz. sayfa 113).
• Atanm›fl girifl ya da bit de¤eri 1'deyse, [Ref.1B kanal›] (Fr1b) aktiftir.

[Ref 1B anahtarlama] (rCb) de¤iflir [ch1 aktif] (Fr1) e¤er [Profil] (CHCF) = [Not separ.] (SIM) ile [Ref.1 kanal] 
(Fr1) terminaller üzerinden atanm›flsa (analog girifller, enkoder, darbe girifli).

FFFFrrrr1111bbbb M        [[[[RRRReeeeffff....    kkkkaaaannnnaaaallll››››    1111BBBB]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

AAAAIIII1111

AAAAIIII2222

AAAAIIII3333

AAAAIIII4444

LLLLCCCCCCCC

MMMMddddbbbb

CCCCAAAAnnnn

nnnnEEEEtttt

AAAAPPPPPPPP

PPPPIIII

PPPPGGGG

v [[[[NNNNoooo]]]] (nO): Atanmam›fl 
v [[[[AAAAIIII1111]]]] (AI1): Analog girifl
v [[[[AAAAIIII2222]]]] (AI2): Analog girifl
v [[[[AAAAIIII3333]]]] (AI3): Analog girifl, e¤er VW3A3202 uzatma kart› tak›lm›flsa
v [[[[AAAAIIII4444]]]] (AI4): Analog girifl, e¤er VW3A3202 uzatma kart› tak›lm›flsa
v [[[[HHHHMMMMIIII]]]] (LCC): Kont. Paneli komutu
v [[[[MMMMooooddddbbbbuuuussss]]]] (Mdb): Dahili Modbus
v [[[[CCCCAAAANNNNooooppppeeeennnn]]]] (CAn): Dahili CANopen
v [[[[HHHHaaaabbbbeeeerrrrlllleeeeflflflflmmmmeeee    kkkkaaaarrrrtttt››››]]]] (nEt): Haberleflme kart› (tak›lm›flsa)
v [[[[PPPPrrrrooooggggrrrraaaammmmllllaaaammmmaaaa    kkkkaaaarrrrtttt››››]]]] (APP): Kontrol cihaz›nda dahili kart (tak›lm›flsa)
v [[[[RRRRPPPP]]]] (PI): Frekans girifli, e¤er VW3A3202 uzatma kart› tak›lm›flsa
v [[[[EEEEnnnnccccooooddddeeeerrrr]]]] (PG): Enkoder girifli, e¤er enkoder kart› tak›lm›flsa

NNNNooootttt: 
Afla¤›daki durumlarda, yaln›zca terminaller üzerinden atamalar mümkündür:

- [Profil] (CHCF) = [Not separ.] (SIM) ile [Ref.1 kanal] (Fr1) terminaller üzerinden atanm›flsa (analog 
girifller, enkoder, darbe girifli).

- Terminaller üzerinden PID referanslar›yla konfigüre edilmifl PID
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

OOOOAAAAIIII---- b        [[[[RRRREEEEFFFF....    ‹‹‹‹fifififiLLLLEEEEMMMMLLLLEEEERRRR‹‹‹‹]]]]
Referans = (Fr1 ya da Fr1b + SA2 + SA3 - dA2 - dA3) x MA2 x MA3.

NNNNooootttt::::    Bu fonksiyon di¤er baz› fonksiyonlarla kullan›lamaz. Sayfa 22'deki talimatlar› izleyin.

SSSSAAAA2222 M        [[[[RRRReeeeffff....    2222    ttttooooppppllllaaaa]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

AAAAIIII1111

AAAAIIII2222

AAAAIIII3333

AAAAIIII4444

LLLLCCCCCCCC

MMMMddddbbbb

CCCCAAAAnnnn

nnnnEEEEtttt

AAAAPPPPPPPP

PPPPIIII

PPPPGGGG

Bir referans›n seçimi [Ref.1 kanal] (Fr1) ya da [Ref.1B kanal] (Fr1b)'e eklenmek üzere..
v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Hiçbir kaynak atanmam›fl
v [[[[AAAAIIII1111]]]] (AI1): Analog girifl
v [[[[AAAAIIII2222]]]] (AI2): Analog girifl
v [[[[AAAAIIII3333]]]] (AI3): Analog girifl, e¤er VW3A3202 uzatma kart› tak›lm›flsa
v [[[[AAAAIIII4444]]]] (AI4): Analog girifl, e¤er VW3A3202 uzatma kart› tak›lm›flsa
v [[[[HHHHMMMMIIII]]]] (LCC): kontrol paneli
v [[[[MMMMooooddddbbbbuuuussss]]]] (Mdb): Dahili Modbus
v [[[[CCCCAAAANNNNooooppppeeeennnn]]]] (CAn): Dahili CANopen
v [[[[HHHHaaaabbbbeeeerrrrlllleeeeflflflflmmmmeeee    kkkkaaaarrrrtttt››››]]]] (nEt): Haberleflme kart› (tak›lm›flsa)
v [[[[PPPPrrrrooooggggrrrraaaammmmllllaaaammmmaaaa    kkkkaaaarrrrtttt››››]]]] (APP): Kontrol cihaz›nda dahili kart (tak›lm›flsa)
v [[[[RRRRPPPP]]]] (PI): Frekans girifl, e¤er VW3A3202 uzatma kart› tak›lm›flsa
v [[[[EEEEnnnnkkkkooooddddeeeerrrr]]]] (PG): Enkoder girifl, e¤er enkoder kart› tak›lm›flsa

SSSSAAAA3333 M        [[[[RRRReeeeffff....    3333    ttttooooppppllllaaaa]]]]
[No] (nO)

Bir referans›n seçimi [Ref.1 kanal] (Fr1) ya da [Ref.1B kanal] (Fr1b)'e eklenmek üzere..
• Olas› atamalar, yukar›daki [Ref. 2 topla] (SA2) ile ayn›d›r.

ddddAAAA2222 M        [[[[RRRReeeeffff....    2222    çççç››››kkkkaaaarrrrtttt]]]]
[No] (nO)

  [Ref.1 kanal] (Fr1) ya [Ref.1B kanal] (Fr1b)'dan ç›kar›lacak bir referans›n seçimi.
• Olas› atamalar, yukar›daki [Ref. 2 toplama] (SA2) ile ayn›d›r.

ddddAAAA3333 M        [[[[RRRReeeeffff....    3333    çççç››››kkkkaaaarrrrtttt]]]]
[No] (nO)

  [Ref.1 kanal] (Fr1) ya [Ref.1B kanal] (Fr1b)'dan ç›kar›lacak bir referans›n seçimi.
• Olas› atamalar, yukar›daki [Ref. 2 topla] (SA2) ile ayn›d›r.

MMMMAAAA2222 M        [[[[RRRReeeeffff....    2222    ççççaaaarrrrpppp]]]]
[No] (nO)

Bir çarpan referans›n›n seçimi   [Ref.1 kanal]  (Fr1) veya [Ref.1B kanal] (Fr1b).
• Olas› atamalar, yukar›daki [Ref. 2 topla] (SA2) ile ayn›d›r.

MMMMAAAA3333 M        [[[[RRRReeeeffff....    3333    ççççaaaarrrrpppp]]]]
[No] (nO)

Bir çarpan referans›n›n seçimi   [Ref.1 kanal] (Fr1) veya [Ref.1B kanal] (Fr1b).
• Olas› atamalar, yukar›daki [Ref. 2 topla] (SA2) ile ayn›d›r.
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

(1)Parametreye ayr›ca [1.3 AYARLAR] (SEt-) menüsünden eriflilebilir.
(2) [Rampa ad›m›] (Inr)'a göre aral›k 0,01 - 99,99 sn. ya da 0,1 - 999,9 sn. ya da 1 - 6000 sn.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

rrrrPPPPtttt---- b        [[[[RRRRAAAAMMMMPPPPAAAA]]]] 
rrrrPPPPtttt M        [[[[RRRRaaaammmmppppaaaa    ttttiiiippppiiii]]]]

[Lineer] (LIn)

LLLLIIIInnnn

SSSS

UUUU

CCCCUUUUSSSS

v [[[[LLLLiiiinnnneeeeeeeerrrr]]]] (LIn)
v [[[[SSSS    rrrraaaammmmppppaaaassss››››]]]] (S)
v [[[[UUUU    rrrraaaammmmppppaaaassss››››]]]] (U)
v [[[[ÖÖÖÖzzzzeeeelllllllleeeeflflflflttttiiiirrrriiiillllmmmmiiiiflflflfl]]]] (CUS)

S rampalar›

E¤ri katsay›s›, 
t2 = 0.6 x t1 ve
11 = ayarlanan rampa süresi oldu¤unda sabitlenir.

E¤ri katsay›s›, 
t2 = 0,5 x t1 ve
11 = ayarlanan rampa süresi oldu¤unda sabitlenir.

tA1: 0 - %100 aras›nda ayarlanabilir
tA2: 0 - (%100 - tA1) aras›nda ayarlanabilir
tA3: 0 - %100 aras›nda ayarlanabilir
tA4: 0 - (%100 - tA3) aras›nda ayarlanabilir

t1 = ayarlanan rampa süresi oldu¤unda, t'in yüzdesi olarak

IIIInnnnrrrr

r

M        [[[[RRRRaaaammmmppppaaaa    aaaadddd››››mmmm››››]]]]
(1) [0.1 ] (0.1)

0000....00001111

0000....1111

1111

v [[[[0000,,,,00001111]]]]: Rampa 99,99 saniyeye kadar
v [[[[0000,,,,1111]]]]: Rampa 999,9 saniyeye kadar
v [[[[1111]]]]: Rampa 6000 saniyeye kadar

Parametre [H›zlanma süresi] (ACC), [Yavafllama süresi] (dEC), [2. h›zlanma süresi] (AC2) ve [2. yavafllama 
süresi] (dE2) için geçerlidir. 

AAAACCCCCCCC

r

M        [[[[HHHH››››zzzzllllaaaannnnmmmmaaaa    ssssüüüürrrreeeessssiiii]]]]
(1) 0,01 - 6000 sn. (2) 3,0 sn

0'dan (nominal motor frek.)'na kadar h›zlanma süresi (FrS). Bu de¤erin, tahrik edilen ataletle uyumlu 
oldu¤undan emin olun.

ddddEEEECCCC

r

M        [[[[YYYYaaaavvvvaaaaflflflflllllaaaammmmaaaa    ssssüüüürrrreeeessssiiii]]]]
(1) 0,01 - 6000 sn. (2) 3,0 sn

(Nominal motor frek.) (FrS)'dan 0'a yavafllama süresi. Bu de¤erin, tahrik edilen ataletle uyumlu oldu¤undan 
emin olun.

r Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametreler 

FrS

t
0

t2

t1

f (Hz)

FrS

t
0

t2

t1

f (Hz)

FrS

t
0
tA1 tA2 tA3 tA4

t1

f (Hz)

FrS

t
0

t1

f (Hz)

FrS

t
0

t2

t1

f (Hz)

FrS

t
0

t2

t1

f (Hz)

U rampalar›

Özellefltirilmifl rampalar
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

(1)Parametreye ayr›ca [1.3 AYARLAR] (SEt-) menüsünden eriflilebilir.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

b        [[[[RRRRAAAAMMMMPPPPAAAA]]]] (devam›)

ttttAAAA1111

r

M        [[[[HHHH››››zzzzllll....    bbbbaaaaflflflfl››››    yyyyuuuuvvvvaaaarrrrllllaaaammmmaaaa]]]]
(1) 0 - 100% 10%

- H›zlanma rampas› bafllang›c›n›n [H›zlanma süresi] (ACC) ya da [2. h›zlanma süresi] (AC2) rampa 
süresinin yüzdesi olarak yuvarlanmas›.

- 0 - %100 aras›nda ayarlanabilir
- Parametreye e¤er [Rampa tipi] (rPt) , [Özellefltirilmifl] (CUS) ise eriflilebilir.

ttttAAAA2222

r

M        [[[[HHHH››››zzzzllll....    ssssoooonnnnuuuu    yyyyuuuuvvvvaaaarrrrllllaaaammmmaaaa]]]]
(1) 10%

- H›zlanma rampas› bitiflinin [H›zlanma süresi] (ACC) ya da [2. yavafllama süresi] (AC2) rampa süresinin 
yüzdesi olarak yuvarlanmas›.

- 0 ve ( %100 - [H›zl. bafl› yuvarlama] (tA1)) aras›nda ayarlanabilir
- Parametreye e¤er [Rampa tipi] (rPt) , [Özellefltirilmifl] (CUS) ise eriflilebilir.

ttttAAAA3333

r

M        [[[[YYYYaaaavvvv....    bbbbaaaaflflflfl››››    yyyyuuuuvvvvaaaarrrrllllaaaammmmaaaa]]]]
(1) 0 - 100% 10%

- Yavafllama rampas› bafllang›c›n›n [H›zlanma süresi] (dEC) ya da [2. yavafllama süresi] (dE2) rampa 
süresinin yüzdesi olarak yuvarlanmas›.

- 0 - %100 aras›nda ayarlanabilir
- Parametreye e¤er [Rampa tipi] (rPt) , [Özellefltirilmifl] (CUS) ise eriflilebilir.

ttttAAAA4444

r

M        [[[[YYYYaaaavvvv....    ssssoooonnnnuuuu    yyyyuuuuvvvvaaaarrrrllllaaaammmmaaaa]]]]
(1) 10%

- Yavafllama rampas› bitiflinin [H›zlanma süresi] (dEC) ya da [2. h›zlanma süresi] (dE2) rampa süresinin 
yüzdesi olarak yuvarlanmas›.

- 0 ve ( %100 - [H›zl. bafl› yuvarlama] (tA3)) aras›nda ayarlanabilir
- Parametreye e¤er [Rampa tipi] (rPt) , [Özellefltirilmifl] (CUS) ise eriflilebilir.

r Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametreler 
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

(1)Parametreye ayr›ca [1.3 AYARLAR] (SEt-) menüsünden eriflilebilir.
(2)Aral›k; [Rampa ad›m›] (Inr) sayfa 29'a göre, 0,01 - 99,99 sn. ya da 0,1 - 999,9 sn. ya da 1 - 999 sn.'dir.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

b        [[[[RRRRAAAAMMMMPPPPAAAA]]]] (devam›)

FFFFrrrrtttt M        [[[[RRRRaaaammmmppppaaaa    2222    eeeeflflflfliiii¤¤¤¤iiii]]]]
De¤ere göre 0 - 500 ya 
da 1000 Hz

0 Hz

Rampa anhtarlama efli¤i
2. rampa, Frt de¤eri 0 de¤ilse (0 fonksiyonu devre d›fl› b›rak›r) ve ç›k›fl frekans› Frt'den büyükse, 
anahtarlan›r.
Eflik rampa anahtarlamas›, afla¤›daki gibi anahtarlanarak [Rampa anahtar. atama] (rPS) ile birlefltirilebilir:

rrrrPPPPSSSS M        [[[[RRRRaaaammmmppppaaaa    aaaannnnaaaahhhhtttt....    aaaattttaaaammmmaaaa]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

����

����

����

v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Atanmam›fl

v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) 
:
:

v [[[[............]]]] (...):  atama koflullar›na bak›n.

- Atama girifli ya da bit de¤eri 0'daysa, ACC ve dEC devreye girer.
- Atama girifli ya da bit de¤eri 1'deyse, AC2 ve dE2 devreye girer.

AAAACCCC2222

r

M        [[[[2222....    hhhh››››zzzzllllaaaannnnmmmmaaaa    ssssüüüürrrreeeessssiiii]]]]
(1) 0,01 - 6000 sn. (2) 5,0 sn

0'dan [Nominal motor frekans›]'na kadar h›zlanma süresi (FrS). Bu de¤erin, tahrik edilen ataletle uyumlu 
oldu¤undan emin olun.
E¤er [2. rampa efli¤i] (Frt) > 0 ya da [Rampa anahtar. atama] (rPS) atanm›flsa, parametreye eriflilebilir.

ddddEEEE2222

r

M        [[[[2222....    yyyyaaaavvvvaaaaflflflflllllaaaammmmaaaa    ssssüüüürrrreeeessssiiii]]]]
(1) 0,01 - 6000 sn. (2) 5,0 sn

[Nominal motor frekans›] (FrS)'den 0'a yavafllama süresi. Bu de¤erin, tahrik edilen ataletle uyumlu 
oldu¤undan emin olun.
E¤er [Rampa 2 efli¤i] (Frt) > 0 ya da [Rampa anah. atama] (rPS) atanm›flsa, parametreye eriflilebilir.

bbbbrrrrAAAA.... M        [[[[DDDDeeeecccc    RRRRaaaammmmppppaaaa    aaaaddddaaaapppptttt....]]]]
[Yes] (YES) 

nnnnOOOO

����AAAA����

ddddYYYYnnnnAAAA

ddddYYYYnnnnbbbb

ddddYYYYnnnnCCCC

Yük ataleti için çok düflük bir de¤ere ayarlanm›flsa, bu fonksiyon etkinlefltirildi¤inde otomatik olarak 
yavafllama rampas›na adapte olur.  

v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Fonksiyon devre d›fl›.
v [[[[YYYYeeeessss]]]] (YES): Fonksiyon, güçlü yavafllama gerektirmeyen uygulamalar için aktiftir. 

Kontrol cihaz›n›n de¤erine ba¤l› olarak, afla¤›daki seçenekler belirir. [Yes] (YES)'e göre daha güçlü 
yavafllama sa¤larlar.

v [[[[YYYYüüüükkkksssseeeekkkk    mmmmoooommmmeeeennnntttt    AAAA]]]] (dYnA)
v [[[[YYYYüüüükkkksssseeeekkkk    mmmmoooommmmeeeennnntttt    BBBB]]]] (dYnb)
v [[[[YYYYüüüükkkksssseeeekkkk    mmmmoooommmmeeeennnntttt    CCCC]]]] (dYnC)

[Dec ramp adapt.] (brA) , [No] (nO) olur; e¤er [Fren kontrol atama] (bLC) atanm›flsa (page 52), ya da 
[Frenleme dengesi] (bbA) = [Yes] (YES) ise.
Bu fonksiyon, afla¤›daki koflullara sahip uygulamalar için uygun de¤ildir: 

- Rampada konumlama
- Frenleme direncinin kullan›m› (direnç do¤ru olarak çal›flmayacakt›r)

r Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametreler 

LI ya da bit de¤eri Frekans Rampa

0 <Frt ACC, dEC

0 >Frt AC2, dE2

1 <Frt AC2, dE2

1 >Frt AC2, dE2
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

(1)Parametreye ayr›ca [1.3 AYARLAR] (SEt-) menüsünden eriflilebilir.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

SSSStttttttt���� b        [[[[DDDDUUUURRRRUUUUfifififi    AAAAYYYYAAAARRRRLLLLAAAARRRRIIII]]]]
NNNNooootttt::::    Baz› tür bafllang›çlar, di¤er tüm fonksiyonlarla kullan›lamaz. Sayfa 22'deki talimatlar› izleyin.

SSSStttttttt M        [[[[DDDDuuuurrrruuuuflflflfl    ttttiiiippppiiii]]]]
[Rampada] (rMP)

rrrrMMMMPPPP

FFFFSSSStttt

nnnnSSSStttt

ddddCCCCIIII

Run komutu kayboldu¤unda veya stop komutu verildi¤inde gerçekleflen durufl modu.
v [[[[RRRRaaaammmmpppp    ssssttttoooopppp]]]] (rMP): Rampada
v [[[[FFFFaaaasssstttt    ssssttttoooopppp]]]] (FSt): H›zl› durufl
v [[[[FFFFrrrreeeeeeeewwwwhhhheeeeeeeellll    ssssttttoooopppp]]]] (nSt): Serbest durufl
v [[[[DDDDCCCC    iiiinnnnjjjjeeeeccccttttiiiioooonnnnnnnn]]]] (dCI): DC enjeksiyonlu durufl

NNNNooootttt::::    E¤er sayfa 52'deki brake lojik fonksiyonu devreye al›nm›flsa, yaln›zca rampa tipi durufllar 
konfigüre edilebilir.

nnnnSSSStttt M        [[[[SSSSeeeerrrrbbbbeeeesssstttt    dddduuuurrrruuuuflflflfl    aaaatttt....]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

----
----

CCCC111100001111

----
----
----

CCCCdddd00000000

----

v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Atanmam›fl
v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) - [[[[LLLLIIII6666]]]] (LI6) 
v [[[[LLLLIIII7777]]]] (LI7) - [[[[LLLLIIII11110000]]]] (LI10): If VW3A3201 lojik G/Ç kart› tak›lm›flt›r
v [[[[LLLLIIII11111111]]]] (LI11) - [[[[LLLLIIII11114444]]]] (LI14): If VW3A3201 lojik G/Ç kart› tak›lm›flt›r
v [[[[CCCC111100001111]]]] (C101) - [[[[CCCC111111115555]]]] (C115): [G/Ç profil] (G/Ç)'da dahili Modbus ile
v [[[[CCCC222200001111]]]] (C201) - [[[[CCCC222211115555]]]] (C215): [G/Ç profil] (G/Ç)'da CANopen ile
v [[[[CCCC333300001111]]]] (C301) - [[[[CCCC333311115555]]]] (C315): [G/Ç profil] (G/Ç)'da haberleflme kart› ile
v [[[[CCCC444400001111]]]] (C401) - [[[[CCCC444411115555]]]] (C415): [G/Ç profil] (G/Ç)'da Kontrol Cihaz›nda Dahili kart ile
v [[[[CCCCDDDD00000000]]]] (Cd00) - [[[[CCCCDDDD11113333]]]] (Cd13): [G/Ç profil] (G/Ç)'da olas› lojik giriflleri ile anahtarlanabilir
v [[[[CCCCDDDD11114444]]]] (Cd14) - [[[[CCCCDDDD11115555]]]] (Cd15): [G/Ç profil] (G/Ç)'da lojik giriflleri olmadan anahtarlanabilir

Bir girifl ya da bit de¤eri 0'da oldu¤unda durufl devreye girer. E¤er girifl durum 1'e dönerse ve çal›flt›rma 
komutu hala aktifse, motor yaln›zca [2/3 kablolu kontrol] (tCC) = (2C) ve [2 kablolu tip] (tCt) = [Seviye] 
(LEL) veya [‹leri öncelik] (PFO) ise tekrar çal›flacakt›r. Di¤er durumlarda, yeni bir çal›flt›rma komutu 
verilmelidir.

FFFFSSSStttt M        [[[[HHHH››››zzzzllll››››    dddduuuurrrruuuuflflflfl    aaaattttaaaammmmaaaassss››››]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

----
----
----

NNNNooootttt::::    Bu fonksiyon di¤er baz› fonksiyonlarla kullan›lamaz. Sayfa 22'deki talimatlar› izleyin.
v[[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Atanmam›fl

v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) 
:
:

v [[[[............]]]] (...): Atama koflullar›na bak›n.

Girifl  oldu¤unda ya da bit de¤eri bir oldu¤unda durufl devreye girer ([G/Ç profile] (G/Ç)'daki bit de¤eri 
0'da) E¤er girifl 1 durumuna dönerse ve çal›flt›rma komutu hala aktifse, motor yaln›zca [2/3 kablolu 
kontrol] (tCC) sayfa82 = [2 kablolu] (2C) ve[2 kablolu tip] (tCt) = [Seviye] (LEL) ya da [‹leri öncelik] (PFO) 
ise tekrar çal›flacakt›r Di¤er durumlarda, yeni bir çal›flt›rma komutu verilmelidir.

ddddCCCCFFFF

r

M        [[[[RRRRaaaammmmppppaaaa    bbbbööööllllmmmmeeee    ssssaaaabbbbiiiittttiiii]]]]
(1) 0 -10 4

E¤er [Durufl tipi] (Stt) = [H›zl› durufl] (FSt) ve [H›zl› durufl atamas›] (FSt) , [No] (nO) de¤ilse, parametreye 
eriflilebilir.
Devreye giren rampa (dEC ya da dE2) daha sonra durdurma istekleri gönderildi¤inde bu katsay›yla 
bölünür.
0 de¤eri, minimum rampa süresine karfl›l›k gelir.

r Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametreler 
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

(1)Parametreye ayr›ca [1.3 AYARLAR] (SEt-) menüsünden eriflilebilir.
(2) ln, kurulum k›lavuzunda ve kontrol cihaz› isim plakas›nda belirtilen nominal kontrol cihaz› ak›m›na eflittir.
(3)Uyar›: Bu ayarlar [OTOMAT‹K DC ENJEKS‹YONU] (AdC-) fonksiyonundan ba¤›ms›zd›r.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

b        [[[[DDDDUUUURRRRUUUUfifififi    AAAAYYYYAAAARRRRLLLLAAAARRRRIIII]]]]    (devam›)

ddddCCCCIIII M        [[[[DDDDCCCC    eeeennnnjjjjeeeekkkkssssiiiiyyyyoooonnnn    aaaattttaaaammmmaaaassss››››]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

----
----
----

NNNNooootttt::::    Bu fonksiyon di¤er baz› fonksiyonlarla kullan›lamaz. Sayfa 22'deki talimatlar› izleyin.

v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Atanmam›fl

v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) 
:
:

v [[[[............]]]] (...): Atama koflullar›na bak›n.

Atanm›fl girifl ya da bit de¤eri 1 oldu¤unda, enjeksiyon frenlemesi bafllat›l›r.
E¤er girifl 1'e dönerse ve çal›flt›rma komutu hala aktifse, motor yaln›zca [2/3 kablolu kontrol] (tCC) = [2 
kablolu] (2C) ve [2 kablolu tip] (tCt) = [Seviye] (LEL) ya da [‹leri öncelik] (PFO) ise tekrar çal›flacakt›r. Di¤er 
durumlarda, yeni bir çal›flt›rma komutu verilmelidir.

IIIIddddCCCC

r

M        [[[[DDDDCCCC    eeeennnnjjjjeeeekkkkssssiiiiyyyyoooonnnn    ddddeeee¤¤¤¤eeeerrrriiii    1111]]]]
(1) (3) 0,1 - 1,41 In (2) 0,64 In (2)

Lojik giriflle etkinlefltirilen veya durufl modu olarak seçilen DC enjeksiyonlu frenleme ak›m›n›n seviyesi.
E¤er [Durufl tipi] (Stt) = [DC enjeksiyon] (dCI) ise ya da [DC enjeksiyon atamas›] (dCI) , [No] (nO) de¤ilse, 
parametreye eriflilebilir.

ttttddddIIII

r

M        [[[[DDDDCCCC    eeeennnnjjjjeeeekkkkssssiiiiyyyyoooonnnn    zzzzaaaammmmaaaannnn››››    1111]]]]
(1) (3) 0,1 – 30 s 0,5 sn

Maksimu ak›m enjeksiyon süresi [DC enjeksiyon seviyesi 1] (Maksimum IdC). Bu süreden sonra, 
enjeksiyon ak›m› [DC enjeksiyon seviyesi 2] (IdC2) olur.
E¤er [Durufl tipi] (Stt) = [DC enjeksiyon] (dCI) ise ya da [DC enjeksiyon atamas›] (dCI) , [No] (nO) de¤ilse, 
parametreye eriflilebilir.

IIIIddddCCCC2222

r

M        [[[[DDDDCCCC    eeeennnnjjjjeeeekkkkssssiiiiyyyyoooonnnn    ddddeeee¤¤¤¤eeeerrrriiii    2222]]]]
(1) (3) 0,1 - 1,41 In (2) 0,5 In (2)

lojik input taraf›ndan aktive edile ya da durufl modu olarak seçilen enjeksiyon ak›m›, [DC injectionn time 1] (tdI) 
süresi geçtikten sonra.
E¤er [Durufl tipi] (Stt) = [DC enjeksiyon] (dCI) ise ya da [DC enjeksiyon atamas›.] (dCI) , [No] (nO) de¤ilse, 
parametreye eriflilebilir.

ttttddddCCCC

r

M        [[[[DDDDCCCC    eeeennnnjjjjeeeekkkkssssiiiiyyyyoooonnnn    zzzzaaaammmmaaaannnn››››    2222]]]]
(1) (3) 0,1 – 30 s 0,5 sn

Yaln›zca durufl modu olarak seçilmifl, enjeksiyon için maksimum enjeksiyon süresi [DC enjeksiyon seviyesi 
2] (IdC2). 
E¤er [durufl tipi] (Stt) = [DC enjeksiyon] (dCI) ise parametreye eriflilebilir.

r Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametreler 

DDDD‹‹‹‹KKKKKKKKAAAATTTT

Motorun bu ak›ma afl›r› ›s›nma olmadan dayan›p dayanmayaca¤›n› kontrol edin.
BBBBuuuu    ttttaaaalllliiiimmmmaaaattttaaaa    uuuuyyyyuuuullllmmmmaaaammmmaaaassss››››    dddduuuurrrruuuummmmuuuunnnnddddaaaa    eeeekkkkiiiippppmmmmaaaannnn    zzzzaaaarrrraaaarrrr    ggggöööörrrreeeebbbbiiiilllliiiirrrr....

DDDD‹‹‹‹KKKKKKKKAAAATTTT

Motorun bu ak›ma afl›r› ›s›nma olmadan dayan›p dayanmayaca¤›n› kontrol edin.
BBBBuuuu    ttttaaaalllliiiimmmmaaaattttaaaa    uuuuyyyyuuuullllmmmmaaaammmmaaaassss››››    dddduuuurrrruuuummmmuuuunnnnddddaaaa    eeeekkkkiiiippppmmmmaaaannnn    zzzzaaaarrrraaaarrrr    ggggöööörrrreeeebbbbiiiilllliiiirrrr....
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

(1)Parametreye ayr›ca [1.3 AYARLAR] (SEt-) menüsünden eriflilebilir.
(2) ln, kurulum k›lavuzunda ve kontrol cihaz› isim plakas›nda belirtilen nominal kontrol cihaz› ak›m›na eflittir.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

AAAAddddCCCC---- b        [[[[OOOOTTTTOOOO    DDDDCCCC    EEEENNNNJJJJEEEEKKKKSSSS‹‹‹‹YYYYOOOONNNNUUUU]]]]
AAAAddddCCCC

r

M        [[[[OOOOttttoooo    DDDDCCCC    eeeennnnjjjjeeeekkkkssssiiiiyyyyoooonnnnuuuu]]]]
Durufltaki otomatik ak›m enkeksiyonu (rampan›n bitiflinde)

[Yes] (YES) 

nnnnOOOO

----AAAA----
CCCCtttt

v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Enjeksiyon yok
v [[[[YYYYeeeessss]]]] (YES): Ayarlanabilir enjeksiyon süresi
v [[[[CCCCoooonnnnttttiiiinnnnuuuuoooouuuussss]]]] (Ct): Sürekli enjeksiyonlu durufl

UUUUyyyyaaaarrrr››››: Bu fonksiyonla [Motor ak›lama] (FLU) sayfa 45 aras›nda kilitleme vard›r. E¤er [Motor ak›lama] (FLU) 
= [Sürekli] (FCt) ise, [Otomatik DC enjeksiyonu] (Adc)  , [No] (nO) olmal›d›r.

NNNNooootttt::::    Bu parametre, bir run komutu gönderilmemifl olsa bile ak›m›n enjeksiyonunu h›zland›r›r. H›z 
kontrol cihaz› çal›fl›r durumdayken eriflilebilir. 

SSSSddddCCCC1111

r

M        [[[[OOOOttttoooo    DDDDCCCC    eeeennnnjjjjeeeekkkkssssiiiiyyyyoooonnnn    sssseeeevvvviiiiyyyyeeee    1111]]]]    
(1) 0 - 1.2 In (2) 0,7 In (2)

Tam durma DC enjeksiyon ak›m seviyesi.  E¤er [Otomatik DC enjeksiyonu] (AdC) , [No] (nO) de¤ilse, 
parametreye eriflilebilir. E¤er [Motor kontrol tipi] (Ctt) = [Senkron motor] (SYn) ise, bu parametre 0 olur.

ttttddddCCCC1111

r

M        [[[[OOOOttttoooo    DDDDCCCC    eeeennnnjjjjeeeekkkkssssiiiiyyyyoooonnnn    zzzzaaaammmmaaaannnn››››    1111]]]]
(1) 0,1 – 30 s 0,5 sn

Enjeksiyonlu durufl süresi. E¤er [Oto DC enjeksiyonu] (AdC) , [No] (nO) de¤ilse, parametreye eriflilebilir.
E¤er [Motor kontrol tipi] (Ctt) = [FVC] (FUC) ya da [Senkron motor] (SYn) ise bu süre s›f›r h›z ulafl›m 
süresine eflittir.

SSSSddddCCCC2222

r

M        [[[[OOOOttttoooo    DDDDCCCC    eeeennnnjjjjeeeekkkkssssiiiiyyyyoooonnnn    sssseeeevvvviiiiyyyyeeee    2222]]]]
(1) 0 - 1.2 In (2) 0,5 In (2)

2. DC enjeksiyonlu durufl ak›m›n›n seviyesi.
E¤er [Oto DC enjeksiyonu] (AdC) , [No] (nO) de¤ilse, parametreye eriflilebilir.
E¤er [Motor kontrol tipi] (Ctt) = [Senkron motor] (SYn) ise, bu parametre 0 olur.

r Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametreler. 

DDDD‹‹‹‹KKKKKKKKAAAATTTT

Motorun bu ak›ma afl›r› ›s›nma olmadan dayan›p dayanmayaca¤›n› kontrol edin.
BBBBuuuu    ttttaaaalllliiiimmmmaaaattttaaaa    uuuuyyyyuuuullllmmmmaaaammmmaaaassss››››    dddduuuurrrruuuummmmuuuunnnnddddaaaa    eeeekkkkiiiippppmmmmaaaannnn    zzzzaaaarrrraaaarrrr    ggggöööörrrreeeebbbbiiiilllliiiirrrr....

DDDD‹‹‹‹KKKKKKKKAAAATTTT

Motorun bu ak›ma afl›r› ›s›nma olmadan dayan›p dayanmayaca¤›n› kontrol edin.
BBBBuuuu    ttttaaaalllliiiimmmmaaaattttaaaa    uuuuyyyyuuuullllmmmmaaaammmmaaaassss››››    dddduuuurrrruuuummmmuuuunnnnddddaaaa    eeeekkkkiiiippppmmmmaaaannnn    zzzzaaaarrrraaaarrrr    ggggöööörrrreeeebbbbiiiilllliiiirrrr....
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

(1)Parametreye ayr›ca [1.3 AYARLAR] (SEt-) menüsünden eriflilebilir.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

b        [[[[OOOOTTTTOOOO    DDDDCCCC    EEEENNNNJJJJEEEEKKKKSSSS‹‹‹‹YYYYOOOONNNNUUUU]]]]    (devam›)

ttttddddCCCC2222

r

M        [[[[OOOOttttoooo    DDDDCCCC    eeeennnnjjjjeeeekkkkssssiiiiyyyyoooonnnn    zzzzaaaammmmaaaannnn››››    2222]]]]
(1) 0 – 30 s 0 sn

2. enjeksiyonlu durufl süresi. E¤er [Oto DC enjeksiyonu] (AdC) = [Yes] (YES.)de¤ilse, parametreye 
eriflilebilir.

NNNNooootttt::::    [Motor kontrol tipi] (Ctt) = [FVC] (FUC) 
oldu¤unda: 
[Oto DC enjeksiyonu seviye 1] (SdC1), [Oto 
DC enjeksiyonu seviye 2] (SdC2) ve [Oto DC 
enjeksiyon zaman› 2] (tdC2) eriflilemez. 
Yaln›zca [Oto DC enjeksiyon zaman› 1] 
(tdC1)'e eriflilebilir. Bu s›f›r h›z ulafl›m 
zaman›'na karfl›l›k gelir.

r Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametreler. 

AdC SdC2 Çal›flma

YES x

Ct ≠ 0

Ct
= 0

Çal›flt›r komutu

H›z

t

SdC1

SdC2

tdC1 tdC1 + tdC2

I

t

SdC1
I

t

SdC1

SdC2

tdC1

I

t
0

t

1

0
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

(1)Bu parametreye ayr›ca [1.3 AYARLAR] (SEt-) menüsünden eriflilebilir.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

JJJJOOOOGGGG---- b        [[[[JJJJOOOOGGGG]]]]
NNNNooootttt::::    Bu fonksiyon di¤er baz› fonksiyonlarla kullan›lamaz. Sayfa 22'deki talimatlar› izleyiniz.

JJJJOOOOGGGG M        [[[[JJJJOOOOGGGG]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

----
----

CCCC111100001111

----
----
----

CCCCdddd00000000

----

Darbeli çal›flma.
JJJJOOOOGGGG    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnuuuu,,,,    aaaannnnccccaaaakkkk    kkkkoooommmmuuuutttt    kkkkaaaannnnaaaallll››››    vvvveeee    rrrreeeeffffeeeerrrraaaannnnssss    kkkkaaaannnnaaaallllllllaaaarrrr››››    tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaalllllllleeeerrrrddddeeee    oooolllldddduuuu¤¤¤¤uuuunnnnddddaaaa    aaaakkkkttttiiiiffffttttiiiirrrr....
Atanan lojik girifl ya da bit de¤eri seçildi¤inde fonksiyon etkinleflir. 

v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Atanmam›fl
v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) - [[[[LLLLIIII6666]]]] (LI6) 
v [[[[LLLLIIII7777]]]] (LI7) - [[[[LLLLIIII11110000]]]] (LI10): VW3A3201 lojik G/Ç kart› tak›lm›flsa
v [[[[LLLLIIII11111111]]]] (LI11) - [[[[LLLLIIII11114444]]]] (LI14): VW3A3201 lojik G/Ç kart› tak›lm›flsa
v [[[[CCCC111100001111]]]] (C101) - [[[[CCCC111111115555]]]] (C115): [G/Ç profil] (G/Ç) konfigürasyonunda dahili Modbus ile
v [[[[CCCC222200001111]]]] (C201) - [[[[CCCC222211115555]]]] (C215): [G/Ç profil] (G/Ç) konfigürasyonunda dahili CANopen ile
v [[[[CCCC333300001111]]]] (C301) - [[[[CCCC333311115555]]]] (C315): [G/Ç profil] (G/Ç) konfigürasyonunda haberleflme kart› ile
v [[[[CCCC444400001111]]]] (C401) - [[[[CCCC444411115555]]]] (C415): [G/Ç profil] (G/Ç) konfigürasyonunda Kontrol Cihaz›nda Dahili kart ile
v [[[[CCCCDDDD00000000]]]] (Cd00) - [[[[CCCCDDDD11113333]]]] (Cd13): [G/Ç profil] (G/Ç) konfigürasyonunda olas› lojik 

giriflleriyle anahtarlanabilir
v [[[[CCCCDDDD11114444]]]] (Cd14) - [[[[CCCCDDDD11115555]]]] (Cd15): [G/Ç profili] (G/Ç) konfigürasyonunda lojik giriflleri olmadan 

anahtarlanabilir
Fonksiyon, atanm›fl girifl ya da bit de¤eri 1 oldu¤unda aktiftir.

Örnek : 2 kablolu  kontrol ifllemi (tCC = 2C)

JJJJGGGGFFFF

r

M        [[[[JJJJoooogggg    ffffrrrreeeekkkkaaaannnnssss››››]]]]
(1) 0 – 10 Hz 10 Hz

E¤er [JOG] (JOG) , [No] (nO) de¤ilse parametreye eriflilebilir.
Jog ifllemindeki referans

JJJJGGGGtttt

r

M        [[[[JJJJoooogggg    ggggeeeecccciiiikkkkmmmmeeeessssiiii]]]]
(1) 0 - 2.0 s 0,5 sn

E¤er [JOG] (JOG) , [No] (nO) de¤ilse parametreye eriflilebilir.
2 ard›l jog ifllemi aras›ndaki tekrar› önleme gecikmesi.

r Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametreler. 

1

0

1

0

1

0

0

Rampa  0.1
sn. olarak

Referans

JGF referans›

JGF referans›

LI (JOG)

‹leri

Geri

Rampa
DEC/DE2

Motor 
frekans›

JGt
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

ÖÖÖÖnnnn    aaaayyyyaaaarrrrllll››››    hhhh››››zzzzllllaaaarrrr
1,2,3, ya da 4 girifl gerektiren 2,4,8, ya da 16 h›z önceden ayarlanabilir.

4444    hhhh››››zzzz    eeeellllddddeeee    eeeettttmmmmeeeekkkk    iiiiççççiiiinnnn    2222    yyyyaaaa    ddddaaaa    4444    hhhh››››zzzz    kkkkoooonnnnffffiiiiggggüüüürrrreeee    eeeettttmmmmeeeelllliiiissssiiiinnnniiiizzzz....
8888    hhhh››››zzzz    eeeellllddddeeee    eeeettttmmmmeeeekkkk    iiiiççççiiiinnnn    2222,,,,4444    yyyyaaaa    ddddaaaa    8888    hhhh››››zzzz    kkkkoooonnnnffffiiiiggggüüüürrrreeee    eeeettttmmmmeeeelllliiiissssiiiinnnniiiizzzz....
11116666    hhhh››››zzzz    eeeellllddddeeee    eeeettttmmmmeeeekkkk    iiiiççççiiiinnnn    2222,,,,4444,,,,8888    yyyyaaaa    ddddaaaa    11116666    hhhh››››zzzz    kkkkoooonnnnffffiiiiggggüüüürrrreeee    eeeettttmmmmeeeelllliiiissssiiiinnnniiiizzzz....

Önceden girilmifl h›z giriflleri için kombinasyon tablosu

16 h›z
LI (PS16)

8 h›z
LI (PS8)

4 h›z
LI (PS4)

2 h›z
LI (PS2)

H›z referans›

0 0 0 0 Referans

0 0 0 1 SP2

0 0 1 0 SP3

0 0 1 1 SP4

0 1 0 0 SP5

0 1 0 1 SP6

0 1 1 0 SP7

0 1 1 1 SP8

1 0 0 0 SP9

1 0 0 1 SP10

1 0 1 0 SP11

1 0 1 1 SP12

1 1 0 0 SP13

1 1 0 1 SP14

1 1 1 0 SP15

1 1 1 1 SP16

NNNNooootttt::::    
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))
        

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

PPPPSSSSSSSS---- b        [[[[ÖÖÖÖNNNN    AAAAYYYYAAAARRRRLLLLIIII    HHHHIIIIZZZZLLLLAAAARRRR]]]]
NNNNooootttt::::    Bu fonksiyon di¤er baz› fonksiyonlarla kullan›lamaz. Sayfa 22'deki talimatlar› izleyiniz.

PPPPSSSS2222 M        [[[[2222    öööönnnnaaaayyyyaaaarrrrllll››››    hhhh››››zzzz]]]]
[LI5] (LI5)

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

----
----
----

v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Fonksiyon devre d›fl›. 

v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) 
:
:

v [[[[............]]]] (...): Atama koflullar›na bak›n.

PPPPSSSS4444 M        [[[[4444    öööönnnnaaaayyyyaaaarrrrllll››››    hhhh››››zzzz]]]]
[LI6] (LI6)

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

----
----
----

v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Fonksiyon devre d›fl›.

v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) 
:
:

v [[[[............]]]] (...): Atama koflullar›na bak›n.

4 h›z› elde edebilmek için, ayr›ca iki h›z›da konfigüre etmelisiniz.

PPPPSSSS8888 M        [[[[8888    öööönnnnaaaayyyyaaaarrrrllll››››    hhhh››››zzzz]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

----
----
----

v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Fonksiyon devre d›fl›.

v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) 
:
:

v [[[[............]]]] (...): Atama koflullar›na bak›n.

8 h›z› elde edebilmek için, ayr›ca 2 ve 4 h›z›da konfigüre etmelisiniz.

PPPPSSSS11116666 M        [[[[11116666    öööönnnn    aaaayyyyaaaarrrrllll››››    hhhh››››zzzz]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

----
----
----

v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Fonksiyon devre d›fl›.

v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) 
:
:

v [[[[............]]]] (...): Atama koflullar›na bak›n.

16 h›z› elde edebilmek için, ayr›ca 2 , 4 ve 8 h›z›da konfigüre etmelisiniz.
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

(1)Bu parametreye ayr›ca [1.3 AYARLAR] (SEt-) menüsünden eriflilebilir.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

b        [[[[ÖÖÖÖNNNN    AAAAYYYYAAAARRRRLLLLIIII    HHHHIIIIZZZZLLLLAAAARRRR]]]] (devam›)

SSSSPPPP2222

r

M        [[[[2222    öööönnnn    aaaayyyyaaaarrrrllll››››    hhhh››››zzzz]]]]
(1) 0 – 1000 Hz 10 Hz

SSSSPPPP3333

r

M        [[[[3333    öööönnnn    aaaayyyyaaaarrrrllll››››    hhhh››››zzzz]]]]
(1) 15 Hz

SSSSPPPP4444

r

M        [[[[4444    öööönnnn    aaaayyyyaaaarrrrllll››››    hhhh››››zzzz]]]]
(1) 20 Hz

SSSSPPPP5555

r

M        [[[[5555    öööönnnn    aaaayyyyaaaarrrrllll››››    hhhh››››zzzz]]]]
(1) 25 Hz

SSSSPPPP6666

r

M        [[[[6666    öööönnnn    aaaayyyyaaaarrrrllll››››    hhhh››››zzzz]]]]
(1) 30 Hz

SSSSPPPP7777

r

M        [[[[7777    öööönnnn    aaaayyyyaaaarrrrllll››››    hhhh››››zzzz]]]]
(1) 35 Hz

SSSSPPPP8888

r

M        [[[[8888    öööönnnn    aaaayyyyaaaarrrrllll››››    hhhh››››zzzz]]]]
(1) 40 Hz

SSSSPPPP9999

r

M        [[[[9999    öööönnnn    aaaayyyyaaaarrrrllll››››    hhhh››››zzzz]]]]
(1) 45 Hz

SSSSPPPP11110000

r

M        [[[[11110000    öööönnnn    aaaayyyyaaaarrrrllll››››    hhhh››››zzzz]]]]
(1) 50 Hz

SSSSPPPP11111111

r

M        [[[[11111111    öööönnnn    aaaayyyyaaaarrrrllll››››    hhhh››››zzzz]]]]
(1) 55 Hz

SSSSPPPP11112222

r

M        [[[[11112222    öööönnnn    aaaayyyyaaaarrrrllll››››    hhhh››››zzzz]]]]
(1) 60 Hz

SSSSPPPP11113333

r

M        [[[[11113333    öööönnnn    aaaayyyyaaaarrrrllll››››    hhhh››››zzzz]]]]
(1) 70 Hz

SSSSPPPP11114444

r

M        [[[[11114444    öööönnnn    aaaayyyyaaaarrrrllll››››    hhhh››››zzzz]]]]
(1) 80 Hz

SSSSPPPP11115555

r

M        [[[[11115555    öööönnnn    aaaayyyyaaaarrrrllll››››    hhhh››››zzzz]]]]
(1) 90 Hz

SSSSPPPP11116666

r

M        [[[[11116666    öööönnnn    aaaayyyyaaaarrrrllll››››    hhhh››››zzzz]]]]
(1) 100 Hz

Bu [Ön ayarl› h›zlar x] (SPx) parametrelerinin görünüflü, konfigüre edilmifl h›z say›s› taraf›ndan belirlenir.

T Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametreler. 
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

++++////----    hhhh››››zzzz
‹ki tür ifllem bulunmaktad›r:

1111....    TTTTeeeekkkk    bbbbaaaassss››››flflflflllll››››    bbbbuuuuttttoooonnnnllllaaaarrrr››››nnnn    kkkkuuuullllllllaaaannnn››››mmmm››››::::    ‹flletim yön(ler)ine ek olarak, iki lojik girifl gereklidir.
"+h›z" komutuna atanm›fl olan girifl h›z› artt›r›rken, "-h›z" komutuna atanan girifl h›z› düflürür.

2222....    ÇÇÇÇiiiifffftttt    bbbbaaaassss››››flflflflllll››››    bbbbuuuuttttoooonnnnllllaaaarrrr››››nnnn    kkkkuuuullllllllaaaannnn››››mmmm››››:::: Yaln›zca bir giriflin "+h›z"'a atanmas› gereklidir.

Çift bas›fll› butonlarla +/- h›z:

Aç›klama: Her dönme yönü için bir butona 2 kez bas›l›r. butona her bas›ld›¤›nda, bir kontak kapan›r.

Ba¤lant› örne¤i:

LI1: ileri
LIx: ters
LIy: + h›z

Bu +/-h›z tipini, 3 kablolu kontrolle kullanmay›n.

HHHHaaaannnnggggiiii    iiiiflflflfllllleeeemmmm    ttttiiiippppiiii    sssseeeeççççiiiillllmmmmiiiiflflflfl    oooolllluuuurrrrssssaaaa    oooollllssssuuuunnnn,,,,    mmmmaaaakkkkssssiiiimmmmuuuummmm    hhhh››››zzzz    [[[[YYYYüüüükkkksssseeeekkkk    hhhh››››zzzz]]]]    ((((HHHHSSSSPPPP))))    ttttaaaarrrraaaaffff››››nnnnddddaaaannnn    aaaayyyyaaaarrrrllllaaaannnn››››rrrr....

NNNNooootttt::::
E¤er referans herhangi bir referans kanal›ndan bir baflka referans kanal›na "+/-h›z" ile rFC üzerinden anahtarlan›rsa, referans rFr'nin de¤eri,
(COP) parametresine uygun olarak ayn› anda kopyalanabilir.
E¤er referans bir referans kanal›ndan bir baflka referans kanal›na "+/-h›z" ile rFC üzerinden anahtarlan›rsa, rFr referans›n›n de¤eri (rampa
sonras›) her zaman ayn› anda kopyalan›r.

Bu anahtarlama gerçekleflti¤inde, h›z›n yanl›fll›kla s›f›ra ayarlanmas›na engel olur.

B›rak›lm›fl (- h›z) 1. bas›fl 
(ulafl›lan h›z)

2. bas›fl 
(+ h›z)

‹leri butonu – a a ve b

Geri butonu – c c ve d

Kontrol terminalleri
ATV 71

LI1 LIx LIy +24

a

b

c

d

a a a a a a a
b b

c c
d

c

Motor frekans›

LSP

‹leri

0

2. bas›fl

1. bas›fl

Geri

0

2. bas›fl

1. bas›fl

0
LSP
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

UUUUPPPPdddd---- b        [[[[++++////----HHHH››››zzzz]]]]
E¤er referans kanal› [Ref.2 kanal] (Fr2) = [+/-H›z] (UPdt), parametreye eriflilebilir.

NNNNooootttt::::    Bu fonksiyon di¤er baz› fonksiyonlarla kullan›lamaz. Sayfa 22'deki talimatlar› izleyin.

UUUUSSSSPPPP M        [[[[++++    hhhh››››zzzz    aaaattttaaaammmmaaaassss››››]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

----
----

CCCC111100001111

----
----
----

CCCCdddd00000000

----

v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Fonksiyon devre d›fl›.
v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) - [[[[LLLLIIII6666]]]] (LI6) 
v [[[[LLLLIIII7777]]]] (LI7) - [[[[LLLLIIII11110000]]]] (LI10): VW3A3201 lojik G/Ç kart› tak›lm›flsa
v [[[[LLLLIIII11111111]]]] (LI11) - [[[[LLLLIIII11114444]]]] (LI14): VW3A3201 lojik G/Ç kart› tak›lm›flsa
v [[[[CCCC111100001111]]]] (C101) - [[[[CCCC111111115555]]]] (C115): [G/Ç profil] (G/Ç)'da dahili Modbus ile
v [[[[CCCC222200001111]]]] (C201) - [[[[CCCC222211115555]]]] (C215): [G/Ç profil] (G/Ç)'da CANopen ile
v [[[[CCCC333300001111]]]] (C301) - [[[[CCCC333311115555]]]] (C315): [G/Ç profil] (G/Ç)'da haberleflme kart› ile
v [[[[CCCC444400001111]]]] (C401) - [[[[CCCC444411115555]]]] (C415): [G/Ç profil] (G/Ç)'da Kontrol Cihaz›nda Dahili kart ile
v [[[[CCCCDDDD00000000]]]] (Cd00) - [[[[CCCCDDDD11113333]]]] (Cd13): [G/Ç profil] (G/Ç)'da olas› lojik giriflleri ile anahtarlanabilir
v [[[[CCCCDDDD11114444]]]] (Cd14) - [[[[CCCCDDDD11115555]]]] (Cd15): [G/Ç profil] (G/Ç)'da lojik giriflleri olmadan anahtarlanabilir

Atanm›fl girifl ya da bit de¤eri 1'deyse fonksiyon aktiftir.

ddddSSSSPPPP M        [[[[----hhhh››››zzzz    aaaattttaaaammmmaaaassss››››]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

----
----

CCCC111100001111

----
----
----

CCCCdddd00000000

----

v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Fonksiyon devre d›fl›.
v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) - [[[[LLLLIIII6666]]]] (LI6) 
v [[[[LLLLIIII7777]]]] (LI7) - [[[[LLLLIIII11110000]]]] (LI10): VW3A3201 lojik G/Ç kart› tak›lm›flsa
v [[[[LLLLIIII11111111]]]] (LI11) - [[[[LLLLIIII11114444]]]] (LI14): VW3A3201 lojik G/Ç kart› tak›lm›flsa
v [[[[CCCC111100001111]]]] (C101) - [[[[CCCC111111115555]]]] (C115): [G/Ç profil] (G/Ç)'da dahili Modbus ile
v [[[[CCCC222200001111]]]] (C201) - [[[[CCCC222211115555]]]] (C215): [G/Ç profil] (G/Ç)'da CANopen ile
v [[[[CCCC333300001111]]]] (C301) - [[[[CCCC333311115555]]]] (C315): [G/Ç profil] (G/Ç)'da haberleflme kart› ile
v [[[[CCCC444400001111]]]] (C401) - [[[[CCCC444411115555]]]] (C415): [G/Ç profil] (G/Ç)'da Kontrol Cihaz›nda Dahili kart ile
v [[[[CCCCDDDD00000000]]]] (Cd00) - [[[[CCCCDDDD11113333]]]] (Cd13): [G/Ç profil] (G/Ç)'da olas› lojik giriflleri ile anahtarlanabilir
v [[[[CCCCDDDD11114444]]]] (Cd14) - [[[[CCCCDDDD11115555]]]] (Cd15): [G/Ç profil] (G/Ç)'da lojik giriflleri olmadan anahtarlanabilir

Atanm›fl girifl ya da bit de¤eri 1'deyse fonksiyon aktiftir.

SSSSttttrrrr M        [[[[RRRReeeeffffeeeerrrraaaannnnssss    kkkkaaaayyyyddddeeeetttt]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

rrrrAAAAMMMM

EEEEEEEEPPPP

"+/-h›z" fonksiyonlar›yla ilgili olarak, bu parametre referans› kaydetmek için kullan›labilir:
• Çal›flt›rma komutlar› kayboldu¤unda (RAM'e kaydedilmifl)
• Hat besleme ya da çal›flt›rma komutlar› kayboldu¤unda (EEPROM'a kaydedilmifl)

Bu nedenle, kontrol cihaz›n›n bir sonraki çal›flmas›nda, h›z referans› kaydedilmifl son referanst›r.
v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Kay›t yok (kontrol cihaz›n›n bir sonraki çal›flmas›nda, h›z referans› [Düflük h›z] (LSP)
v [[[[RRRRAAAAMMMM]]]] (rAM): RAM'e kaydet
v [[[[EEEEEEEEpppprrrroooommmm]]]] (EEP): EEPROM’a kaydet
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

BBBBiiiirrrr    rrrreeeeffffeeeerrrraaaannnnssss    cccciiiivvvvaaaarrrr››››nnnnddddaaaa    ++++////----    hhhh››››zzzz
Referans, toplama/ç›karma/çarpma fonksiyonlar› ve e¤er ilgiliyse önceden ayarlanm›fl h›zlar ile Fr1 ya da Fr1b taraf›ndan verilir. Daha net
olmak için, buna referans A diyece¤iz. +h›z ve -h›z butonlar›nin hareketleri, referans A'n›n yüzdesi olarak ayarlanabilir. Duruflta, referans
(A +/-h›z) kaydedilmez, böylece kontrol cihaz› yaln›zca referans a ile tekrar çal›fl›r.
maksimum toplam referans, [Yüksek h›z] (HSP) ile, minimum referans ise [Düflük h›z] (LSP) ile daima s›n›rland›r›l›r.

2 kablolu kontrol örne¤i:

+ SrP%

Referans A

-h›z

Çal›flma yönü

‹leri‹leri

Geri

+ h›z

- SrP%

- SrP%

+ SrP%

Referans A

LSP

LSP

Motor frekans›
[2. H›zlanma süresi] 

(AC2) [2. yavafllama süresi] 
(dE2)
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

(1)Bu parametreye ayr›ca [1.3 AYARLAR] (SEt-) menüsünden eriflilebilir.
(2) [Rampa ad›m›] (Inr) sayfa 29'a göre, aral›klar 0,01 - 99,99 ya da 0,1-999,9 ya da 1 - 6000.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

SSSSrrrrEEEE- b        [[[[RRRREEEEFFFF....    CCCC‹‹‹‹VVVVAAAARRRRIIIINNNNDDDDAAAA    ++++////----    HHHHIIIIZZZZ]]]]
Fonksiyon, referans kanal› [Ref.1 kanal›] (Fr1) için eriflilebilir.

NNNNooootttt::::    Bu fonksiyon di¤er baz› fonksiyonlarla kullan›lamaz. Sayfa 22'deki talimatlar› izleyin.

UUUUSSSSIIII M        [[[[++++    hhhh››››zzzz    aaaattttaaaammmmaaaassss››››]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

----
----
----

v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Fonksiyon devre d›fl›

v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) 
:
:

v [[[[............]]]] (...): Atama koflollar›na bak›n›z.

Atanm›fl girifl ya da bit de¤eri 1'deyse fonksiyon aktiftir.

ddddSSSSIIII M        [[[[----hhhh››››zzzz    aaaattttaaaammmmaaaassss››››]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

----
----
----

v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Fonksiyon devre d›fl›

v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) 
:
:

v [[[[............]]]] (...): Atama koflullar›na bak›n›z.

Atanm›fl girifl ya da bit de¤eri 1'deyse fonksiyon aktiftir.

SSSSrrrrPPPP

r

M        [[[[++++////----hhhh››››zzzz    ssss››››nnnn››››rrrrllllaaaammmmaaaa]]]]
0 - 50% 10%

Bu parametre, referans›n yüzdesi olarak +/- h›z ile de¤iflim aral›¤›n› s›n›rland›r›r. Bu fonksiyonda kullan›lan 
rampalar, [H›zlanma süresi 2] (AC2) ve [Yavafllama süresi 2] (dE2)'d›r.
+/- h›z atanm›flsa, parametreye eriflilebilir.

AAAACCCC2222 M        [[[[2222....    hhhh››››zzzzllllaaaannnnmmmmaaaa    ssssüüüürrrreeeessssiiii]]]]
(1) 0,01 - 6000 sn. (2) 5,0 sn

0'dan [Nominal motor frekans›.]'na kadar h›zlanma süresi (FrS). Bu de¤erin, tahrik edilen ataletle uyumlu 
oldu¤undan emin olun.
+/- h›z atanm›flsa, parametreye eriflilebilir.

ddddEEEE2222 M        [[[[2222....    yyyyaaaavvvvaaaaflflflflllllaaaammmmaaaa    ssssüüüürrrreeeessssiiii]]]]
(1) 0,01 - 6000 sn. (2) 5,0 sn

[Nominal motor frekans›]'dan 0'a yavafllama süresiFrS) to 0. Bu de¤erin tahrik edilen ataletle uyumlu 
oldu¤undan emin olun.
+/- h›z atanm›flsa, parametreye eriflilebilir.

r Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametreler. 
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

RRRReeeeffffeeeerrrraaaannnnssss    kkkkoooorrrruuuummmmaaaa::::
0,1 sn.'den daha uzun süren bir lojik girifl komutu kullanarak bir h›z referans de¤erini kaydetmek

• Bu fonksiyon, her kontrol cihaz› için tek bir analog referans› ve bir lojik girifl üzerinden çeflitli kontrol cihazlar›n›n h›zlar›n› kontrol etmek 
için kullan›l›r.

• Ayr›ca, logik girifl üzerinden çeflitli kontrol cihazlar› üzerindeki hat referans›n› (iletiflim baras› ya da a¤) onaylamak için de kullan›l›r. Bu, 
referans gönderildi¤inde de¤iflimleri yokederek hareketlerin senkronize hale gelmesine olanak sa¤lar.

• Referans, iste¤in yükselen ucundan 100 ms sonra sa¤lan›r. Daha sonra, yeni bir istek yap›lana kadar yeni bir referans al›nmaz.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

SSSSPPPPMMMM---- b        [[[[RRRREEEEFFFFEEEERRRRAAAANNNNSSSS    KKKKOOOORRRRUUUUMMMMAAAA]]]]
SSSSPPPPMMMM---- M        [[[[RRRReeeeffffeeeerrrraaaannnnssss    kkkkoooorrrruuuummmmaaaa    hhhhaaaattttaaaassss››››]]]]

[No] (nO)

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

----
LLLLIIII11114444

v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Fonksiyon devre d›fl›.
v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) - [[[[LLLLIIII6666]]]] (LI6) 
v [[[[LLLLIIII7777]]]] (LI7) - [[[[LLLLIIII11110000]]]] (LI10): If VW3A3201 lojik G/Ç kart› tak›lm›flt›r
v [[[[LLLLIIII11111111]]]] (LI11) - [[[[LLLLIIII11114444]]]] (LI14): If VW3A3201 lojik G/Ç kart› tak›lm›flt›r

Bir lojik girifle atama.
Atanm›fl girifl 1'deyse fonksiyon aktiftir.

t

t

t

0

0

1

0

1

100 ms 100 ms100 ms

F : motor frekans›

Referans

Çal›flt›r komutu

LIx (kaydedilmifl)
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

(1)Parametreye ayr›ca [1.3 AYARLAR] (SEt-) menüsünden eriflilebilir.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

FFFFLLLLIIII---- b        [[[[LLLLOOOOJJJJ‹‹‹‹KKKK    GGGG‹‹‹‹RRRR‹‹‹‹fifififiLLLLEEEE    AAAAKKKKIIIILLLLAAAAMMMMAAAA]]]]
FFFFLLLLUUUU

r

M        [[[[MMMMoooottttoooorrrr    aaaakkkk››››llllaaaammmmaaaa]]]]
(1) [No] (FnO)

FFFFnnnnCCCC

FFFFCCCCtttt

FFFFnnnnOOOO

v [[[[NNNNooootttt    ccccoooonnnntttt....]]]] (FnC): Sürekli olmayan mod
v [[[[CCCCoooonnnnttttiiiinnnnuuuuoooouuuussss]]]] (FCt): Sürekli mod. E¤er [Oto DC enjeksiyonu] (AdC) sayfa 34 [Yes] (YES)  ise ya da [Durufl 

tipi] (Stt) sayfa 32 [Serbest durufl] (nSt) ise, bu seçenek seçilemez.
v [[[[NNNNoooo]]]]    (FnO): Fonksiyon devre d›fl›. E¤er [Motor kontrol tipi] (Ctt) = [SVCI] (CUC) ise ya da [FVC] (FUC) ise, 

bu seçenek seçilemez.
E¤er [Motor kontrol tipi] (Ctt) = [SVC I] (CUC), [FVC] (FUC) ya da [Senkron motor] (SYn) ise [sürekli de¤il] 
(FnC) fabrika ayarlar›n›n yerini al›r.

Bafllang›çta h›zl› bir flekilde yüksek moment elde etmek için, motorda manyetik ak›n›n elde 
edilmifl olmas› gereklidir.
• [Sürekli] (FCt) modunda, kontrol cihaz› güç verildi¤inde otomatik olarak manyetik ak›y› kurar.
• [Sürekli de¤il] (FnC) modunda, ak› motor çal›flt›¤›nda ortaya ç›kar.

Ak› ak›m› ak› sa¤land›¤›nda ve motor manyetizma ak›m›na ayarland›¤›nda, nCr'den (konfigüre edilmifl 
nominal motor ak›m›)...

E¤er [Motor kontrol tipi] (Ctt) = [Senkron motor] (SYn) ise, [Motor ak›lama] (FLU) parametresi ak›ya de¤il 
rotorun hizalanmas›na neden olur.
E¤er [Fren atamas›] (bLC) sayfa 52 [No] (nO)de¤ilse, [Motor ak›lama] (FLU) parametresinin etkisi yoktur.

FFFFLLLLIIII M        [[[[AAAAkkkk››››llllaaaammmmaaaa    aaaattttaaaammmmaaaassss››››]]]]
[No] (nO) 

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

----
----
----

v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Fonksiyon devre d›fl›.

v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) 
:
:

v [[[[............]]]] (...): Atama koflullar›na bak›n.

Atama ancak [Motor ak›lama] (FLU), [Sürekli] (FCt) de¤ilse yap›labilir.
• [Sürekli de¤il] (FnC) modunda:

- Bir LI ya da bit de¤eri motor ak› komutuna atan›r ise, ak› atanan girifl ya da bit de¤eri 1'deyken yarat›l›r.
- E¤er bir çal›flt›rma komutu gönderildi¤inde bir LI ya da bit de¤eri atanmam›fl ise ya da atanan LI ya da 

bit de¤eri 0'da ise, ak› motor çal›flt›¤›nda yarat›l›r.
• [No] (FnO) modunda:

- Bir LI ya da bit de¤eri motor ak› komutuna atanm›fl ise, ak› atanan girifl ya da bit de¤eri 1'deyken 
yarat›l›r ve atanm›fl girifl ya da bit de¤eri 0'a geldi¤inde bast›r›l›r.

r Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametreler. 

DDDD‹‹‹‹KKKKKKKKAAAATTTT

Motorun bu ak›ma afl›r› ›s›nma olmadan dayan›p dayanmayaca¤›n› kontrol edin.
BBBBuuuu    ttttaaaalllliiiimmmmaaaattttaaaa    uuuuyyyyuuuullllmmmmaaaammmmaaaassss››››    dddduuuurrrruuuummmmuuuunnnnddddaaaa    eeeekkkkiiiippppmmmmaaaannnn    zzzzaaaarrrraaaarrrr    ggggöööörrrreeeebbbbiiiilllliiiirrrr....
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

NNNNiiiihhhhaaaayyyyeeeetttt    flflflflaaaalllltttteeeerrrriiii    yyyyöööönnnneeeettttiiiimmmmiiii
Bu fonksiyon, nihayet flalterlerini kullanarak yörünge limitlerini yönetmek için kullan›l›r.

Durufl modu konfigüre edilebilir
Durufl konta¤› etkinleflti¤inde, di¤er yönde bafllatmaya izin verilir.

Örnek :

Girfli 0'dayken durdurma etkinleflir (kontak aç›k).

T
afl

›m
a

A
sa

ns
ör

le
r

K
al

d›
rm

a

Geri 
durdurma Geri ‹leri

‹leri 
durdurma
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----    

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

LLLLSSSStttt---- b        [[[[NNNN‹‹‹‹HHHHAAAAYYYYEEEETTTT    fifififiAAAALLLLTTTTEEEERRRRLLLLEEEERRRR‹‹‹‹]]]]
NNNNooootttt::::    Bu fonksiyon baz› di¤er fonksiyonlarla birlikte kullan›lamaz. Sayfa 22'deki talimatlar› izleyin.

LLLLAAAAFFFF M        [[[[‹‹‹‹lllleeeerrrriiii    yyyyöööönnnn    dddduuuurrrr    iiiiflflflflaaaarrrreeeettttiiii]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

----
----

CCCC111100001111

----
----
----

CCCCdddd00000000

----

v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Fonksiyon devre d›fl›.
v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) - [[[[LLLLIIII6666]]]] (LI6) 
v [[[[LLLLIIII7777]]]] (LI7) - [[[[LLLLIIII11110000]]]] (LI10): If VW3A3201 lojik G/Ç kart› tak›lm›flt›r
v [[[[LLLLIIII11111111]]]] (LI11) - [[[[LLLLIIII11114444]]]] (LI14): If VW3A3201 lojik G/Ç kart› tak›lm›flt›r
v [[[[CCCC111100001111]]]] (C101) to [[[[CCCC111111115555]]]] (C115): [G/Ç profil] (G/Ç)'da dahili Modbus ile
v [[[[CCCC222200001111]]]] (C201) to [[[[CCCC222211115555]]]] (C215): [G/Ç profil] (G/Ç)'da CANopen ile
v [[[[CCCC333300001111]]]] (C301) to [[[[CCCC333311115555]]]] (C315): [G/Ç profil] (G/Ç)'da haberleflme kart› ile
v [[[[CCCC444400001111]]]] (C401) to [[[[CCCC444411115555]]]] (C415): [G/Ç profil] (G/Ç)'da Kontrol Cihaz›nda Dahili kart ile
v [[[[CCCCDDDD00000000]]]] (Cd00) - [[[[CCCCDDDD11113333]]]] (Cd13): [G/Ç profil] (G/Ç)'da olas› lojik giriflleri ile anahtarlanabilir
v [[[[CCCCDDDD11114444]]]] (Cd14) - [[[[CCCCDDDD11115555]]]] (Cd15): [G/Ç profil] (G/Ç)'da lojik giriflleri olmadan anahtarlanabilir

LLLLAAAArrrr M        [[[[GGGGeeeerrrriiii    yyyyöööönnnn    dddduuuurrrr    flflflflaaaalllltttteeeerrrriiii]]]]
[No] (nO)

Afla¤›daki [Stop FW limit sw.] (LAF) için baz› atamalar mümkündür .

LLLLAAAASSSS M        [[[[DDDDuuuurrrrdddduuuurrrrmmmmaaaa    ttttiiiippppiiii]]]]
[Serbest durufl] (nSt)

rrrrMMMMPPPP

FFFFSSSStttt

nnnnSSSStttt

v [[[[RRRRaaaammmmppppaaaa    dddduuuurrrruuuuflflflfl]]]] (rMP)
v [[[[HHHH››››zzzzllll››››    dddduuuurrrruuuuflflflfl]]]] (FSt)
v [[[[SSSSeeeerrrrbbbbeeeesssstttt    dddduuuurrrruuuuflflflfl]]]] (nSt)

Atana girifl de¤iflerek 0 oldu¤unda, durufl seçilen tiple uygun olarak kontrol eidlir.
Motor bir kez durdu¤unda, ancak di¤er do¤rultuda tekrar çal›flt›rmaya izin verilir.
E¤er iki girifl [‹leri yön durufl flalteri] (LAF) ve [Geri yön durufl flalteri] (LAr) atanm›flsa ve s›f›r durumundalarsa, 
tekrar çal›flt›rmak olanaks›zd›r.
E¤er [‹leri yön durufl flalteri] (LAF) ya da [Geri yön durufl flalteri] (LAr) atanm›fl ise, parametrelere eriflilebilir.
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

FFFFrrrreeeennnn    lllloooojjjjiiiikkkk    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll
Düfley ve yatay kald›rma uygulamalar› ve dengesiz makineler için kullan›lan, kontrol cihaz›n›n yan›ndaki bir elektromanyetik freni kontrol
etmek için kullan›l›r.

‹‹‹‹llllkkkkeeee::::
DDDDiiiikkkkeeeeyyyy    kkkkaaaalllldddd››››rrrrmmmmaaaa    uuuuyyyygggguuuullllaaaammmmaaaassss››››::::
Fren baçlang›ç ve kapan›fl› esnas›ndaki yolverme yükü yönündeki motor momentini elde edip, yükü tutmak için, fren boflald›¤›nda yavaflça
bafllat›n ve fren çal›flt›¤›nda yavaflça durdurun.

YYYYaaaattttaaaayyyy    hhhhaaaarrrreeeekkkkeeeetttt::::
Bafllang›çta ve dururken s›f›r h›zda frenlemede, sars›nt›y› engellemek için, fren b›rakmas›n› momentin yarat›l›fl›yla senkronize hale getirin.

DDDDiiiikkkkeeeeyyyy    kkkkaaaalllldddd››››rrrrmmmmaaaa    uuuuyyyygggguuuullllaaaammmmaaaassss››››nnnnddddaaaa    ffffrrrreeeennnn    lllloooojjjjiiiikkkk    kkkkoooonnnnttttrrrroooollllüüüü    iiiiççççiiiinnnn    ttttaaaavvvvssssiiiiyyyyeeee    eeeeddddiiiilllleeeennnn    aaaayyyyaaaarrrrllllaaaarrrr::::    

1111....    Fren darbesi (bIP): EVET. FW dönme yönünün, yükün kald›r›l›fl›na uydu¤undan emin olun.
‹ndirilen yükün kald›r›lan yükten çok farkl› oldu¤u uygulamalar için, BIP = 2 lbr fleklinde ayarlay›n (örn., daima yükle birlikte kalk›fl 
ve daima yüksüz inifl).

2222....    Fren b›rakma ak›m› (e¤er BIP = 2 ise, lbr ve ldr): Fren b›rakma ak›m›n›, motorda belirtilen nominal ak›ma ayarlay›n.
Test s›ras›nda, yükü yavaflça almak için fren b›rakma ak›m›n› ayarlay›n.

3333....    H›zlanma süresi: Kald›rma uygulamalar› için, h›zlanma rampalar›n›n 0,5 saniyeden yukar›ya ayarlanmas› tavsiye edilir. Kontrol 
cihaz›n›n ak›m limitini tutmad›¤›na emin olun.
Ayn› tavsiye inifl için de geçerlidir.
Not: Kald›rma hareketi için, bir frenleme direnci kullan›lmal›d›r.

4444....    Fren b›rakma zaman› (brt): Fren tipine göre ayarlay›n. Mekanik frenin b›rakmas› için gereken zamand›r.

5555....    Yaln›zca aç›k-döngü modunda, fren b›rakma frekans›: [Auto]'da b›rak›n, gerekliyse ayarlay›n.

6666....    Fren tutma frekans› (bEn): [Auto]'da b›rak›n, gerekliyse ayarlay›n. 

7777....    Fren tutma süresi (bEt): Fren tipine göre ayarlay›n. Mekanik frenin tutmasi için gereken zamand›r.

YYYYaaaattttaaaayyyy    kkkkaaaalllldddd››››rrrrmmmmaaaa    uuuuyyyygggguuuullllaaaammmmaaaassss››››nnnnddddaaaa    ffffrrrreeeennnn    lllloooojjjjiiiikkkk    kkkkoooonnnnttttrrrroooollllüüüü    iiiiççççiiiinnnn    ttttaaaavvvvssssiiiiyyyyeeee    eeeeddddiiiilllleeeennnn    aaaayyyyaaaarrrrllllaaaarrrr::::
1111....    Fren darbesi (bIP): Yok

2222....    Fren b›rakma zaman› (lbr): 0'a ayarlay›n

3333....    Fren b›rakma zaman› (brt): Fren tipine göre ayarlay›n. Mekanik frenin b›rakmas› için gereken zamand›r.

4444....    Yaln›zca aç›k-döngü modunda, fren tutma frekans› (bEn): [Auto]'da b›rak›n, gerekliyse ayarlay›n. 

5555....    Fren tutma süresi (bEt): Fren tipine göre ayarlay›n. Mekanik frenin tutmasi için gereken zamand›r.
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UUUUYYYYAAAARRRRIIII
BBBBEEEEKKKKLLLLEEEENNNNMMMMEEEEYYYYEEEENNNN    EEEEKKKK‹‹‹‹PPPPMMMMAAAANNNN    ‹‹‹‹fifififiLLLLEEEEMMMM‹‹‹‹
Seçilmifl olan ayarlar›n ve konfigürasyonlar›n, kald›r›lan yükün kontrolünün kayb›yla ya da düflürülmesiyle sonuçlan›p
sonuçlanmayaca¤›n› kontrol edin.

BBBBuuuu    ttttaaaalllliiiimmmmaaaattttaaaa    uuuuyyyyuuuullllmmmmaaaammmmaaaassss››››    ööööllllüüüümmmm    vvvveeeeyyyyaaaa    aaaa¤¤¤¤››››rrrr    yyyyaaaarrrraaaallllaaaannnnmmmmaaaallllaaaarrrraaaa    nnnneeeeddddeeeennnn    oooollllaaaabbbbiiiilllliiiirrrr....
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

FFFFrrrreeeennnn    lllloooojjjjiiiikkkk    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll,,,,    aaaaçççç››››kkkk    ddddöööönnnnggggüüüü    mmmmoooodddduuuunnnnddddaaaa    yyyyaaaattttaaaayyyy    hhhhaaaarrrreeeekkkkeeeetttt

Anahtar:
- (bEn): [Fren tutma frekans›] 
- (bEt): [Fren tutma süresi] 
- (brt): [Fren b›rakma süresi]
- (Ibr): [Fren b›rakma ak›m› ileri]
- (SdC1): [Oto DC enjeksiyon seviye 1]
- (tbE): [Fren tutma gecikmesi] 
- (ttr): [Yeniden bafllama zaman›]
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

FFFFrrrreeeennnn    lllloooojjjjiiiikkkk    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll,,,,    aaaaçççç››››kkkk    ddddöööönnnnggggüüüü    mmmmoooodddduuuunnnnddddaaaa    ddddiiiikkkkeeeeyyyy    hhhhaaaarrrreeeekkkkeeeetttt

Anahtar:
- (bEn): [Fren tutma frekans›] 
- (bEt): [Fren tutma süresi] 
- (bIr): [Fren b›rakma frekans›] 
- (brt): [Fren b›rakma frekans›] 
- (Ibr): [Fren b›rakma ak›m› ileri] 
- (JdC): [Geri dönüflte atlama]  
- (tbE): [Fren tutma gecikmesi] 
- (ttr): [Yeniden bafllama zaman›]
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

FFFFrrrreeeennnn    lllloooojjjjiiiikkkk    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll,,,,    kkkkaaaappppaaaallll››››    ddddöööönnnnggggüüüü    mmmmoooodddduuuunnnnddddaaaa    ddddiiiikkkkeeee    yyyyaaaa    ddddaaaa    yyyyaaaattttaaaayyyy    hhhhaaaarrrreeeekkkkeeeetttt

Anahtar:
- (bEt): [Fren tutma süresi] 
- (brt): [Fren b›rakma frekans›] 
- (Ibr): [I FW fren tutma] 
- (tbE): [Fren tutma gecikmesi] 
- (ttr): [Yeniden bafllama süresi]
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

(1)Parametreye ayr›ca [1.3 AYARLAR] (SEt-) menüsünden eriflilebilir.
(2) ln, kurulum k›lavuzunda ve kontrol cihaz› isim plakas›nda belirtilen nominal kontrol cihaz› ak›m›na eflittir.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

bbbbLLLLCCCC---- b        [[[[FFFFRRRREEEENNNN    LLLLOOOOJJJJ‹‹‹‹KKKK    KKKKOOOONNNNTTTTRRRROOOOLLLLÜÜÜÜ]]]]
NNNNooootttt::::    Bu fonksiyon baz› di¤er fonksiyonlarla birlikte kullan›lamaz Sayfa 22'deki talimatlar› izleyin.

bbbbLLLLCCCC M        [[[[FFFFrrrreeeennnn    aaaattttaaaammmmaaaassss››››]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

rrrr2222

----
rrrr4444

LLLLOOOO1111

----
LLLLOOOO4444

NNNNooootttt::::    EEEE¤¤¤¤eeeerrrr    ffffrrrreeeennnn    aaaattttaaaannnnmmmm››››flflflflssssaaaa,,,,    ssssaaaaddddeeeecccceeee    rrrraaaammmmppppaaaa    dddduuuurrrrdddduuuurrrruuuuflflflfluuuu    mmmmüüüümmmmkkkküüüünnnnddddüüüürrrr....    Kontrol edin [Durufl tipi] (Stt) sayfa 
32.

lojik ç›k›fl ya da kontrol rölesi
v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Fonksiyon atanmam›fl (bu durumda, fonksiyon parametrelerinin hiçbirisine eriflilemez).
v [[[[RRRR2222]]]] (r2) 

-
[[[[RRRR4444]]]] (r4): Röle (e¤er bir ya da iki G/Ç kart› tak›lm›flsa, seçim R3 ya da R4'e yükselir).

v [[[[LLLLOOOO1111]]]] (LO1) 
-
[[[[LLLLOOOO4444]]]] (LO4): lojik ç›k›fl (e¤er bir ya da iki G/Ç kart› tak›lm›flsa, LO1, LO2 ya da LO4 seçilebilir).

bbbbSSSStttt M        [[[[HHHHaaaarrrreeeekkkkeeeetttt    ttttiiiippppiiii]]]]
[Kald›rma] (UEr)

HHHHOOOOrrrr

UUUUEEEErrrr
v [[[[HHHHaaaarrrreeeekkkkeeeetttt]]]] (HOr): Dirençli yük hareketi (örne¤in, üstten kald›rmal› vincin hareketi).
v [[[[KKKKaaaalllldddd››››rrrrmmmmaaaa]]]] (VEr): Yük hareketine yön verme (örne¤in, kald›rma vinci)

E¤er [A¤›rl›k alg›lama atamas›] (PES) sayfa 58  [No] (nO)de¤ilse,  [Hareket tipi] (bSt), [Kald›rma] (VEr) olur.

bbbbCCCCIIII M        [[[[FFFFrrrreeeennnn    kkkkoooonnnnttttaaaa¤¤¤¤››››]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

----
----
----

Fren izleme konta¤›yla donat›lm›fl ise (boflalm›fl fren için kapal›).
v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Fonksiyon devre d›fl›.
v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) 

  :
  :

v [[[[............]]]] (...): Atama koflullar›na bak›n.

bbbbIIIIPPPP

r

M        [[[[FFFFrrrreeeennnn    ddddaaaarrrrbbbbeeeessssiiii]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

----AAAA----

2222IIIIbbbbrrrr

E¤er [A¤›rl›k ölç. sensör at.] (PES) = [No] (nO) (bkz. sayfa 58) ve [Hareket tipi] (bSt) = [Kald›rma] (UEr) ise, 
parametreye eriflilebilir.

v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Ak›m lbr'de, gerekli çal›flma yönünde motor momenti verilmifltir.
v [[[[YYYYeeeessss]]]] (YES): Motor momenti, ak›m lbr'de her zaman ileriyedir (yönün artanla uyumlu olup olmad›¤›n› 

kontrol edin). 
v [[[[2222    IIIIBBBBRRRR]]]] (2Ibr): Belirli özel uygulamalar için, ‹leri için lbr ve Geri için ldr'de, moment gereken yöndedir

IIIIbbbbrrrr

r

M        [[[[FFFFrrrreeeennnn    bbbb››››rrrraaaakkkk    aaaakkkk››››mmmm››››    iiiilllleeeerrrriiii))))
(1) 0 - 1.32 In (2) 0

Artan ya da ileriye hareket için vren b›rakma ak›m efli¤i.
E¤er [A¤›rl›k ölç. sensör atamas›] (PES) = [No] (nO) (bkz. sayfa 58) parametreye eriflilebilir.

IIIIrrrrdddd

r

M        [[[[FFFFrrrreeeennnn    bbbb››››rrrraaaakkkk    aaaakkkk››››mmmm››››    ggggeeeerrrriiii]]]]
(1) 0 - 1.32 In (2) 0

Azalan ya da ters yönde hareket için fren b›rakma ak›m efli¤i.
E¤er [Fren darbesi] (bIP) = [2 IBR] (2Ibr) ise parametreye eriflilebilir.

bbbbrrrrtttt

r

M        [[[[FFFFrrrreeeennnn    bbbb››››rrrraaaakkkkmmmmaaaa    ssssüüüürrrreeeessssiiii))))
(1) 0 – 5,00 s 0

Fren b›rakma zaman gecikmesi.

r Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametreler 

T
afl

›m
a

A
sa

ns
ör

le
r

K
al

d›
rm

a



53

UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

(1)Parametreye ayr›ca [1.3 AYARLAR] (SEt-) menüsünden eriflilebilir.
(2) ln, kurulum k›lavuzunda ve kontrol cihaz› isim plakas›nda belirtilen nominal kontrol cihaz› ak›m›na eflittir.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

b        [[[[FFFFRRRREEEENNNN    LLLLOOOOJJJJ‹‹‹‹KKKK    KKKKOOOONNNNTTTTRRRROOOOLLLLÜÜÜÜ]]]] (devam›)

bbbbIIIIrrrr

r

M        [[[[FFFFrrrreeeennnn    bbbb››››rrrraaaakkkkmmmmaaaa    ffffrrrreeeekkkkaaaannnnssss››››]]]]
(1) [Auto] (AUtO)

AAAAUUUUttttOOOO

----

Fren b›rakma frekans efli¤i (h›zlanma rampas›n›n bafllat›lmas›).
E¤er [Motor kontrol tipi] (Ctt), [FVC] (FUC)  de¤ilse ve e¤er [Hareket tipi] (bSt) sayfa 52 , [Kald›rma] (UEr)ise 
parametreye eriflilebilir.

v [[[[AAAAuuuuttttoooo]]]] (AUtO): Kontrol cihaz›, motorun kontrol cihaz parametreleri kullan›larak ölçülen nominal kaymas›na 
eflit bir de¤er al›r.

v 0000    ----    11110000    HHHHzzzz: manüel kontrol

bbbbEEEEnnnn

r

M        [[[[FFFFrrrreeeennnn    ttttuuuuttttmmmmaaaa    ffffrrrreeeekkkkaaaannnnssss››››))))
(1) [Auto] (AUtO)

AAAAUUUUttttOOOO

----

Fren tutma frekans› efli¤i.
E¤er [Motor kontrol tipi] (Ctt), [FVC] (FUC)de¤ilse parametreye eriflilebilir.

v [[[[AAAAuuuuttttoooo]]]] (AUtO): Kontrol cihaz›, motorun kontrol cihaz parametreleri kullan›larak ölçülen nominal kaymas›na 
eflit bir de¤er al›r.

v 0000    ----    11110000    HHHHzzzz: manüel kontrol

ttttbbbbEEEE

r

M        [[[[FFFFrrrreeeennnn    ttttuuuuttttmmmmaaaa    ggggeeeecccciiiikkkkmmmmeeeessssiiii]]]]
(1) 0 – 5,00 s 0

Fren geçifl iste¤inden önceki zaman gecikmesi. E¤er frenin kontrol cihaz› tamamen durdu¤unda tutmasini 
istiyorsan›z, fren geçiflini geciktirmek için.

bbbbEEEEtttt

r

M        [[[[FFFFrrrreeeennnn    ttttuuuuttttmmmmaaaa    ssssüüüürrrreeeessssiiii]]]]
(1) 0 – 5,00 s 0

Fren geçifl süresi (fren tepki süresi)

SSSSddddCCCC1111

r

M        [[[[OOOOttttoooo    DDDDCCCC    eeeennnnjjjjeeeekkkkssssiiiiyyyyoooonnnn    ddddeeee¤¤¤¤eeeerrrriiii    1111]]]]
(1) 0 - 1.2 In (2) 0,7 In (2)

Tam durma DC enjeksiyon ak›m seviyesi. 
NNNNooootttt::::    E¤er [Motor kontrol tipi] (Ctt), [FVC] (FUC) de¤ilse ve [Hareket tipi] (bSt) sayfa 52 , [Hareket] 
(HOr)ise, parametreye eriflilebilir.

bbbbEEEEdddd

r

M        [[[[GGGGeeeerrrriiii    ddddöööönnnnüüüüflflflfltttteeee    ttttuuuuttttmmmmaaaa]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

----AAAA----
v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Fren tutmaz.
v [[[[YYYYeeeessss]]]] (YES): Fren geçer.

Çal›flma yönü ter çevrildi¤inde s›f›r h›za geçiflte frenlerin geçip tutmayece¤ini seçmek için kullan›l›r.

r Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametreler 
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DDDD‹‹‹‹KKKKKKKKAAAATTTT

Motorun bu ak›ma afl›r› ›s›nma olmadan dayan›p dayanmayaca¤›n› kontrol edin.
BBBBuuuu    ttttaaaalllliiiimmmmaaaattttaaaa    uuuuyyyyuuuullllmmmmaaaammmmaaaassss››››    dddduuuurrrruuuummmmuuuunnnnddddaaaa    eeeekkkkiiiippppmmmmaaaannnn    zzzzaaaarrrraaaarrrr    ggggöööörrrreeeebbbbiiiilllliiiirrrr....
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

(1)Parametreye ayr›ca [1.3 AYARLAR] (SEt-) menüsünden eriflilebilir.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

b        [[[[FFFFRRRREEEENNNN    LLLLOOOOJJJJ‹‹‹‹KKKK    KKKKOOOONNNNTTTTRRRROOOOLLLLÜÜÜÜ]]]] (devam›)

JJJJddddCCCC

r

M        [[[[GGGGeeeerrrriiii    ddddöööönnnnüüüüflflflfltttteeee    aaaattttllllaaaammmmaaaa]]]]
(1) 0 – 10,0 Hz [Auto] (AUtO)

AAAAUUUUttttOOOO

----

E¤er [Motor kontrol tipi] (Ctt), [FVC] (FUC)  de¤ilse ve e¤er [Hareket tipi] (bSt) sayfa 52 , [Kald›rma] (UEr)ise 
parametreye eriflilebilir.

v [[[[AAAAuuuuttttoooo]]]] (AUtO): Kontrol cihaz›, motorun kontrol cihaz parametreleri kullan›larak ölçülen nominal kaymas›na 
eflit bir de¤er al›r.

v 0000    ----    11110000    HHHHzzzz: manüel kontrol
Referans yönü ters çevrildi¤inde, bu parametre s›f›r h›za geçiflte moment kayb›n› (ve önemli miktarda yük 
b›rakmas›n›) engellemek için kullan›labilir. E¤er [Geri dönüflte tutma] (bEd) = [Yes] (YES) ise parametre 
uygulanamaz.

ttttttttrrrr

r

M        [[[[YYYYeeeennnniiiiddddeeeennnn    bbbbaaaaflflflflllllaaaammmmaaaa    zzzzaaaammmmaaaannnn››››]]]]
(1) 0 – 5,00 s 0

Bir fren geçifl s›ras›n›n sonuyla bir fren b›rakma s›ras›n›n bafllang›c› aras›ndaki zaman.

r Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametreler. 
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

FFFFrrrreeeennnn    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    lllloooojjjjiiiikkkk    uuuuzzzzmmmmaaaannnn    ppppaaaarrrraaaammmmeeeettttrrrreeeelllleeeerrrriiii

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

bbbbrrrrHHHH0000 M        [[[[BBBBRRRRHHHH    bbbb0000]]]] 0

0000

1111

Fren geçerken bir çal›flt›rma komutunun tekrarlanmas› durumunda fren tekrar bafllama s›ras›n›n seçimi.
v [[[[0000]]]] (0): Tutma/b›rakma s›ras› tam olarak uygulan›r.
v [[[[1111]]]] (1): Fren süratle b›rak›l›r.

Aç›k döngü ve kapal› döngü modlar›nda kullan›n.
• Fren tutma esnas›nda bir çal›flt›rma komutu istenebilir. Fren b›rakma s›ras›n›n tam olarak uygulan›p 

uygulanmamas›, [BRH b0] (brH0) için seçilmifl olan de¤ere ba¤l›d›r..

Not: E¤er "ttr" faz› esnas›nda bir çal›flt›rma komutu istenirse, fren kontrol s›ras›n›n tamam› bafllat›l›r.

bbbbrrrrHHHH1111 M        [[[[BBBBRRRRHHHH    bbbb1111]]]]
0

0000

1111

Fren konta¤›n›n sabit durum hatas›nda devre d›fl› b›rak›lmas›.
v [[[[0000]]]] (0): Sabit durum hatas›nda fren konta¤› devrededir. (ifllem s›ras›nda kontak aç›k ise hata). Tüm iflletme 

fazlar›nda brF fren kontak hatas› izlenir.
v [[[[1111]]]] (1): Sabit durum hatas›nda fren konta¤› devre d›fl›d›r . brF fren kontak hatas›, yaln›zca fren b›rakma ve 

geçifl fazlar› esnas›nda izlenir.
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Frekans
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[BRH b0] (brH0) = 0

[BRH b0] (brH0) = 1
bEn
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

bbbbrrrrHHHH2222 M        [[[[BBBBRRRRHHHH    bbbb2222]]]] 0

0000

1111

Fren kontrol s›ras› için fren konta¤›n› dikkate almak.
v [[[[0000]]]] (0): Fren konta¤› dikkate al›nmaz.
v [[[[1111]]]] (1): Fren konta¤› dikkate al›n›r.

Aç›k döngü ve kapal› döngü modlar›nda kullan›n.
• Fren konta¤›na bir lojik girifl atanm›flsa.

[BRH b2] (brH2) = 0: Fren b›rakma s›ras› esnas›nda, sürenin sonunda referans devreye al›n›r [Fren 
b›rakma süresi] (brt). Fren geçifl s›ras› esnas›nda,rampaya göre ak›m [Ak›m rampa süresi] (brr) , [Fren 
tutma süresi] (bEt)'in sonunda s›f›r olur.
[BRH b2] (brH2) = 1: Fren boflald›¤›nda, lojik input 1 oldu¤unda referans devreye al›n›r. Fren geçti¤inde 
ak›m, rampaya göre [Ak›m rampa süresi] (brr) lojik girifl 0 oldu¤unda, 0 olur.

bbbbrrrrHHHH3333 M        [[[[BBBBRRRRHHHH    bbbb3333]]]]
0

0000

1111

Sadece kapal› döngü modunda. E¤er atanm›flsa, fren kontak tepkisinin yoklu¤unun yönetimi.
v [[[[0000]]]] (0): Fren tutma s›ras› esnas›nda fren konta¤› [Fren tutma süresi] (bEt) sona ermeden aç›lmal›d›r, aksi 

taktirde kontrol cihaz› brF fren kontak hatas›nda kitlenir.
v [[[[1111]]]] (1): Fren tutma s›ras› esnas›nda, fren konta¤› [Fren tutma süresi] (bEt) sona ermeden aç›lmal›d›r, aksi 

taktirde bir bCA fren kontak alarm› tetiklenir ve s›f›r h›z sa¤lan›r.

bbbbrrrrHHHH4444 M        [[[[BBBBRRRRHHHH    bbbb4444]]]]
0

0000

1111

Sadece kapal› döngü modunda. Hiçbir komut verilmemifl bir hareket meydana geldi¤inde, h›z efli¤inin 
s›f›rda devreye girmesi (sabit minimum eflikten daha yüksek bir h›z›n ölçümü).

v [[[[0000]]]] (0): Herhangi bir komut verilmeden meydana gelen bir hareket esnas›nda hareketsiz.
v [[[[1111]]]] (1): Herhangi bir komut verilmeden bir hareket meydana gelirse, kontrol cihaz› hiçbir fren b›rakma 

komutu olmadan s›f›r h›z regülasyona geçer ve bir bSA alarm› tetiklenir.

bbbbrrrrrrrr M        [[[[AAAAkkkk››››mmmm    rrrraaaammmmppppaaaa    ssssüüüürrrreeeessssiiii]]]]
0 – 5,00 s 0 sn

r
[Fren b›rakma ak›m› ileri] (lbr)'ya eflit bir ak›m de¤iflimi için moment ak›m rampa zaman› (art›fl ve azalma). 

r Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametreler. 

T
afl

›m
a

A
sa

ns
ör

le
r

K
al

d›
rm

a

brt

brr

brr

bEt

Çal›flt›r komutu

Röle yada
lojik ç›k›fl

Frekans

Frekans

[BRH b2] (brH2) = 0

[BRH b2] (brH2) = 1

Moment
ak›m

 Ibr

Moment
ak›m

 Ibrblr

Fren ak›m›
lojik girifl



57

UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

HHHHaaaarrrriiiicccciiii    aaaa¤¤¤¤››››rrrrllll››››kkkk    ööööllllççççüüüümmmmüüüü::::
Bu fonksiyon ak›m [Fren b›rakma ak›m› ileri] (Ibr) [FREN KONTROL ATAMA] (bLC-) fonksiyonuna adapte olabilmek için bir a¤›rl›k sensörü
taraf›ndan sa¤lanan bilgiyi kullan›r. A¤›rl›k sensöründen gelen sinyal, a¤›rl›k sensörünün türüne ba¤l› olarak bir analog girifle (genellikle 4
- 20 mA sinyal), darbeli girifle ya da enkoder girifle atanabilir.

Örnekler:
- Bir kald›rma vinçiyle yükünün toplam a¤›rl›¤›n›n ölçimü.
- Bir asansör vinçin, kabinin ve yükünün toplam a¤›rl›¤›n›n ölçümü.

Ak›m [Fren b›rakma ak›m› ileri] (Ibr) afla¤›daki e¤riye uygun olarak adapte olur.

Bu e¤ri, kabindeki yük s›f›r de¤ilken motorda s›f›r yükün ortaya ç›kt›¤› bir durumda, bir asansör vinç üzerindeki a¤›rl›k sensörünü temsil
edebilir.
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

(1) ln, kurulum k›lavuzunda ve kontrol cihaz› isim plakas›nda belirtilen nominal kontrol cihaz› ak›m›na eflittir.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

EEEELLLLMMMM---- b        [[[[HHHHAAAARRRR‹‹‹‹CCCC‹‹‹‹    AAAA⁄⁄⁄⁄IIIIRRRRLLLLIIIIKKKK    ÖÖÖÖLLLLÇÇÇÇÜÜÜÜMMMMÜÜÜÜ]]]]
PPPPEEEESSSS M        [[[[AAAA¤¤¤¤››››rrrrllll››››kkkk    ööööllllççççüüüümmmmüüüü    sssseeeennnnssss....    aaaatttt....]]]]

[No] (nO)

nnnnOOOO

AAAAIIII1111

AAAAIIII2222

AAAAIIII3333

AAAAIIII4444

PPPPIIII

PPPPGGGG

v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Fonksiyon devre d›fl›.
v [[[[AAAAIIII1111]]]] (AI1): Analog girifl
v [[[[AAAAIIII2222]]]] (AI2): Analog girifl
v [[[[AAAAIIII3333]]]] (AI3): Analog girifl, e¤er VW3A3202 uzatma kart› tak›lm›flsa
v [[[[AAAAIIII4444]]]] (AI4): Analog girifl, e¤er VW3A3202 uzatma kart› tak›lm›flsa
v [[[[RRRRPPPP]]]] (PI): Frekans girifl, e¤er VW3A3202 uzatma kart› tak›lm›flsa
v [[[[EEEEnnnnccccooooddddeeeerrrr]]]] (PG): Enkoder girifl, e¤er enkoder kart› tak›lm›flsa

Fren lojik kontrolü atanm›flsa, fonksiyona eriflilebilir (bkz. sayfa 52).
E¤er [A¤›rl›k ölç. sensör at.] (PES) , [No] (nO) de¤ilse, [Hareket tipi] (bSt) sayfa 52, [Kald›rma] (UEr) olur..

LLLLPPPP1111 M        [[[[1111    XXXX    NNNNooookkkkttttaaaassss››››]]]]
0 - 99.99% 0

Atanm›fl giriflte sinyali 0 - %99,99'u.
[Point 1 X] (LP1) , [Point 2X] (LP2)'den az olmal›d›r.
E¤er [A¤›rl›k ölç. sensör at.] (PES) atanm›flsa, parametreye eriflilebilir.

CCCCPPPP1111 M        [[[[1111    YYYY    nnnnooookkkkttttaaaassss››››]]]]
-1.36 - +1.36 In (1) - In

Ak›m A'da [Point 1 X] (LP1) ile ayn›d›r.
E¤er [A¤›rl›k ölç. sensör at.] (PES) atanm›flsa, parametreye eriflilebilir.

LLLLPPPP2222 M        [[[[2222    XXXX    nnnnooookkkkttttaaaassss››››]]]]
0.01 - 100% 50%

Atanm›fl giriflte sinyalin 0,01 - %100'ü.
[Point 2 X] (LP2) , [Point 1 X] (LP1)'den daha büyük olmal›d›r.
E¤er [A¤›rl›k ölç. sensör at.] (PES) atanm›flsa, parametreye eriflilebilir.

CCCCPPPP2222 M        [[[[2222    YYYY    nnnnooookkkkttttaaaassss››››]]]]
-1.36 - +1.36 In (1) 0

Ak›m A'da [Point 2 X] (LP2) ile ayn›d›r.
E¤er [A¤›rl›k ölç. sensör at.] (PES) atanm›flsa, parametreye eriflilebilir.

IIIIbbbbrrrrAAAA

r

M        [[[[IIIIbbbbrrrr    4444----22220000    mmmmAAAA    kkkkaaaayyyybbbb››››]]]]
0 - 1,36 In (1) 0

A¤›rl›k sensöründen gelen bilginin kayb› durumunda fren b›rakma ak›m›.
E¤er a¤›rl›k sensörü bir analog ak›m girifline atanmiflsa ve 4-20 mA kay›p hatas› devre d›fl› b›rak›lm›flsa, bu 
parametreye eriflilebilir.
Tavsiye edilen ayarlar.

- asansörler için 0
- Bir kald›rma uygulamas› için nominal motor ak›m›

r Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametreler. 
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

YYYYüüüükkkksssseeeekkkk    hhhh››››zzzz    kkkkaaaalllldddd››››rrrrmmmmaaaa
Bu fonksiyon, s›f›r yük ya da hafif yük için kald›rma hareketleri tur zamanlar›n› optimize etmek amac›yla kullan›labilir. Nominal motor ak›m›n›
geçmeden, nominal h›zdan daha yüksek bir h›za eriflebilmek için "sabit güç"te iflleme izin verir.
H›z [Yüksek h›z] (HSP) parametresi taraf›ndan s›n›rland›r›l›r.

Fonksiyon, referans›n kendisinde de¤il h›z referans› kaidesinde çal›fl›r.

‹‹‹‹llllkkkkeeee::::
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

2 olas› iflletme modu vard›r:

• "H›z referans›" modu: ‹zin verilen maksimum h›z kontrol cihaz› taraf›ndan, ayarlanm›fl bir h›z ad›m› esnas›nda ölçülür, böylece kontrol 
cihaz› yükü ölçebilir.

• "Ak›m s›n›rlamas›" modu: ‹zin verilen maksimum h›z, yaln›zca artan yönde motor modunda ak›m s›n›rlamas›n› destekleyen h›zd›r. Azalan 
yön için, ifllem her zaman "H›z referans›" modundad›r.

HHHH››››zzzz    rrrreeeeffffeeeerrrraaaannnnssss››››    mmmmoooodddduuuu::::

OSP: A¤›rl›k ölçümü h›z›
tOS: Yük ölçüm zaman›

Artan ve azalan için, kontrol cihaz› taraf›ndan ölçülen h›z› düflürmek için iki parametre kullan›l›r.
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

AAAAkkkk››››mmmm    ssss››››nnnn››››rrrrllllaaaammmmaaaassss››››    mmmmoooodddduuuu::::

SCL: Ak›m s›n›r frekans›
CLO: Yük h›z ak›m s›n›r›
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

(1) ln, kurulum k›lavuzunda ve kontrol cihaz› isim plakas›nda belirtilen nominal kontrol cihaz› ak›m›na eflittir.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

HHHHSSSSHHHH---- b        [[[[YYYYÜÜÜÜKKKKSSSSEEEEKKKK    HHHHIIIIZZZZLLLLIIII    KKKKAAAALLLLDDDDIIIIRRRRMMMMAAAA]]]]
NNNNooootttt::::    Bu fonksiyon baz› di¤er fonksiyonlarla birlikte kullan›lamaz Sayfa 22'deki talimatlar› izleyin.

HHHHSSSSOOOO M        [[[[YYYYüüüükkkksssseeeekkkk    hhhh››››zzzzllll››››    kkkkaaaalllldddd››››rrrrmmmmaaaa]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

SSSSSSSSOOOO

CCCCSSSSOOOO

v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Fonksiyon devre d›fl›.
v [[[[HHHH››››zzzz    rrrreeeeffffeeeerrrraaaannnnssss››››]]]] (SSO): "H›z referans›" modu
v [[[[AAAAkkkk››››mmmm    ssss››››nnnn››››rrrr››››]]]] (CSO): "Ak›m s›n›rlamas›" modu

CCCCOOOOFFFF

r

M        [[[[MMMMoooottttoooorrrr    hhhh››››zzzz    kkkkaaaattttssssaaaayyyy››››ssss››››    ----    yyyyuuuukkkkaaaarrrr››››]]]]
0 - 100% 100%

Artan yön için kontrol cihaz› taraf›ndan hesaplanan h›z düflüfl katsay›s›.
E¤er [Yüksek h›z kald›rma] (HSO) = [H›z referans›] (SSO) ise, parametreye eriflilebilir.

CCCCOOOOrrrr

r

M        [[[[GGGGeeeennnneeeellll    hhhh››››zzzz    kkkkaaaattttssssaaaayyyy››››ssss››››    ----    aaaaflflflflaaaa¤¤¤¤››››]]]]
0 - 100% 50%

Azalan yön için kontrol cihaz› taraf›ndan hesaplanan h›z düflüfl katsay›s›.
E¤er [Yüksek h›z kald›rma] (HSO) , [No] (nO) de¤ilse, parametreye eriflilebilir.

ttttOOOOSSSS        

r

M        [[[[YYYYüüüükkkk    ööööllllççççüüüümmmm    zzzzaaaammmmaaaannnn››››]]]]
0,1 – 65 s 0,5 sn

Ölçüm için h›z ad›m›n›n süresi.
E¤er [Yüksek h›z kald›rma] (HSO) , [No] (nO) de¤ilse, parametreye eriflilebilir.

OOOOSSSSPPPP    

r

M        [[[[AAAA¤¤¤¤››››rrrrllll››››kkkk    ööööllllççççüüüümmmm    hhhh››››zzzz››››]]]]
0 - [Nominal motor 
frekans›] (FrS)

40 Hz

H›z ölçüm için sabitlenmifltir.
E¤er [Yüksek h›z kald›rma] (HSO) , [No] (nO) de¤ilse, parametreye eriflilebilir.

CCCCLLLLOOOO

r

M        [[[[YYYYüüüükkkksssseeeekkkk    hhhh››››zzzz    aaaakkkk››››mmmm    ssss››››nnnn››››rrrr››››]]]]
0 - 1,65 In (1) Yeri

Yüksek h›zda ak›m s›n›rlamas›
E¤er [Yüksek h›z kald›rma] (HSO) = [Ak›m s›n›r›] (CSO) ise, parametreye eriflilebilir.
E¤er [Anahtarlama frekans›.](SFr) 2 kHz'den azsa, ayarlama aral›¤› 1,36 ln ile s›n›rland›r›lm›flt›r.

NNNNooootttt::::    E¤er ayar 0,25 ln'den küçükse, kontrol cihaz› [Ç›k›fl faz kayb›] (OPF) hata modunda 
kilitlenebilir. Bunun için bu özelli¤in devreye al›nm›fl olmas› gereklidir (bkz. sayfa 201).

SSSSCCCCLLLL

r

M        [[[[AAAAkkkk››››mmmm    ssss››››nnnn››››rrrr    ffffrrrreeeekkkkaaaannnnssss››››]]]]
De¤ere göre 0 - 500 ya 
da 1000 Hz

40 Hz

Üzerinde yüksek h›z s›n›rlama ak›m›n›n aktif oldu¤u frekans efli¤i.
E¤er [Yüksek h›z kald›rma] (HSO) = [Ak›m s›n›r›] (CSO) ise, parametreye eriflilebilir.

r Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametreler. 
K

al
d›

rm
a
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

PPPPIIIIDDDD    rrrreeeeggggüüüüllllaaaattttöööörrrrüüüü

BBBBllllooookkkk    flflflfleeeemmmmaaaassss››››
Bu fonksiyon, PID geri beslemesine bir analog girifl atayarak devreye al›n›r (ölçüm).

PPPPIIIIDDDD    ggggeeeerrrriiii    bbbbeeeesssslllleeeemmmmeeee::::
PID geri beslemesi, herhangi bir uzatma kart›n›n tak›lm›fl olup olmad›¤›na göre, AI1 - AI4 analog girifllerden birine, frekans girifline ya da
enkodere atanmal›d›r.

PPPPIIIIDDDD    rrrreeeeffffeeeerrrraaaannnnssss››››::::    
PID referans›, afla¤›daki parametrelerden birine atanmal›d›r:
• lojik girifller üzerinden önceden ayarlanm›fl referanslar (rP2, rP3, rP4)
• [Dahili PID referans seçimi.] (PII)'n›n konfigürasyonuyla ba¤lant›l› olarak, sayfalar 67.

- Dahili referans (rPl) ya da
- Referans A (Fr1 ya da Fr1b)

Önceden ayarlanm›fl PID referanslar› için kombinasyon tablosu

Süreci tekrar bafllat›rken h›z› bafllatmak için, tahmini bir h›z referans› kullan›labilir.

LI (Pr4) LI (Pr2) Pr2 = nO Referans

rPI ya da A

0 0 rPI ya da A

0 1 rP2

1 0 rP3

1 1 rP4

P
ro

se
s

PAU

(manu)

Pr2
Pr4

nO +

-rP2

rP3

rP4

rIG
rPG

PIF

PIN

0

tLS

rSL

PIF1 / PIF2
PIP1 / PIP2

x(-1)

nO

nO

YES

PIC

nO

AI1
.....
AI4

LI

+

+

POH

POL

rdG

ACC DEC
FPI x PSr

PII

SP2

SP16

rPI

A BnO

YES

PrP

Dahili
referans

Referans A

PID geri
besleme

Önceden ayarlanm›fl 
PID referanslar›

Enversiyon 
hatas›

Tekrar bafllama 
hata efli¤i
(uyanma)

Kazan›

Rampalar

Parametre:
Siyah dikdörtgen, 
fabrika ayar atamalar›n› 
temsil eder.

AAAAnnnnaaaahhhhttttaaaarrrr::::

Rampa

Önceden ayarlanm›fl manüel referanslar

Ölçekleme

RP
Enkoder
Net. AI1

Tahmini
h›z
referans›

manüel
referans

Otomatik/
manüel
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

GGGGeeeerrrriiii    bbbbeeeesssslllleeeemmmmeeee    vvvveeee    rrrreeeeffffeeeerrrraaaannnnssssllllaaaarrrr››››nnnn    ööööllllççççeeeekkkklllleeeennnnddddiiiirrrriiiillllmmmmeeeessssiiii::::
• Parametreler PIF1, PIF2

PID geri beslemeyi ölçeklendirmek için kullan›labilir (sensör aral›¤›)
Bu ölçek, tüm di¤er parametreler için MUTLAKA uuygulanmal›d›r.

• Parametreler PIP1, PIP2
Ayarlama aral›¤›n› ölçeklendirmek için kullan›labilir.
ÖÖÖÖrrrrnnnneeeekkkk: Tank içindeki hacmin, 6 m3 ile 15 m3 aras›nda ayarlanmas›.

- Kullan›lan sensör 4-20 mA, 4.5 m3 , 4 mA, 20 m3 ve 20 mA için, sonuç olarak PIF1 = 4500 ve PIF2 = 20000 (maksimum formata 
mümkün oldu¤u kadar yak›n de¤erler kullan›rken (32767), gerçek de¤erlere göre 10'un katlar›n› koruyun).

- Ayarlama aral›¤› 6 - 15 m3, sonuç olarak PIP1 = 6000 ve PIP2 = 15000.
- Örnek referanslar:

- rP1 (dahili referans) = 9500
- rp2 (önceden ayarlanm›fl referans) = 6500
- rP3 (önceden ayarlanm›fl referans) = 8000
- rP4 (önceden ayarlanm›fl referans) = 11200

     [KONTROL PANEL‹ AYARI] menüsü, gösterilen ünitenin ad›n› ve format›n› özellefltirmek için kullan›labilir.

DDDDiiii¤¤¤¤eeeerrrr    ppppaaaarrrraaaammmmeeeettttrrrreeeelllleeeerrrr:::: 
• rSL parametresi:

Üzerinde, düflük h›zda afl›lan maksimum zaman efli¤ine (tLS)  ba¤l› olarak PID regülatörün devreye girece¤i (uyan›fl) PID hata efli¤inin 
ayarlanmas›nda kullan›labilir.

• Ba¤lant› yönünün ters çevrilmesi (PIC): E¤er PIC = nO ise, hata pozitif oldu¤unda motorun h›z› artacakt›r, örne¤in: kompresörle bas›nç 
kontrolü. E¤er PIC = YES ise, hata pozitif oldu¤unda motorun h›z› düflecektir, örne¤in: so¤utucu fan kullanarak ›s› kontrolü.

• Dahili kazan›m, bir lojik giriflle k›sa devre yap›labilir.

• PID geri beslemedeki bir alarm, bir lojik ç›k›flla konfigüre edilebilir ve gösterilebilir.

• PID hatas›ndaki bir alarm, bir lojik ç›k›flla konfigüre edilebilir ve gösterilebilir.

P
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

PPPPIIIIDDDD''''lllleeee    """"MMMMaaaannnnüüüüeeeellll    ----    OOOOttttoooommmmaaaattttiiiikkkk""""    ççççaaaallll››››flflflflmmmmaaaa
Bu fonksiyon, PID regülatörünü, önceden ayarlanm›fl h›zlar› ve bir manüel referans› birlefltirir. Lojik giriflin durumuna göre, h›z referans›
önceden ayarlanm›fl h›zlar taraf›ndan ya da PID fonksiyonu üzerinden bir manüel referans taraf›ndan verilir.

MMMMaaaannnnüüüüeeeellll    rrrreeeeffffeeeerrrraaaannnnssss    ((((PPPPIIIIMMMM))))
• Analog girifller AI1 - AI4
• Frekans girifli
• Enkoder

TTTTaaaahhhhmmmmiiiinnnniiii    hhhh››››zzzz    rrrreeeeffffeeeerrrraaaannnnssss››››    ((((FFFFPPPPIIII))))

• [AI1] (AI1): Analog girifl
• [AI2] (AI2): Analog girifl
• [AI3] (AI3): Analog girifl, e¤er VW3A3202 uzatma kart› tak›lm›flsa
• [AI4] (AI4): Analog girifl, e¤er VW3A3202 uzatma kart› tak›lm›flsa
• [RP] (PI): Frekans girifli, e¤er VW3A3202 uzatma kartu tak›lm›flsa
• [Encoder] (PG): Enkoder girifl, e¤er enkoder kart› tak›lm›flsa
• [HMI] (LCC): kontrol paneli komutu
• [Modbus] (Mdb): Dahili Modbus
• [CANopen] (CAn): Dahili CANopen
• [Haberleflme kart›] (nEt): Haberleflme kart› (tak›lm›flsa)
• [Prog. kart›] (APP): Kontrol cihaz›nda dahili kart (tak›lm›flsa)

PPPPIIIIDDDD    rrrreeeeggggüüüüllllaaaattttöööörrrrüüüünnnnüüüü    aaaayyyyaaaarrrrllllaaaammmmaaaakkkk
1111....    PPPPIIIIDDDD    mmmmoooodddduuuunnnnddddaaaa    kkkkoooonnnnffffiiiiggggüüüürrrraaaassssyyyyoooonnnn

Bkz. flema sayfa 63.

2222....    FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrrllllaaaarrrr››››    mmmmoooodddduuuunnnnddddaaaa    bbbbiiiirrrr    tttteeeesssstttt    yyyyaaaapppp››››nnnn    ((((ççççoooo¤¤¤¤uuuu    dddduuuurrrruuuummmmddddaaaa,,,,    bbbbuuuu    yyyyeeeetttteeeerrrrlllliiii    oooollllaaaaccccaaaakkkktttt››››rrrr))))
Kontrol cihaz›n› optimize etmek için, rPG ya da rIG'yi kademeli ve ba¤›ms›z olarak ayarlay›n ve referansla ba¤lant›l› olarak PID geri 
beslemesi üzerindeki etkisini gözlemleyin.

3333....    FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrrllllaaaarrrr››››    ssssaaaabbbbiiiitttt    ddddeeee¤¤¤¤iiiillllsssseeee    yyyyaaaa    ddddaaaa    rrrreeeeffffeeeerrrraaaannnnssss    yyyyaaaannnnllll››››flflflflssssaaaa

• manüel modda h›z referans›yla (PID regülatörü olmadan) ve sistemin h›z aral›¤› yükü üzerinde kontrol cihaz›yla bir test yap›n:
- Sabit durumda, h›z sabit olmal›, referansla uyumlu olmal› ve PID geri besleme sinyali sabit olmal›.
- Geçici durumda, h›z rampay› izlemeli ve çabut sabitlenmeli, PID geri besleme sinyali h›z› izlemeli.
E¤er durum bu flekilde geliflmiyorsa, kontrol cihaz› ve/veya sensör sinyali ve kablolama ayarlar›na bak›n.

• P›d moduna geçin.
• brA'y› no'ya ayarlay›n (rampa otomatik uyarlanmas› yok).
• Bir ObF hatas› tetiklemeden PID rampas›n› (PrP) mekanizma taraf›ndan izin verilen minimuma ayarlay›n.
• Dahili kazan›m› (rlG) minimuma ayarlay›n.
• Uyarlanm›fl kazan›m› (rdG) 0'da b›rak›n.
• OID geri beslemesini ve referans› gözlemleyin.
• Kontrol cihaz›n› ON/OFF olarak birkaç kere kapat›p aç›n ya da yük veya referans› birkaç kere h›zl›ca de¤ifltirin.
• Oransal kazan›m› (rPG), geçici fazlarda yan›t süresiyle kararl›l›k aras›ndaki en uyumlu durumu araflt›rabilecek flekilde ayarlay›n 

(sabitlemeden önce 1 - 2 osilasyon)
• E¤er referans sabit durumda önceden ayarlanm›fl de¤erden farkl› olursa, kademeli olarak dahili kazan›m› (rlG) artt›r›n, tutars›zl›k 

durumunda oransal kazan›m› (rPG) düflürün (pompalama uygulamalar›), yen›t süresiyle statik hassasiyet aras›ndaki uyumlu durumu 
bulun (bkz. flema).

• Son olarak, uyarlanm›fl kazan›m afl›r› yükselmenin düflürülmesine ve yan›t süresinin gelifltirilmesine izin verebilir, ancak bu, üç kazan›ma 
dayand›¤› için tutarl›l›k anlam›nda uyuma ulaflmay› zorlaflt›racakt›r.

• Tüm referans serisi üzerinden üretim esnas›nda testler uygulay›n.
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

Osilasyon frekans› sistem kinemati¤ine ba¤l›d›r.

Parametre Yükselifl zaman› Afl›r› yükselme Dengelenme süresi Statik hata

rPG =

rIG

rdG = =

P
ro

se
s

Ayarlanm›fl 
de¤er

Oransal
kazan›m

rPG
Afl›r› yükselme

Dengelenme süresi

rPG düflük

Statik hata

Yükselifl zaman›

zaman

Dahili
kazan›m

rIG

rIG düflük

rdG yükselmifl

zaman

zaman

Referans

Referans

Referans
rPG ve rIG do¤ru
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

(1)Parametreye ayr›ca [1.3 AYARLAR] (SEt-) menüsünden eriflilebilir.
(2)Bir grafik ekran terminali kullan›umda de¤ilse, 9999'dan daha büyük de¤erler, 4 basamakl› göstergede, binler basama¤›ndan sonra bir

iflaretle görüntülenecektir. örn, 15650 için 15.65

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

PPPPIIIIdddd---- b        [[[[PPPPIIIIDDDD    RRRREEEEGGGGÜÜÜÜLLLLAAAASSSSYYYYOOOONNNNUUUU]]]]
NNNNooootttt::::    Bu fonksiyon baz› di¤er fonksiyonlarla birlikte kullan›lamaz Sayfa 22'deki talimatlar› izleyin.

PPPPIIIIFFFF M        [[[[PPPPIIIIDDDD    ggggeeeerrrriiiibbbbeeeesssslllleeeemmmmeeee    aaaattttaaaammmmaaaassss››››]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

AAAAIIII1111

AAAAIIII2222

AAAAIIII3333

AAAAIIII4444

PPPPIIII

PPPPGGGG

AAAAIIIIUUUU1111

v [[[[NNNNoooo]]]] (nO): Atanmam›fl (fonksiyon devre d›fl›) Bu durumda, fonksiyon parametrelerinin hiçbirine eriflilemez.
v [[[[AAAAIIII1111]]]] (AI1): Analog girifl
v [[[[AAAAIIII2222]]]] (AI2): Analog girifl
v [[[[AAAAIIII3333]]]] (AI3): Analog girifl, e¤er VW3A3202 uzatma kart› tak›lm›flsa
v [[[[AAAAIIII4444]]]] (AI4): Analog girifl, e¤er VW3A3202 uzatma kart› tak›lm›flsa
v [[[[RRRRPPPP]]]] (PI): Frekans girifl, e¤er VW3A3202 uzatma kart› tak›lm›flsa
v [[[[EEEEnnnnkkkkooooddddeeeerrrr]]]] (PG): Enkoder girifl, e¤er enkoder kart› tak›lm›flsa
v [[[[NNNNeeeettttwwwwoooorrrrkkkk    AAAAIIII]]]] (AIV1): ‹letiflim baras› üzerinden geri besleme

AAAAIIIICCCCIIII M        [[[[AAAAIIII    aaaa¤¤¤¤    kkkkaaaannnnaaaallll››››]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

MMMMddddbbbb

CCCCAAAAnnnn

nnnnEEEEtttt

AAAAPPPPPPPP

E¤er [PID geribesleme atamas›] (PIF) = [A¤ AI geribesleme] (AIU1) ise, parametreye eriflilebilir.
v [[[[NNNNoooo]]]] (nO):    AAAAttttaaaannnnmmmmaaaammmm››››flflflfl    
v [[[[MMMMooooddddbbbbuuuussss]]]] (Mdb): Dahili Modbus
v [[[[CCCCAAAANNNNooooppppeeeennnn]]]] (CAn): Dahili CANopen
v [[[[HHHHaaaabbbbeeeerrrrlllleeeeflflflflmmmmeeee    kkkkaaaarrrrtttt››››]]]] (nEt): ‹letiflim kart› (tak›lm›flsa)
v [[[[PPPPrrrroooogggg....    kkkkaaaarrrrtttt››››]]]] (APP): Kontrol cihaz›nda dahili kart (tak›lm›flsa)

PPPPIIIIFFFF1111

r

M        [[[[MMMMiiiinnnn    PPPPIIIIDDDD    ggggeeeerrrriiiibbbbeeeesssslllleeeemmmmeeee]]]]
(1) 100

Minimum geri besleme için de¤er. Ayarlama aral›¤› 0 - [Maksimum PID geribesleme] (PIF2) (2).

PPPPIIIIFFFF2222

r

M        [[[[MMMMaaaakkkkssss....    PPPPIIIIDDDD    ggggeeeerrrriiiibbbbeeeesssslllleeeemmmmeeee]]]]
(1) 1000

Maksimum geri besleme ayarlama aral›¤› için de¤er [Minimum PID geribesleme] (PIF1) - 32767 (2).

PPPPIIIIPPPP1111

r

M        [[[[MMMMiiiinnnn    PPPPIIIIDDDD    rrrreeeeffffeeeerrrraaaannnnssss››››]]]]
(1) 150

Minimum süreç de¤eri ayarlama aral›¤› [Minimum PID geribesleme] (PIF1) - [Maks. PID referans›] 
(PIP2) (2).

PPPPIIIIPPPP2222 M        [[[[MMMMaaaakkkkssss....    PPPPIIIIDDDD    rrrreeeeffffeeeerrrraaaannnnssss››››]]]]
(1) 900

Maksimum süreç de¤eri ayarlama aral›¤› [Min. PID geribesleme] (PIP1) - [Maks. PID geribesleme] 
(PIF2) (2).

PPPPIIIIIIII M        [[[[DDDDaaaahhhhiiiilllliiii    PPPPIIIIDDDD    rrrreeeeffffeeeerrrraaaannnnssss    sssseeeeççççiiiimmmmiiii]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

����AAAA����

Dahili PID regülatör referans›
v [[[[NNNNoooo]]]] (nO): PID regülatörü referans› Fr1 ya da Fr1b taraf›ndan toplama/ç›karma/çarpma fonksiyonlar› 

kullan›larak verilmektedir (bkz. flema sayfa 106).
v [[[[YYYYeeeessss]]]] (YES): PID regülatör referans› rPI parametresi üzerinden dahilidir.

rrrrPPPPIIII

r

M        [[[[DDDDaaaahhhhiiiilllliiii    PPPPIIIIDDDD    rrrreeeeffffeeeerrrraaaannnnssss››››]]]]
150

Dahili PID regülatörü referans›. Bu parametreye ayr›ca [1.2 ‹ZLEME] (SUP-) menüsünde eriflilebilir.
Ayarlama aral›¤› [Mini PID referans›] (PIP1) - [Mak. PID referans›] (PIP2) (2).

rrrrPPPPGGGG

r

M        [[[[PPPPIIIIDDDD    oooorrrraaaannnnssssaaaallll    kkkkaaaazzzzaaaannnnçççç]]]]
0.01 - 100 1

Oransal kazan›m

r Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametreler. 

P
ro

se
s
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

(1)Parametreye ayr›ca [1.3 AYARLAR] (SEt-) menüsünden eriflilebilir.
(2)Bir kontrol paneli kullan›mda de¤ilse, 9999'dan daha büyük de¤erler, 4 basamakl› göstergede, binler basama¤›ndan sonra bir iflaretle

görüntülenecektir,
örn., 15650.için -15.65

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

b        [[[[PPPPIIIIDDDD    RRRREEEEGGGGÜÜÜÜLLLLAAAASSSSYYYYOOOONNNNUUUU]]]]    (devam›)

rrrrIIIIGGGG

r

M        [[[[PPPPIIIIDDDD    iiiinnnntttteeeeggggrrrraaaallll    kkkkaaaazzzzaaaannnnçççç]]]]
0.01 - 100 1

Dahili kazan›m

rrrrddddGGGG

r

M        [[[[PPPPIIIIDDDD    ttttüüüürrrreeeevvvvsssseeeellll    kkkkaaaazzzzaaaannnnçççç]]]]
0.00 - 100 0

Uyarlanm›fl kazan›m

PPPPrrrrPPPP

r

M        [[[[PPPPIIIIDDDD    rrrraaaammmmppppaaaassss››››]]]]
(1) 0 – 99,9 s 0 sn

PID hozlanma/yavafllama rampas›, [Min. PID referans›] (PIP1)'dan [Maks. PID referans›] (PIP2)' gitmesi ve 
tam tersi için tan›mlanm›fl.

PPPPIIIICCCC M        [[[[PPPPIIIIDDDD    ggggeeeerrrriiiibbbbeeeesssslllleeeemmmmeeee    eeeettttkkkkiiii    yyyyöööönnnnüüüü]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

����AAAA����
v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO)
v [[[[YYYYeeeessss]]]] (YES) 

Düzeltme yönünün ters çevrilmesi (PIC): 
E¤er PIC = nO ise, hata pozitif oldu¤unda motorun h›z› artacakt›r. Örnek : kompresörle bas›nç kontrolü. 
E¤er PIC = YES ise, hata pozitif oldu¤unda motorun h›z› düflecektir. Örnek : so¤utucu fan kullanarak ›s› 
kontrolü.

PPPPOOOOLLLL

r

M        [[[[MMMMiiiinnnn    PPPPIIIIDDDD    çççç››››kkkk››››flflflfl››››]]]]
(1) de¤ere göre - 500 - 500 

ya da - 1000 - 1000
0 Hz

Hz cinsinden regülatörün minimum ç›k›fl de¤eri.

PPPPOOOOHHHH

r

M        [[[[MMMMaaaakkkkssss....    PPPPIIIIDDDD    çççç››››kkkk››››flflflfl››››]]]]
(1) de¤ere göre 0 - 500 ya 

da 1000
60 Hz

Hz cinsinden regülatörün maksimum ç›k›fl de¤eri.

PPPPAAAALLLL

r

M        [[[[MMMMiiiinnnn    ggggeeeerrrriiiibbbbeeeesssslllleeeemmmmeeee    aaaallllaaaarrrrmmmm››››]]]]
(1) 100

Regülatör geri beslemesi için minimum izleme efli¤i.
Ayarlama aral›¤› [Min. PID geribesleme] (PIF1) - [Maks. PID geribesleme] (PIF2) (2).

PPPPAAAAHHHH

r

M        [[[[MMMMaaaakkkkssss....    ggggeeeerrrriiiibbbbeeeesssslllleeeemmmmeeee    aaaallllaaaarrrrmmmm››››]]]]
(1) 1000

Regülatör geri beslemesi için maksimum izleme efli¤i.
Ayarlama aral›¤› [Min. PID geribesleme] (PIF1) - [Maks. PID geribesleme] (PIF2) (2).

PPPPEEEErrrr

r

M        [[[[PPPPIIIIDDDD    hhhhaaaattttaaaa    aaaallllaaaarrrrmmmm››››]]]]
(1) 0 - 65535 (2) 100

Regülatör hatas› izleme efli¤i.

PPPPIIIISSSS M        [[[[PPPPIIIIDDDD    iiiinnnntttteeeeggggrrrraaaallll    rrrreeeesssseeeetttt]]]]    
[No] (nO)

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

----
----
----

v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Fonksiyon devre d›fl›.
v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) 

  :
  :

v [[[[............]]]] (...): Atama koflullar›na bak›n›z
E¤er atanm›fl girifl ya da bit de¤eri 0'daysa, fonksiyon aktiftir (PID integrali devrededir).
E¤er atanm›fl girifl ya da bit de¤eri 1'deyse, fonksiyon aktiftir (PID integrali devre d›fl›d›r).

r Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametreler. 

P
ro

se
s
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

(1)Parametreye ayr›ca [1.3 AYARLAR] (SEt-) menüsünden eriflilebilir.
(2)Bir kontrol paneli kullan›mda de¤ilse, 9999'dan daha büyük de¤erler, 4 basamakl› göstergede, binler basama¤›ndan sonra bir iflaretle

görüntülenecektir,
örn., 15650.için -15.65

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

b        [[[[PPPPIIIIDDDD    RRRREEEEGGGGÜÜÜÜLLLLAAAASSSSYYYYOOOONNNNUUUU]]]]    (devam›)

FFFFPPPPIIII M        [[[[RRRReeeeffffeeeerrrraaaannnnssss    hhhh››››zzzz    aaaattttaaaammmmaaaassss››››]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

AAAAIIII1111

AAAAIIII2222

AAAAIIII3333

AAAAIIII4444

LLLLCCCCCCCC

MMMMddddbbbb

CCCCAAAAnnnn

nnnnEEEEtttt

AAAAPPPPPPPP

PPPPIIII

PPPPGGGG

PID regülatörü tahmini h›z girifli
v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Atanmam›fl (fonksiyon devre d›fl›)
v [[[[AAAAIIII1111]]]] (AI1): Analog girifl
v [[[[AAAAIIII2222]]]] (AI2): Analog girifl
v [[[[AAAAIIII3333]]]] (AI3): Analog girifl, e¤er VW3A3202 uzatma kart› tak›lm›flsa
v [[[[AAAAIIII4444]]]] (AI4): Analog girifl, e¤er VW3A3202 uzatma kart› tak›lm›flsa
v [[[[HHHHMMMMIIII]]]] (LCC): kontrol paneli
v [[[[MMMMooooddddbbbbuuuussss]]]] (Mdb): Dahili Modbus
v [[[[CCCCAAAANNNNooooppppeeeennnn]]]] (CAn): Dahili CANopen
v [[[[HHHHaaaabbbbeeeerrrrlllleeeeflflflflmmmmeeee    kkkkaaaarrrrtttt››››]]]] (nEt): Haberleflme kart› (tak›lm›flsa)
v [[[[PPPPrrrroooogggg....    kkkkaaaarrrrtttt››››]]]] (APP): Kontrol cihaz›nda dahili kart (tak›lm›flsa)
v [[[[RRRRPPPP]]]] (PI): Frekans girifl, e¤er VW3A3202 uzatma kart› tak›lm›flsa
v [[[[EEEEnnnnkkkkooooddddeeeerrrr]]]] (PG): Enkoder girifl, e¤er enkoder kart› tak›lm›flsa

PPPPSSSSrrrr

r

M        [[[[HHHH››››zzzz    ggggiiiirrrriiiiflflflfliiii    %%%%]]]]
(1) 1 - 100% 100%

Tahmini h›z girifli için çarpan katsay›s›.
E¤er [Referans h›z atamas›] (FPI) = [No] (nO) ise parametreye eriflilemez

PPPPAAAAUUUU M        [[[[OOOOttttoooo////MMMMaaaannnnuuuueeeellll    aaaattttaaaammmmaaaa]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

----
----
----

v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): PID daima devrededir.
v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) 

  :
  :

v [[[[............]]]] (...): Bkz. atama koflullar›na bak›n›z.
E¤er atanm›fl girifl ya da bit de¤eri 0'daysa, the PID aktiftir.
E¤er atanm›fl girifl ya da bit de¤eri 1'deyse, manüel ifllem aktiftir.

PPPPIIIIMMMM M        [[[[MMMMaaaannnnuuuueeeellll    rrrreeeeffffeeeerrrraaaannnnssss]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

AAAAIIII1111

AAAAIIII2222

AAAAIIII3333

AAAAIIII4444

PPPPIIII

PPPPGGGG

manüel h›z girifli. E¤er [Oto/Manüel atama] (PAU) , [No] (nO) de¤ilse, parametreye eriflilebilir.
v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Atanmam›fl (fonksiyon devre d›fl›)
v [[[[AAAAIIII1111]]]] (AI1): Analog girifl
v [[[[AAAAIIII2222]]]] (AI2): Analog girifl
v [[[[AAAAIIII3333]]]] (AI3): Analog girifl, e¤er VW3A3202 uzatma kart› tak›lm›flsa
v [[[[AAAAIIII4444]]]] (AI4): Analog girifl, e¤er VW3A3202 uzatma kart› tak›lm›flsa
v [[[[RRRRPPPP]]]] (PI): Frekans girifl, e¤er VW3A3202 uzatma kart› tak›lm›flsa
v [[[[EEEEnnnnccccooooddddeeeerrrr]]]] (PG): Enkoder girifl, e¤er enkoder kart› tak›lm›flsa

E¤er konfigüre edilmifllerse, önceden ayarlanm›fl h›zlar, manüel referansta aktiftir.

ttttLLLLSSSS M        [[[[DDDDüüüüflflflfl    hhhh››››zzzz    zzzzaaaammmmaaaannnn    aaaaflflflfl››››mmmm››››]]]]
(1) 0 – 999,9 s 0 sn

r
Maksimum ifllem zaman› [Düflük h›z] (LSP)
Tan›mlanan bir süre için LSP'de çal›flmay› takiben, otomatik olarak motor duruflu istenir. Referans LSP'den 
daha büyükse ve bir çal›flma komutu hala varsa motor tekrar çal›fl›r.
Dikkat : 0 de¤eri s›n›rs›z süreye karfl›l›k gelir.

r Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametreler. 

P
ro

se
s



70

UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

(1)Parametreye ayr›ca [1.3 AYARLAR] (SEt-) menüsünden eriflilebilir.
(2)Bir grefik ekran terminali kullan›umda de¤ilse, 9999'dan daha büyük de¤erler, 4 basamakl› göstergede, binler basama¤›ndan sonra bir

iflaretle görüntülenecektir. örn, 15650 için 15.65

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

b        [[[[PPPPIIIIDDDD    RRRREEEEGGGGÜÜÜÜLLLLAAAASSSSYYYYOOOONNNNUUUU]]]]    (devam›)

rrrrSSSSLLLL M        [[[[PPPPIIIIDDDD    uuuuyyyyaaaannnnmmmmaaaa    eeeeflflflfliiii¤¤¤¤iiii]]]]
0.0 - 100.0 0

“PID” ve “Düflük h›zda çal›flma zaman›” (tLS) fonksiyonlar› ayn› zamanda konfigüre edilmiflse, PID 
regülatörü LSP de¤erinden daha düflük bir h›z ayarlama girifliminde bulunabilir.
Bu da, yolverme, düflük h›zda çal›flma ve ard›ndan durma gibi tatmin edici olmayan çal›flmaya neden olur...
rSL parametresi (PID uyanma efli¤i), uzun süreli LSP'deki durufltan sonra tekrar bafllang›ç için bir minimum 
PID hata efli¤i ayarlamak amac›yla kullan›labilir.
E¤er tLS = 0 ya da if rSL = 0 ise, bu fonksiyon devre d›fl›d›r.

PPPPrrrr1111---- b        [[[[ÖÖÖÖNNNNAAAAYYYYAAAARRRR    PPPPIIIIDDDD    RRRREEEEFFFFEEEERRRRAAAANNNNSSSSIIII]]]]
E¤er [PID geribesleme atamas›] (PIF) atanm›flsa, fonksiyona eriflilebilir.

PPPPrrrr2222 M        [[[[2222    öööönnnnaaaayyyyaaaarrrr    PPPPIIIIDDDD    rrrreeeeffffeeeerrrraaaannnnssss››››]]]]
[No] (nO) 

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

----
----
----

v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Fonksiyon devre d›fl›.
v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) 

  :
  :

v [[[[............]]]] (...): Atama koflullar›na bak›n›z.
E¤er atanm›fl girifl ya da bit de¤eri 0'daysa, fonksiyon aktiftedir.
E¤er atanm›fl girifl ya da bit de¤eri 1'deyse, fonksiyon aktiftir.

PPPPrrrr4444 M        [[[[4444    öööönnnnaaaayyyyaaaarrrr    PPPPIIIIDDDD    rrrreeeeffffeeeerrrraaaannnnssss››››]]]]
[No] (nO) 

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

----
----
----

 [2 ön ayarl› PID referans›] (Pr2) 'in, bu fonksiyon atanmadan önce atanm›fl olmad›¤›ndan emin olun.
v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Fonksiyon devre d›fl›.
v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) 

  :
  :

v [[[[............]]]] (...): Bkz. atama koflullar›na bak›n›z.
E¤er atanm›fl girifl ya da bit de¤eri 0'daysa, fonksiyon aktiftedir.
E¤er atanm›fl girifl ya da bit de¤eri 1'deyse, fonksiyon aktiftir.

rrrrPPPP2222

r

M        [[[[2222    öööönnnnaaaayyyyaaaarrrr    PPPPIIIIDDDD    rrrreeeeffffeeeerrrraaaannnnssss››››]]]]
(1) 300

E¤er [2 ön ayarl› PID referans›.] (Pr2) atanm›flsa, parametreye eriflilebilir.
Ayarlama aral›¤› [Min. PID referans›] (PIP1) - [Maks. PID referans›] (PIP2) (2).

rrrrPPPP3333

r

M        [[[[ÖÖÖÖnnnnaaaayyyyaaaarrrr    PPPPIIIIDDDD    rrrreeeeffffeeeerrrraaaannnnssss››››    3333]]]]
(1) 600

E¤er [4 ön ayarl› PID referans›] (Pr4) atanm›flsa, parametreye eriflilebilir.
Ayarlama aral›¤› [Min. PID referans›] (PIP1) - [Maks. PID referans›] (PIP2) (2).

rrrrPPPP4444

r

M        [[[[ÖÖÖÖnnnnaaaayyyyaaaarrrr    PPPPIIIIDDDD    rrrreeeeffffeeeerrrraaaannnnssss››››    4444]]]]
(1) 900

E¤er [Ön ayarl› PID 4 ref.] (Pr4) atanm›flsa, parametreye eriflilebilir.
Ayarlama aral›¤› [Min. PID referans›] (PIP1) - [Maks. PID referans›] (PIP2) (2).

r Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametreler. 

P
ro

se
s

UUUUYYYYAAAARRRRIIII
BBBBEEEEKKKKLLLLEEEENNNNMMMMEEEEYYYYEEEENNNN    EEEEKKKK‹‹‹‹PPPPMMMMAAAANNNN    ‹‹‹‹fifififiLLLLEEEEMMMM‹‹‹‹
‹stenmayen tekrar bafllamalar›n herhangi bir tehlike yarat›p yaratmayaca¤›n› kontrol edin.
BBBBuuuu    ttttaaaalllliiiimmmmaaaattttaaaa    uuuuyyyyuuuullllmmmmaaaammmmaaaassss››››    ööööllllüüüümmmm    vvvveeeeyyyyaaaa    aaaa¤¤¤¤››››rrrr    yyyyaaaarrrraaaallllaaaannnnmmmmaaaallllaaaarrrraaaa    nnnneeeeddddeeeennnn    oooollllaaaabbbbiiiilllliiiirrrr....
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

MMMMoooommmmeeeennnntttt    ddddüüüüzzzzeeeennnnlllleeeemmmmeeeessssiiii

Fonksiyon, h›z düzenleme modundaki ifllemle moment kontrol modundaki ifllem aras›nda geçifl yapmak için kullan›labilir.
Moment kontrol modunda, h›z konfigüre edilebilir bir bant içinde de¤iflebilir. Bir alt ya da üst s›n›ra eriflti¤inde, kontrol cihaz› otomatik olarak
h›z düzenleme moduna geçer (il ayara dönüfl) ve bu h›z s›n›r› içinde kal›r. Bu nedenle ayarlanm›fl moment devam etmez ve iki durum söz
konusu olabilir.
• E¤er moment gerekli de¤ere geri dönerse, kontrol cihaz› moment kontrol moduna geri dönecektir.
• E¤er moment konfigüre edilebilir bir süre içinde gerekli de¤ere geri dönmezse, kontrol cihaz› hata ya da alarm moduna geçecektir.

- AB ve CD: H›z s›n›rlamas›na "dönüfl"
- BC: Moment kontrol alan›
- E: ‹deal çal›flma noktas›

Moment iflareti ve de¤eri bir lojik ç›k›fl ya da analog ç›k›fl üzerinden iletilebilir.

H›z
referans

Moment
referans

H›z düzenlemesi

[Moment sin. yönü]
(tSd)

[Moment oran›]
(trt)

[Moment rampa 
zaman›]

(trP)

H›z

Moment

LI

Moment/
ak›m

s›n›rlama
M

LI

UUUUYYYYAAAARRRRIIII
BBBBEEEEKKKKLLLLEEEENNNNMMMMEEEEYYYYEEEENNNN    EEEEKKKK‹‹‹‹PPPPMMMMAAAANNNN    ‹‹‹‹fifififiLLLLEEEEMMMM‹‹‹‹
Motorun davran›fl›ndaki de¤iflikliklerin herhangi bir tehlike yarat›p yaratmad›¤›n› kontrol edin.
BBBBuuuu    ttttaaaalllliiiimmmmaaaattttaaaa    uuuuyyyyuuuullllmmmmaaaammmmaaaassss››››    ööööllllüüüümmmm    vvvveeeeyyyyaaaa    aaaa¤¤¤¤››››rrrr    yyyyaaaarrrraaaallllaaaannnnmmmmaaaallllaaaarrrraaaa    nnnneeeeddddeeeennnn    oooollllaaaabbbbiiiilllliiiirrrr....

Moment
referans

Moment
s›n›rlama

Moment
A

Seç

E
C

D

H›zH›z
referans

H›z

bant
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

ttttOOOOrrrr---- b        [[[[MMMMOOOOMMMMEEEENNNNTTTT    KKKKOOOONNNNTTTTRRRROOOOLLLLÜÜÜÜ]]]]
Bu fonksiyona ancak [Motor kontrol tipi] (Ctt) = [SVC I] (CUC) ya da [Kapal› çevrim] (FUC) ise eriflilebilir.

NNNNooootttt::::    Bu fonksiyon baz› di¤er fonksiyonlarla birlikte kullan›lamaz. Sayfa 22.'daki talimatlar› izleyiniz

ttttSSSSSSSS M        [[[[MMMMoooommmmeeeennnntttt////hhhh››››zzzz    aaaannnnaaaahhhhttttaaaarrrrllllaaaammmmaaaa]]]]        
[No] (nO)

nnnnOOOO

----AAAA----
LLLLIIII1111

----
----
----

v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Fonksiyon devred›fl›, böylelikle di¤er parametrelere eriflimi engeller.
v [[[[YYYYeeeessss]]]] (YES): Kal›c› moment kontrolü
v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) 

    :
    :

v [[[[............]]]] (...): Atama koflullar›na bak›n›z.
Atanm›fl girifl ya da bit de¤eri 1'deyse: Moment kontrolü
Atanm›fl girifl ya da bit de¤eri 0'deyse: H›z düzenlemesi

ttttrrrr1111 M        [[[[MMMMoooommmmeeeennnntttt    rrrreeeeffffeeeerrrraaaannnnssss    kkkkaaaannnnaaaallll››››]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

AAAAIIII1111

AAAAIIII2222

AAAAIIII3333

AAAAIIII4444

LLLLCCCCCCCC

MMMMddddbbbb

CCCCAAAAnnnn

nnnnEEEEtttt

AAAAPPPPPPPP

PPPPIIII

PPPPGGGG

v [[[[NNNNoooo]]]] (nO): Atanmam›fl (s›f›r moment referans›).
v [[[[AAAAIIII1111]]]] (AI1): Analog girifl
v [[[[AAAAIIII2222]]]] (AI2): Analog girifl
v [[[[AAAAIIII3333]]]] (AI3): Analog girifl, e¤er VW3A3202 G/Ç kart› tak›lm›flsa
v [[[[AAAAIIII4444]]]] (AI4): Analog girifl, e¤er VW3A3202 G/Ç kart› tak›lm›flsa
v [[[[HHHHMMMMIIII]]]] (LCC): kontrol paneli
v [[[[MMMMooooddddbbbbuuuussss]]]] (Mdb): Dahili Modbus
v [[[[CCCCAAAANNNNooooppppeeeennnn]]]] (CAn): Dahili CANopen
v [[[[HHHHaaaabbbbeeeerrrrlllleeeeflflflflmmmmeeee    kkkkaaaarrrrtttt››››]]]] (nEt): Haberleflme kart› (tak›lm›flsa)
v [[[[PPPPrrrroooogggg....    kkkkaaaarrrrtttt››››]]]] (APP): Kontrol cihaz›nda dahili kart (tak›lm›flsa)
v [[[[RRRRPPPP]]]] (PI): Frekans girifli, e¤er VW3A3202 G/Ç kart› tak›lm›flsa
v [[[[EEEEnnnnkkkkooooddddeeeerrrr]]]] (PG): Enkoder girifl, e¤er enkoder kart› tak›lm›flsa

Referans›n %100'ü, nominal momentin %300'üne karfl›l›k gelir.

ttttSSSSdddd M        [[[[MMMMoooommmmeeeennnntttt    rrrreeeeffffeeeerrrraaaannnnssss    yyyyöööönnnnüüüü]]]]
[No] (nO) 

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

----
----
----

v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Fonksiyon devre d›fl›.
v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) 

    :
    :

v [[[[............]]]] (...): Bkz. atama koflullar›na bak›n›z.
E¤er atanm›fl girifl ya da bit de¤eri 0'daysa, moment iflareti referansla ayn›d›r.
E¤er atanm›fl girifl ya da bit de¤eri 1'deyse, moment iflareti referans›n karfl›t›d›r.

ttttrrrrtttt

r

M        [[[[MMMMoooommmmeeeennnntttt    oooorrrraaaannnn››››]]]]
0 - 1000% 100%

[Moment referans›] (tr1)'a uygulanan katsay›.

ttttrrrrPPPP

r

M        [[[[MMMMoooommmmeeeennnntttt    rrrraaaammmmppppaaaa    zzzzaaaammmmaaaannnn››››]]]]
0 – 99,99 s 3 sn

Nominal momentin %100'lük de¤iflimi için moment art›fl ve düflüflü.

ttttSSSStttt M        [[[[MMMMoooommmmeeeennnntttt    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    dddduuuurrrruuuuflflflfl    ttttiiiippppiiii]]]]
[H›z] (SPd)

SSSSPPPPdddd

----AAAA----
SSSSPPPPnnnn

v [[[[HHHH››››zzzz]]]] (SPd): H›z durufl düzenlemesi, durdurma konfigürasyonu tipiyle uyumlu olarak (bkz. sayfa 32)
v [[[[SSSSeeeerrrrbbbbeeeesssstttt    dddduuuurrrruuuuflflflfl]]]] (YES): Serbest durufl.
v [[[[SSSSppppiiiinnnn]]]] (SPn): S›f›r moment duruflu, ancak motordaki ak›y› koruyarak. Bu ifllem tipi ancak [Motor kontrol tipi] 

(Ctt) = [FVC] (FUC) ise mümkündür.

SSSSPPPPtttt

r

M        [[[[SSSSppppiiiinnnn    zzzzaaaammmmaaaannnn››››]]]]
0 – 3600 s 1

E¤er [Moment kontrol durufl tipi] (tSt) = [Spin] (SPn) ise parametreye eriflilebilir.
Durufltan sonraki dönme zaman›, süratle tekrar çal›flmaya haz›r kalabilmek için.

r Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametreler. 
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

b        [[[[MMMMOOOOMMMMEEEENNNNTTTT    KKKKOOOONNNNTTTTRRRROOOOLLLLÜÜÜÜ]]]] (devam›)

ddddbbbbpppp

r

M        [[[[PPPPoooozzzziiiittttiiiiffff    ööööllllüüüübbbbööööllllggggeeee]]]]
0 to 2 x [Maks. frekans] 
(tFr)

10 Hz

Pzitif bant
H›z referans›na cebirsel olarak eklenen de¤er.
dbP = 10 için örnek: 
• If referans = +50 Hz: + 50 + 10 = 60
• If referans = -50 Hz: - 50 + 10 = - 40

ddddbbbbnnnn

r

M        [[[[NNNNeeeeggggaaaattttiiiiffff    ööööllllüüüübbbbööööllllggggeeee]]]]
0 to 2 x [Maks. frekans] 
(tFr)

10 Hz

negatif bant
H›z referans›ndan cebirsel olarak ç›kar›lan de¤er.
dbn = 10 için örnek:
• If referans = +50 Hz: + 50 - 10 = 40
• If referans = -50 Hz: - 50 - 10 = - 60

rrrrttttOOOO M        [[[[MMMMoooommmmeeeennnntttt    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    zzzzaaaammmm    aaaaflflflfl››››mmmm››››]]]]
0 – 999,9 s 60

Hata ya da alarm durumunda moment kontrol modundan otomatik ç›k›fl› izleyen zaman.

ttttOOOObbbb M        [[[[MMMMoooommmmeeeennnntttt    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    hhhhaaaattttaaaa    yyyyuuuutttt....]]]]
Zaman [Moment kontrol zaman afl›m›] (rtO) geçildikten sonra, kontrol cihaz›n›n 
yan›t›.

[Alarm] (ALrM)

AAAALLLLrrrrMMMM

FFFFLLLLtttt
v [[[[AAAAllllaaaarrrrmmmm]]]] (ALrM)
v [[[[HHHHaaaattttaaaa]]]] (FLt): Serbest durufllu hata.

r Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametreler. 
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

MMMMoooommmmeeeennnntttt    ssss››››nnnn››››rrrrllllaaaammmmaaaa
‹ki tip moment s›n›rlamas› vard›r:
• Bir parametre taraf›ndan sabitlenen bir de¤erle
• Bir analog girifl taraf›ndan ayarlanan bir de¤erle (Al, darbe ya da enkoder)
E¤er her iki tipte devredeyse, en düflük de¤er göz önünde bulundurulur. Bir lojik girifl kullanarak ya da iletiflim baras› üzerinden, her iki
s›n›rlama tipi konfigüre edilebilir ve aralar›nda geçifl yap›labilir.

[Yes]
(YES)

LI

[Motor moment 
s›n›r›] (tLIM)

[Genel moment 
s›n›r›] (tLIG)

Parametre 
üzerinden 
moment 
s›n›rlamas›

[Moment s›n›rlama] (tLA)

[No]
(nO)

[LI]

[Yes]
(YES)

LI

[AI.] (AI.)

[RP] (PI)
[Enkoder] (PG)

Analog girifl, 
RP ya da 
Enkoder 
üzerinden 
moment 
s›n›rlama

[Analog limit. act.] (tLC)

[No]
(nO)

[LI]

Göz önünde 
bulundurulan en 

küçük de¤er

S›n›r de¤eri

[Moment ref. atama] (tAA)

[AI]
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

(1)Parametreye ayr›ca [1.3 AYARLAR] (SEt-) menüsünden eriflilebilir.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

ttttOOOOLLLL---- b        [[[[MMMMOOOOMMMMEEEENNNNTTTT    SSSSIIIINNNNIIIIRRRRLLLLAAAAMMMMAAAASSSSIIII]]]]
V/F profil modunda, bu fonksiyona eriflilemez.

ttttLLLLAAAA M        [[[[MMMMoooommmmeeeennnntttt    ssss››››nnnn››››rrrrllllaaaammmmaaaa]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

----AAAA----
LLLLIIII1111

----
----
----

v [[[[NNNNoooo]]]] (nO): Fonksiyon devre d›fl›
v [[[[YYYYeeeessss]]]] (YES): Fonksiyon daima devrede
v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) 

    :
    :

v [[[[............]]]] (...): Atama koflullar› sayfa.
E¤er atanm›fl girifl ya da bit de¤eri 0'daysa, fonksiyon aktif de¤ildir.
E¤er atanm›fl girifl ya da bit de¤eri 1'deyse, fonksiyon aktiftir.

ttttLLLLIIIIMMMM

r

M        [[[[MMMMoooottttoooorrrr    mmmmoooommmmeeeennnntttt    ssss››››nnnn››››rrrr››››]]]]
(1) 0 - 300% 100%

E¤er [Moment s›n›rlama] (tLA) = [No] (nO) ise parametreye eriflilemez.
Motor modunda, nominal momentin yüzdesi olarak moment s›n›rlamas›.

ttttLLLLIIIIGGGG

r

M        [[[[GGGGeeeennnneeeellll    mmmmoooommmmeeeennnntttt    ssss››››nnnn››››rrrr››››]]]]
(1) 0 - 300% 100%

E¤er [Moment s›n›rlama] (tLA) = [No] (nO) ise parametreye eriflilemez.
Jeneratör modunda, nominal momentin yüzdesi olarak moment s›n›rlamas›.

ttttAAAAAAAA M        [[[[MMMMoooommmmeeeennnntttt    rrrreeeeffffeeeerrrraaaannnnssss    aaaattttaaaammmmaaaa]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

AAAAIIII1111

----
AAAAIIII4444

PPPPIIII

PPPPGGGG

v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Atanmam›fl (fonksiyon devre d›fl›)
v [[[[AAAAIIII1111]]]] (AI1) 

-
[[[[AAAAIIII4444]]]] (AI4): Analog girifl, e¤er VW3A3202 G/Ç kart› tak›lm›flsa

v [[[[RRRRPPPP]]]] (PI): Frekans girifli, e¤er VW3A3202 G/Ç kart› tak›lm›flsa
v [[[[EEEEnnnnkkkkooooddddeeeerrrr]]]] (PG): Enkoder girifli, e¤er enkoder kart› tak›lm›flsa

E¤er fonksiyon atanm›flsa s›n›rlama, atanan girifle uygulanan sinyal'in %0 - %100'ü temelinde nominal 
momentin %0 - %100'ü aras›nda de¤iflir.
Örnekler: 

- 4-20 mA girifl üzerinde12 mA, nominal momentin %150'sine kadar s›n›rlamayla sonuçlan›r.
- 10 V girifl üzerinde 2,5 V, nominal momentin %5'i fleklinde sonuçlan›r.

ttttLLLLCCCC M        [[[[AAAAnnnnaaaalllloooogggg    ssss››››nnnn››››rrrrllllaaaammmmaaaa]]]]
[Yes] (YES) 

----AAAA----
LLLLIIII1111

----
----
----

E¤er [Moment ref. atamas›] (tAA) , [No] (nO).de¤ilse, parametreye eriflilebilir.
v [[[[YYYYeeeessss]]]] (YES): S›n›rlama, [Moment ref. atamas›] (tAA) taraf›ndan belirlenen girifle ba¤l›d›r.
v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) 

    :
    :

v [[[[............]]]] (...): Atama koflullar›na bak›n›z.
Atanm›fl girifl ya da bit de¤eri 0'daysa:
• S›n›rlama [Motor moment s›n›r›] (tLIM) ve [Jeneratör moment s›n›r›] parametreleri taraf›ndan e¤er (tLIG) 

e¤er [Moment s›n›rlama] (tLA) ,  [No] (nO) de¤ilse belirlenir.
• E¤er [Moment s›n›rlama] (tLA) = [No] (nO) ise s›n›rlama yoktur.
Atanm›fl girifl ya da bit de¤eri 1'deyse:
• S›n›rlama [Moment referans atamas›] (tAA) taraf›ndan belirlene girifle ba¤l›d›r. 
NNNNooootttt::::    E¤er [Moment s›n›rlama] (tLA) ve [Moment referans atamas›] (tAA) kayb› anda devreye girerler, en 
küçük de¤er dikkate al›n›r.

r Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametreler. 
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

(1)Parametreye ayr›ca [1.3 AYARLAR] (SEt-) menüsünden eriflilebilir.
(2) ln, kurulum k›lavuzunda ve kontrol cihaz› isim plakas›nda belirtilen nominal kontrol cihaz› ak›m›na eflittir.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

CCCCLLLLIIII---- b        [[[[2222....    AAAAKKKKIIIIMMMM    SSSSIIIINNNNIIIIRRRRIIII]]]]
LLLLCCCC2222 M        [[[[2222....    aaaakkkk››››mmmm    ssss››››nnnn››››rrrr››››]]]]

[No] (nO)

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

----
----
----

v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Fonksiyon devre d›fl›.
v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) 

    :
    :

v [[[[............]]]] (...): Atama koflullar›na bak›n›z.
E¤er atanm›fl girifl ya da bit de¤eri 0'daysa, ilk ak›m s›n›rlamas› aktiftir.
E¤er atanm›fl girifl ya da bit de¤eri 1'deyse, ikinci ak›m s›n›rlamas› aktiftir.

CCCCLLLL2222

r

M        [[[[2222....    aaaakkkk››››mmmm    ssss››››nnnn››››rrrr››››]]]]
(1) 0 - 1,65 In (2) 1,5 In (2)

2. ak›m s›n›r› parametresi e¤er [2. ak›m s›n›r›] (LC2) [No] (nO) de¤ilse eriflilebilir.
E¤er [Anahtarlama frekans›] (SFr) 2 kHZ'den azsa, ayarlama aral›¤› 1,36 ln ile s›n›rland›r›lm›flt›r.

NNNNooootttt::::    E¤er ayar 0,25 ln'den azsa, kontrol cihaz› [Ç›k›fl faz kayb›] (OPF) hata modunda 
kilitlenebilir.(devreye al›nm›fl olmas› kofluluyla). E¤er yüksüz motor ak›m›ndan düflkse, s›n›rlaman›n 
hiçbir etkisi kalmaz.

CCCCLLLLIIII

r

M        [[[[AAAAkkkk››››mmmm    ssss››››nnnn››››rrrr››››]]]]
(1) 0 - 1,65 In (2) 1,5 In (2)

‹lk ak›m s›n›rlamas› e¤er [Ak›m s›n›r› 2] (LC2) , [No] (nO)de¤ilse, parametreye eriflilebilir..
E¤er [Anahtarlama frekans›] (SFr) 2 kHZ'den azsa, ayarlama aral›¤› 1,36 ln ile s›n›rland›r›lm›flt›r.

NNNNooootttt::::    E¤er ayar 0,25 ln'den azsa, kontrol cihaz› [Ç›k›fl faz kayb›] (OPF) hata modunda 
kilitlenebilir.(devreye al›nm›fl olmas› kofluluyla). E¤er yüksüz motor ak›m›ndan düflkse, s›n›rlaman›n 
hiçbir etkisi kalmaz.

r Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametreler. 
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

HHHHaaaatttt    kkkkoooonnnnttttaaaakkkkttttöööörrrr    kkkkoooommmmuuuuttttuuuu
Örnek devre:

NNNNooootttt:::: "Acil durdurma" buton b›rak›ld›¤› anda, "Çal›flt›r/Tekrar
Ayarla" butonuna bas›lmal›d›r.

Kontrol cihaz› güç kayna¤›, harici 24 V kaynak üzerinden sa¤lanmal›d›r.

NNNNooootttt::::    Hat kontaktörü her çal›flt›rma komutu (ileri ya da geri) gönderildi¤inde kapan›r ve her durufltan sonra aç›l›r.

U V W

L1 L2 L3

P24 LIn LO/Rp0 LIp

0 V 24 V

ATV 71

     M
 3      

KM1
K11

K10K11

K11

K10

Hat 3a

Acil
durdurma

Çal›flt›r/
Tekrar

24 V güç kayna¤›

‹leri ya da
geri

DDDD‹‹‹‹KKKKKKKKAAAATTTT

BBBBuuuu    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnn    yyyyaaaallllnnnn››››zzzzccccaaaa    66660000    ssssnnnn....''''ddddeeeennnn    uuuuzzzzuuuunnnn    bbbbiiiirrrr    ddddöööönnnnggggüüüü    ssssüüüürrrreeeessssiiii    iiiiççççiiiinnnnddddeeeekkkkiiii    aaaazzzz    ssssaaaayyyy››››ddddaaaa    aaaarrrrdddd››››llll    iiiiflflflfllllleeeemmmm    iiiiççççiiiinnnn    kkkkuuuullllllllaaaannnn››››llllaaaabbbbiiiilllliiiirrrr....    ((((ffffiiiillllttttrrrreeee    kkkkaaaappppaaaassssiiiittttöööörrrrüüüü    yyyyüüüükkkklllleeeemmmmeeee
ddddeeeevvvvrrrreeeessssiiiinnnniiiinnnn    zzzzaaaammmmaaaannnn››››nnnnddddaaaannnn    öööönnnncccceeee    eeeesssskkkkiiiimmmmeeeessssiiiinnnniiii    öööönnnnlllleeeemmmmeeeekkkk    iiiiççççiiiinnnn))))....

BBBBuuuu    ttttaaaalllliiiimmmmaaaattttaaaa    uuuuyyyyuuuullllmmmmaaaammmmaaaassss››››    dddduuuurrrruuuummmmuuuunnnnddddaaaa    eeeekkkkiiiippppmmmmaaaannnn    zzzzaaaarrrraaaarrrr    ggggöööörrrreeeebbbbiiiilllliiiirrrr....
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

LLLLLLLLCCCC---- b        [[[[GGGG‹‹‹‹RRRR‹‹‹‹fifififi    KKKKOOOONNNNTTTTAAAAKKKKTTTTÖÖÖÖRRRR    KKKKOOOONNNNTTTTRRRROOOOLLLLÜÜÜÜ]]]]
LLLLLLLLCCCC M        [[[[GGGGiiiirrrriiiiflflflfl    kkkkoooonnnnttttaaaakkkkttttöööörrrr    aaaattttaaaammmmaaaa]]]]

[No] (nO)

nnnnOOOO

LLLLOOOO1111

----
LLLLOOOO4444

rrrr2222----
rrrr4444

lojik ç›k›fl ya da kontrol rölesi
v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Fonksiyon atanmam›fl (Bu durumda, fonksiyon parametrelerinin hiçbirine eriflilemez).
v [[[[LLLLOOOO1111]]]] (LO1) 

-
[[[[LLLLOOOO4444]]]] (LO4): lojik ç›k›fl (e¤er bir ya da iki G/Ç kart› tak›lm›flsa, LO1, LO2 ya da LO4 seçilebilir).

v [[[[RRRR2222]]]] (r2) 
-
[[[[RRRR4444]]]] (r4): Röle (bir ya da iki G/Ç kart› tak›lm›flsa, R2 seçimi R3 ya da R4'e yükselir).

LLLLEEEESSSS M        [[[[SSSSüüüürrrrüüüüccccüüüü    kkkkiiiilllliiiiddddiiii]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

----
----
----

v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Fonksiyon devre d›fl›.
v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) 

    :
    :

v [[[[............]]]] (...): Atama koflullar› sayfa.
Atanm›fl girifl ya da bit de¤eri 0 oldu¤unda, kontrol cihaz› kilitlenir.

LLLLCCCCtttt M        [[[[fifififieeeebbbbeeeekkkkeeee    zzzzaaaammmmaaaannnn    aaaaflflflfl››››mmmm››››]]]]
5 – 999 s 5 sn

Hat kontaktörünün kapan›fl› için zaman› izleme. E¤er süre geçöti¤inde kontrol cihaz› düç devredinde gerilim 
yoksa, kontrol cihaz› "hat kontaktörü" (LCF) hatas›yla kilitlenecektir.
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

ÇÇÇÇ››››kkkk››››flflflfl    kkkkoooonnnnttttaaaakkkkttttöööörrrr    kkkkoooommmmuuuuttttuuuu
Bu kontrol cihaz›n›n kontrol cihaz›yla motor aras›nda bulunan bir kontaktörü kontrol edebilmesini sa¤lar. Bir çal›flt›rma iste¤i
gönderildi¤inde, kontaktör kapanma iste¤i yap›l›r. Kontaktör aç›lma iste¤i, motorda art›k ak›m kalmad›¤›nda yap›l›r.

ÇÇÇÇ››››kkkk››››flflflfl    kkkkoooonnnnttttaaaakkkkttttöööörrrr    ggggeeeerrrriiii    bbbbeeeesssslllleeeemmmmeeeessssiiii
Çal›flt›rma komutu olmad›¤›nda ve ifllem s›ras›nda 0'da, karfl›l›k gelen lojik girifl 1'de olmal›d›r.
Uygunsuzluk durumunda kontrol cihaz›, e¤er ç›k›fl kontaktörü kapanmazsa (1'de LIx) FCF1hatas›nda; s›k›fl›rsa (2'de LIx) FCF2 hatas›nda
çal›fl›r.
[Motor sürme zaman›] (dbS) parametresi, çal›flt›r komutu gönderildi¤inde hata modonda aç›l›fl› geciktirmek için kullanulabilir. [Kontrol açma
zaman›] (dAS) parametresi, durdur komutu ayarland›¤›nda hatay› geciktirir.

NNNNooootttt:::: 
Hata FCF1 (kontaktör kapan›fl› baflar›s›z) durumu 1'den 0'a çeviren çal›flt›r komutuyla tekrar ayarlanabilir (0 --> 1 --> 0 in 3 kablolu
kontrolde).

[Ç›k›fl kontaktör atamas›] (OCC) ve [Ç›k›fl kontaktör geribeslemesi] (rCA) fonksiyonlar›, ayr› ayr› ya da birlikte kullan›labilirler.

DDDD‹‹‹‹KKKKKKKKAAAATTTT

E¤er bir DC enjeksiyon frenleme fonksiyonu konfigüre edilmiflse, kontaktör yaln›zca frenlemenin sonunda aç›ld›¤›ndan, durufl
modunda uzun süre çal›fl›r halde b›rak›lmamal›d›r.

BBBBuuuu    ttttaaaalllliiiimmmmaaaattttaaaa    uuuuyyyyuuuullllmmmmaaaammmmaaaassss››››    dddduuuurrrruuuummmmuuuunnnnddddaaaa    eeeekkkkiiiippppmmmmaaaannnn    zzzzaaaarrrraaaarrrr    ggggöööörrrreeeebbbbiiiilllliiiirrrr....

U

KM2

     M
 3 

KM2

K20 KM2

K20

V W 0 LOp/Rp P24 LIp

Komut GeriATV 71
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

OOOOCCCCCCCC---- b        [[[[ÇÇÇÇIIIIKKKKIIIIfifififi    KKKKOOOONNNNTTTTAAAAKKKKTTTTÖÖÖÖRRRR    KKKKOOOOMMMMUUUUTTTTUUUU]]]]
OOOOCCCCCCCC M        [[[[ÇÇÇÇ››››kkkk››››flflflfl    kkkkoooonnnnttttaaaakkkkttttöööörrrr    aaaattttaaaammmmaaaa]]]]

[No] (nO)

nnnnOOOO

LLLLOOOO1111

----
LLLLOOOO4444

rrrr2222

----
rrrr4444

Lojik ç›k›fl ya da kontrol rölesi
v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Fonksiyon atanmam›fl (bu durumda, fonksiyon parametrelerinin hiçbirisine eriflilemez).
v [[[[LLLLOOOO1111]]]] (LO1) 

-
[[[[LLLLOOOO4444]]]] (LO4): lojik ç›k›fl (e¤er bir ya da iki G/Ç kart› tak›lm›flsa, LO1, LO2 ya da LO4 seçilebilir).

v [[[[RRRR2222]]]] (r2) 
-
[[[[RRRR4444]]]] (r4): Röle (bir ya da iki G/Ç kart› tak›lm›flsa, R2 seçimi R3 ya da R4'e yükselir).

rrrrCCCCAAAA M        [[[[ÇÇÇÇ››››kkkk››››flflflfl    kkkkoooonnnnttttaaaakkkkttttöööörrrr    ggggeeeerrrriiiibbbbeeeesssslllleeeemmmmeeee]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

----
----
----

v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Fonksiyon devre d›fl›.
v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) 

    :
    :

v [[[[............]]]] (...): Atama koflullar› sayfa.
Atanm›fl girifl ya da bit de¤eri 0 oldu¤unda, motor çal›fl›r.

ddddbbbbSSSS

r

M        [[[[MMMMoooottttoooorrrr    ssssüüüürrrrmmmmeeee    zzzzaaaammmmaaaannnn››››]]]]
0,05 – 60 s 0,15

Zaman gecikmesi:
• Çal›flt›r komutunun gönderilmesini izleyen motor kontrolü.
• E¤er geri besleme atanm›flsa, ç›k›fl kontaktör hata izlemesi. E¤er kontaktör ayarlanm›fl zaman›n 

sonunda kapanmazsa, kontrol cihaz› FCF1 hata modunda kilitlenecektir.
E¤er [Ç›k›fl kontaktör atama] (OCC) atanm›flsa ya da [Ç›k›fl kontaktör geribesleme] (rCA) atanm›flsa , bu 
parametreye eriflilebilir.
Zaman gecikmesi, ç›k›fl kontaktörünün kapan›fl süresinden daha büyük olmal›d›r.

ddddAAAASSSS

r

M        [[[[KKKKoooonnnntttt....    aaaaççççmmmmaaaa    zzzzaaaammmmaaaannnn››››]]]]
0 – 5,00 s 0,10

Motorun duruflunu izleyen ç›k›fl kontaktörü aç›l›fl komutunun zaman gecikmesi.
E¤er [Ç›k›fl kontaktör geribesleme] (rCA) atanm›flsa, bu parametreye eriflilebilir.
Zaman gecikmesi, ç›k›fl kontaktörünün aç›l›fl süresinden daha büyük olmal›d›r. E¤er 0'a ayarlanm›flsa, hata 
izlenmeyecektir.
E¤er kontaktör ayarlanm›fl zaman›n sonunda aç›lmazsa, kontrol cihaz› FCF2 hata modunda kilitlenecektir.

r Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametreler. 
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

SSSSeeeennnnssssöööörrrrlllleeeerrrrlllleeee    yyyyaaaa    ddddaaaa    nnnniiiihhhhaaaayyyyeeeetttt    flflflflaaaalllltttteeeerrrriiiiyyyylllleeee    kkkkoooonnnnuuuummmmllllaaaammmmaaaa
Bu fonksiyon, konum sensörleri, lojik girifllerle ba¤lant›l› s›n›rlama anahtarlar› ya da kontrol komuta bitleri kullanarak konumlamay›
yönetmek için kullan›l›r.
• Yavafllama
• Durma

Yavafllama modu ve durufl modu, konfigüre edilebilir.
Bu ifllem, her iki çal›flma yönü için de ayn›d›r. Yavafllama ve durufl, afla¤›da aç›klanan ayn› mant›¤a göre gerçekleflirler.

ÖÖÖÖrrrrnnnneeeekkkk    ::::    ‹‹‹‹lllleeeerrrriiii    ççççaaaallll››››flflflflmmmmaaaaddddaaaa    yyyyaaaavvvvaaaaflflflflllllaaaammmmaaaa
- ‹leri yavafllama, giriflin yükselen ucunda (0'da 1'e de¤iflim); ya da e¤er bu yükselen uç ileri çal›flmada meydana gelirse, ileri 

yavafllamaya atanm›fl bit de¤erinde gerçekleflir. Daha sonra yavafllama komutu, güç kesintisi durumunda dahi kaydedilir. Di¤er 
yönde çal›flmaya, yüksek h›zda izin verilir. Yavafllama komutu, giriflin alçak ucunda (1'da 0'e de¤iflim); ya da e¤er bu alçak uç 
geri çal›flmada meydana gelirse, ileri yavafllamaya atanm›fl bit de¤erinde silinir. 

- Bu fonksiyonu devre d›fl› b›rakmak için bir bit de¤eri ya da bir lojik girifl atanabilir. 
- Devre d›fl› b›rakma girifli ya da bit de¤eri 1'deyken ileri yavafllama devre d›fl› kald›¤› halde, sensör de¤iflimleri izlenmeye ve 

kaydedilmeye devam eder.

‹leri

Geri

[‹leri yavafllama]

[‹leri durdurma
nihayet flalteri]

H›z

[Düflük h›z]
(LSP)

0

0

0

0

0
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

ÖÖÖÖrrrrnnnneeeekkkk    ::::    NNNNiiiihhhhaaaayyyyeeeetttt    flflflflaaaalllltttteeeerrrriiiiyyyylllleeee    kkkkoooonnnnuuuummmmllllaaaammmmaaaa....
 

KKKK››››ssssaaaa    kkkkaaaammmmllllaaaarrrrllllaaaa    ççççaaaallll››››flflflflmmmmaaaa::::
Bu durumda, kontrol cihaz› ilk kez çal›flt›r›ld›¤›nda ya da fabrika ayarlar›na dönüldükten sonra, fonksiyonu bafllatmak için, ilk olarak
yavafllama ve durufl alanlar›n›n d›fl›nda çal›flt›r›lmal›d›r.

UUUUzzzzuuuunnnn    kkkkaaaammmmllllaaaarrrrllllaaaa    ççççaaaallll››››flflflflmmmmaaaa::::
Bu durumda herhangi bir k›s›tlama yoktur, yani fonksiyonla tüm yörünge boyunca bafllat›labilir.

Geri 
durdurma

Geri yavafllama
Geri ‹leri

‹leri yavafllama ‹leri 
durdurma

‹leri yavafllama

‹leri durdurma

‹leri yavafllama alan›

‹leri durufl alan›

‹leri yavafllama

‹leri durdurma

‹leri yavafllama alan›

‹leri durufl alan›
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

LLLLPPPPOOOO---- b        [[[[SSSSEEEENNNNSSSSÖÖÖÖRRRRLLLLEEEE    KKKKOOOONNNNUUUUMMMMLLLLAAAAMMMMAAAA]]]]
NNNNooootttt::::    Bu fonksiyon baz› di¤er fonksiyonlarla birlikte kullan›lamaz. Sayfa 22'deki talimatlar› izleyin.

SSSSAAAAFFFF M        [[[[‹‹‹‹lllleeeerrrriiii    yyyyöööönnnn....    dddduuuurrrr    flflflflaaaalllltttteeeerrrriiii]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

----
----

CCCC111100001111

----
----
----

CCCCdddd00000000

----

v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Atanmam›fl
v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) - [[[[LLLLIIII6666]]]] (LI6) 
v [[[[LLLLIIII7777]]]] (LI7) - [[[[LLLLIIII11110000]]]] (LI10): VW3A3201 lojik G/Ç kart› tak›lm›flsa
v [[[[LLLLIIII11111111]]]] (LI11) - [[[[LLLLIIII11114444]]]] (LI14): VW3A3201 lojik G/Ç kart› tak›lm›flsa
v [[[[CCCC111100001111]]]] (C101) - [[[[CCCC111111115555]]]] (C115): [G/Ç profil] (G/Ç)'da dahili Modbus ile
v [[[[CCCC222200001111]]]] (C201) - [[[[CCCC222211115555]]]] (C215): [G/Ç profil] (G/Ç)'da CANopen ile
v [[[[CCCC333300001111]]]] (C301) - [[[[CCCC333311115555]]]] (C315): [G/Ç profil] (G/Ç)'da haberleflme kart› ile
v [[[[CCCC444400001111]]]] (C401) - [[[[CCCC444411115555]]]] (C415): [G/Ç profil] (G/Ç)'da Kontrol Cihaz›nda Dahili kart ile
v [[[[CCCCDDDD00000000]]]] (Cd00) - [[[[CCCCDDDD11113333]]]] (Cd13): [G/Ç profil] (G/Ç)'da olas› lojik giriflleri ile anahtarlanabilir
v [[[[CCCCDDDD11114444]]]] (Cd14) - [[[[CCCCDDDD11115555]]]] (Cd15): [G/Ç profil] (G/Ç)'da lojik giriflleri olmadan anahtarlanabilir

Atanm›fl bit de¤eri ya da giriflin yükselen ucunda (0'dan 1'e de¤iflim) kontrol edilen ileri durufl.

SSSSAAAArrrr M        [[[[GGGGeeeerrrriiii    yyyyöööönnnn....    dddduuuurrrr    flflflflaaaalllltttteeeerrrriiii]]]]
[No] (nO)

Yukar›daki [‹leri yön. dur flalteri] (SAF) için ayn› atamalar mümkündür.

Atanm›fl bit de¤eri ya da giriflin yükselen ucunda (0'dan 1'e de¤iflim) kontrol edilen geri durufl.

ddddAAAAFFFF M        [[[[‹‹‹‹lllleeeerrrriiii    yyyyöööönnnnddddeeee    yyyyaaaavvvvaaaaflflflflllllaaaa]]]]
[No] (nO)

Yukar›daki [‹leri yön. dur flalteri] (SAF) için ayn› atamalar mümkündür.

Atanm›fl bit de¤eri ya da giriflin yükselen ucunda (0'dan 1'e de¤iflim) kontrol edilen ileri yavafllama.

ddddAAAArrrr M        [[[[GGGGeeeerrrriiii    yyyyöööönnnnddddeeee    yyyyaaaavvvvaaaaflflflflllllaaaammmmaaaa]]]]
[No] (nO)

Yukar›daki [‹leri yön. dur flalteri] (SAF) için ayn› atamalar mümkündür.

Atanm›fl bit de¤eri ya da giriflin yükselen ucunda (0'dan 1'e de¤iflim) kontrol edilen geri yavafllama.

CCCCLLLLSSSS M        [[[[NNNNiiiihhhhaaaayyyyeeeetttt    flflflflaaaalllltttteeeerrrriiii    eeeettttkkkkiiiissssiiiizzzzlllleeeeflflflflttttiiiirrrr]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

----
----
----

E¤er en az bir nihayet flalteri ya da bir sensör atanm›flsa, parametreye eriflilebilir.
v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Atanmam›fl
v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) 

    :
    :

v [[[[............]]]] (...): Atama koflullar› sayfa.
Atanm›fl bit de¤eri ya da girifl 1'deyken, nihayet flalterlerinin hareketi devre d›fl› b›rak›l›r. E¤er bu esnada 
kontrol cihaz› durdurulur ya da nihayet flalterleri taraf›ndan yavafllat›l›rsa, tekrar çal›flarak h›z 
referans›na ulaflacakt›r.

PPPPAAAASSSS M        [[[[DDDDuuuurrrruuuuflflflfl    ttttiiiippppiiii]]]]
[Rampa durufl] (rMP)

rrrrMMMMPPPP

FFFFSSSStttt

----AAAA----

E¤er en az bir nihayet flalteri ya da bir sensör atanm›flsa, parametreye eriflilebilir.
v [[[[RRRRaaaammmmppppaaaa    dddduuuurrrruuuuflflflfl]]]] (rMP): Rampada
v [[[[HHHH››››zzzzllll››››    dddduuuurrrruuuuflflflfl]]]] (FSt): H›zl› durufl, (rampa zaman› [Rampa bölme sabiti] (dCF) taraf›ndan düflürülür, bkz. 

sayfa 32)
v [[[[SSSSeeeerrrrbbbbeeeesssstttt    dddduuuurrrruuuuflflflfl]]]] (YES): Serbest durufl

ddddSSSSFFFF M        [[[[YYYYaaaavvvvaaaaflflflflllllaaaammmmaaaa    ttttiiiippppiiii]]]]
[Standart] (Std)

SSSSttttdddd

OOOOPPPPtttt

E¤er en az bir nihayet flalteri ya da bir sensör atanm›flsa, parametreye eriflilebilir.
v [[[[SSSSttttaaaannnnddddaaaarrrrtttt]]]] (Std):  [Yavafllama] (dEC) ya da [Yavafllama 2] (dE2) rampalar›n› kullan›r (hangisinin devrede 

oldu¤una ba¤l› olarak).
v [[[[OOOOppppttttiiiimmmmiiiizzzzeeee    eeeeddddiiiillllmmmmiiiiflflflfl]]]] (OPt): Yavafllama konta¤› devreye girdi¤inde rampa zaman›, düflük h›zda çal›flma 

zaman›n› s›n›rlamak amac›yla, gerçek h›z temelinde hesaplan›r. (döngü zaman›n›n optimizasyonu: 
yavafllama zaman›, bafllang›ç h›z› ne olursa olsun sabittir).
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

[[[[PPPPAAAARRRRAAAAMMMMEEEETTTTRRRREEEE    AAAAYYYYAAAARRRR    AAAANNNNAAAAHHHHTTTTAAAARRRRLLLLAAAAMMMMAAAASSSSIIII]]]]
[1.3 AYARLAR] (SEt-) menüsünden, 1 - 15 parametre ayar› seçilebilir ve 2 ya da 3 farkl› de¤er atanabilir. 1 ya da 2 lojik girifl ya da kontrol
komut biti kullan›larak bu 2 ya da 3 de¤er ayar› aras›nda geçifl yap›labilir. Geçifller, çal›flma s›ras›nda (motor çal›fl›rken) yap›labilir.

NNNNooootttt::::    Bu parametreler art›k [1.3 AYARLAR] (SEt-) menüsünde düzenlenemez. [1.3 AYARLAR] (SEt-) menüsünde yap›lan her türlü
düzenleme, kontrol cihaz›n›n bir sonraki kapan›fl›nda kaybolacakt›r. Parametreler, çal›flma esnas›nda aktif konfigürasyon üzerinde
[PARAMETRE AYAR ANAHTARLAMASI] (MLP-) menüsünde ayarlanabilir.

NNNNooootttt:::: Parametre ayar anahtarlamas›, dahili ekran terminalinden konfigüre edilemez.
Parametreler ancak, fonksiyon daha önceden PowerSuite ile kontrol paneli üzerinden ya da bara ya da haberleflme a¤› üzerinden konfigüre
edilmiflse, dahili ekran terminalinde ayarlanabilir. E¤er fonksiyon konfigüre edilmemiflse, MMMMLLLLPPPP---- menüsü ve PPPPSSSS1111----, PPPPSSSS2222----, PPPPSSSS3333---- alt menüleri
görünmez.

De¤erler 1 De¤erler 2 De¤erler 3

Parametre 1
Parametre 2
Parametre 3
Parametre 4
Parametre 5
Parametre 6
Parametre 7
Parametre 8
Parametre 9

Parametre 10
Parametre 11
Parametre 12
Parametre 13
Parametre 14
Parametre 15

Parametre 1
Parametre 2
Parametre 3
Parametre 4
Parametre 5
Parametre 6
Parametre 7
Parametre 8
Parametre 9

Parametre 10
Parametre 11
Parametre 12
Parametre 13
Parametre 14
Parametre 15

Parametre 1
Parametre 2
Parametre 3
Parametre 4
Parametre 5
Parametre 6
Parametre 7
Parametre 8
Parametre 9

Parametre 10
Parametre 11
Parametre 12
Parametre 13
Parametre 14
Parametre 15

Parametre 1
Parametre 2
Parametre 3
Parametre 4
Parametre 5
Parametre 6
Parametre 7
Parametre 8
Parametre 9

Parametre 10
Parametre 11
Parametre 12
Parametre 13
Parametre 14
Parametre 15

Girifl LI ya da bit de¤eri
2 de¤er

0 1 0 veya 1

Girifl LI ya da bit de¤eri
3 de¤er

0 0 1
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

MMMMLLLLPPPP---- b        [[[[PPPPAAAARRRRAAAAMMMMEEEETTTTRRRREEEE    SSSSEEEETTTT    AAAANNNNAAAAHHHHTTTTAAAARRRRIIII]]]]
CCCCHHHHAAAA1111 M        [[[[2222    PPPPaaaarrrraaaammmmeeeettttrrrreeee    sssseeeettttiiii]]]]

[No] (nO)

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

----
----
----

v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Fonksiyon devre d›fl›.
v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) 

    :
    :

v [[[[............]]]] (...): Atama koflullar› sayfa.
2 parametre de¤erini anahtarlama

CCCCHHHHAAAA2222 M        [[[[3333    PPPPaaaarrrraaaammmmeeeettttrrrreeee    sssseeeettttiiii]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

----
----
----

v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Fonksiyon devre d›fl›.
v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) 

    :
    :

v [[[[............]]]] (...): Atama koflullar› sayfa.
3 parametre de¤erini anahtarlama
NNNNooootttt::::    3 parametre ayar› elde etmek için, [2 Parametre seti]'de konfigüre edilmelidir.

M        [[[[PPPPAAAARRRRAAAAMMMMEEEETTTTRRRREEEE    SSSSEEEEÇÇÇÇ‹‹‹‹MMMM‹‹‹‹]]]]
Yaln›zca [2 Parametre seti] , [No] de¤ilse, parametreye grefik ekran terminalinde eriflilebilir..
Bu parametreye bir girifl yapmak, eriflilebilen tüm ayar parametrelerini içeren bir pencere aç›lmas›n› sa¤lar.
ENT'yi kullanarak 1 - 15 parametre seçin (daha sonra parametrenin yan›nda bir iflaret belirir). ENT 
kullan›larak ayr›ca parametre(ler)in seçimi kald›r›labilir.
Örnek : 

PPPPSSSS1111---- M        [[[[1111    öööönnnn    aaaayyyyaaaarrrrllll››››    hhhh››››zzzz]]]]
E¤er en az 1 parametre [PARAMETRE SEÇ‹M‹]'da seçilmiflse, parametreye eriflilebilir..
Bu parametreye bir girifl yapmak, sssseeeeççççiiiillllddddiiiikkkklllleeeerrrriiii    ssss››››rrrraaaa    iiiilllleeee seçilmifl tüm parametreleri içeren bir pencere 
aç›lmas›n› sa¤lar.
kontrol paneli ile birlikte:

Dahili ekran terminali ile birlikte:
Görünen parametreleri kullanarak, Ayarlar menüsündeki gibi uygulay›n.

PARAMETRE SEÇ‹M‹
1.3 SETTINGS

Rampa art›fl›
- - - - - - - - -                                  
- - - - - - - - -                                  
- - - - - - - - -                                   

RDY Term +0,00Hz 0A
SET1

H›zlanma                  9,51 sn
Yavafllama:                  9,67 sn
H›zlanma 2:                12,58 sn
Yavafllama 2:                13,45 sn
Begin Acc round 1 :                    2,3 sn

Kod Quick

ENT

RDY Term +0,00Hz 0A
               H›zlanma

9,51 sn
Min = 0,1                          Maks = 999,9

<< >> Quick
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

NNNNooootttt::::    BBBBiiiirrrr    ppppaaaarrrraaaammmmeeeettttrrrreeee    aaaayyyyaaaarrrr    aaaannnnaaaahhhhttttaaaarrrrllllaaaammmmaaaa    tttteeeessssttttiiiinnnniiiinnnn    dddduuuurrrruuuuflflflflttttaaaa    yyyyaaaapppp››››llllmmmmaaaassss››››nnnn››››    vvvveeee    ddddoooo¤¤¤¤rrrruuuu    ççççaaaallll››››flflflfltttt››››¤¤¤¤››››nnnnddddaaaannnn    eeeemmmmiiiinnnn    oooollllmmmmaaaakkkk    iiiiççççiiiinnnn    bbbbiiiirrrr    kkkkoooonnnnttttrrrroooollllüüüünnnn    yyyyaaaapppp››››llllmmmmaaaassss››››nnnn››››
öööönnnneeeerrrriiiirrrriiiizzzz....
BBBBaaaazzzz››››    ppppaaaarrrraaaammmmeeeettttrrrreeeelllleeeerrrr    bbbbiiiirrrrbbbbiiiirrrriiiiyyyylllleeee    bbbbaaaa¤¤¤¤››››mmmmllll››››dddd››››rrrr    vvvveeee    bbbbuuuu    dddduuuurrrruuuummmmddddaaaa    aaaannnnaaaahhhhttttaaaarrrrllllaaaammmmaaaa    ssss››››rrrraaaassss››››nnnnddddaaaa    kkkk››››ssss››››ttttllllaaaannnndddd››››rrrr››››llllaaaabbbbiiiilllliiiirrrrlllleeeerrrr....

PPPPaaaarrrraaaammmmeeeettttrrrreeeelllleeeerrrr    aaaarrrraaaassss››››nnnnddddaaaakkkkiiii    bbbbaaaa¤¤¤¤››››mmmmllll››››llll››››kkkkllllaaaarrrraaaa    ffffaaaarrrrkkkkllll››››    aaaayyyyaaaarrrrllllaaaarrrr    aaaarrrraaaassss››››nnnnddddaaaa    oooollllssssaaaa    ddddaaaahhhhiiii    uuuuyyyyuuuullllmmmmaaaallll››››dddd››››rrrr....

ÖÖÖÖrrrrnnnneeeekkkk::::    EEEEnnnn    yyyyüüüükkkksssseeeekkkk    [[[[DDDDüüüüflflflflüüüükkkk    hhhh››››zzzz]]]]    ((((LLLLSSSSPPPP))))    eeeennnn    ddddüüüüflflflflüüüükkkk    [[[[YYYYüüüükkkksssseeeekkkk    hhhh››››zzzz]]]]    ((((HHHHSSSSPPPP))))''''nnnn››››nnnn    aaaalllltttt››››nnnnddddaaaa    oooollllmmmmaaaallll››››dddd››››rrrr....

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

b        [[[[PPPPAAAARRRRAAAAMMMMEEEETTTTRRRREEEE    SSSSEEEETTTT    AAAANNNNAAAAHHHHTTTTAAAARRRRIIII]]]]    (devam›)

PPPPSSSS2222---- M        [[[[2222    öööönnnnaaaayyyyaaaarrrrllll››››    hhhh››››zzzz]]]]
E¤er en az 1 parametre, [PARAMETRE SEÇ‹M‹]'de seçilmiflse, parametreye eriflilebilir..
Prosedür [SET 1] (PS1-) ile ayn›d›r.

PPPPSSSS3333---- M        [[[[3333    öööönnnnaaaayyyyaaaarrrrllll››››    hhhh››››zzzz]]]]
E¤er [3 Parametre ayarlar›] , [No]  de¤ilse ve en az 1 parametre [PARAMETRE SEÇ‹M‹]'de seçilmiflse, 
parametreye eriflilebilir..
Prosedür [SET 1] (PS1-) ile ayn›d›r.
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

MMMMoooottttoooorrrr    yyyyaaaa    ddddaaaa    kkkkoooonnnnffffiiiiggggüüüürrrraaaassssyyyyoooonnnn    aaaayyyyaaaarrrrllllaaaammmmaaaassss››››
Kontrol cihaz›,[1.12 FABR‹KA AYARLARI] (FCS-) menüsü kullan›larak kaydedilebilen, 3 konfigürasyona kadar sahip olabilir.
Afla¤›dakilere adaptasyonu sa¤layan bu konfigürasyonlar›n her biri uzaktan kumandayla devreye al›nabilir:
• 2 ya da 3 de¤iflik motor ya da mekanizma (çoklu motor modu)
• tek bir motor için 2 ya da 3 farkl› konfigürasyon (çoklu konfigürasyon modu)

‹ki anahtarlama modu, birlefltirilemez.
NNNNooootttt::::    Afla¤›daki koflullar MUTLAKA gözlemlenmelidir.
•Anahtarlama sadece duruflta mümkündür (kontrol cihaz› kilitli) Çal›flma esnas›nda bir anahtarlama iste¤i gönderilirse, bir sonraki 

durufla kadar yap›lmayacakt›r.
•Motor anahtarlamas› durumunda, afla¤›daki ek koflullar söz konusudur:

-Motorlar anahtarland›¤›nda, ilgili güç ve kontrol terminalleri de uygun flekilde anahtarlanmal›d›r.
-Kontrol cihaz›n›n maksimum gücü, motorlar›n hiçbiri taraf›ndan geçilmemelidir.

•Anahtarlanacak bütün konfigürasyonlar, kesin konfigürasyon olarak, ayn› donan›m konfigürasyonunda daha önce ayarlanm›fl ve 
kaydedilmifl olmal›d›r (seçenek ve haberleflme kartlar›) Bu talimatlar›n izlenmemesi, kontrol cihaz›n›n [Yanl›fl ayar] (CFF)  
hatas›nda kilitlenmesine yol açabilir.

ÇÇÇÇooookkkklllluuuu    mmmmoooottttoooorrrr    mmmmoooodddduuuunnnnddddaaaa    aaaannnnaaaahhhhttttaaaarrrrllllaaaannnnaaaannnn    mmmmeeeennnnüüüü    vvvveeee    ppppaaaarrrraaaammmmeeeettttrrrreeeelllleeeerrrr
• [1.3 AYARLAR] (SEt-)
• [1.4 MOTOR KONTROL] (drC-)
• [1.5 G‹R‹fiLER / ÇIKIfiLAR CFG] (I-O-)
• [1.6 KOMUT / REFERANS YÖNET‹M‹] (CtL-)
• Uygulama fonksiyonlar› (FUn-) [MOTOR YA DA KONF‹GÜRASYON AYARLAMASI] fonksiyonu hariç (sadece bir kez konfigüre edilmek 

üzere)
• [1.8 HATA YÖNET‹M‹] (FLt)
• [1.13 KULLANICI MENÜSÜ] 
• [KULLANICI AYARLARI]: [1.12 FABR‹KA AYARLARI] (FCS-) menüsünde kullan›c› taraf›ndan belirlenen konfigürasyonun ad›. 

ÇÇÇÇooookkkklllluuuu    kkkkoooonnnnffffiiiiggggüüüürrrraaaassssyyyyoooonnnn    mmmmoooodddduuuunnnnddddaaaa    aaaannnnaaaahhhhttttaaaarrrrllllaaaannnnaaaannnn    mmmmeeeennnnüüüü    vvvveeee    ppppaaaarrrraaaammmmeeeettttrrrreeeelllleeeerrrr
Üç konfigürasyonda da ortak olan motor parametreleri hariç, çoklu motor modunda oldu¤u gibi:

- Anma ak›m›
- Termik ak›m
- Anma gerilimi
- Nominal frekans
- Nominal h›z
- Nominal güç
- IR kompanzasyonu
- Kayma kompanzasyonu
- Senkron motor parametreleri
- Termik koruma tipi
- Termik durum
- Otomatik de¤iflen parametreler ve uzman modunda eriflilebilen motor parametreleri
- Motor kontrol tipi

NNNNooootttt:::: DDDDiiii¤¤¤¤eeeerrrr    mmmmeeeennnnüüüü    yyyyaaaa    ddddaaaa    ppppaaaarrrraaaammmmeeeettttrrrreeeelllleeeerrrr    aaaannnnaaaahhhhttttaaaarrrrllllaaaannnnaaaammmmaaaazzzz....
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

AAAAnnnnaaaahhhhttttaaaarrrrllllaaaammmmaaaa    kkkkoooommmmuuuuttttuuuu
Motor say›s›na ya da seçilen konfigürasyona ba¤l› olarak (2 ya da 3), anahtarlama konutu bir ya da iki lojik girifl kullan›larak gönderilir.
Afla¤›daki tablo olas› kombinasyonlar› göstermektedir.

ÇÇÇÇooookkkklllluuuu    mmmmoooottttoooorrrr    mmmmoooodddduuuu    flflflfleeeemmmmaaaassss››››

ÇÇÇÇooookkkklllluuuu    mmmmoooottttoooorrrr    mmmmoooodddduuuunnnnddddaaaa    oooottttoooommmmaaaattttiiiikkkk    aaaayyyyaaaarrrr
Otomatik ayar afla¤›daki flekillerde yap›labilir:
• manüel olarak motor de¤iflti¤inde bir lojik girifl kullanarak
• Otomatik olarak motorun kontrol cihaz›n› açt›ktan sonra 1nci kez çal›flt›¤› her sefer, e¤er [Otomatik ayar] (AUt) parametresi = [Yes] (YES) 

ise.

ÇÇÇÇooookkkklllluuuu    mmmmoooottttoooorrrr    mmmmoooodddduuuunnnnddddaaaa    mmmmoooottttoooorrrr    tttteeeerrrrmmmmiiiikkkk    dddduuuurrrruuuummmmllllaaaarrrr››››::::
Kontrol cihaz› üç motoru ayr› ayr› korur. Her termik durum, kontrol cihaz› kapanmalar› da dahil olmak üzere tüm durufl zamanlar›n› dikkate
al›r.
Bu nedenle güç her aç›ld›¤›nda otomatik hassas ayarlama yapmak gereklifl de¤ildir. Her motoru en az bir kez otomatik ayarlamak yeterlidir.

KKKKoooonnnnffffiiiiggggüüüürrrraaaassssyyyyoooonnnn    bbbbiiiillllggggiiiissssiiii    çççç››››kkkk››››flflflfl››››
[1.5 G‹R‹fiLER / ÇIKIfiLAR AYAR] (G-Ç-) menüsünde, uzaktan bilgi iletimi için her bir konfigürasyona ya da motora (2 ya da 3) bir lojik ç›k›fl
atanabilir.

NNNNooootttt::::    [1.5 G‹R‹fiLER / ÇIKIfiLAR AYAR] (G-Ç-) menüsü anahtarland›¤›nda, bu ç›k›fllar›n içinde bilgi gerektiren tüm
konfigürasyonlara atanmas› gereklidir.

LI
2 motor ya da konfigürasyon

LI
3 motor ya da konfigürasyon

Konfigürasyon ya da aktif motor
say›s›

0 0 0

1 0 1

0 1 2

1 1 2

LI

ATV 71

+ 24 V

LI

Konfigürasyon 0
e¤er her iki

kontakta
aç›ksa

Konfigürasyon 1

Konfigürasyon 2

Konfigürasyon 0 LO ya da R

Konfigürasyon 1 LO ya da R

Konfigürasyon 2
LO ya da R

M0 M1 M2
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

MMMMMMMMCCCC---- b        [[[[ÇÇÇÇOOOOKKKKLLLLUUUU    MMMMOOOOTTTTOOOORRRR    ////    AAAAYYYYAAAARRRR    AAAAÇÇÇÇ]]]]

CCCCHHHHMMMM M        [[[[ÇÇÇÇooookkkklllluuuu    mmmmoooottttoooorrrr]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

----AAAA----
v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Çoklu konfigürasyon mümkün
v [[[[YYYYeeeessss]]]] (YES): Çoklu motor mümkün

CCCCnnnnFFFF1111 M        [[[[2222    aaaayyyyaaaarrrr]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

----
----

CCCC111111111111

----
----
----

v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Anahtarlama yok
v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) - [[[[LLLLIIII6666]]]] (LI6) 
v [[[[LLLLIIII7777]]]] (LI7) - [[[[LLLLIIII11110000]]]] (LI10): VW3A3201 lojik G/Ç kart› tak›lm›flsa
v [[[[LLLLIIII11111111]]]] (LI11) - [[[[LLLLIIII11114444]]]] (LI14): VW3A3201 lojik G/Ç kart› tak›lm›flsa
v [[[[CCCC111111111111]]]] (C111) - [[[[CCCC111111115555]]]] (C115): Hahili Modbus ile
v [[[[CCCC222211111111]]]] (C211) - [[[[CCCC222211115555]]]] (C215): Dahili CANopen ile
v [[[[CCCC333311111111]]]] (C311) - [[[[CCCC333311115555]]]] (C315): Haberleflme kart› ile
v [[[[CCCC444411111111]]]] (C411) - [[[[CCCC444411115555]]]] (C415): Kontrol Cihaz›nda Dahili kart ile

2 motor ya da 2 konfigürasyonun anahtarlanmas›

CCCCnnnnFFFF2222 M        [[[[3333    aaaayyyyaaaarrrr]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

----
----

CCCC111111111111

----
----
----

v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Anahtarlama yok
v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) - [[[[LLLLIIII6666]]]] (LI6) 
v [[[[LLLLIIII7777]]]] (LI7) - [[[[LLLLIIII11110000]]]] (LI10): VW3A3201 lojik G/Ç kart› tak›lm›flsa
v [[[[LLLLIIII11111111]]]] (LI11) - [[[[LLLLIIII11114444]]]] (LI14): VW3A3201 lojik G/Ç kart› tak›lm›flsa
v [[[[CCCC111111111111]]]] (C111) - [[[[CCCC111111115555]]]] (C115): Hahili Modbus ile
v [[[[CCCC222211111111]]]] (C211) - [[[[CCCC222211115555]]]] (C215): Dahili CANopen ile
v [[[[CCCC333311111111]]]] (C311) - [[[[CCCC333311115555]]]] (C315): Haberleflme kart› ile
v [[[[CCCC444411111111]]]] (C411) - [[[[CCCC444411115555]]]] (C415): Kontrol Cihaz›nda Dahili kart ile

3 motor ya da 3 konfigürasyonun anahtarlanmas›

NNNNooootttt::::    3 motor ya da 3 konfigürasyon elde etmek için, [2 Ayar] (CnF1)'da konfigüre edilmelidir.

ttttnnnnLLLL---- b        [[[[LLLLOOOOJJJJ‹‹‹‹KKKK    GGGG‹‹‹‹RRRR‹‹‹‹fifififi    ‹‹‹‹LLLLEEEE    OOOOTTTTOOOO    TTTTAAAANNNNIIIIMMMMAAAA]]]]
ttttUUUULLLL M        [[[[OOOOttttoooo----ttttaaaannnn››››mmmmaaaa    aaaattttaaaammmmaaaassss››››]]]]

[No] (nO)

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

----
----
----

v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Atanmam›fl
v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) 

    :
    :

v [[[[............]]]] (...): Atama koflullar› sayfa.
Atanm›fl girifl ya da bit de¤eri 1 oldu¤unda, otomatik ayarlama yap›l›r.

NNNNooootttt::::    Otomatik ayarlama, motorun çal›flmas›na neden olur.
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

TTTTrrrraaaavvvveeeerrrrsssseeee    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll
Yün bükme bobinleri fonksiyonu (tekstil uygulamalar›nda)

Kam›n dönüfl h›z›, bobinin sabit, kompakt ve do¤rusal oluflunu sa¤lamak için, hassas bir profil izlemelidir.

Fonksiyon, kontrol cihaz› temel referans›na eriflti¤inde ve traverse kontrol komutu devreye al›nd›¤›nda bafllar. 
Traverse kontrol komutu devre d›fl› b›rak›ld›¤›nda kontrol cihaz›, traverse kontrol fonksiyonu taraf›ndan belirlenen rampay› izleyerek temel
referans›na geri döner. Daha sonra fonksiyon, bu referansa döner dönmez durur.
word LRS1'in 15 bit de¤eri, fonksiyon aktifken 1'dedir.

T
ek

st
il

Ana flaft

traverse kontrol 
cihaz›

Bükme kontrol 
cihaz›

Bükme motoru

fianz›man

traverse kontrol motoru

fianz›man

Kam

Yün 

Yün

Yün bobini

t

t

t

t

LI ya da traverse 
kontrol bit de¤eri

Çal›flt›r komutu

Motor h›z›

LRS'in 15 bit de¤eri 
(traverse kontrol aktif)

Temel referans

ACC
rampa

dEC rampas›

fonksiyon fonksiyon sonu
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

FFFFoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnn    ppppaaaarrrraaaammmmeeeettttrrrreeeelllleeeerrrriiii::::    
Bunlar, afla¤›daki flemada gösterilen flekilde, temel referans etraf›ndaki frekans de¤iflimleri döngüsünü tan›mlarlar.

BBBBoooobbbbiiiinnnn    ppppaaaarrrraaaammmmeeeettttrrrreeeelllleeeerrrriiii::::

• trC: [‹plik kontrol]: Traverse fontrol fonksiyonunun, bir lojik girifle ya da haberleflme baras› kontrol komut bit'ine atanmas›

• tdn: [Traverse kontrol yavafllama süresi]

• tUP: [Traverse kontrol h›zlanma süresi]

• trH: [Traverse üst frekans], Hertz olarak

• trL: [Traverse alt frekans], Hertz olarak

• qSH: [Yukar› frekans atlama], Hertz olarak

• qSL: [Afla¤› frekans atlama], Hertz olarak

• tbO: [Bobin zaman›]: Bobin yapmak için harcanan zaman, dakika olarak
Bu parametre, bükme sonunda sinyal vermek içindir. trC komutundan sonraki traverse kontrol çal›flma zaman› tbO 
de¤erine ulaflt›¤›nda, e¤er karfl›l›k gelen EbO fonksiyonu atanm›flsa, lojik ç›k›fl ya da rölelerden biri 1 durumuna geçer.
traverse kontrol çal›flma zaman› EbOt haberleflme baras› taraf›ndan anl›k olarak ve ‹zleme menüsünden izlenebilir.

• dtF: [Ref. h›z düflümü]: Temel referansta düflüfl.
Belirli durumlarda, bobin say›ca artarken temel referans›n düflürülmesi gerekir. dtF de¤eri, tbO zaman›na karfl›l›k gelir. Bu 
süre bir kez afl›ld›¤›nda, referans rampay› izleyerek düflmeye devam eder. E¤er alçak h›z LSP 0'daysa, h›z 0 Hz'e ulafl›r, 
kontrol cihaz› durur ve yeni bir çal›flt›rma komutuyla tekrar ayarlanmal›d›r.
E¤er alçak h›z LSP 0 de¤ilse, traverse kontrol fonksiyonu LSP'nin üzerinde çal›flmaya devam eder.. 

T
ek

st
il

t

tUP

trH

tdn

qSH

qSL
trL

Motor h›z›

Temel referans

Frekans atlamas›

Frekans atlamas›

0

Temel referans

Motor h›z›

With LSP ile

tbO

dtF

Motor h›z›

Temel referans

LSP > 0 iledtF

tbO

0

0 t

t

LSP
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

• rtr: [Traverse kontrol rst] traverse kontrolü yeniden bafllat.
Bu komut bir lojik girifle ya da haberleflme baras› kontrol komuta bitine atanabilir. EbO alarm› ve EbOt çal›flma zaman›n› 
tekrar s›f›ra ayarlar ve referans› tekrar temel referansa döndürür. rtr 1'de kald›¤› sürece, traverse kontrol fonksiyonu devre 
d›fl›d›r ve h›z temel teferansla ayn› kal›r.
Bu komut a¤›rl›kl› olarak makaralar› de¤ifltirmek için kullan›l›r.. 

T
ek

st
il

Temel referans

Motor h›z›

tbO

dtF

t

t

t

t

t

t

t

0

0

0

0

0

0

0

Çal›flt›r

trC

EbOt

LRS1 15 bit'i

EbO

rtr

tbO
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

CCCCoooouuuunnnntttteeeerrrr    WWWWoooobbbbbbbblllleeee

"counter wobble" fonksiyonu, belirli uygulamalarda, traverse kontrol fonksiyonu yün k›lavuz motorunun h›z›nda belirgin de¤iflikliklere neden
oldu¤unda (trH ve trL, bkz. sayfa 95), sabit bir yün gerilimi sa¤lamak için kullan›l›r.
‹‹‹‹kkkkiiii    cccciiiihhhhaaaazzzz    kkkkuuuullllllllaaaannnn››››llllmmmmaaaallll››››dddd››››rrrr    ((((bbbbiiiirrrr    mmmmaaaasssstttteeeerrrr    vvvveeee    bbbbiiiirrrr    ssssllllaaaavvvveeee))))
Master yün k›lavuzunun h›z›n› kontrol ederken, slave bükme h›z›n› kontrol eder. Fonksiyon slave'e, master'inkinin karfl› faz› olan bir h›z
profili atar. Bu, master'in lojik ç›k›fllar›ndan birinin ve slave'in lojik girifllerinden birinin kullan›larak senkronizasyonun sa¤lanmas›n›n gerekli
oldu¤u anlam›na gelir.
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Ana flaft

Master kontrol Slave kontrol 

Bükme motoru

fianz›man

Yün k›lavuzu motoru

fianz›man

Kam

Yün 

Yün

Yün makaras›Senkronizasyon

tSY SnC

t

t

t

t

t

trH
trL

trH

trL

Master ve slave'de 
traverse kontrol 

komutu

Master ve slave'de 
çal›flt›rma komutu

Yün k›lavuzu
motor h›z›

(master kontrol 
cihaz›)

tSY/SnC senkronizasyon

Bükme motoru h›z›
(slave kontrol cihaz›)
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

GGGG////ÇÇÇÇ    sssseeeennnnkkkkrrrroooonnnniiiizzzzaaaassssyyyyoooonnnnuuuunnnn    bbbbaaaa¤¤¤¤llllaaaannnntttt››››ssss››››

Bafllama koflullar› afla¤›daki gibidir:
- Her iki kontrol cihaz›nda ulafl›lan temel h›zlar
- [‹plik kontrol] (trC) girifli aktif
- Senkronizasyon sinyali var

NNNNooootttt::::    Slave kontrol cihaz›nda, [Yukar› frekans atlama] (qSH) ve [Afla¤› frekans atlama] (qSL) parametreleri genellikle s›f›rda b›rak›lmal›d›r.
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(SnCO) LOp

COM

LIp (SnCI)

COM

ATV 71 ATV 71

Master kontrol Slave kontrol
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

(1)Bu parametreye ayr›ca [1.3 AYARLAR] (SEt-) menüsünden eriflilebilir.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

ttttrrrrOOOO---- b        [[[[TTTTRRRRAAAAVVVVEEEERRRRSSSSEEEE    KKKKOOOONNNNTTTTRRRROOOOLLLL]]]]    
NNNNooootttt::::    Bu fonksiyon baz› di¤er fonksiyonlarla birlikte kullan›lamaz. Sayfa 22'daki talimatlar› izleyiniz.

ttttrrrrCCCC M        [[[[‹‹‹‹pppplllliiiikkkk    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

----
----
----

v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Fonksiyon devred›fl›, böylelikle di¤er paraetrelere eriflimi engeller.
v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) 

    :
    :

v [[[[............]]]] (...): Atama koflullar› sayfa.
"traverse kontrol" döngüsü. atanm›fl girifl ya da bit de¤eri 1 oldu¤unda bafllar ve 0 oldu¤unda sona erer.

ttttrrrrHHHH

r

M        [[[[TTTTrrrraaaavvvveeeerrrrsssseeee    üüüüsssstttt    ffffrrrreeeekkkkaaaannnnssss]]]]
(1) 0 – 10 Hz 4 Hz

ttttrrrrLLLL

r

M        [[[[TTTTrrrraaaavvvveeeerrrrsssseeee    aaaalllltttt    ffffrrrreeeekkkkaaaannnnssss]]]]
(1) 0 – 10 Hz 4 Hz

qqqqSSSSHHHH

r

M        [[[[YYYYuuuukkkkaaaarrrr››››    ffffrrrreeeekkkkaaaannnnssss    aaaattttllllaaaammmmaaaa]]]]
(1) 0 - [Traverse üst frekans] 

(trH)
0 Hz

qqqqSSSSLLLL

r

M        [[[[AAAAflflflflaaaa¤¤¤¤››››    ffffrrrreeeekkkkaaaannnnssss    aaaattttllllaaaammmmaaaa]]]]
(1) 0 - [Traverse alt frekans] 

(trL)
0 Hz

ttttUUUUPPPP

r

M        [[[[TTTTrrrraaaavvvveeeerrrrsssseeee    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    hhhh››››zzzzllllaaaannnnmmmmaaaa    
ssssüüüürrrreeeessssiiii]]]]

0,1 – 999,9 s 4 sn

ttttddddnnnn

r

M        [[[[TTTTrrrraaaavvvveeeerrrrsssseeee    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    yyyyaaaavvvvaaaaflflflflllllaaaammmmaaaa    
ssssüüüürrrreeeessssiiii]]]]

0,1 – 999,9 s 4 sn

ttttbbbbOOOO

r

M        [[[[BBBBoooobbbbiiiinnnn    zzzzaaaammmmaaaannnn››››]]]]
0 – 9999 dakika 0 dakika

Makara çal›flma zaman›

EEEEbbbbOOOO M        [[[[BBBBoooobbbbiiiinnnn    ssssoooonnnnuuuu]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

LLLLOOOO1111

----
LLLLOOOO4444

rrrr2222

----
rrrr4444

v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Fonksiyon atanmam›fl.
v [[[[LLLLOOOO1111]]]] (LO1) 

-
[[[[LLLLOOOO4444]]]] (LO4): lojik ç›k›fl (e¤er bir ya da iki G/Ç kart› tak›lm›flsa, LO1, LO2 ya da LO4 seçilebilir).

v [[[[RRRR2222]]]] (r2) 
- 

v [[[[RRRR4444]]]] (r4): Röle (bir ya da iki G/Ç kart› tak›lm›flsa, R2 seçimi R3 ya da R4'e yükselir).
traverse kontrol çal›flma zaman› [Bobin zaman›] (tbO)'a eriflti¤inde, atanm›fl ç›k›fl ya da röle 1 durumuna 
geçer.

r Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametreler. 
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

b        [[[[TTTTRRRRAAAAVVVVEEEERRRRSSSSEEEE    KKKKOOOONNNNTTTTRRRROOOOLLLL]]]]    (devam›)

SSSSnnnnCCCC M        [[[[KKKKaaaarrrrflflflfl››››    wwwwoooobbbbbbbblllleeee]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

----
----
----

v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Fonksiyon atanmam›fl.
v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) 

    :
    :

v [[[[............]]]] (...): Atama koflullar› sayfa.
Yaln›zca bükme kontrol mekanizmas›nda (slave) konfigüre edilmek üzere. 

ttttSSSSYYYY M        [[[[SSSSeeeennnnkkkkrrrroooonnnn    wwwwoooobbbbbbbblllleeee]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

LLLLOOOO1111

----
LLLLOOOO4444

rrrr2222

----
rrrr4444

v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Fonksiyon atanmam›fl.
v [[[[LLLLOOOO1111]]]] (LO1) 

-
[[[[LLLLOOOO4444]]]] (LO4): lojik ç›k›fl (e¤er bir ya da iki G/Ç kart› tak›lm›flsa, LO1, LO2 ya da LO4 seçilebilir).

v [[[[RRRR2222]]]] (r2) 
- 

v [[[[RRRR4444]]]] (r4): Röle (bir ya da iki G/Ç kart› tak›lm›flsa, R2 seçimi R3 ya da R4'e yükselir).
traverse kontrol çal›flma zaman›, [Bobin zaman›] (tbO)'a ulaflt›¤›nda, atanm›fl ç›k›fl ya da röle 1 durumuna 
geçer.
Yaln›zca yün k›lavuzu kontrol cihaz›nda (master) konfigüre edilmek üzere. 

ddddttttFFFF

r

M        [[[[RRRReeeeffffeeeerrrraaaannnnssss    hhhh››››zzzz    ddddüüüüflflflflüüüümmmmüüüü]]]]
0 – 1000 Hz 0 Hz

traverse kontrol döngüsü esnas›nda temel referansta düflüfl.

rrrrttttrrrr M        [[[[TTTTrrrraaaavvvveeeerrrrsssseeee    kkkkoooonnnntttt....    iiiisssstttt]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

----
----
----

v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Fonksiyon atanmam›fl.
v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) 

    :
    :

v [[[[............]]]] (...): Atama koflullar› sayfa.
Atanm›fl girifl ya da bit de¤erinin durumu 1 oldu¤unda, traverse kontrol çal›flma zaman›, [Referans h›z 
düflümü] (dtF)ile birlikte 0'a tekrar ayarlan›r..

T
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

AAAAssssaaaannnnssssöööörrrr    kkkkuuuurrrrttttaaaarrrrmmmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnuuuu
Tahliye fonksiyonu, "asansör" uygulamalar› için tasarlanm›flt›r. Yaln›zca ATV71pppN4 (380/480 V) kontrol cihazlar› için eriflilebilirdir.
Bir asansör, güç kesintisi nedeniyle iki kat aras›nda s›k›flt›¤›nda, içindekiler makul bir süre içinde tahliye edilebilmelidir.
Bu fonksiyon, bir acil durum güç kayna¤›n›n kontrol cihaz›na ba¤lanmas›n› gerektirir.
Bu güç kayna¤›, düflük gerilimdedir, ve yaln›zca düflük bir h›zda ancak tam momentle düflük bir çal›flma moduna olanak tan›r.

Fonksiyonun gerektirdikleri:
• "Tahliye " ifllemini kontrol etmek için bir lojik girifl
• Gerilim izleme efli¤inin düflürülmesi
• Uygun bir alçak h›z referans›

Güç kesintisini ve kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzz››››nnnn››››nnnn    kkkkaaaappppaaaannnnmmmmaaaassss››››nnnn›››› takiben, e¤er karfl›l›k gelen kontrol bit de¤eri ya da lojik girifl ayn› zamanda 1'deyse, bu
sonuncusuna [DÜfiÜK GER‹L‹M] (USF) hata moduna girmeden tekrar güç verilebilir. Bundan sonra kalk›fl (FW) ya da inifl (RW) kontrol
edilebilir.

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

rrrrFFFFtttt---- b        [[[[AAAASSSSAAAANNNNSSSSÖÖÖÖRRRR    KKKKUUUURRRRTTTTAAAARRRRMMMMAAAA]]]]    
Bu fonksiyon yaln›zca ATV71pppN4 (380/480 V) kontrol cihazlar› için eriflilebilirdir..

rrrrFFFFtttt---- M        [[[[KKKKuuuurrrrttttaaaarrrrmmmmaaaa    aaaattttaaaammmmaaaassss››››]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

LLLLIIII1111

----
LLLLIIII11114444

v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Fonksiyon atanmam›fl.
v [[[[LLLLIIII1111]]]] (LI1) - [[[[LLLLIIII6666]]]] (LI6). 
v [[[[LLLLIIII7777]]]] (LI7) - [[[[LLLLIIII11110000]]]] (LI10): VW3A3201 lojik G/Ç kart› tak›lm›flsa
v [[[[LLLLIIII11111111]]]] (LI11) - [[[[LLLLIIII11114444]]]] (LI14): E¤er VW3A3202 uzatma G/Ç kart› tak›lm›flsa.

E¤er kontrol cihaz› sabitse, tahliye atanm›fl girifl 1'deyken devreye girer.
Atanm›fl de¤er 0'dayken, kontrol cihaz› durur durmaz tahliye devreye girer

rrrrSSSSUUUU M        [[[[KKKKuuuurrrrttttaaaarrrrmmmmaaaa    ggggiiiirrrriiiiflflflfl    ggggeeeerrrriiiilllliiiimmmmiiii]]]]
220 – 320 V 220 V

Acil durum güç kayna¤›n›n izin verilen minimum AC gerilim de¤eri.
E¤er [Asansör kurtarma] (rFt)  , [No] (nO) de¤ilse, parametreye eriflilebilir.

rrrrSSSSPPPP M        [[[[KKKKuuuurrrrttttaaaarrrrmmmmaaaa    ffffrrrreeeekkkkaaaannnnssss››››]]]]
5 Hz

r
"Tahliye" modu frekans referans›n›n de¤eri.
E¤er [Asansör kurtarma.] (rFt)  , [No] (nO) de¤ilse, parametreye eriflilebilir.
Ayarlama aral›¤›, [Düflük h›z] (LSP), [Nominal motor frekans›] (FrS) ve [Nominal motor gerilimi] (UnS) 
parametreleriyle yukar›daki [Kurtarma girifl gerilimi] (rSU) taraf›ndan belirlenir.
• If LSP < (Frs x rSU/UnS): rSP min. = LSP, rSP Maks.. = (Frs x rSU/UnS)
• E¤er LSP u (Frs x rSU/UnS): rSP = (Frs x rSU/UnS).

r Çal›flma veya durma s›ras›nda de¤ifltirilebilen parametreler. 

A
sa

ns
ör

DDDD‹‹‹‹KKKKKKKKAAAATTTT

• Kontrol cihaz› hat kayna¤›ndan güç al›rken, bu girifl 1'de olmamal›d›r. Bunu sa¤lamak ve her türlü k›sa devreye engel 
olmak için, kaynak enversör kontaktörleri kullan›lmal›d›r.

• Acil güç kayna¤›ndan hat kayna¤›na geri dönerken, bu girifli 0'a ayarlay›n ve en az 10 saniyelik bir güç kesme bekleme 
süresi uygulay›n.

BBBBuuuu    ttttaaaalllliiiimmmmaaaattttllllaaaarrrraaaa    uuuuyyyyuuuullllmmmmaaaammmmaaaassss››››    dddduuuurrrruuuummmmuuuunnnnddddaaaa    eeeekkkkiiiippppmmmmaaaannnn    zzzzaaaarrrraaaarrrr    ggggöööörrrreeeebbbbiiiilllliiiirrrr....
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UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaa    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››    ((((FFFFUUUUnnnn----))))

DDDDCCCC    bbbbaaaarrrraaaassss››››    üüüüzzzzeeeerrrriiiinnnnddddeeeennnn    ddddoooo¤¤¤¤rrrruuuuddddaaaannnn    ggggüüüüçççç    kkkkaaaayyyynnnnaaaa¤¤¤¤››››
BBBBuuuu    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnn    aaaannnnccccaaaakkkk    pppMMMM3333    u    11118888....5555    kkkkWWWW    vvvveeee    AAAATTTTVVVV77771111pppNNNN4444    >>>>    11118888....5555    kkkkWWWW kontrol cihazlar› için eriflilebilirdir.

DC baras› üzerinden do¤rudan güç kayna¤› için, uygun boyutland›r›lm›fl direnç ve kapasitör ön yükleme kontaktörünün yan›s›ra, korunmufl
do¤rudan ak›m kayna¤› ve uygun güç ve gerilim gereklidir. Bu unsurlar› boyutland›rmak için lütfen Schneider Electric'e dan›fl›n.

"DC baras› üzerinden do¤rudan güç kayna¤›" fonksiyonu, bir röle ya da kontrol cihaz› üzerindeki bir lojik girifl üzerinden ön yükleme
kontaktörünü kontrol etmek için kullan›labilir.

R2 röle kullanan örnek devre: 

KKKKoooodddd AAAAdddd////AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa AAAAyyyyaaaarrrr    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››:::: FFFFaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrr››››

ddddCCCCOOOO---- b        [[[[DDDDCCCC    BBBBAAAARRRRAAAA    BBBBEEEESSSSLLLLEEEEMMMMEEEESSSS‹‹‹‹]]]]
Bu fonksiyon ancak ATV71pppM3 u 18.5 kW ve ATV71pppN4 > 18.5 kW kontrol cihazlar› için eriflilebilirdir..

ddddCCCCOOOO M        [[[[ÖÖÖÖnnnnflflflflaaaarrrrjjjj    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    aaaattttaaaammmmaaaassss››››]]]]
[No] (nO)

nnnnOOOO

LLLLOOOO1111

----
LLLLOOOO4444

rrrr2222

----
rrrr4444

lojik ç›k›fl ya da kontrol rölesi
v [[[[NNNNoooo]]]]    (nO): Fonksiyon atanmam›fl.
v [[[[LLLLOOOO1111]]]] (LO1) 

-
[[[[LLLLOOOO4444]]]] (LO4): lojik ç›k›fl (e¤er bir ya da iki G/Ç kart› tak›lm›flsa, LO1, LO2 ya da LO4 seçilebilir).

v [[[[RRRR2222]]]] (r2) 
-
[[[[RRRR4444]]]] (r4): Röle (bir ya da iki G/Ç kart› tak›lm›flsa, R2 seçimi R3 ya da R4'e yükselir).

ATV71ppp
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Kontaktör güç 
kayna¤›
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Hatalar -Nedenleri - Çözümleri
YYYYoooollllvvvveeeerrrriiiicccciiii    ççççaaaallll››››flflflflmmmm››››yyyyoooorrrr,,,,    hhhhaaaattttaaaa    ggggöööörrrrüüüünnnnttttüüüülllleeeennnnmmmmiiiiyyyyoooorrrr
• Ekran›n yanmamas› halinde, kontrol cihaz›na giden güç kayna¤›n› kontrol edin.
• "H›zl› durufl" veya "serbest durufl" fonksiyonlar›n›n atanmas›, lojik girifllerin güç almamas› durumunda kontrol 

cihaz›n›n bafllat›lmas›n› önleyecektir. Bu durumda ATV71, serbest duruflta [NORMAL DURUfi] (nSt) ve h›zl› 
duruflta [HIZLI DURDURMA] (FSt) görüntüleyecektir. Kablo kopmas› durumunda kontrol cihaz›n› güvenli 
flekilde durduracak flekilde bu fonksiyonlar s›f›rda aktif olduklar›ndan bu normaldir.

• Çal›flt›rma komut girifli veya girifllerinin seçili kumanda moduna uygun olarak aktif hale getirildiklerinden emin 
olun.
([2/3 Kablolu kumanda] (tCC) ve [2 kablolu tip] (tCt) parametreleri), sayfa 18).

OOOOttttoooommmmaaaattttiiiikkkk    oooollllaaaarrrraaaakkkk    rrrreeeesssseeeettttlllleeeennnneeeemmmmeeeeyyyyeeeennnn    hhhhaaaattttaaaallllaaaarrrr
Kontrol cihaz›n› kapat›p açmadan önce hata nedeni ortadan kald›r›lmal›d›r. 
AnF, brF, ECF, EnF, SOF, SPF ve tnF hatalar› da bir lojik girifli veya komut biti yard›m›yla uzaktan resetlenebilir
(kontrol cihaz›yla birlikte gelen CD-ROM'a baflvurun).

 

HHHHaaaattttaaaa AAAAdddd OOOOllllaaaassss››››    nnnneeeeddddeeeennnn ÇÇÇÇöööözzzzüüüümmmm

AAAAIIII2222FFFF (Analog Girifl) • Analog giriflte uygun 
olmayan sinyal.

• Analog girifllerin kablolaman› ve sinyallerin 
de¤erlerini kontrol edin.

AAAAnnnnFFFF (H›z Sapmas›) • Enkoder h›z› geri 
beslemesi, referansla 
uyumlu de¤il.

• Motor, kazan›m ve denge parametrelerini 
kontrol edin. 

• Bir frenleme direnci ekleyin.
• Motor/kontrol cihaz›/yük boyutlar›n› kontrol 

edin.
• Enkoderin mekanik kuplaj› ve kablo 

ba¤lant›lar›n› kontrol edin.
bbbbrrrrFFFF  (Mekanik Fren) • Fren geri besleme konta¤›, 

fren lojik kumandas›yla 
eflleflmiyor.

• Geri besleme devresini ve lojik kumanda 
devresini kontrol edin.

• Frenin mekanik durumunu kontrol edin.
CCCCrrrrFFFF1111 (Ön flarj hatas›) • fiarj rölesi kumanda 

hatas› veya flarj 
direncinde hasar.

• Dahili ba¤lant›lar› kontrol edin.
• Kontrol cihaz›n› kontrol edin/onar›n.

EEEECCCCFFFF (Enkoder kuplaj›) • Enkoderin mekanik 
kuplaj›nda kesme.

• Enkoderin mekanik kuplaj›n› kontrol edin.

EEEEEEEEFFFF1111    
EEEEEEEEFFFF2222

(Kumanda 
eeprom'u)

• Dahili bellek hatas›. • Ortam› kontrol edin (elektromanyetik 
uygunluk).

• Cihaz› kapat›n, resetleyin, fabrika ayarlar›na 
geri dönün.

• Kontrol cihaz›n› kontrol edin/onar›n.
EEEEnnnnFFFF (Enkoder hatas›) • Enkoder geri besleme 

hatas›.
• [Number of pulses] (Darbe say›s›) (PGI) ve 

[Encoder type] (enkoder tipi) (EnS) de¤erlerini 
kontrol edin (kontrol cihaz›yla birlikte gelen CD-
ROM'a baflvurun).

• Enkoderin mekanik ve elektrik iflleyiflini, güç 
kayna¤› ve ba¤lant›lar›n›n düzgün olup 
olmad›¤›n› kontrol edin.

• Motor dönme yönünü veya enkoder sinyallerini 
kontrol edin ve gerekli olursa de¤ifltirin ([Output 
Ph rotation] (Ç›k›fl Faz yönü) (PHr) 
parametresi sayfa 20).

FFFFCCCCFFFF1111 (Ç›k›fl kontaktörü 
tak›l›)

• Aç›lma koflullar› 
karfl›lanm›fl olmas›na 
ra¤men ç›k›fl kontaktörü 
kapal› kal›r.

• Kontaktör ve kablo ba¤lant›lar›n› kontrol edin. 
• Geri besleme devresini kontrol edin. 

IIIILLLLFFFF (Opsiyonel dahili 
hat)

• Seçenek kart› ve kontrol 
cihaz› aras›nda iletiflim 
hatas›.

• Ortam› kontrol edin
 (Elektromanyetik uyumluluk).

• Ba¤lant›lar› kontrol edin.
• Seçenek kart›n› de¤ifltirin.
• Kontrol cihaz›n› kontrol edin/onar›n.

IIIInnnnFFFF1111 (Hatal› de¤er) • Güç kart›, depolanan 
karttan farkl›.

• Güç kart›n›n referans›n› kontrol edin.

IIIInnnnFFFF2222 (Uyumsuz PB) • Güç kart›, kumanda 
kart›yla uyumsuz.

• Güç kart›n›n referans›n› ve uyumlu olup 
olmad›¤›n› kontrol edin.
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IIIInnnnFFFF3333 (Dahili seri ba¤lant›) • Dahili kartlar aras›nda 
iletiflim hatas›.

• Dahili ba¤lant›lar› kontrol edin.
• Kontrol cihaz›n› kontrol edin/onar›n.

IIIInnnnFFFF4444 (Dahili MFG alan›) • Dahili veriler tutars›z. • Kontrol cihaz›n› tekrar kalibre edin (Schneider 
Electric Ürün Deste¤i taraf›ndan 
gerçeklefltirilir).

IIIInnnnFFFF6666 (Dahili seçenek) • Kontrol cihaz›na tak›lan 
seçenek alg›lanmad›.

• Seçene¤in referans› ve uyumlulu¤unu kontrol 
edin.

IIIInnnnFFFF7777 (Dahili donan›m 
bafllatmas›)

• Kontrol cihaz›n›n 
bafllat›lmas› 
tamamlanamad›.

• Kapat›n ve resetleyin.

IIIInnnnFFFF8888 (Dahili güç kayna¤›) • Kumanda güç kayna¤› 
hatal›.

• Kumanda güç kayna¤›n› kontrol edin.

IIIInnnnFFFF9999 (Dahili - I Ölçümü) • Ak›m ölçümleri hatal›. • Ak›m sensörleri veya güç kart›n›  de¤ifltirin.
• Kontrol cihaz›n› kontrol edin/onar›n.

IIIInnnnFFFFAAAA (Dahili - fiebeke 
CCT)

• Girifl k›sm› düzgün flekilde 
çal›flm›yor.

• Kontrol cihaz›n› kontrol edin/onar›n.

IIIInnnnFFFFbbbb (Dahili - TH. 
sensörü)

• Kontrol cihaz› s›cakl›k 
sensörü düzgün flekilde 
çal›flm›yor.

• S›cakl›k sensörünü de¤ifltirin.
• Kontrol cihaz›n› kontrol edin/onar›n.

IIIInnnnFFFFCCCC (Dahili - Süre 
ölçümü)

• Elektronik süre ölçümü 
parças›nda hata.

• Kontrol cihaz›n› kontrol edin/onar›n.

IIIInnnnFFFFEEEE (Mikro hata) • Dahili mikro ifllemci hatas›. • Kapat›n ve resetleyin. Kontrol cihaz›n› kontrol 
edin/onar›n.

OOOOCCCCFFFF (Afl›r› ak›m) • (Ayarlar) (SEt-) ve (1.4 
Motor kumandas›) (drC-) 
menülerindeki 
parametreler hatal›. 

• Atalet veya yük çok yüksek.
• Mekanik kilitlenme.

• Parametreleri kontrol edin (kontrol cihaz›yla 
birlikte gelen CD-ROM'a baflvurun). 

• Motor/kontrol cihaz›/yük boyutlar›n› kontrol 
edin.

• Mekanizma durumunu kontrol edin.
PPPPrrrrFFFF (Güç kald›rma) • Kontrol cihaz›n›n “Güç 

kald›rma” güvenlik 
fonksiyonunda hata.

• Kontrol cihaz›n› kontrol edin/onar›n.

SSSSCCCCFFFF1111    (Motor k›sa CCT) • Kontrol cihaz› ç›k›fl›na k›sa 
devre veya topraklama.

• Birden fazla motorun 
paralel ba¤lanmas› 
durumunda kontrol cihaz› 
ç›k›fl›nda önemli ölçüde 
toprak kaçak ak›m›.

• Kontrol cihaz›n› motora ba¤layan kablolar› ve 
motor yal›t›m›n› kontrol edin.

• Anahtarlama frekans›n› düflürün.
• Reaktörleri motor ile seri olarak ba¤lay›n.

SSSSCCCCFFFF2222 (Yüksek empedans 
k›sa CCT)

SSSSCCCCFFFF3333 (Toprak k›sa CCT)

SSSSOOOOFFFF (Afl›r› h›z) • Denge veya yolverme 
yükü çok yüksek.

• Motor, kazan›m ve denge parametrelerini 
kontrol edin. 

• Bir frenleme direnci ekleyin.
• Motor/kontrol cihaz›/yük boyutlar›n› kontrol 

edin.
SSSSPPPPFFFF (H›z geri besleme 

kayb›)
• Enkoder geri besleme 

sinyali yok.
• Enkoder ve kontrol cihaz› aras›ndaki 

kablolaman› kontrol edin.
• Enkoderi kontrol edin.

ttttnnnnFFFF (Otomatik hassas 
ayar)

• Motor, kontrol cihaz›na 
ba¤l› de¤il.

• Özel motor veya kontrol 
cihaz›na uygun olmayan 
güçte motor.

• Motorun, otomatik hassas ayar ifllemi s›ras›nda 
bulundu¤undan emin olun.

• Bir ç›k›fl kontaktörü kullan›l›yorsa, otomatik 
hassas ayar s›ras›nda bunu kapat›n.

• Motor ve kontrol cihaz›n›n birbirleriyle uyumlu 
olup olmad›¤›n› kontrol edin.
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AAAAPPPPFFFF (Uygulama hatas›) • Kontrol Cihaz›nda Dahili 
kart hatas›.

• Lütfen kart belgelerine bak›n.

bbbbLLLLFFFF (Fren kumandas›) • Fren serbest b›rakma 
ak›m›na ulafl›lamad›.

• Fren kumanda 
parametreleri, fren lojik 
kumandas› atand›¤›nda 
ayarlanmad›.

• Kontrol cihaz›/motor ba¤lant›s›n› kontrol 
edin.

• Motor sarg›lar›n› kontrol edin.
• Tavsiye edilen parametreleri kontrol edin 

(kontrol cihaz›yla birlikte gelen CDROM'a 
baflvurun).

CCCCnnnnFFFF (A¤ hatas›) • ‹letiflim kart›nda iletiflim 
hatas›.

• Ortam› kontrol edin
 (Elektromanyetik uyumluluk).

• Kablo ba¤lant›lar›n› kontrol edin.
• Süre afl›m›n› kontrol edin.
• Seçenek kart›n› de¤ifltirin.
• Kontrol cihaz›n› kontrol edin/onar›n.

CCCCOOOOFFFF (CANopen Hatas›) • CANopen baras›ndaki 
iletiflimde kesinti.

• ‹letiflim baras›n› kontrol edin.
• Süre afl›m›n› kontrol edin.
• CANopen Kullan›m K›lavuzuna baflvurun.

EEEEPPPPFFFF1111 (Harici hata Ll) • Harici bir cihazla 
tetiklenen hata, 
kullan›c›ya ba¤l›.

•  Hataya neden olan cihaz› kontrol edin ve 
resetleyin.

EEEEPPPPFFFF2222 (Harici haya NET.) • Harici bir cihazla 
tetiklenen hata, 
kullan›c›ya ba¤l›.

•  Hataya neden olan cihaz› kontrol edin ve 
resetleyin.

FFFFCCCCFFFF2222 (Ç›k›fl kontaktörü aç›k) • Aç›lma koflullar› 
karfl›lanm›fl olmas›na 
ra¤men ç›k›fl kontaktörü 
aç›k  kal›r.

• Kontaktör ve kablo ba¤lant›lar›n› kontrol 
edin. 

• Geri besleme devresini kontrol edin. 

LLLLCCCCFFFF (Girifl kontaktörü) • Kontaktöre kumanda 
edilebilmesine ra¤men 
kontrol cihaz› aç›k de¤il.

• Kontaktör ve kablo ba¤lant›lar›n› kontrol 
edin. 

• Süre afl›m›n› kontrol edin(kontrol cihaz›yla 
birlikte gelen CDROM'a baflvurun).

• Hat/kontaktör/kontrol cihaz› ba¤lant›s›n› 
kontrol edin. 

LLLLFFFFFFFF2222
LLLLFFFFFFFF3333
LLLLFFFFFFFF4444

[4-20 mA KAYIP AI2]
[4-20 mA KAYIP AI3]
[4-20 mA KAYIP AI4]

• AI2, AI3 veya AI4 analog 
giriflinde 4-20 mA 
referans›n›n kayb›.

• Analog girifllerdeki ba¤lant›y› kontrol edin.

OOOObbbbFFFF (Afl›r› frenleme) • Frenleme çok ani veya 
tahrikleyen yük.

• Yavafllama süresini art›r›n.
• Gerekli olursa bir frenleme direnci tak›n.
• Uygulamayla uyumlu ise (Yavafllama 

rampas› uyarlama) (brA) fonksiyonunu 
aktif hale getirin (kontrol cihaz›yla birlikte 
gelen CDROM'a baflvurun).

OOOOHHHHFFFF (Kontrol cihaz› afl›r› 
›s›nmas›)

• Kontrol cihaz› s›cakl›¤› 
çok  yüksek.

• Motor yükünü, kontrol cihaz› 
havaland›rmas›n› ve ortam s›cakl›¤›n› 
kontrol edin. Çal›flt›rmadan önce kontrol 
cihaz›n›n so¤umas›n› bekleyin.

OOOOLLLLFFFF (Motor afl›r› yükü) • Afl›r› motor ak›m› 
taraf›ndan tetiklenir.

• Motor termik korumas›n›n ayar›n› ve 
motor yükünü kontrol edin. Çal›flt›rmadan 
önce kontrol cihaz›n›n so¤umas›n› 
bekleyin.

OOOOPPPPFFFF1111 (1 Motor faz kayb›) • Kontrol cihaz› ç›k›fl›ndaki 
bir fazda kay›p.

• Kontrol cihaz›ndan motora giden 
ba¤lant›lar› kontrol edin.
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OOOOPPPPFFFF2222 (3 Motor faz kayb›) • Motor ba¤l› de¤il veya 
motor gücü çok düflük.

• Ç›k›fl kontaktörü aç›k.
• Motor ak›m›nda anl›k 

dengesizlik.

• Kontrol cihaz›ndan motora giden 
ba¤lant›lar› kontrol edin.

• Ç›k›fl kontaktörü kullan›l›yorsa, kontrol 
cihaz›yla birlikte gelen CD-ROM'a 
baflvurun.

• Düflük güçlü bir motorla veya motorsuz 
deneyin: Fabrika ayarlar› modunda motor 
faz kayb› alg›lamas› aktif (Ç›k›fl faz› kayb›) 
(OPL) = (Evet) (YES). Kontrol cihaz›yla ayn› 
de¤erdeki bir motoru (özellikle yüksek güçlü 
kontrol cihazlar› için) kullanmadan kontrol 
cihaz›n› test veya bak›m ortam›nda kontrol 
etmek için, motor faz kayb› alg›lamas›n› 
kapat›n (Ç›k›fl faz kayb›) (OPL) = [No] 
(Hay›r) (nO) (kontrol cihaz›yla birlikte gelen 
CD-ROM'a baflvurun ).

• Afla¤›daki parametreleri kontrol edip 
optimum de¤erlere ayarlay›n: (Nominal 
motor gerilimi) (UnS) ve [Rated mot. 
current] (Nominal motor ak›m›) (nCr) ve 
(Otomatik hassas ayar) (tUn) gerçeklefltirin.

OOOOSSSSFFFF (fiebeke afl›r› 
gerilimi)

• Hat gerilimi çok yüksek.
• Kesilmifl hat beslemesi.

• Hat gerilimini kontrol edin.

OOOOttttFFFF1111 (PTC 1 Afl›r› ›s›nma) • PTC1 alg›lay›c›lar›n›n 
afl›r› ›s›nd›¤› tespit edildi.

• Motor yükü ve boyutlar› kontrol edin.
• Motor havaland›rmas›n› kontrol edin.
• Çal›flt›rmadan önce motorun so¤umas›n› 

bekleyin.
• PTC alg›lay›c›lar›n›n tip ve durumunu 

kontrol edin.

OOOOttttFFFF2222 (PTC 1 Afl›r› ›s›nma) • PTC2 alg›lay›c›lar›n›n 
afl›r› ›s›nd›¤› tespit edildi.

OOOOttttFFFFLLLL (PTC=LI6 afl›r› 
›s›nma)

• PTC/LI6 alg›lay›c›lar›n›n 
afl›r› ›s›nd›¤› tespit edildi.

PPPPttttFFFF1111 (PTC1 hatas›) • PTC1 alg›lay›c›lar› aç›k 
veya k›sa devre olmufl.

• PTC alg›lay›c›lar›n› ve aralar›ndaki ve 
motor/kontrol cihaz› kablolar›n› kontrol edin.

PPPPttttFFFF2222 (PTC2 hatas›) • PTC2 alg›lay›c›lar› aç›k 
veya k›sa devre olmufl.

PPPPttttFFFFLLLL (PTCLI6 hatas›) • PTC/LI6 alg›lay›c›lar› 
aç›k veya k›sa devre 
olmufl.

SSSSCCCCFFFF4444 (IGBT K›sa devre) • Güç parças› hatas›. • Kontrol cihaz›n› kontrol edin/onar›n.

SSSSCCCCFFFF5555 (Yük k›sa devresi) • Kontrol cihaz› ç›k›fl›nda 
k›sa devre.

• Kontrol cihaz›n› motora ba¤layan kablolar› 
ve motor yal›t›m›n› kontrol edin.

• Kontrol cihaz›n› kontrol edin/onar›n.
SSSSLLLLFFFF1111 (Modbus ‹letiflim 

hatas›)
• Modbus baras›ndaki 

iletiflimde kesinti.
• ‹letiflim baras›n› kontrol edin.
• Süre afl›m›n› kontrol edin.
• Modbus Kullan›m K›lavuzuna baflvurun.
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SSSSLLLLFFFF2222 [POWERSUITE 
COM. FLT]

• PowerSuite iletifliminde 
hata.

• PowerSuite ba¤lant› kablosunu kontrol 
edin.

• Süre afl›m›n› kontrol edin.
SSSSLLLLFFFF3333 (Keypad ‹letiflim 

hatas›)
• Grafikli ekran 

terminaliyle iletiflimde 
hata.

• Terminal ba¤lant›s›n› kontrol edin.
• Süre afl›m›n› kontrol edin.

SSSSrrrrFFFF (Tork süre afl›m›) • Tork kumanda 
fonksiyonunun süre 
afl›m›na eriflildi.

• Fonksiyon ayarlar›n› kontrol edin.
• Mekanizma durumunu kontrol edin.

SSSSSSSSFFFF (Tork/ak›m s›n›r›) • Tork s›n›rlamas›na 
geçin.

• Mekanik sorun olup olmad›¤›n› kontrol edin.
• S›n›r parametrelerini kontrol edin (kontrol 

cihaz›yla birlikte gelen CD-ROM'a 
baflvurun).

ttttJJJJFFFF (IGBT afl›r› 
›s›nmas›)

• Kontrol cihaz› afl›r› 
›s›nmas›.

• Yük/motor/kontrol cihaz› boyutlar›n› kontrol 
edin.

• Anahtarlama frekans›n› düflürün.
• Çal›flt›rmadan önce motorun so¤umas›n› 

bekleyin.

HHHHaaaattttaaaa AAAAdddd OOOOllllaaaassss››››    nnnneeeeddddeeeennnn ÇÇÇÇöööözzzzüüüümmmm

CCCCFFFFFFFF (Hatal› 
konfigürasyon)

• Ak›m konfigürasyonu 
tutars›z (kart de¤iflimi 
nedeniyle hata).

• Kart› kontrol edin.
• Fabrika ayarlar›na geri dönün veya e¤er 

geçerliyse yedek konfigürasyonu kullan›n. 
Kontrol cihaz›yla birlikte gelen CD-ROM'a 
bak›n.

CCCCFFFFIIII (Geçersiz 
konfigürasyon)

• Geçersiz konfigürasyon.
Seri hat üzerinden 
kontrol cihaz›na 
yüklenen konfigürasyon 
tutars›zd›r.

• Daha önceden yüklenmifl olan 
konfigürasyonu kontrol edin.

• Uyumlu bir konfigürasyon yükleyin.

PPPPHHHHFFFF (Girifl faz› kayb›) • Kontrol cihaz› beslemesi 
hatal› veya sigorta 
yanm›fl.

• Bir fazda ar›za.
• Tek fazl› hat 

beslemesinde 3 fazl› 
ATV71 kullan›lmakta.

• Dengesiz yük.
Bu koruma sadece yüklü 
kontrol cihaz›nda çal›fl›r.

• Güç ba¤lant›s›n› ve sigortalar› kontrol edin.

• 3 fazl› flebeke beslemesi kullan›n.

• (Girifl faz› kayb›) (IPL) = (Hay›r)(nO) ile 
hatay› devre d›fl› b›rak›n. (sayfa 19)

UUUUSSSSFFFF (Düflük gerilim) • Hat beslemesi çok 
düflük.

• Geçici gerilim en düflük 
seviyesinde.

• Ar›zal› ön flarj dirençü.

• Gerilimi ve gerilim parametresini kontrol 
edin.

• Ön flarj dirençünü de¤ifltirin.
• Kontrol cihaz›n› kontrol edin/onar›n.
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